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Zu Threr Sicherheit

Sicherheitshinweise fiir den Umgang mit den Datafox yC-Produkten V1.1
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Das Gerét dar nur bestimmungsgeméf entsprechend den Angaben im Be-
nutzerhandbuch betrieben werden.

Fiihren Sie keinerlei Fremdgegenstinde in Offnungen und Anschliisse ein.

Das Gerit darf nicht gedffnet werden. Sdmtliche Wartungs- und Instand-
setzungsarbeiten dirfen nur durch autorisiertes Fachpersonal durchgefiihrt
werden.

Das Gerat enthalt einen Lithium-Ionen Akku oder Lithium Batterie. Nicht
ins Feuer werfen!

Stromversorgung: 9 bis 12 Volt AC/DC oder 12 bis 24 Volt AC/DC
Siehe jeweiliges Typenschild / technische Daten

Das Gerét darf extern nur mit einer Stromquelle leistungsbegrenzt nach

EN 60950-1 betrieben werden.

Werden diese Hinweise nicht eingehalten, kann das zur Zerstorung des

Gerétes fiihren.

Folgende Temperaturbereiche sind zu beachten:
Arbeitsbereich / Lagertemperatur: -20 °C bis +70 °C
Mobilfunkmodem -20 °C bis +55 °C

Vermeiden Sie extreme Sonneneinstrahlung.

Soll ein Gerdt mit Akku iiber ldngere Zeit gelagert werden, ist es in
geladenem Zustand (min. 75%) einzulagern, da andernfalls Schdden am
Akku entstehen konnen.

Benutzen Sie ausschlieflich Gegensténde aus weichem Kunststoff zum Ar-
beiten mit dem Touch Screen Display. Jeder Kontakt des Displays mit
harten oder scharfen Gegensténden ist zu vermeiden.

In Bereichen, in welchen Handyverbot besteht, miissen GSM, WLAN und
gegebenenfalls auch andere Funkmodule abgeschaltet werden.

Schutzklasse: Beachten Sie die technischen Daten zum jeweiligen
Produkt. Auf keinen Fall ins Wasser werfen!

Gerét nicht {iber den Hausmiill entsorgen. Beachten Sie die Hinweise aus
der Bedienungsanleitung!

Beachten Sie die zusitzlichen Hinweise im Punkt 2 dieser Bedienungsanleitung.
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1 Einleitung

1.1 Anderungen in diesem Dokument

3.1 Kompatibilitat Unterstiitzung der Hardware V3 und neues
DatafoxStudiolV

5.6.8.1 Konfiguration GPRS und Aktive Verbindung

6.2.14 Konfiguration Energieverwaltung

6.2.3.1 Transponder Transpondertyp HID-Proximity

Tabelle 1: Anderungen in diesem Dokument
1.2 Versionsinderungen
Mit der Gerétegeneration IV wurde ein neues Versionierungssystem eingefiihrt. Nach diesem System setzt

sich der Dateiname fiir die Gerétefirmware bzw. das Setupprogramm (DatafoxStudiol V) wie folgt zusam-
men:

z. B. Mobil-MasterIV 04. 01. 01. 12

Die Verwendung des Handbuches richtet sich nach den verwendeten Versionen der Firmware und des
DatafoxStudiolV bzw. der DFComDLL. Die Zusammengehorigkeit entnehmen Sie bitte der folgenden Ta-
belle. Fiir abweichende Kombinationen kann kein Support geleistet werden.

15. Januar 2007 | 4.01.03 4.01.03 4.01.03 neues Release

06. Juni 2007 4.01.04.16 4.01.04.16 | 4.01.04.16 neues Release

1.3 Das Geratedateiarchiv (*.dfz)

1.3.1 Beschreibung

Gerétedateien (*.hex) der MasterIV - Gerite in einem gemeinsamen Gerétedateiarchiv ausgeliefert. Dieses
besitzt die Endung dfz (steht fiir Datafox Zip). Statt wie bisher die Geritedateien (*.hex) werden nun

einfach die Gerétedateiarchive (*.dfz) angegeben. Dies gilt fiir das DatafoxStudiol V und DLL. Die Angabe
der Gerétedateien (*.hex) ist weiterhin moglich.

Version: 04.02.00.05 Seite 10 www.datafox.de
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1.3.2 Funktion des Archivs

Auf Grundlage der im Gerét vorliegenden Hardwareoptionen sucht die Ubertragungsroutine der Geré-
tedatei die passende aus dem Gerdtedateiarchiv aus. Somit wird sichergestellt, daf auch alle im Gerét
verfiigbaren Hardwarekomponenten von der entsprechenden Firmware unterstiitzt werden.

1.3.3 Manuelle Auswahl einer Datei

Falls Sie im Rahmen Threr Installation nicht das Archiv einbinden wollen, haben Sie die Moglichkeit
einzelne Gerdtedateien aus dem Archiv in Thre Installation zu {ibernehmen.

Das Zugrundeliegende Dateiformat des Gerdtedateiarchivs ist Zip. Somit konnen Sie das Archiv mit
jedem Handelsiiblichen Zip-Programm &ffnen. Uber das Kommando "Offnen mit..."des Kontextmeniis,
konnen Sie eine entsprechendes Programm zum Offnen wihlen. Ggf. konnen Sie durch Umbenennung der
Dateiendung von dfz auf zip ein mit der Endung verkniipftes Programm aufrufen um die Datei zu 6ffnen.

In dem Archiv finden Sie eine Datei namens Inhalt.pdf, aus dieser konnen Sie entnehmen welche Datei
(*.hex) des Archivs zu Ihrem Gerét passt. Bitte extrahieren Sie die gewiinschte Gerétedatei (*.hex) und
benennen diese ggf um. Eine Umbenennung der Datei ist jederzeit moglich, da alle Informationen in der
Datei selber Vorliegen.

Die zuvor extrahierte Gerdtedatei konnen Sie im DatafoxStudiol V sowie bei Aufruf der DLL Funktion, als
Geratedatei, angeben. Vor der Ubertragung wird nach wie vor, gepriift, ob die Datei auch in das gewéhlte
Geriét eingespielt werden kann.

Version: 04.02.00.05 Seite 11 www.datafox.de
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1.4 Typografie des Handbuches
Darstellung

< Mobil-MasterlV, SoftwareVersion.pdf >

< Setup => Editieren >

Kommunikation
FW

(ab FW V 3.1.5)

SW
HW

(ab HW V 2.0)

GV

ZK-Liste

Querverweis 1.4

Hinweis:

Achtung:

o=

es zu Fehlfunktionen des Systems.

Version: 04.02.00.05

Seite 12

datafox:

Bedeutung im Kontext
Dateinamen

Stellt eine Pfadangabe iiber ein Programm-Menii
im DatafoxStudiolV dar.

Stellt einen einzelnen Meniipunkt dar.
Abkiirzung fir Firmware (Software im Gerét.)

Zeigt an, dass diese Funktion erst ab der
Firmwareversion 3.1.5 unterstiitzt wird.

Abkiirzung fiir Software.
Abkiirzung fiir Hardware.

Zeigt an, dass diese Option erst ab der
Hardwareversion 2.0 zur Verfligung steht.

Abkiirzung fiir globale Variable.

Abkiirzung fiir Zutrittskontrolllisten, in denen die
Konfigurationsdaten fiir die Zutrittskontrolle
hinterlegt werden.

Im elektronischen Dokument kénnen Sie die
Querverweise zum Springen innerhalb des
Handbuches nutzen. Querverweise sind in diesem
Fall blau dargestellt, wobei sich der Cursor beim
Uberqueren zu einer zeigenden Hand veréindert.

Hier erhalten Sie niitzliche Hinweise, die Thnen helfen, bei der Installation, Konfi-
guration und Inbetriebnahme, mogliche Fehler zu vermeiden.

Hier werden Hinweise gegeben, die unbedingt einzuhalten sind. Andernfalls kommt

www.datafox.de
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1.5 Wichtige allgemeine Hinweise

Achtung:

Setzen Sie die Geréte nur bestimmungsgemafs und unter Beachtung der Montage-,
Inbetriebnahme- und Bedienungsanleitung ein. Montage, Inbetriebnahme darf nur
von autorisiertem Fachpersonal vorgenommen werden.

o=

Technische Anderungen vorbehalten.

Achtung:
' Auf Grund der technischen Weiterentwicklung kénnen Abbildungen, Funktions-
o schritte, Abldufe und technische Daten geringfiigig abweichen.

Datafox Mobil-Master]V wurde mit dem Ziel entwickelt, ein flexibles und leicht zu integrierendes Terminal
flir die mobile Datenerfassung zu schaffen. Das Gerét ist robust und leicht zu bedienen. Durch das PC-
Setupprogramm sparen Sie Zeit, da das Gerét schnell und leicht fiir die Aufgabenstellung konfiguriert wird.

Dieses Handbuch beschreibt die Erstellung von Workflows zur Fahrzeugdatenerfassung mit
dem Setupprogramm.

Bevor man sich fiir die Programmierung in C entscheidet sollte man priifen, ob die Funktionen des Setup-
programms nicht doch die Anforderungen abdecken, da dann der Entwicklungsaufwand auf ein Minimum
reduziert wird. Mit etwas Ubung ist es moglich, in einer halben Stunde eine komplette Erfassung anzule-
gen. Sollten Funktionen gebraucht werden die nicht vorhanden sind, sollten wir dariiber sprechen.

Benotigen Sie Unterstiitzung beim Anlegen von Setups, bieten wir [hnen das gerne in Form von Dienst-
leistung an. Durch die umfangreiche Erfahrung im Umgang mit dem Setup sind wir sehr schnell und
kénnen durch wertvolle Hinweise Thr Setup noch leistungsfahiger gestalten, sodass die Eingabe am Gerat
sicher und schnell erfolgen kann.

Auf Basis unserer Erfahrung und mit unserem Fachwissen iiber Methode, Hard- und Software, stellen wir
Gerate und Losungen fiir die Datenerfassung her, die durch Funktionalitdt und Praxistauglichkeit iiberzeu-
gen. Wir bieten Losungen fiir REFA /Tétigkeitsanalyse, Personalzeit-, Betriebsdaten-, Maschinendaten-,
Prozessdatenerfassung und mobile Datenerfassung. Mit unserem Team entwickeln und produzieren wir
standardisierte und preiswerte Systeme. Durch die modulare Entwicklung, kénnen wir viele Losungen
nach dem Baukastenprinzip erstellen und nach Bedarf erweitern. Der Service beginnt bei der Beratung,
geht iiber die Systemdefinition und Implementierung und schliefit mit Workshops und Schulungen zur
Unterstiitzung bei der Einfithrung.
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Einschrankung der Gewihrleistung

Alle Angaben in diesem Handbuch wurden sorgfiltig gepriift. Trotzdem sind Fehler nicht auszuschlieffen.
Es kann daher weder eine Garantie noch die juristische Verantwortung fiir Konsequenzen, die auf Fehler
dieses Handbuches zuriickzufiihren sind, iibernommen werden. Natiirlich sind wir fiir Hinweise auf Fehler
jederzeit dankbar. Anderungen im Sinne des technischen Fortschritts behalten wir uns vor. Es gelten
unsere Allgemeinen Geschéftsbedingungen.

Hinweis:
[@ Die Datafox-Gerate bieten durch das DatafoxStudiolV sehr viele Funktionen und
Funktionskombinationen, wodurch es bei Updates nicht mdoglich ist, alle Funktionen
und Funktionskombinationen zu testen. Dies insbesondere nicht mit allen von Ihnen
als Kunden erstellten Setups. Bevor Sie das Update auf Ihre Geréte tibernehmen,
stellen Sie durch Tests bitte sicher, dass Ihr individuelles Setup fehlerfrei arbeitet.
Wenn Sie Fehler feststellen, teilen Sie uns das bitte umgehend mit. Wir werden den
Fehler dann kurzfristig beheben.
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2 Sicherheit, Gefahrenhinweise, Umweltschutz, bestimmungsgemaRer
Gebrauch

2.1 Sicherheitsvorschriften und Gefahrenhinweise

Es wurde nach dem heutigen Stand der Technik und der Mé&glichkeiten sichergestellt, dass das Geréat die
technischen und gesetzlichen Vorschriften und Sicherheitsstandards erfiillt. Dennoch sind Stérungen auf
Grund von Beeintriachtigungen durch andere Gerdte moglich.

Beachten Sie bei der Nutzung des Gerites stets die értlichen Vorschriften und Regelungen.

2.2 Stromversorgung

Das Gerdt darf extern nur mit einer Stromquelle mit begrenzter Leistung, entsprechend EN 60950-1
betrieben werden.

Ladespannung: 9 bis 12 Volt AC/DC oder 12 bis 24 Volt AC/DC
Siehe jeweiliges Typenschild / technische Daten

Achtung:

:

Bei Nichteinhaltung kann das Gerédt bzw. der Akku beschadigt oder zerstort werden.

Um eine maximale Lebensdauer des Akkus (sofern vorhanden) zu gewéhrleisten, wird empfohlen, diesen
erst nach vollstéandiger Entladung erneut zu laden.

2.3 Umwelteinflisse

Extreme Umwelteinfliisse konnen das Gerét beschiddigen oder zerstéren und sind daher zu vermeiden.
Dazu gehoren Feuer, extreme Sonneneinstrahlung, Wasser, extreme Kélte und extreme Hitze.
Grundsétzlich sind folgende Spezifikationen einzuhalten:

Arbeitsbereich: Temperatur: -20 °C bis +70 °C IPSchutzklasse: siehe jeweiliges Typenschild / technische
Daten

2.4 Benutzung in Krankenhdusern, Flugzeugen, Tankstellen u. a.

Es gibt Bereiche, in denen es durch Funkwellen zu Beeintréchtigungen oder sogar zu Gefidhrdungen kom-
men kann. Da das Gerét mit einem GSM oder WLAN Modul ausgestattet ist, muss dieses Modul oder
das Gerét in Bereichen, die durch das folgende Zeichen gekennzeichnet sind,

ll

abgeschaltet werden.
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2.5 Trager von Herzschrittmachern

Halten Sie bei der Benutzung des Gerétes einen Sicherheitsabstand von mindestens 20 cm zum implan-
tierten Herzschrittmacher ein, um eventuelle Stérungen zu vermeiden.

Schalten Sie das Geriéit sofort aus, wenn Beeintrichtigungen zu vermuten sind.

2.6 Behandlung des Touch Screen Displays, sofern vorhanden

Benutzen Sie ausschliefslich Gegenstdnde aus weichem Kunststoff zum Arbeiten mit dem Touch Screen
Display. Jeder Kontakt des Displays mit harten oder scharfen Gegensténden ist zu vermeiden.

Stellen Sie keine Gegenstande auf das Display. Es besteht Bruchgefahr.

Vermeiden Sie bei Beschédigung des Displays jeden Kontakt mit eventuell austretenden Fliissigkeiten.
Sollten Sie in Kontakt mit solchen Fliissigkeiten gekommen sein, spiilen Sie diese griindlich ab.

2.7 Wartung

Gerét nicht 6ffnen! Sdmtliche Wartungs- und Instandsetzungsarbeiten diirfen nur von autorisiertem Fach-
personal durchgefiihrt werden. Kontaktieren Sie bei Defekten Thren Fachhindler oder die Datafox Ser-
vicehotline.

VORSICHT
Explosionsgefahr bei unsachgeméfiem Austausch der Batterie.

Entsorgung gebrauchter Batterien nach Anleitung.

2.8 Sonstige Hinweise

Setzen Sie das Gerat, keinen starken magnetischen Feldern aus, insbesondere wiahrend des Betriebes.

Die Steckplédtze und Anschliisse des Geréites sind nur mit den jeweils fiir sie vorgesehenen Mitteln zu
betreiben.

Achten Sie beim Transport des Gerétes auf eine sichere Lagerung. Als Fahrer eines Kraftfahrzeuges be-
nutzen Sie das Gerét zu Threr eigenen Sicherheit nicht selbst wihrend der Fahrt. Achten Sie auch darauf,
dass technische Einrichtungen Thres Fahrzeuges nicht durch das Gerdt beeintrachtigt werden.

Um einen Missbrauch der SIM-Karte zu vermeiden, denken Sie bei Verlust oder Diebstahl des Gerétes
daran, die SIM-Karte sofort sperren zu lassen.

ins Feuer werfen!

® Das Geriét enthélt einen Lithium-Ionen Akku oder Lithium Batterie. Nicht

2.9 Umwelt / Entsorgung

Beachten Sie unbedingt die ortlichen Vorschriften fiir die Entsorgung von Verpackungsmaterialien, ver-
brauchten Akkus / Batterien und ausgedienten Elektrogeriten.

Dieses Produkt stimmt mit der EG-Richtlinie 2002/95/EG, deren Anhéngen und dem Beschluss des Rates
der EG zur Beschréankung der Nutzung von gefiahrlichen Stoffen in elektrischen und elektronischen Geraten
iiberein.
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Das Gerat fallt unter das am 13. Februar 2003 in Kraft getretene und in der Bundesrepublik Deutschland
am 18. August 2005 umgesetzte europdische Gesetz zur Vermeidung von Elektro- und Elektronikmiill
(ElektroG).

E Somit darf das Gerét nicht iiber den Hausmiill entsorgt werden!
E—

Sie als Benutzer sind dafiir verantwortlich, dass jeder Elektro- oder Elektronikmiill iiber die entspre-
chenden Stellen, zum Beispiel den Werkstoffhof, entsorgt wird. Das korrekte Entsorgen von Elektro- und
Elektronikmiill schiitzt das menschliche Leben und die Umwelt.

Fiir mehr Informationen iiber die Entsorgung von Elektro- und Elektronikmiill, wenden Sie sich bitte an
die lokalen Stellen wie Rathaus oder Miillentsorgungsunternehmen.
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3 Systemaufbau und Funktionsprinzip

3.1 Softwareversionen und Kompatibilitat von Gerdte-Firmware und Setup

Ab DatafoxStudiol V Version 04.02.00.x wird die Hardwaregerneration V3 unterstiitzt. Dabei ist das Da-
tafoxStudiol V Kompatibel bis einschlieRlich Firmware Version 04.01.x.y. Altere Version 04.00.x.y werden
nicht mehr unterstiitzt.

Da das DatafoxStudiolV ab Version 04.02.00.x erweiterte Bibliotheken zur Darstellung der Visual-Styles
verwendet, kann es auf bestimmten PCs dazu kommen, dass Sie das DatafoxStudiolV nicht ausfiihren
kénnen. In diesem Fall steht Thnen das Installationssetup setup.exe zur Verfiigung. Damit kénnen Sie
zusammen mit dem DatafoxStudiolV auch die fehlenden Bibliotheken installieren. Nach erfolgreicher
Installation kénnen Sie das DatafoxStudiolV Version 04.02.00.x wie gewohnt nutzen. Verwenden Sie un-
bedingt die Setup.exe und nicht das *.msi File direkt.

Die Firmware (Betriebssystem) des Gerdtes und das Setupprogramm (*.aes Datei = Anwendungspro-
gramm) bilden eine Einheit. Mit dem Setupprogramm wird die Konfiguration (Definition der Datentabel-
len und Datenfelder, Bedienung, etc.) fiir das Gerét angelegt und in das Gerét tibertragen. Die Firmware
im Gerét arbeitet dann entsprechend der Setupeinstellung.
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Firmware im Gerat

Die aktuelle Firmwareversion wird beim Einschal-
ten im Display angezeigt. Die Firmware kann mit
dem DatafoxStudiolV auf das Gerédt iibertragen
werden.

Bei der Auslieferung befindet sich ein Demosetup
auf dem Gerét. Die Beschreibung des Demosetups
finden Sie im Kapitel 6.3.1. Es empfiehlt sich,
zunachst das Beispiel durchzugehen und dabei den
Ablauf mit dem Setup zu vergleichen. Man findet
so sehr schnell einen Einstieg in die Konfiguration.

Version: 04.02.00.05

Setupprogramm am PC

ES Datafoxstudiol¥ - AESetupl P [ JE55
Datel Ansicht Setup Kommurikation Fenster 7

D& H = | B |of | of o of of ab G| 2]

H aEsetupl =] 1)

Setupeigenschaften
Belegter Setupspeicher: 1.9%
Benitigter Listenspeicher: 0.0 %

Definierte Datensitze: [ 0

Importierte Listen: [ 0 von 0

Bereit [Thom [ 2

Nach dem Start des Setupprogramms wird die
Benutzeroberflache dargestellt.

Informationen {iiber die aktuelle Softwareversion
konnen {iber den Info-Dialog des DatafoxStu-
diolV bezogen werden. Klicken Sie dazu auf
das < ? > in der Meniileiste und dann auf
< Info uber DatafoxrStudiolV >.

Info iiber, DatafoxStudiol¥

oY DatafosStudioly 04.00.04 o 28172007
Copyright [T 20070 -2007

e-mail : supportiEdatalos. de

wvew © vy datafion. de

)

Unterstiitzte Firmwarestande:

PZE - astert : 04.00.21 - 04.00.24
PZE-Mastery ; 04.01.01 - 04.01.04
ZF -t asterdlt’ - 04.01.01 - 04.01.04
BDE-Mastery : 04.01.01 - 04.01.04
tobil-td asterly' : 04.01.03 - 04.01.04
FMOE-Boaly - 04.01.04

AE-Masted : 04.01.04

Mindestversion: DFComDLL 04.01.04
Werwendete Wersion: DF ComDLL 04.07.04

Seite 19
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Kompatibilitdt von Firmware und DatafoxStudiolV

Das DatafoxStudiolV ist abwértskompatibel innerhalb der Firmwareversionen 4.x.xx. Die 2. Stelle ent-
spricht der Kompatibilitdtsgruppe. Wechselt diese Stelle, muss auch die neuere Firmwaregeneration ver-
wendet werden.

Hinweis:

[@ Mit dem DatafoxStudiolV kénnen zwar Geréte mit einem &lteren Firmwarestand
konfiguriert werden, allerdings werden nur die Funktionen vom Gerat unterstiitzt,

die auch durch die &ltere Firmware unterstiitzt werden. Es ist jedoch nicht mog-

lich, eine neuere Firmware-Version mit einer &lteren DatafoxStudiolV-Version zu

konfigurieren.

Das heifst, relevant fiir die Funktionen, die moglich sind, ist immer die Handbuchversion, die der Firm-
ware mit dem zugehorigen Setup entspricht. Die Handbuchversion hat immer den gleichen Index wie das
zugehorige DatafoxStudiol V. Es ist nicht moglich, eine Firmware mit einem Stand des DatafoxStudiolV
zu konfigurieren, der &lter ist als die Firmware. Empfehlung: Verwenden Sie méglichst die zugehorige
DatafoxStudiolV Version. Die Version des DatafoxStudiolV muss aber immer > der Firmware Version
sein.

Welche Funktionen mit welchem Softwarestand unterstiitzt werden, ist aus der Datei:

< Mobil — MasterlV, SoftwareVersionen Stand xxz.pdf > ersichtlich. Die Datei befindet sich
auf der CD. Bitte beachten Sie weiterhin auch die Hinweise in den einzelnen Kapiteln im
Handbuch.

Die Updates stehen auf unserer Internetseite www.datafox.de zum Download zur Verfiigung.

Achtung:

Bei der Auslieferung neuer Geréte wird immer die aktuell freigegebene Version der
Firmware verwendet. Wenn Sie mit einer &lteren Version arbeiten wollen, fithren
Sie ein Downgrade durch. Beachten Sie hier bitte die Hinweise im Kapitel 3.2.2.

o=
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3.2 Firmware

3.2.1 Firmware Update

Zum Beispiel muss bei einem Wechsel von der Version 04.00.xx auf die Version 04.01.xx als Mindestanfor-
derung eine Version 04.00.23.769 oder hoher vorliegen, um das Update erfolgreich auf die Version 04.01.xx
durchfithren zu kénnen.

3.2.2 Firmware Downgrade
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3.3 Systemaufbau
3.3.1 Geradtefunktionen

Datafox Mobil-MasterIV bietet grundsétzlich zwei Moéglichkeiten, um Workflows zur Da-
tenerfassung zu erstellen.

» Uber das PC-Setup-Programm ,DatafoxStudiolV* kénnen zahlreiche Abliufe zur Datenerfassung
ohne Programmierkenntnisse in sehr kurzer Zeit erstellt werden. Ein solcher Ablauf ist ein Setup fir
ein Gerét und kann iiber das Kommunikationsprogramm in das Gerét geladen werden. Geréte, die
solche Setupprogramme nutzen, werden bei der Herstellung mit der Standardfirmware ausgestattet.
(Details zu den Softwareversionen siehe Kapitel 3.1)

P Freie Programmierung in C. Hierzu bietet das Entwicklungspaket viele Grundroutinen und ein
Rahmenprogramm, das als Basis fiir eigene Programme verwendet werden kann. Geréte fiir die C-
Programmierung werden ohne die Standardfirmware und nur in Verbindung mit einer Einweisung
ausgeliefert.

3.3.2 Kommunikation

Fiir die Kommunikation / Dateniibertragung stehen 4 Moglichkeiten zur Verfiigung.

1.) Setup- und Kommunikationsprogramm

Das Setup- und Kommunikationsprogramm unterstiitzt neben dem Anlegen der Geriteeinstellung
auch die wesentlichen Moglichkeiten zur Dateniibertragung, wobei diese Dateniibertragungsfunk-
tionen vorzugsweise zum Testen gedacht sind. Natiirlich kann man sie auch fiir eine regelméfige
Dateniibertragung einsetzen. Das hat aber zum Nachteil, dass man zunéchst mit dem Setup- und
Kommunikationsprogramm die Daten ausliest und als ASCII-Datei ablegt. Dann muss das 2. Pro-
gramm gedffnet werden und diese Datei wieder importiert werden, d.h., es sind 2 Arbeitsginge
erforderlich.

-
Uploadlisten

ally
v

DatafoxStudiol V
Kommunikations-
programme

Kommunikations-
DLL

Drittanwendung
der OEM’s

Abbildung 1: Setup- und Kommunikationsprogramm
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2.) Kommunikations-DLL
Der direkteste Weg fiir die Kommunikation mit dem Mobil-MasterIV ist die Kommunikations-DLL.
Sie kann von einer beliebigen Windows Anwendung aus angesprochen werden und der gesamte Ab-
lauf kann direkt ohne Zwischendateien realisiert und auch individuell eingestellt werden. Software-
herstellern empfehlen wir diesen Weg zur Integration der Gerdte. Die DLL mit der entsprechenden
Beschreibung befindet sich auf der Installations-CD.

n
e~

Kommunikations- Drittanwendung
DLL der OEM’s

Abbildung 2: Kommunikations-DLL

3.) Direkte Einbindung iiber C-Sourcecode
Nicht alle Betriebssysteme unterstiitzen die Verwendung von DLL’s. Damit auch hier eine Lésung
moglich ist, haben wird den C-Quellcode als Klasse auf der Installations-CD zur Verfiigung gestellt.
Somit ist auch eine Kommunikation mit Programmen mdglich, die unter Unix oder Linux entwickelt
wurden.

Kommunikations- der OEM’s

C-Source-Code der Drittanpai
routinen

Abbildung 3: Direkte Einbindung iiber C-Sourcecode

4.) Datafox-Talk

Datafox-Talk ermoglicht den Datenaustausch mit Datafox AEIII+, Timeboy und der MasterIV-
Serie auf Datei- und Datenbankebene. Es stellt damit eine Alternative zur Kommunikation per DLL
dar und hat den grofen Vorteil, dass keine Programmierung erforderlich ist. Die Daten werden als
ASCII-Datei {ibernommen und ausgegeben. Auf Wunsch und gegen Aufwandsberechnung ist eine
direkte Anbindung an Datenbanken méglich. Hier erfolgt durch den Kunden die Vorgabe, welche
Datenbanktabellen und Felder gefiillt werden. Datafox-Talk unterstiitzt dabei alle Funktionen zum
Ubertragen von Daten und zum Einstellen des Geriites. Die Zeitsteuerung erlaubt es, die Zeitpunkte
der Ubertragung frei einzustellen. Uber die Zusatzmodule kénnen die Daten auch per Funk, Inter-
net, Telefon- / Mobilfunk-Netz {ibertragen werden.
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Vorteile:

(1) €

P Mit Datafox-Talk ist die Integration der Gerite einfach und schnell realisiert.

» Die Ubertragung erfolgt automatisch und ist iiber eine Logdatei abgesichert.

P Auf die Daten kann sofort zugegriffen werden.

» Thnen entsteht kein Programmieraufwand fiir die Dateniibertragung.

-

Listen und
Einstellungen

Abbildung 4: Datafox-Talk

Einstellung der
Aktionsstapel und
Zeitpldne

y

Datafox-Talk
Kommunikations-dienst

Unterstiitzt folgende Ubertragungsarten:

RS232
RS485

WLAN

VVYVVYYVYY

dem

TCP/IP

Funk 433 MHz
Modem (GSM/GPRS)

Mobilfunk, Handy mit integriertem Mo-

\/\

ASCII-Dateien ] ) Verarbeitung:

z. B. in einer
beliebigen
Anwendung, oder in
Excel, Access, ...

Datenbank

Ermdglicht die folgenden Aktionen:

v

>
>
>
>
>

Setup iibertragen in die Geréte

Uhr stellen

Listen iibertragen in die Geréte

Auslesen von Daten

Schreiben einer Logdatei und ggf. Fehler-
protokoll

Ablage der Daten als ASCII-Datei,
Excel-Datei, Dbase-Datei oder ACCESS-
Datenbank.

Die Aktionen werden als Stapel angelegt und entsprechend der Einstellung in der Zeitsteuerung ausgefiihrt.
Die Zeitsteuerung ermoglicht das permanente Abholen der Daten ( pollen ) und das Abholen zu beliebigen
Zeitpunkten, wobei die Einstellung iiber die Zeitmodelle sehr einfach ist. Die Abarbeitung der Aktionen
wird mitgeloggt und ist damit immer nachvollziehbar. Das Gleiche gilt fiir das Ubertragen der Listen.
Listen werden z.B. angewendet um Auftrige, Kostenstellen, Téatigkeiten, etc zu hinterlegen oder Salden

zu Ubertragen.
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Die dargestellten Moglichkeiten konnen alternativ oder in
Kombination eingesetzt werden.

Eingabemaéglichkeiten:
[l Barcode scannen

Abbildung 5: Systemaufbau
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4 Mobil-MasterlVV
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4.1 Technische Daten

L
datafox:

CPU Controller 8 bit, 16 MHz
Uhr Echtzeituhr
Programm-Speicher | Flash V2.1 = 128 Kbyte / V3.0 = 256 Kbyte
Daten-Speicher Flash V2.1 =2 MB / V3.0 = 4 MB. 100.000 Schreibzyklen.
Speichererweiterung Multi-Media-Card(MMC) bis zu 1 GB Flash
Stromversorgung Netzteil 12-24 Volt Wechsel- oder Gleichspannung
Uhr/RAM Pufferung V2.1 Lithiumbatterie /
V3.0 Lithiumbatterie + Goldcap
Stromaufnahme V2.1 12 V, Standby = 60 mA, Betrieb = 160 mA
V3.0 12 V, Standby = 10 mA, Betrieb = 160 mA
Abschaltung per timeout-gesteuertem Relais = 0 mA
Abmessungen Lange x Breite x Dicke 163 mm x 114 mm x 33 mm
Gewicht Ohne Netzteil Ca. 400 g
Umgebungswerte Umgebungstemperatur -20 bis +70 °C
Schutzart IP 40
Software Konfigurationsprogramm | Setupprogramm fiir Einrichten ohne programmieren
Kommunikationstools Kommunikations-DLL
Dateniibertragung | RS232 /RS485 /USB RS232, RS485 und USB integriert

WLAN (Option)

Wireless LAN

GSM/GPRS (Option)

Mobilfunk iiber GSM u. GPRS = online per Internet

Lesegerateanschluss

RS232 extern

Anschluft von Barcodeleser, Magnetkartenleser etc.

Zutritt-Optionen

RS485 extern

Anschluf von bis zu 8 externen
Tiirmodulen/Zutrittslesern

Turoffner-Relais

V2.1 =2x42V AC oder 30 V DC /
V3 = 2 x 60Vmax, 0,5A

Digitaler Eingang

2 x Tiriiberwachung

MDE-Optionen

Eingénge 6 digitale Eingdnge
(5 x fiir Start/Stop, 1 x schneller Zahler)
Ausgéinge 2 x Relais

Optionen

GPS integiert

GPS-Empfinger mit externer Antenne

Transponderleser extern

Unique EM4102, Hitag

Saule

Saule fur freies Aufstellen

Tabelle 2: Technische Daten Mobil-MasterIV HW-Version 2 Technische Anderungen vorbehalten.
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4.2 Anschluss

Der Mobil-MasterlV als zentrale Steuereinheit fiir die mobile Datenerfassung wird im Fahrzeugen mon-
tiert. Die Anschliisse befinden sich beim Mobil-Master]V an beiden Stirnseiten, was die Installation des
Geriétes sehr erleichtert.

3 TCR/IP 12124V 2 Rs232
T e
: ] 4 sim-Karte % II

4 1
PP o P L0 011 [1d
- GSM/ ON ERR
=E GPRS
2525 7 8 9
5 RS485A 6 RsS485B Digital-10 1 10 pigital-lo 2
+ 12124V DC -

Abbildung 6: Frontsteckerleiste des Mobil-MasterIV

' Bei WLAN, beachten Sie die Hinweise im Kapitel 4.5.8 '
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|
Bezeichnung Stecker Pin Beschreibung
Spannungsversorgung 1 24 V 300 mA AC/DC (Wird eine Gleichspannung
angeschlossen, ist die Polung zu beachten.)
Digitale Eingange 6 3 Eingang 5 kHz
(Es handelt sich hierbei 0 - 1 Volt = logisch 0 (Vimax = 1,0 V)
um potentialfreie 3,5 - 30 Volt = logisch 1 (Vigimin = 3,5 V)
Eingénge.) 4 GND
10 3 Eingang 10 Hz

0 -3 Volt = logisch 0 (ViLmax = 3,0 V)

12-30 Volt = logisch 1 (Vigmin = 12,0 V)

GND

common (max. 2,0 A bei 42 V AC bzw. 30 V DC)
Normally-open (Schliefer)

common (max. 2,0 A bei 42 V AC bzw. 30 V DC)
Normally-open (Schliefer)

TxD

RxD

GND

GND

Datenkanal A

Datenkanal B

12V / 24V DC

GND

Datenkanal A

Datenkanal B

12 V DC Ausgang max. 150 mA

Digitale Ausgénge 6

10

RS232 Schnittstelle
(COM1) D-Sub 9 polig

RS485 Schnittstelle 5

RS485 Schnittstelle 6
der Zutrittskontrolle

| O O | WO W NN | DN | =~

oo

Tabelle 3: Anschlussiibersicht Frontsteckerleiste
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GPS GSM/GPRS
Antenne extern Antenne extern

]_Analog-in Digital-in GND RS232

Abbildung 7: Steckerleiste auf Riickseite des Mobil-MasterIV

Bezeichnung Stecker Pin Beschreibung
Digitale Eingange 1 5-8 Eingang 10 Hz
(Es handelt sich hierbei 0 -3 Volt = logisch 0 (ViLmax = 3,0 V)
um potentialfreie 12-30 Volt = logisch 1 (Vigmin = 12,0 V)
Eingénge.) 4 GND
Analoge Eingénge 1 3 GND
9 Eingang (0-10 V)
10 Eingang (0-10 V)
RS232 1 1 TxD
Schnittstelle(COM2) 2 RxD
3 GND

Tabelle 4: Anschlussiibersicht Riickseite

Achtung:

Die Antennen diirfen nur angeschlossen werden, wenn das Gerdt spannungsfrei ist.
Andernfalls werden keine GSM/GPRS Verbindung aufgebaut bzw. GPS Koordina-
ten empfangen.

(L J

Abbildung 8: Steckerleiste des Mobil-Master[VHardware V3
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4.2.1 Installation des Mobil-MasterlV Hardware V3

Steckerbelegung fiir den Fahrzeugeinbau eines Mobil-MasterIV V3.

Abbildung 9: Steckerbelegung und Farbcodierung fiir Mobil-Master[V V3

Die Pins 6, 8, 9, 20 und 21 werden fiir die Dockingstation ben6tigt und stehen nicht einzeln zur Verfiigung.

Version: 04.02.00.05

Seite 31

Molex | Signal Funktion Farbe D-Sub | Signal
24 pol. | Master Pin Dockingstation
1 In1 Digitaleingang 1 Lila

2 GND_Digln Gemeinsame Masse Digitaleingénge

3 In3 Digitaleingang 3 QOrange

4 In4 Digitaleingang 4 Grin

5 ANA_Ext1 Analogeingang 1 Weil3

6 GND Masse fur Analog_In und Ausgangs-Spg. Sw 5 GND
7 EEE

8 +5V_ext 5,0V 150mA Ausgang, abschalibar 9 VCC
9 BlO232 TX | TXD zur Dockingstation Braun 2 RXD
10 OUT2B Digitaler Ausgang 2 Ws-gelb

11 OUT2A Digitaler Ausgang 2 Ws-grtin

12 GND _In Masse Versorgungsspannung Eingang

13 In2 Digitaleingang 2 Ws-braun

14 GND_Digln Gemeinsame Masse Digitaleingénge --

15 In5 Digitaleingang 5 Braun

16 In6é Digitaleingang 6 Ws-sw

17 ANA_Exi2 Analogeingang 2 Gelb

18 GND Masse fur Analog_In und Ausgangs-Spg. Grau

19 --

20 +12V_ext 12,0V 150mA Ausgang abschaltbar (’)rang-e- 6 Vi2
21 BlO232 RX | RXD zur Dockingstation Weil3 3 TXD
22 OUT1B Digitaler Ausgang 1 Ws-orange

23 OUT1A Digitaler Ausgang 1 Ws-rot

24 +12V_In Versorgungsspannung DC-Eingang

www.datafox.de
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4.2.2 Installation des Mobil-MasterlV fiir die Betriebsart ,,mobiler Betrieb*

Der Fahrzeugeinbau des Mobil-MasterIV darf nur durch autorisiertes Fachpersonal durchgefiihrt werden.
Die Sicherheitsbestimmungen fiir den KFZ-Bereich sind strikt einzuhalten.

zentrale Sicherungsleiste ﬁ
o | | | |

12/24 V 300 mA

— /,//““ - B 4 e
Schmelzsicherung GND

Zindschloss

/N 1 d” ‘ 3
/ / I H :
—i 30ll_’_}’}’"”

] 0 GND fiir den Tachoimpuls

c1 o3 e
oS/ oN  ERR 3
GPRS

Zundschlossbelegung

P = Spannung fiir Parklicht

30 = Dauer + von Batterie

W = geschaltetes + ohne Ziindung
15 = Ziindung ein

\_Z | 50 = Steuerleitung Anlasser
] ||- GND

50 Lastrelais 30 A

Tachoimpuls mid. 4 V DC

Magnet-
schalter des GND fiir das Ziindungssignal
Anlassers

Signal fur Zindung Ein

Abbildung 10: Schaltplan fiir Fahrzeugeinbau

Prinzip des Anschlusses:
— Spannungsversorgung 12/24 V Dauerstrom

— Ziindung Ein/Aus min. 12 V
— Fahrimpuls (Tachoimpuls) min. 4 V
< Relais fiir Anlasserfreigabe 12/24 V

Achtung:

Die Fahrzeugdockingstation wird tiber den D-Sub 9 poligen Stecker (RS232 in Ab-
bildung 10) des Mobil-MasterIV angeschlossen. Dabei wird die Dockingstion auch
mit der bendtigten Spannung versorgt. Eine zuséatzliche Verkabelung ist nicht not-
wendig.

o=
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4.2.3 Installation des Mobil-MasterlV fiir die Betriebsart ,,mobiler Betrieb mit Stromabschaltung®

Achtung:
Bei der Installation des Mobil-MasterIV ist folgendes zu beachten. Andernfalls kann
es zu Fehlfunktionen bzw. zu fehlerhaften Daten kommen.

o=

1.) Befestigung des Mobil-MasterIV

Bei der Befestigung des Mobil-MasterIV ist auf einen vibrationssicheren und festen Einbau zu achten.
Das heifst, dass der Mobil-MasterIV nur den iiber das Fahrgestell geddmpften Stéken ausgesetzt ist.
Zusatzliche Stofse durch eine unzureichende Befestigung konnen auf Dauer zum Defekt des Gerétes
fiihren.

2.) Befestigung der Fahrzeugdockingstation

Die Fahrzeugdockingstation sollte an den dafiir vorgesehenen Befestigungswinkel montiert werden.
Es ist in Ausnahmeféllen moglich, die drei kurzen Befestigungsschrauben der Plexiglasabdeckung
durch lange, durchgehende zu ersetzen. Hierbei sollte darauf geachtet werden, dass der Schrauben-
kopf den gleichen Durchmesser besitzt um eine Beschiddigung der Plexiglasabdeckung zu vermeiden.

3.) Verkabelung V2

Die Verkabelung ist entsprechend des Anschlussplans durchzufiihren.

» Grundsitzlich darf nur flexible Leitung fiir die Installation verwendet werden.

» Wenn in einem Kfz ein Leitungsquerschnitt > 0, 75mm? vorliegt, miissen diese Leitungen
auf eine Liisterklemme aufgelegt werden. Von dieser Liisterklemme wird ein Leitungsquerschnitt
von max. 0, 75mm? zum Mobil-MasterIV gelegt.

» Alle Anschlussleitungen, die auf die Klemmen P4, P5 und P7 in Abbildung 11 aufgelegt
werden sind mit Aderendhiilsen zu versehen siche Abbildung 12.

P Der Mobil-MasterIV wird iiber die Klemme 15 vom Ziindschloss auf 4-poligen Phénix
Stecker P4 (Klemme 4 = +; Klemme 1 = GND) mit Spannung versorgt. Diese Schaltung
garantiert ein Betrieb bei Ziindung Ein.

P Zusitzlich wird iiber Klemme 1 und 2 des 4-poligen Phonix Steckers P7 Dauerstrom
von Klemme 30 auf den Molex Stecker P6 durch das interne Relais 2 (Klemme 1 und 2
von P7) geschaltet. Diese Schaltung erméglicht einen Betrieb des Gerétes nach dem Ereignis
Ziindung Aus.

» Fiir die Verbindungspunkte P8 und P9 werden Leitungsverteiler vorgeschlagen, um eine be-
stehende Leitung zu adaptieren.

» Die Steuerung des internen Relais 2 (Nachlauf, wenn Ziindung aus) kann dabei iiber
das Setup des Mobil-MasterIV konfiguriert werden.

P Es gibt es zwei Moglichkeiten fiir die Fahrzeugfreigabe iiber das interne Relais am 4-poligen
Phonix Stecker P5 (Klemme 1 und 2):

B Es wird ein Lastrelais zur Schaltung der Steuerspannung des Magnetschalters eingesetzt.
Hierbei wird die Steuerspannung des Lastrelais iiber das interne Relais 1 geschleift. In
diesem Fall ist das Lastrelais entsprechend dem Fahrzeugtyp ausreichend zu
dimensionieren.
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B Von einem Kfz-Elektriker ist die Moglichkeit zu priifen, die Versorgungsspannung
der Wegfahrsperre des Fahrzeuges iiber das interne Relais 1 zu steuern (ist das inter-
ne Relais 1 angezogen = Wegfahrsperre wird mit Spannung versorgt und Fahrzeug kann
angelassen werden, internes Relais 1 ist abgefallen = Wegfahrsperre hat keine Spannungs-
versorgung und Fahrzeug kann nicht angelassen werden).

P Das ,Ziindung Ein“ Signal wird iiber den zweiten digitalen Eingang auf dem 4-poligen Phonix
Stecker P7 (Klemme 3 und Klemme 4) detektiert.
B max. 10 Hz
B () -3V logisch 0
B 12 - 30 V logisch 1
» Die Tachoimpulse werden iiber den ersten digitalen Eingang auf dem 8-poligen Pho-
nix Stecker 6 (Klemme 3 und Klemme 4), aus Tabelle 3, detektiert. Es ist zu priifen, ob die
gelieferten Signale unseren Spezifikationen entsprechen.
B max. 5 kHz
B (- 3V logisch 0
B 430V logisch 1
» Die Fahrzeugdockingstation wird iiber den D-Sub 9-poligen Stecker angeschlossen.

zentrale Sicherungsleiste

o | | | |

12/24 V1A 3
—

L ]
Schmelzsicherung

Schmelzsicherung GND 1 I
31 + | RsasA | - Rs485 B

1 12R4VDC

Ziundschloss —_ Psi e

GND flr den Tachoimpuls
Tachoimpuls mid. 4 V DC

| == | @ T
50 Lastrelais T )
Zundschlossbelegung
Zusatzlich kann eine optische P = Spannung fiir Parklicht
Magnet- Signalisierung erfolgen! 30 = Dauer + von Batterie
schalter des GND fiir das Ziindungssignal W = geschaltetes + ohne Ziindung
Anlassers 15 = Zlindung ein
50 = Steuerleitung Anlasser

Signal fur Zindung Ein
Abbildung 11: Anschlussbelegung
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4 1

P3| pe7 8T
P2~/  PI2 P4~ PS5 PT-

Abbildung 12: Verkabelung des Mobil-MasterIV

Die Farben der Leitungen kénnen abweichen!

v

v

vVvyvyyvyyvyy

P1 = Dauerstrom Klemme 30 (P1 und P3 kénnen auch getauscht werden, Anschliisse des
internen Relais)

P2 = Ziindungssiganl Spannung von Klemme 15 (bei Ziindung Ein, digitaler Eingang 2)

P3 = Dauerstrom auf Molex Stecker (P1 und P3 konnen auch getauscht werden, Anschliisse
des internen Relais)

P4 — GND fiir Ziindungssignal (digitaler Eingang 2)

P5 = Spannung von Klemme 15 zur Steuerung des Lastrelais (P5 und P6 konnen auch
getauscht werden, Anschliisse des internen Relais)

P6 — GND fiir Steuerspannung des Lastrelais (P5 und P6 kénnen auch getauscht werden,
Anschliisse des internen Relais)

P7 = Tachoimpuls (digitaler Eingang 1)

P8 — GND fiir Tachoimpuls (digitaler Eingang 1)

P9 = Spannungsversorgung iiber Klemme 15 (bei Ziindung Ein)
P10 = Fahrzeug GND

P11 = Fahrzeug GND

P12 = D-Sub 9-polig fiir Fahrzeugdockingstation
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4.) Befestigung der GSM/GPS Kombiantenne

Die GSM/GPS Kombiantenne ist grundsétzlich nur fiir den Einsatz im Innenbereich des Fahrzeu-
ges vorgesehen. Bei der Befestigung ist darauf zu achten, dass die markierte Antennenseite (weifter
Aufkleber mit der Aufschrift ,Face to Satellite®) nach oben in Richtung der Satelliten zeigt. Die
Funkverbindung zu den Satelliten darf nicht durch Hindernisse im Fahrzeug verdeckt bzw. beein-
triachtigt werden. Die Antenne muss immer eine freie Sicht zu den Satelliten haben.

Pin Name Beschreibung

4 am Stecker 1 | 12/24 V Spannungsversorgung (Dauerstrom) ( normalerweise Klemme 30 im
in Abb. 10 DC Fahrzeug ).

1 am Stecker 1 | GND Masse fiir Spannungsversorgung

in Abb. 10

3 am Stecker 2 | DIN 1 digitaler Eingang 1 fiir Fahrimpulse max. 5 kHz. Achtung der Impuls
in Abb. 10 zum Mobil-MasterIV muss positiv sein. Der Mobil-MasterIV kann

keine negativen Impulse verarbeiten. Liefert der Fahrzeugtacho nicht
aktiv 12V oder 24V, sondern schaltet aktiv gegen GND und ist sonst
hochohmig, muss ein Pullup-Widerstand zwischen die
Versorgungsspannung und den Tachoeingang geschlossen werden (Pin
3 und Pin 1). Dieser Widerstand sollte bei 12V Versorgung hochstens
470 Ohm grofs sein. Der Tacho muss dann einen Strom von ca.
25..30mA gegen Masse schalten kénnen. Bei einer
Versorgungsspannung von 24V darf der Widerstand zwischen
2200..4700 Ohm liegen. Der Strom gegen Masse liegt dann zwischen
11mA und 5mA. Die Widerstande sollten fiir 0,5W ausgelegt sein.

3 am Stecker 3 | DIN 2 digitaler Eingang 2 fiir Ziindung Ein/Aus max. 10 Hz (normalerweise
in Abb. 10 Klemme 15 im Fahrzeug )

4 am Stecker 2 | GND GND der digitalen Eingdnge 1 und 2

u. 3 in Abb. 10

1 am Stecker 2 | Relais 1 Relaiseingang 1 max. 2 A bei 42 V AC bzw. 30 V DC
in Abb. 10

2 am Stecker 2 | GND GND fiir Relais 1

in Abb. 10

1 am Stecker 3 | Relais 2 Relaiseingang 2 max. 2 A bei 42 V AC bzw. 30 V DC
in Abb. 10

2 am Stecker 3 | GND GND fiir Relais 2

in Abb. 10

Tabelle 5: Anschlussbelegung Fahrzeugelektronik und Anschluss-Stecker des Mobil-MasterlV
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1 am Stecker 1 | TxD Transmit der RS232

in Abb. 7

2 am Stecker 1 | RxD Recive der RS232

in Abb. 7

3 am Stecker 1 | GND GND der RS232

in Abb. 7

4 am Stecker 1 | GND GND der digitalen Eingénge 3 bis 6

in Abb. 7

5 bis 8 am DIN 3 bis 6 | digitaler Eingang 3 bis 6 max. 10 Hz zur freien Verfiigung
Stecker 1 in

Abb. 7

9 und 10 am analog IN 1 | analoger Eingang 1 und 2, max. Eingangsspannung 30 V
Stecker 1 in u. 2

Abb. 7

Tabelle 6: Anschluss-Stecker des Mobil-MasterIV
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i | st 1M

Abbildung 13: Anschlusskabel Mobil-Master[VHardware V3

Der Anschluss der Fahrzeugdockingstation wird bei der Hardware V3 iiber den D-Sub 9 poligen
Stecker P12 siehe Abbildung 13 realisiert.

Die Verkabelung des Mobil-MasterIV V3 mit einem Fahrzeug fiihren Sie entsprechend der Beschrei-
bung zur Anschlussbelegung in Tabelle
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5.) Bereitstellung von Systeminformationen auf dem TimeboyIII

Auf dem TimeboyIIl wird eine neue Systemvariable (2 Byte) definiert. Die einzelnen Bits dieser
Systemvariablen werden zur Bereitstellung bendtigter Informationen fiir den Mobil-MasterIV ver-
wendet. Jedes Bit kann Eigenschaften fiir den Lesezugriff [R| und/oder Schreibzugriff [W] besitzen.

Folgende Bits [Eigenschaften]| werden definiert:

[R]
[RW]
» neue Daten vorhanden [R]

» necue PIN [RW]

P Statusinformation

P Freigabe

Zusatzlich zum existierenden Befehl <setze Bedienstopp>, der den TimeboyllII sofort in den Bedienstopp
setzt, wird ein neuer Lesebefehl <Bedienstopp Anfrage> definiert. Uber den Riickgabewert wird der
Firmware des Mobil-MasterIV mitgeteilt, ob ein Bedienstopp moglich ist oder nicht. Der Riickgabewert
<true> = Bedienstopp, <false> = kein Bedienstopp moglich.

4.2.3.1 Statusinformationen des Mobil-MasterlV bei Installation und Inbetriebnahme

Um die Installation und Inbetriebnahme des Mobil-MasterIV zu erleichtern, ist es notwendig die Status-
informationen (Zustand der digitalen Ein- und Ausgénge, analogen Eingénge, der Zéhler sowie der GPS
Koordinaten) im Display des TimeboyIIl anzuzeigen. Zu diesem Zweck kann im Timeboy im Systemmenii
die Option ,Statusmeldung von Mobil-Master anfordern* (A) aktiviert werden.

Uber ein neues Systemmenii im TimeboyIII ist es moglich, eine Systemvariable zu schreiben. Der Mobil-
MasterIV pollt auf diese Systemvariable und wertet das entsprechende Bit zur Steuerung der Statusinfor-
mation aus. Hat das Bit den Wert 1, wird eine SendMessage(. .. ) mit den aktuellen Statusinformationen
(digitale Eingéinge, analoge Eingénge, ...) an den TimeboyIII gesendet.

Die Daten werden mit \0 terminiert. Ein Zeilenumbruch innerhalb der Message wird mit 0x0D dargestellt.
Horizontales und vertikales Scrollen ist moglich.

Es werden folgende Daten bereitgestellt:

IN:01———— //Status der digitale Eingénge 0 = low, 1 = high
CNT : (1)0 // Zéhlerstand, in Klammern die Nummer des Zahlers
ouUT : 10 //Status der digitalen Ausgédnge 0 = low, 1 = high

ANALOG : 4.3V

POWER :11.0V

GPS:A,...... SN, B,
MOBILE : M(C55,V04.00

IMEI : ...

SIM —1D : ...

SIM : ok

MOBIL — MasterIV

SN : 1204

FW :04.01.04.zx, Feb52008,13 : 40 : 25

Version: 04.02.00.05

//Status der analogen Eingéinge

// Spannungseingang am Mobil-MasterIV

// letzte GPS Koordinate (A = giiltig, V = ungiiltig)
// Informationen zum Mobil-Funk Modem

//
//
//
//Informationen zum Mobil-MasterIV
//
//
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Systemmeni konfigurisien Im Timeboy-Setup kann man das
Systemmenii  konfigurieren. Hier
miissen die gewiinschten Optionen
aktiviert werden. Die Option ,Da-
tum Uhrzeit stellen” ermoglicht es
zum Beispiel die Uhr im Timeboy
zu stellen. Ist nun der Mobil-Master
die Datensenke, so wird seine Uhr
automatisch an die des Timeboys
angeglichen.

v Dratum Uhrzeit stellen

W LCD-+Kontrast einstellen

W Barcodescanner testen

[ &kku Spannung abfragen

v K.armekburfaktor fur RTC einsteller

W Timeout fur Buchstabeneingabe durch Mehrfachbetatigung
W Eingabeart fur Buchstaben wahlen

[ Buz-Mr Docking

Statugmeldung von Mobil-taster anfordern
AW [rwr Tirebeoy [ ab Firrmware 3. 2i)

FIM/PUE. an Mobil-taster Ubertragen
BF [rur Timeboy I ab Firmare 3. 2i)

Zalerteiler an kobil-taster ubertragen
C e [rur Timeboy [l ab Firmsare 3.2i)

Abbildung 14: Einstellungen im Systemmenii des Timeboy

4.2.3.2 Anderung der PIN/PUK iiber TimeboyllI

Da es sich bei dem Mobil-MasterIV um ein Boxen-Gerét handelt, ohne Display und Tastatur, muss es
eine Moglichkeit geben die PIN bzw. PUK der SIM Karte einzugeben.

Im Systemmenti des TimeboylIl kann dies durch Aktivierung der Option ,,PIN/PUK an Mobil-Master
iibertragen” (B) realisiert werden. Hierfiir gibt es 2 Moglichkeiten:

1.) PIN éndern: alte PIN, neue PIN, neue PIN (Wiederholung)

2.) PIN iiber PUK &ndern: PUK, neue PIN, neue PIN (Wiederholung)

Wenn ein Anwender die PIN vergessen hat, aber im Besitz der PUK ist, kann er durch dreimalige Falschein-
gabe der PIN {iber die PUK das System mit einer neuen PIN reaktivieren.

Im Mobil-MasterIV wird zuniichst die Ubereinstimmung des zweiten und dritten Wertes gepriift. Stimmen
die beiden Werte iiberein, wird der erste Wert gegen die aktuelle PIN oder PUK gepriift. Nur wenn eine
dieser Priifungen erfolgreich durchgefiihrt werden konnte, wird die neue PIN {ibernommen und es erscheint
eine Riickmeldung auf dem Timeboy.
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4.2.3.3 Eichfahrt

Fiir die Eichfahrt ist ein entsprechendes Setup zu verwenden. Sollten Sie noch Probleme mit dem Erstellen
von Setups haben sollten, lesen Sie Kapitel 6.3. Ein Beispiel fiir ein Eichfahrt Setup kénnte z.B. wie folgt

aussehen:
Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV X
Datei  Kommunikation
[E) Mobikasteily Eingabe |
= B8 Datensitze
= [ Fahvdeten Eine: Funktion fir Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfuhren
Name der Feldabiiage: [Zahler
Loschen |
Datsnsatzbeschiaibung [Zztie =
Info DragiDrop | EPTm— &
n: |G Zahier -
Intem: 4£1 -

Erstellen Sie eine Datensatzbeschreibung (1) mit
den zwei Feldern ,Kennung“ und ,Zahler”. Unter-
halb der Signalverarbeitung erstellen Sie nun 2 Ein-
gabeketten mit je 2 Feldern (Feldl = Kennung,
Feld2 = Zahler) mit entsprechender Zuordnung der
Datensatzbeschreibung und der Feldbezeichnung.
Der Kennung weisen Sie mit der Funktion ,Kon-
stante einen entsprechenden Wert (z.B. Start /
Stopp) zu. Das Feld ,Zahler hat die Feldfunkti-
on ,Zahlerstand iibernehmen® und bekommt den
internen ,dE-1“ zugewiesen.

Abbildung 15: Einstellungen der Eingabeketten fiir Eichfahrt

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Datei Kommunikation

53 MobikM astery

Dighaler 1/ E2 | Digtaler E3 / E4 | Digitaler E5 / £6 | Analager £1 | ar <>
El
Verwendung als . | Zahler mit Start / Stopp =~

Einfigen
i Startet i bei,
e Mifen e [nben.gz: L)
[+ % gestoppter Maschine Unbenutzt hd
s 4 Zahlerteier (0. 4294967295 mp.] - 1
= Zyklus (065535 5] o
Info DragdDrop | | Timeout (0.65535 5]
Entprelizeiten
LowHigh 10 Highlow 10 0.65535 ms
E2
Verwendung s | =
Startet bei.
\echsel von LOW auf HIGH [stat =l

\wéechsel von HIBH auf LOW Stopp -

Zahlerteiler (04234367295 Imp.) :

Zykhis [0.65535 5)

Timeout 065535 51
Entprellzsiten
LowHigh 200

High-Low : 2000 065535 me

Im Bereich der Signalverarbeitung gehen Sie auf
die Registerkarte ,Digitaler E1 / E2“ und ordnen
unter ,Verwendung als“ ,Zahler mit Start / Stopp“
zu. Es ist wichtig den Zahlerteiler auf ,,1“ zu stellen,
um die tatséchlichen Zahlimpulse zu erfassen. Den
Zyklus setzen Sie bitte auf ,,0“ und die Entprellzei-
ten auf ,10“. Fiir ,E2 ordnen Sie bitte fir ,LOW
auf HIGH" die Eingabekette ,Start“ zu und fiir
,HIGH auf LOW* bitte die Eingabekette ,Stopp*.
Die Entprellzeit ist hier ,,200°.

Abbildung 16: Signalverarbeitungseinstellungen fiir Eichfahrt

Nachdem Sie den Mobil-MasterlV in das Fahrzeug eingebaut haben, schliefen Sie Thren Timeboy via
Dockingstation an selbigen an. Lesen Sie nun mit Hilfe des Timeboy die Statusinformationen des Mobil-
MasterIV aus und notieren Sie sich speziell den Zéhlerstand.

Nun fahren Sie mit dem speziellen Setup moglichst genau 1km und schalten im Anschluss die Ziindung aus.

Sie haben 2 Moglichkeiten den Zahlerstand auszulesen.

P aus den erstellten Datensétzen (Start = Anfangszustand &Stopp = Endzustand des Zéahlers)

P die clegantere Variante ist, den Zahlerstand mit Hilfe des Timeboy auszulesen
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Nun haben Sie einen Start- und einen Endwert des Zahlers. Beispiel:
Startwert = 1850 Impulse ~ Endwert (nach 1 km) = 11300 Impulse
Differenz = 11300 — 1850 = 9450 Impulse/1km

Wir wissen jetzt also wieviele Impulse einem Kilometer entsprechen. Wollen wir jetzt also bei einem
Fahrzeugsetup alle 5 Km einen Datensatz bekommen, miissen wir einen Zahlerteiler von ,47250° (9450 z 5)
einstellen. Dies kénnen Sie mit der Option ,Zahlerteiler an Mobil-Master iibertragen* (C) realisieren.

4.2.3.4 Adapterkabel von Anschluss V2.x an einen Mobil-MasterlV V3

Das Adapterkabel dient dazu, ein Mobil-MasterIV V2.x einfach durch einen Mobil-Master]V V3 ersetzen
zu konnen, ohne die bestehende Verkabelung im Fahrzeug zu &ndern.

Der 4pol. Stecker (Pos. 60) entspricht dem RS485 Stecker des Mobil-MasterIV V2.x, der links neben dem
8pol. Stecker angebracht ist. Entsprechend gehort der Stecker Pos. 70 zu dem 4pol. Stecker, der beim
Mobil-MasterIV rechts von dem 8pol. Stecker der V2.x angeordnet ist. Zu beachten ist, dass der 2pol. AC
Stecker zusétzliche zu dem Zentralstecker (Pos. 50) angebracht werden muss, wenn die Option mit der
externen Relaisabschaltung benutzt wird.

4.2.4 Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung (12 - 24 V. AC/DC) wird iiber den Molexstecker, Position (1) in Abbildung 6,
angeschlossen. Abweichend hierzu ist das Kapitel 4.2.3 zu beachten.

4.2.5 Digitale Eingange

Anschlussbeispiele fiir die Nutzung der digitalen Eingénge bei Gerdten der MasterIV Serie.

Hinweis:

ng Bitte beachten Sie, dass der 10-polige Stecker in den Abbildungen 18 und 19 nicht
bei jedem Geratetyp zur Verfiigung steht.

Achtung:

o=

Achten Sie in jedem Fall auf ordnungsgeméfe Signale.

4.2.6 USB Anschluss
Der USB-Anschluss des Mobil-MasterIV ist eine Anschlussbuchse (2) in Abbildung 7 vom Typ-B (Sla-

ve, kein aktiver USB Controller). Hieriiber kann der Mobil-MasterIV als USB Endgeréat an einen PC
angeschlossen werden.
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Die dargestellten Moglichkeiten konnen alternativ oder in
Kombination eingesetzt werden.

Abbildung 17: Systemaufbau
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Dieses Beispiel zeigt die Moglichkeit
fiir den Anschluss potentialfreier Kon-
takte an den digitalen Eingéngen.

GPS
Antenne extern

GSM/GPRS
Antenne extern

potentialfreie
Schaltkontakte

Abbildung 18: Digital-Input potentialfrei

: 3 Dieses Beispiel zeigt die Moglichkeit
| = o .. . .
f,@\ |5 )@ ' fiir den Anschluss einer SPS mit 24 V
N/ . s o [0 ] ; Ausgang (Stromfluss ca. 7 mA / Port).
GPS 4 e 1 =g _m"lv-‘ 1 4 s b § GSM/GPRS
Antenne extern IILPL J‘ I l J‘ Antenne extern
ﬂ;ﬂﬁ‘ RS485 B Di Kil-lDT
| \ [ [ \ | \ [
2 glg gle gle gle gl2 8 3
5} g G g [} g [ g [} g (5] g
SPS < < < < < <

Abbildung 19: Digital-Input SPS

4.2.7 Ethernet Schnittstelle

Uber den RJ45 Stecker (3) in Abbildung 6 kann das Gerit iiber TCP/IP in ein Firmennetzwerk einge-
bunden werden.
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4.2.8 Mobil-Funkmodem
Fiir ein integriertes Mobilfunk-Modem befindet sich an der Position (4) in Abbildung 6 die Aufnahme

fir die SIM-Karte. Eine externe Mobilfunkantenne kann iiber die Antennenbuchse (4) in Abbildung 7
angeschlossen werden.

4.2.9 GPS Koordinaten

Uber das GPS-Modul kénnen die GPS-Koordinaten des Mobil-MasterTV im GPRMC Format ermittelt
werden. Die externe GPS-Antenne wird tiber die Antennenbuchse (3) in Abbildung 7 angeschlossen. Als
Kartenbezugssystem wird WGS84 verwendet.

N

Abbildung 20: Mobil-MasterIV
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4.2.9.1 GPS-Datensatzaufbau

Als GPS-Daten werden die Informationen geméf dem NMEA-Standard als GPRMC-Datensatz (GP
ist die Geréte-ID und steht fiir Global Positioning System, RMC = Recommended minimum specific
GPS/Transit data) bereitgestellt. Dieser GPRMC-Datensatz setzt sich aus den folgenden Feldern in der
angegeben Reihenfolge zusammen:

UTC Zeit der Positionsbestimmung (fixes Format: hhmmss)

Giiltigkeit (Empfangerwarnung: A = Daten OK, V = Warnung)

Nordliche Breite (Format: DD MM.MMM hierbei handelt es sich die Dezimalminuten-Schreibweise
)

Ostliche Liange (Format: DD MM.MMM)

Geschwindigkeit {iber Grund (in Knoten)

Wahrer Kurs (ohne Bewegung)

UTC Datum der Positionsbestimmung (fixes Format: dd.mm.yy)

Magnetische Deklination

GPS Modus (erst ab NMEA Version 2.3 im Format: A = Autonom, D = Differentiell, E = geschétzt
(Estimated), N = ungiiltig (not valid), S = Simulator)

O Priifsumme

[

Ooooogoog

Das GPS Modul liefert 1x pro Sekunde GPS Daten. Werden z. B. Signale iiber die digitalen Eingénge des
Mobil-MasterIV erfasst kann es vorkommen, dass innerhalb einer Sekunde mehrere Datensétze erzeugt
werden (z. B. 3 Datensétze innerhalb einer 1/2 Sekunde). Werden nun in jedem der drei Datensatz
die GPS Koordinaten verarbeitet, liegen nach dem 1 Datensatz keine neuen Informationen vom GPS-
Modul vor und es werden die selben Daten aus dem Datensatz 1 erneut verarbeitet. In diesem Fall steht
ein Wiederholungszeichen (;) zur Verfiigung, welches an das Ende des Datensatzes eine Wiederholung
kennzeichnet.

Weitere Informationen konne aus dem ersten Zeichen, des GPS-Daten feste Lange von 27 Byte RMC
Feldes, gewonnen werden. Folgende Zeichen sind mdoglich: B = booting, D = GPS-Modul abgeschaltet, T
= Timeout (GPS-Modul meldet sich nicht).

4.3 Inbetriebnahme

Das Gerit ist bei der Lieferung bereits betriebsbereit und mit einem Demosetup vorkonfiguriert, sodass Sie
sofort die Eingabe testen konnen. Nach dem Herstellen der Stromversorgung, Netzteil einstecken, schaltet
sich das Gerdt automatisch ein. Der Mobil-MasterIV startet automatisch den Bootvorgang, Erkennung
der Hardwareoptionen und Laden des Setups. Nach Abschluss des Bootvorgangs wechselt das Gerét
automatisch in den Betriebsmodus (8) in Abbildung 6 ist ,AN“ (9) ist ,,AUS“. Der Mobil-MasterIV ist
nun einsatzbereit. Fiir die Stromversorgung nur Netzteile mit entsprechender Leistung verwenden, siehe
Kapitel 4.2.4.

Im Auslieferungszustand ist das Geriéit fiir die Kommunikationsart RS232 mit 38400 Baud eingestellt. Da
der Mobil-MasterIV kein Display besitzt konnen Anderungen die das Gerite-Bios betreffen, also auch
die Anderung der Kommunikationsart, nur iiber das DatafoxStudiolV vorgenommen werden. Eine genaue
Beschreibung hierzu finden Sie im Kapitel 5.6.8.

Hinweis:
[@ Bevor Sie die Kommunikationsart dndern, sollten Sie den zugehérigen Abschnitt
aus Kapitel 4.5 lesen.
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4.4 Bedienung

Generelle Richtlinien zur Bedienung

Da der Mobil-MasterIV kein Display besitzt, konnen alle Anderungen, an der Konfiguration des Gerites,
nur iiber einen PC, mit Hilfe des DatafoxStudiolV, durchgefiihrt werden. Eine ausfiihrliche Beschreibung
finden Sie im Kapitel 5.6.8.

4.5 Kommunikationsarten

Der Mobil-MasterIV verfiigt, je nach Ausstattung und Hardwareversion, iiber verschiedene Schnittstellen
zur Kommunikation. Hieriiber kann Peripherie (z. B. ein Tachoimpuls oder Relais) an das Gerét ange-
schlossen oder mit dem Gerét selbst kommuniziert werden. Da das Gerédt kein Display besitzt, miissen
alle Einstellungen iiber das DatafoxStudiolV vorgenommen werden, siche Kapitel 5.6.8. Zu diesem Zweck
muss das Gerdt an einen PC angeschlossen sein.

4.5.1 Kommunikation tiber RS232

4.5.1.1 Voraussetzung

Um iiber RS232 mit einem Mobil-MasterIV kommunizieren zu kénnen, muss das Gerét fiir diese Kom-
munikationsart im Systemmenii-Bios eingestellt sein, sieche Kapitel 5.6.8. Zusétzlich sind Baudrate und
Timeout der RS232-Schnittstelle des Terminals und der RS232-Schnittstelle des PCs aufeinander abzu-
stimmen. Als Baudrate sind zuldssig 9600, 19200 sowie 38400. Der Timeout muss zwischen = 100 und
=< 2000 liegen. Standardméfig wird der Timeout bei Auswahl der Kommunikationsart RS232 auf 100
gesetzt.
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Ein einzelnes Gerat kann iiber die RS232-

RS232 Schnittstelle, Position 1 in Abbildung 6
0— S und 7, direkt mit dem PC verbunden

werden. Die Leitungslidnge darf dabei 15
m nicht {iberschreiten. Als Verbindungs-
PC Mobil-MasterlV leitung ist ein RS232 Kabel mit einer 1:1

Belegung, entsprechend Datafox Artikel-
Nr. 20010, zu verwenden.

¢ (2) TXD
p| | (3) RXD

¢ (5) GND

Abbildung 21: Anschluss des Mobil-MasterIV an PC iiber RS232

4.5.1.3 Ubergang von RS232 auf RS485

Uber einen Umsetzer von RS232 auf RS485 kénnen bis zu 31 Gerite an die serielle Schnittstelle eines PCs
oder Servers angeschlossen werden. Die Geréte sind dabei iiber einen RS485 Bus verbunden. Die Strom-
versorgung kann iiber ein zentrales Netzteil mit entsprechender Leistung erfolgen. Hierbei ist abhingig
von Leitungsquerschnitt und Leitungslédnge der Spannungsabfall zu beriicksichtigen.

Die Anschlussbelegung fiir den Umsetzer wird am Beispiel des Datafox Umsetzer RS232/485 (klein) ge-
zeigt. Die Verdrahtung des RS485 Busses entnehmen Sie den nachfolgenden Beispielen.

Achtung:
' Achten Sie bei den Beispielen auf die angegebene Hardwareversion, die fiir das
o jeweilige Beispiel Voraussetzung ist.

Den Umsetzer schliefsen Sie, wie in Abbildung 21 dargestellt, mit einem Sub-D-9-poligen 1:1 Kabel an
den PC an. Der Umsetzer tritt an die Stelle des Mobil-MasterIV.

PIN 1/4 in Abbildung 23 sind Versorgungseingéinge und ermoglichen die Stromversorgung des Gerétes
iiber den Bus.

Achtung:

Wird die Spannungsversorgung des Mobil-MasterV und des RS485 Bus iiber PIN
1/4 (Stiftleiste des Mobil-MasterIV in Abbildung 23) hergestellt, muss Gleichspan-
nung verwendet werden, siche Kapitel 4.2.4.

o=
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Umsetzer

I \!- max. 31 Geréte im Bus

Datenleitung

max. 1000 m
Umsetzer PC-Seite Umsetzer Bus-Seite
1 8
e ) DA o) LN ) \
o n o o L H s @
RS232 on_ 9VAC RX DX RS485 RS485
2TX 34A 7A
3 RX 56B 8B
5 GND 2 GND 5 GND 3 GND
Abbildung 22: RS232 auf RS485 Bus
.RS.485 Anschlussdosen des RS485A HW V 2.0
Stiftleiste des : Stiftleiste des
Umsetzers REARS Bus mit Verbindungs-  Mobil-MasterlV
. Schraubklemmen 9 obii-Master
Verbindungs- kabel max. 5m 4 1
kabel 4321 4321 ¥ Abschluss-

widerstand

1A GND !!

£
£
2B ©
3 GND 24V g
Spannungs-
versorgung

Abbildung 23: RS485 Bus iiber Stiftleisten (RS485A HW V 2.0)
4.5.2 Kommunikation iiber USB

Hinweis:

[@3 Fiir die Kommunikation mit dem Mobil-MasterIV {iber USB ist zu beachten, dass
es sich bei der USB-Schnittstelle des Terminals um einen Typ-B Anschluss handelt.
Das heifst, dass Terminal arbeitet im Slave-Modus und kann daher keine anderen
USB-Geréte verwalten.
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4.5.2.1 Voraussetzung

Um die Kommunikation tiber USB nutzen zu kénnen, miissen Sie die notwendigen USB-Geratetreiber und
die Treiber fiir den USB-Seriell-Converter installieren.

Achtung:
Es sind nur die zum Gerét mitgelieferten Treiber zu verwenden!

o=

4.5.2.2 Anschluss

Der Mobil-MasterIV wird iiber ein Standard USB Kabel A-B an einen PC angeschlossen.

4.5.2.3 Treiberinstallation

Nachdem Sie den Mobil-MasterIV an den PC ange-
schlossen haben, wird das Terminal als neues USB-
Device erkannt und es beginnt die Installation der
mitgelieferten USB-Treiber.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Willkommen

E s wird nach aktueller und aktualisierter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CD oder auf der
Windows |Jpdate-webszite [mit Ihrer Eraubniz] gesucht,

L atenschutzrichtlinie anzeigen

Soll eine Yerbindung mit Windows Update hergestellt werden,
um nach Software zu suchen?

(O Ja, nur diese eine Mal
(O Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerdt angeschlossen wird
() Mein, diesmal nicht

Klicken Sie auf "weiter”, um den Yorgang fortzusstzen.

[ “iter ] [Abbrechen]

Abbildung 24: Automatischer Start des Setup Assistenten

Im néchsten Schritt geben Sie an, dass sie den Trei-
ber von einer bestimmten Quelle installieren wol-
len.

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

it diezem Azsistenten kionnen Sie Software fuir die folgende
Hardwarekomponente installieren:

Dratafox GmbH, USE Serial Corverter

. 'j Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
\_A_ oder Diskette geliefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

Wie mochten Sie vorgehen?

() Software autornatizch instaliieren [empfohlen)

Klicken Sie auf "weiter”, um den Yorgang fortzusstzen.

[ < Zuriick " Wwieiter > ] [Abbrechen]

Abbildung 25: Konfiguration des Setup Assistenten
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Assistent fiir, das Suchen neuer Hardware
Wernwenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardsuche zu enweitern oder

einzuschranken. Lokale Plade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert.

Wahlen Sie die Such- und Installationsoptionen.

(%) Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen

[]twechseimedien durchsuchen [Diskette, CD,..) I
Folgende Quelle ebenfall: durchsuchen:

v| [ Durchzuchen ]

() Nicht suchen, sonder den zu installierenden Treiber selbst wahlen

Werwenden Sie diese Option, um einen Geratetreiber aus einer Liste 2u wahlen. Es wird
nicht garantiert, dass der von Ihnen gewahlte Treiber der Hardware am besten entspricht.

[ < Zuriick “ W eiter > ] [Abbrechen

Abbildung 26: Auswahl des Quellverzeichnis

Die Software wird installiert... .

: Datafox GmbH, USB Serial Converter

ardwareinstallation

L ! Die Software, die fir diese Hardware installiert wird
L3
/j Datafiow GmbH, USB Serial Converter

hat den Windows-Logo-Test nicht bestanden, der die Kompatibilitst mit
windows XP uberpruft, (Warum ist dieser Test wichtig?]

Das Fortsetzen der Installation dieser Software kann die koekte
Funktion des Systems direkt oder in Zukunft beeintrachtigen.

Mi i = i ion jetzt abzubrech
und sich mit dem Hardwarehersteller fiur Software. die den
‘Windows-Logo-Test bestanden hat. in Yerbindung zu setzen.

Installation fortsetzen | [ Installation abbrechen |

Abbildung 27: Datafox USB Converter

da hen neuer Hardware

Die Software wird installiert.... .

(3 Datafar GmbH, USE Serial Port

\ 1 Die Software, die fiir diess Hardware installiert wird:
y LY
_J Datafox GmbH. USB Serial Port

hat den ‘wWindaws-Logo-Test nicht bestanden, der die Kompatibilitat mit
“windows P uberprift, [wharum ist dieser Test wichtig?]

Das Fortsetzen der Installation dieser Software kann die korrekte
Funktion des Systems direkt oder in Zukunft beeintrdchtigen.

Mi i i die | ion jetzt abzuby

und sich mit dem Hardwarehersteller fur Software, die den
‘Windows-Logo-Test bestanden hat. in Verbindung zu setzen.

[ Installtion fortsetzen | [ Installaion abbrechen

Abbildung 28: Virtueller COM Port
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Wahlen Sie den Ordner aus, in dem sich die Trei-
berdateien befinden.

Installation der Treiber fiir den Datafox USB Se-
riell Converter. Da dieser Treiber kein Microsoft
Logo besitzt, wird die abgebildete Meldung ange-
zeigt. Um den Treiber nutzen zu konnen miissen
Sie auf ,Installation fortsetzen klicken.

Installation der Treiber fiir den virtuellen COM
Port. Auch bei diesem Installationsschritt erhalten
Sie die Meldung, dass der Treiber den Microsoft
Logo-Test nicht bestanden hat. Hier miissen Sie
ebenfalls auf ,Installation fortsetzen® klicken, um
den Treiber nutzen zu kénnen.
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e —— Die Installation der Treiber ist nun abgeschlossen.

Fertigstellen des Assistenten

Diie Software fir die folgende Hardware wurde ingtalliert:

o

D atafow GrabH, USE Serial Converter

Klicken Sie auf "Fertig stellen”, um den Vorgang abzuschliefen.

Abbildung 29: Treiberinstallation fertig

Er— Den erfolgreichen Abschluss der Installation der

B *‘” g é} T . USB Treiber kénnen Sie im Gerdtemanager prii-

= pr——— : fen. Es miissen folgende Eintrdge ohne gelbes Aus-
i o o N rufungszeichen angezeigt werden.

1 Computer
1 i) Diskettencontroller
1 S Diskettenlaufwerke
4 DVDICD-ROM-Laufwerke
W Grafikkarte
= IDE ATAJATAPI-Controller

“es Laufwerke

) Mause und andere Zeigegerate
L Modems

% Monitors
E Metzwerkadapter
% Prozessoren

J Systemgerate
“» Tastaturen
= 82 USE-Controller
b

Sl ol B ol

ki | er
Si5 7001 PCI-zu-USB Open Host-Controller
5i5 7001 PCI-2u-USE Open Host-Controller
5i5 7001 PCI-2u-USE Open Host-Controller
513 PCl-2u-USB erweiterter Hostoantrollsr
LISB-Rook-Hub
USB-Root-Hub
USE-Root-Hub
U3E-Root-Hub

Abbildung 30: Datafox USB Controller

£, Geriite-Manager B Zusétzlich ist im Gerdtemanager der Eintrag fiir
pae *‘” sg é} T den Datafox USB Seriell Port hinzugekommen.
= B roovLoREaT : = Uber diesen COM-Port koénnen Sie mit dem Da-

R tafoxStudiolV oder Threr eigenen Anwendung iiber

" ECP-Druckeranschluss (LPTL)

o Kommikaionsansitus (Cor) die DFComDLL.dll eine Verbindung zum Mobil-

& @, Audio-, video- und Gamecontroller

i i Computer

£ @ el MasterIV aufbauen.

& S Diskettenlaufwerke

Lk DVDICO-ROM-Laufwerks

& i Grafikkarte

[+ =) IDE ATAJATAPL-Cantroller

#) e Laufrerke

- 77) Mause und andsre Zeigegerits

s Modems

& % Monitore

i+ BB Netzwerkadapter

i+ 5% Prozessaren

i 1 Systemgerate

[+ s Tastaturen

=8 USB-Controller
Dakafax GmbH, LISE Serial Converter
Si5 7001 PCI-2u-USE Open Host-Contraller
5i5 7001 PCI-2u-USE Open Host-Controller
515 7001 PCI-zu-USE Open Host-Controller
SIS PCI-2u-LISE erweiterter Hostoontraller
LISB-Root-Hub

115D Pk Uk

Abbildung 31: Datafox USB Seriell Port
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4.5.2.4 USB Stick als Datentrager

Zusatzlich zur Hauptkommunikation USB gibt es die Moglichkeit, einen USB Stick als Datentriger zu
verwenden. Sie konnen so Datensitze aus einem Mobil-MasterIV auslesen und mit einem PC weiterver-
arbeiten bzw. Listen fiir die Stammdaten und Zutrittskontrolle.

4.5.2.4.1 Datenstruktur und Sicherheit

Die ersten Schritte, um den Datentransfer zwischen Terminal und USB — Stick zu gewéhrleisten, ist
das Anlegen der Verzeichnisstruktur auf dem USB — Stick. Dazu nutzen Sie bitte diese Anwendung
USBMemoryStick.exe oder DatafoxStudiolV.

Bevor Sie das Programm starten, stecken Sie bitte einen leeren USB — Stick in einen USB — Port von
ihrem PC. Nun starten Sie bitte die Anwendung, und fiihren die folgenden Schritte aus.

In den Schritten 1 bis 5 werden die Datenstruktur und das Passwort auf dem USB — Stick hinterlegt.
Damit werden alle USB — Terminals bedient, unabhéngig von Ihrer Seriennummer.
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§| 1. Auswahl des Laufwerks, welches dem USB —

USB-Memory-5Stick verwalten kS Stick zugewiesen wurde.

LISE-Memany-Stick : ||NTEN5':| USE (R

Yerzeichizstruktur erstellen

2. Verzeichnisstruktur fiir alle Geréte erstellen,
unabhéngig von den Seriennummern.

" Fiir alle Gerate
3. Passwort erstellen, was fiir alle Geréte giiltig
ist. Das richtige Passwort ist Grundlagen fiir

¢ Fiir Gerat mit Sefennurnmmer

A

Erstellen einen Datentransfer zwischen Terminal und USB

Infa: Anlegen der Grundlegenden Yerzeichnizstrukbur fli — Stick. So wird verhindert, das jeder beliebige

Listens und Datenablage. USB — Stick mit der angelegten Datenstruktur die
Pazzwaort erstellen # wechseln Daten aus dem Gerat auslesen kann.

" Fur alle Gerate giiltig

" Fiir allz Gerate gultig [Passwort wechzeln) 4. Passwort hinterlegen, z.B. 1234.

" Fiir Gerat mit S efiennummer 0 5. Passwort auf USB setzen.

* Fiir Gerat mit Senennummer [Passwort wechseln)

Yorheriges Paszwort 1234
Lesen
Meuss Pazswart ; G744

Wiederholung : g744 Setzen

Abbildung 32: Konfiguration eines USB Stick

Auf dem USB - Stick wurde nun eine Verzeich-

B } COMMON nisstruktur COMMON angelegt, welche als Ablage

fiir die Transfer — Daten dient.
_) ACCESS ACCESS als Ubergabeordner fir die Zutrittskon-
—) D AT A trolllisten, welche Sie auf das Terminal iibertragen
mochten. Die Listen miissen als TXT — Datei hin-

’ KEY terlegt werden.

Der Ordner DATA enthélt die Datensétze als TXT
_) LIST — Datei, die von dem Terminal auf dem USB — Stick

geschrieben werden.

Im Ordner KEY ist der Schliissel als DAT — Datei

hinterlegt, welcher erst eine Kommunikation zwi-

schen Terminal und USB — Stick ermoglicht. Ist

kein Passwort angelegt, bleibt der Ordern leer.

Im LIST — Ordner werden alle Listen als TXT —

Datei abgelegt, die auf das Terminal {ibertragen

werden sollen.
Abbildung 33: Filestruktur auf USB Stick

Die Ablagestruktur COMMON auf dem USB — Stick wird von allen Terminals genutzt, die eine Haupt -
Kommunikation iiber USB unterstiitzen. Alle TXT — Dateien, die auf dem USB — Stick abgelegt werden,
miissen in der Bezeichnung*, Feldgrofie und Format der im Setup erstellten Listenbeschreibung entspre-
chen. Als Feld - Trennzeichen ist ein Tabulator und am Zeilenende CR + LF auszufiihren.

* Die Bezeichnungen der Textdateien (Listen oder Daten) konnen nur im Format 8 Punkt 3 selektiert
werden. Das bedeutet, dass jede Textdatei auf Grund ihrer ersten 8 Zeichen einmalig sein muss. Soll-
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ten Listenbezeichnungen innerhalb der ersten 8 Stellen keine Einmaligkeit aufweisen, kann es zu einem
Abbruch der Kommunikation kommen, wobei keine Liste auf das Terminal iibertragen wird.

Wollen Sie Daten und Listen terminalbezogen iibertragen, miissen sie in den weiteren Schritten eine zu-
sitzliche Datenstruktur hinterlegen. Die Selektion ist auf die Seriennummer des Terminals bezogen.

F§| 6. Auswahl des Laufwerks, welches dem USB —

USB-Memory-Stick verwalten X Stick zugewiesen wurde.

i el - [IMTEMSO USE [R:
LS lamonp Bl | (F:) 7. Die Verzeichnisstruktur fir ein Terminal mit

Werzeichizstiuktur erstellen der dazugehdrigen Seriennummer erstellen.
" Fiir alle Gerate
8. Passwort erstellen, was nur fiir das Terminal

mit der hinterlegten Seriennummer (z.B. 1212)

* Fiir Gerat mit Serennummer

A

Erstellen giiltig ist. Das richtige Passwort ist Grundlagen fiir

Info: Anlegen der Grundlegenden Verzeichnisstuktur flic einen Datentransfer mit diesem einen Terminal. So
Lister und Datenablage. wird verhindert, das jeder beliebige USB — Stick
Pazzwaort erstellen # wechseln mit der angelegten Datenstruktur die Daten aus

 Fiir alle Gerdte giilig dem Geréat auslesen kann.

" Fiir alle Gerdte gultig [Passwort wechseln) ) B .
9. Passwort hinterlegen, welches nur fiir dieses

~ Fiir Gerdt mit Serienfiummer 0 Terminal hinterlegt werden soll, z.B. 4455.

¢ Fiir Gerat mit Serennurnmer [Passwort wechseln)

Yarheriges Pazswart ; 1234
Lesen
Meues Pagswart ; g74d

Wiederholung : g744 Setzen

10. Passwort setzen auf USB - Stick.

Abbildung 34: Konfiguration eines USB Stick
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Die vorhandene im ersten Schritt angelegte Da-

= _) COMMON tenstruktur ist flir alle Terminals, ohne auf die
) ACCESS Seriennummer Bezug zu nehmen.
) DATA Auf dem USB - Stick wurde nun eine zusétzliche
KEY Verzeichnisstruktur nur fir das Terminal mit der
_) Seriennummer 1212 angelegt.

~ LIST

Ubergabe — Ordner fiir die Zutrittskontrolllisten,
welche Sie auf das Terminal (1212) tbertragen
mochten. Die Listen miissen als TXT — Datei

S| _) 00000001.212 hinterlegt werden.

_) ACCESS Daten — Ordner enthilt die Datensétze als TXT —
) DATA Datei, die von dem Terminal (1212) auf dem USB

— Stick geschrieben werden.
) KEY

LIST In dem Ordner Key ist der Schliissel als DAT —

_) Datei hinterlegt, welcher erst eine Kommunika-
tion zwischen Terminal (1212) und USB - Stick
ermoglicht. Ist kein Passwort angelegt, bleibt der
Ordern leer.

Im List — Ordner werden alle Listen als TXT —
Datei abgelegt, die auf das Terminal (1212) iiber-

Abbildung 35: Filestruktur auf USB Stick tragen werden sollen.

Bei der Kommunikation mit dem Terminal (1212) greift das Terminal nur auf die extra angelegte Ver-
zeichnis - Struktur zu. Somit findet kein Transfer mit dem allgemeinen Verzeichnis COMMON statt. Es
kann fiir jedes Terminal eine eigene Verzeichnisstruktur angelegt werden.

Beim ersten Einstecken des USB — Stick in den Terminal wird die Einstellung und somit auch das festge-
legte Passwort auf das hinterlegte Terminal geschrieben. Ab diesen Zeitpunkt ist die Kommunikation nur
mit dem hinterlegten Passwort mdoglich.

Achtung:

Hinweis: Der verwendete USB — Stick sollte nur fiir die Kommunikation und dem
Datentransfer von Terminal und PC genutzt werden. Daten- und Ordnerstruktu-
ren, die nicht im Zusammenhang mit dem Datentransfer stehen, konnen negative
Auswirkungen beim Schreiben der Daten auf dem USB — Stick haben. Es kann
so zu einem Abbruch der Kommunikation mit dem USB — Stick kommen, wobei
Datenséatze beschadigt werden kénnen.

o=

4.5.2.4.2 Passwort der Kommunikation dndern

Um ein bestehendes Passwort auf dem USB — Stick und auf dem Terminal abzuidndern, nutzen sie die
gleiche Anwendung wie bei dem Anlegen der Verzeichnisstruktur.
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andbuch Datafox Mobil-Master daﬁfox:

4.5.3 Kommunikation iiber analog Modem
4.5.3.1 Voraussetzung

Fiir die Kommunikation iiber ein analoges Modem muss im Systemmenii-Bios des Mobil-MasterIV die
Kommunikationsart ,,RS232¢ eingestellt sein, siche Kapitel 5.6.8. Die Baudrate des Terminals muss mit
der Baudrate des angeschlossenen Modems iibereinstimmen. Der Timeout ist in Abhéngigkeit von der Lei-
tungsqualitét des Telefonnetzes (welchen Storquellen ist die Leitung ausgesetzt?) einzustellen. Je schlech-
ter die Leitungsqualitit desto hoher sollte der Timeout eingestellt werden. Das Modem, an welchem das
Terminal angeschlossen werden soll, muss iiber die COM-Schnittstelle eines PC’s konfiguriert werden. Die
im folgenden aufgefiihrten Schritte beziehen sich auf das getestete und empfohlene ,,Devolo-MicroLink 56
k Fun II* Modem.

4.5.3.2 Anschluss

— Das analoge Modem wird an die COM-Schnittstelle
\& des Mobil-MasterlV angeschlossen. Fiir den An-

Nini DIN 8-polg E@ schluss ist ein Null-Modem-Adapter oder ein
auf Sub-D--polig Sub-D-0-polig entsprechend der Abbildung konfektioniertes
. D-9-
(original Modem Kabel) Stecker am Gerat Kabel zu verwenden.
= B d__
Analog Modem Mobil-MasterlV . . .
| Seite Sub-D-9-polig Bsta BusDpolly Achten Sie darauf, dass auf der Seite des Mobil-
Stecker Buchse . .. .. .
| | MasterlV  keine Anschliisse gebriickt — sind.
: RO @) - —> QRO | Zwischen einem Null-Modem-Adapter und dem
| RTS (7) | [———] I Terminal kénnen Sie als Verlangerung ein
CTS (8 .
| | |bsr 26; | Sub-D-9-poliges 1:1 Kabel verwenden.
| | [oco @ I
R (9) |
I DTR (4)
| | [ovo @) | ® ono| | |
I I
| Null Modem Adapter oder I
| konfektioniertes RS232 Kabel I
_________________ a1

Abbildung 36: Anschluss des Analog-Modems an den Mobil-MasterIV
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Nullmodem- analog Modem analog Modem
Adapter Art: 25102 Art: 25102
" . __RS232 Telefonnetz RS232
| ATD039627822222
|
= — 4 Alle Geriite
| auf 9600 RS232-Port:
| Baud und AT&F AT&DO AT&F AT&DO Baud=9600
—-J RS232 ATEO AT&CO ATEO AT&CO Datenbit=8
ATS0=1  AT+ipr=9600 ATS0=0  AT-+ipr=9600 Paritdat=N
ATX3 AT&WO ATX3 AT&WO Stoppbit=1
Mobilfunkmodem zu Mobilfunkmodem (Verdrahtung des Nullmodem-Adapters siche Abbildung 37)
] ]
MC35i Terminal MC35i Terminal
Nullmodem- Art: 25104 Art: 25104
Adapter
E . RS232 Mobilnetz RS232
| ATD039627822222m

4 Alle Gerite AT&F  AT+CBST=710,1  AT&F  AT+CBST=71,0,1
| auf 9600 ATEO AT+CRC=1 ATEO AT+CRC=1 RS232-Port:
| Baud und ATS0=1  AT+IPR=9600 ATS0=0  AT+ipr=9600 Baud=9600
——J RS232 AT&DO  AT+CSNS=4 AT&DO0  AT+CSNS=4 Datenbit=8
AT&CO  AT&WO AT&CO  AT&WO Paritit=N
ATS7=60 ATSMSO ATS7=60 ATSMSO Stoppbit=1

ISDN (Festnetz) zu Mobilfunkmodem (Verdrahtung des Nullmodem-Adapters siche Abbildung 37)

MC35i Terminal

Nullmodem- Art: 25104 ( I ISDN-Modem
Adapter . >> i
- . RS232 i Mobilnetz Q ISDN
: ; ATD039627822222m
- __: Alle Gerite AT&F AT+CBST=71,0,1
| auf 9600 ATEO AT+CRC=1 ATEO RS232-Port:
| Baud und ATS0=1 AT+IPR=9600 ATS0=0 Baud=9600
——J RS232 AT&DO  AT+CSNS=4 ATS31=2 Datenbit=8
AT&CO  AT&WO ATS51=0 Paritit=N
ATS7=60 ATSMSO AT+ipr=9600 Stoppbit=1

ISDN (Festnetz) zu Mobilfunkmodem (internes MC35i oder MC55)
Alle AE-IV Gerite mit |

integriertem
GSM/GPRS-Modem ( L )> ISDN-Modem
Antennenkabel Mobilnetz K ISDN L
m ’ " ATDO039627822222m
B ATEO RS232-Port:
Geriite auf ATS0=0 Baud=9600
GSM bzw. ATS31=2 Datenbit=8
GSM/GPRS ATS51=0 Paritit=N
AT+ipr=9600 Stoppbit=1
Hinweis:

Die oben aufgefiihrten Konfigurationen sind keine Garantie fiir einen Verbindungs-
aufbau. Sie beruhen lediglich auf Erfahrungswerten und miissen bei verschiedenen
Telefonanlagen u. U. angepasst werden. Konfigurationen, die hier nicht aufgefiihrt
wurden, funktionieren in der Regel auch nicht.
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DUE (Datafox Gerat) DUE (Modem)

(3) RXD <3<—> RXD
(2) TXD TXD
CTS

(5) GND p | GND

Abbildung 37: Verdrahtung des Nullmodem-Adapter

Pin Bezeichnung Funktion

1 DCD data carrier detect Trager erkannt

2 RxD receive data Empfangsdaten

3 TxD transmit data Sendedaten

4 DTR data terminal ready DEE empfangsbereit
) GND ground Signalmasse

6 DSR data set ready Betriebsbereitschaft
7 RTS request to send Sendeanforderung

8 CTS clear to send Sendebereitschaft

9 RI ring indicator Ankommender Ruf

Tabelle 7: PIN Belegung und Kennzeichnung

Abkiirzung | Beschreibung

DCD Wird aktiviert, wenn das angeschlossene Modem mit einem anderen Modem
eine Verbindung aufgenommen hat. Somit weifs der PC, dass eine Verbindung
besteht und Daten gesendet werden koénnen.

DTR Hiermit signalisiert ein Rechner, z. B. bei einer Direktverbindung, seine
Betriebsbereitschaft.

DSR Als Antwort auf DTR. (bei gekreuzten Leitungen)

RTS Wird aktiv, wenn ein Endgerét bereit ist Daten zu senden.

CTS Wird aktiv, wenn ein Endgerét bereit ist Daten zu empfangen.

RI Wird von einem angeschlossen Modem bei einem eingehenden Ruf erzeugt.

Tabelle 8: Beschreibung der Bezeichner der Sub-d-9-polig

Ausginge:

Low-Pegel = + 12V
High-Pegel = - 12V
Ausgangsstrom: bis zu 10 mA

Einginge:

Low-Pegel wird erkannt bis ca. + 1V
High-Pegel wird erkannt ab ca. + 1V
Eingangswiderstand = 10 kOhm
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4.5.3.3 Modem Initialisierung

Priifen Sie, auf welche Baudrate der Mobil-MasterIV eingestellt ist. Diese Information finden Sie im
Geriéte-Bios, siehe Kapitel 5.6.8.

Gerdtewartung iiber, Modemverbindung durchfiihren 7 SChlieﬁen Sle daS ,,DeVOIO—MiCI”OLink“ an dle
o COM-Schnittstelle IThres PCs an. Starten Sie das
Schrittstelle : | COM1 | mit Timeout: [2000ms . . .
® ik S5k Fon Dol | DatafoxStudiolV und offnen Sie den Modem-
;;Hc';zfa'”f‘[:w““ ] P Konfigurationsdialog iiber
eminel Siners] o N .
< Setup => Geratewartung uber
Wartezeit fiir Verbindungsaufbau: [35s  » Yerbinden p . . g .
T Modemuverbindung >. Wéahlen Sie als Vorgabetyp
. . @ ..
— e T sirem x2MicroLink 56k Fun IT (Devolo)* und stellen Sie ei-
cotodu: | = ne COM-Schnittstelle Ihres PCs aus. Den Timeout
Seupdnsiz | | stellen Sie auf ,,2000 ms“ ein.
Listenpfad | J
Datensatzablage: | [
Ausgabe [dschen
Heldungen
< >

Abbildung 38: Konfiguration der Modmeverbindung

4.5.3.4 Verbindungsaufbau iiber das DatafoxStudiolV

Geratewartung iiber, Modemverbindung durchfiihren E| Um eine Vel“blndung ZWiSChen einem Mobll—
P MasterIV. und  einem PC  (DatafoxStu-
Sehnittstelle ;| COM1 > mit Timeout: [2000ms ~ . . . .
e e ey dioIV) herzustellen, offnen Sie im Data-
:;F;TEZ‘Tcarch‘\[ :-NM] ] o foxStudiolV iiber das Meni < Setup— >
e | U Geratewartung iber Modemverbindung > den
Wartezeit fir Verbindungsaufbau: [45s A ‘Yerbinden . . . . . .
Verirchingsdeuer 00100 Kommunikations-Dialog. In Abhéngigkeit vom
o = ntiem gewahlten .Modemtyp' miissen Sie Z‘usatzhch d¥e
el i = — COM-Schnittstelle, die Baudrate, die PIN sowie
Gerdtedatel Libertragen (Fimwarsupdate] . .
Sepede;  [Swdmuenagen | die Rufnummer der Gegenstelle angeben. Nicht
. Listen, passend zur angegebenen Setupdatei, Ubertragen ey e o .
Letenpiad [ B s et —l benstigte Parameter werden deaktiviert.
Auf Datensatze prifen.
Daterisatzablage: | plle vorhandenen Datensatze lgschen, L]
gPtF!S Kturwl\gurat[iu_nshctl?leny\‘&sTn
Eotustcno et eon TMIGSHGEFS Pt Diese Art der Kommunikation kommt bei der Ad-
Heldunsen ministration des Mobil-MasterIV (,Gerdtewartung
iiber Modemverbindung®) zum Einsatz. Zu die-
sem Zweck stehen Thnen bestimmte Funktionen zur
Verfiigung.
Eine detaillierte Beschreibung hierzu finden Sie im
Kapitel 5.7.1.
< >

Abbildung 39: Dialog zur Gerdatewartung iiber Modemverbindung
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4.5.3.5 Verbindungsaufbau iiber die DFComDLL

Sie kénnen den Verbindungsaufbau zum Mobil-MasterIV auch aus Ihrer eigene Anwendung heraus star-
ten. Hierfiir verwenden Sie die Funktionen der DFComDLL.dll um die Verbindung zwischen einem PC
und dem Gerét herzustellen. Gehen Sie dabei, wie in der Grafik dargestellt, vor.

Verbindungsaufbau

Alle AT-Befehle sind mit einem ,carriage return*
abzuschlieRen.

Schnittstelle 6ffnen DFCComOpenlV(...)
A\ 4
AT-Befehl zur
Initialisierung DFCWrite(...) <
senden
AT-Befehle immer mit CR LF
(0x0D, 0x0A) abschieBen! v
Lesen der Antwort
vom Modem RRERESI G
nein nein
Initialisierung
abgeschlossen?
ja
A 4
Anwahl der R
Gegenstelle DFCWrite(atd ... )

AT-Befehle immer mit CR LF

(0x0D, 0x0A) abschiefen! v
Verbindungsstatu
lesen, bis DFCRead(...)
CONNECT ...

nein
Antwort erhalten?

Connect

Verarbeitung

Verbindungsabbau

abgeschlossen?

. Vor Ausfiihrung
nein 1 Sekunde
Pause
In den
DFCWrite(+++) Kommando
Modus wechseln
Es darf kein CR LF (0x0D, 0x0A)
gesendet werden!
Nach Ausfiihrung
Weitere Funktionen? 1:Sakunde
Pause
\ 4
A Lesen der
DFCRead(...) Antwort vom
Modem
DLL-Funktionen a
ausfiihren J nein
Antwort erhalten?
>
DFC...(...) L] ja
\ 4
A
DFCWrite(ath) Auflegen
AT-Befehle immer mit CR LF
v (0x0D, 0x0A) abschieRen!
Lesen der
DFCRead(...) Antwort vom
Modem
nein
nein
Antwort erhalten?
ja
| .
ja
A 4

Schnittstelle

DFCComClose(...) schlieRen

Abbildung 40: Ablauf der Kommunikation iiber DFComDLL.dII

Eine detaillierte Beschreibung der einzelnen Funktionen und Parameter finden sie in der Dokumentation

bzw. Hilfe zur DFComDLL.dIl.
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4.5.4 Kommunikation iiber GSM bzw. GPRS/GSM

Fiir den Einsatz an Lokationen ohne Festnetz- oder DSL-Anschluss kann der Mobil-MasterIV optional
mit einem Mobilfunkmodul (Siemens MC35i, MC39 oder MC55) fiir GSM und GPRS ausgestattet werden.

Uber GSM kénnen alle Funktionen der DLL angewendet werden. GPRS wird aktuell ausschlieflich zum
senden von Daten vom Mobil-MasterIV an einen Webserver genutzt. Vorteil dabei ist, dass die Daten
sofort versendet werden.

4.5.4.1 Vorbereitung

Vor Inbetriebnahme ist die SIM-Karte in den Mobil-MasterIV einzulegen. In Abhéngigkeit von der ge-
withlten Hardwareoption (interne oder externe Antenne) ist ggf. die externe Antenne an das Gerdt an-
zuschliefen. Siehe hierzu Kapitel 4.2.8. Im BIOS des Mobil-MasterlV muss als ,interface* ,GSM* bzw.
,GPRS/GSM* aktiviert sein, siehe Kapitel 5.6.8.

4.5.4.2 Konfiguration

Fiir die Nutzung von ,,GPRS/GSM* ist eine Konfigurationsdatei mit den Zugangsdaten von IThrem Pro-
vider zu erstellen und auf das Gerét zu iibertragen. Eine genaue Beschreibung der einzelnen Parameter,
der Erstellung und Ubertragung auf das Gerit finden Sie im Kapitel 5.6.7 .

Hinweis:
[@ Beachten Sie, dass die GPRS-Konfigurationsdaten nur mit dem DatafoxStudiolV
per RS232 oder TCP/IP auf das Gerét iibertragen werden konnen.

Da ,GPRS* als Kommunikationsart auch ,GSM* voraussetzt, muss eine SIM-Karte in das Gerét einge-
legt werden, siehe Kapitel 4.2.8 . Folgende Szenarien sind fiir die Aktivierung der SIM-Karte im Mobil-
MasterIV moglich.

1.) Sie mo6chten von einer anderen Kommunikationsart auf die Kommunikationsart ,,GSM* bzw.
+GPRS/GSM* wechseln. Trennen Sie das Gerét von der Stromversorgung, legen Sie die SIM-Karte
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ein. Wechseln Sie iiber das DatafoxStudiolV in den Bios-Modus und stellen Sie die Kommunikations-
art (interface) auf ,GSM“ bzw. ,GPRS/GSM* ein. Ubertragen Sie die geinderte Bios-Konfiguration
auf das Terminal und verlassen Sie den Bios-Modus.

2.) Das Gerét steht bereits auf ,GSM bzw. GSM/GPRS" und es wurde die SIM-Karte gewechselt. In
diesem Fall miissen Sie das Terminal iiber RS232 oder TCP/IP an einen PC anschliefen und tiber
das DatafoxStudiol V in den Bios-Modus wechseln. Anschlieffend muss die neue PIN in der GPRS.ini
eingegeben und mit den Konfigurationsdaten zusammen auf das Gerét libertragen werden.

Achtung:
' Wurde dreimal eine falsche PIN auf das Gerét iibertragen, muss zur Aktivierung
o der SIM erst die PUK zusammen mit der PIN eingegeben werden.

Folgende Systemvariablen wurden im Bereich Mobilfunk mobile hinzugefiigt: ROAMING, RESETTRIG-
GER und ATTACH. ROAMING Der Wertebereich fiir den Parameter ROAMING ist 0 oder 1. 0 bedeutet,
dass das Gerét sich nicht per Roaming iiber ein Fremdnetz einwahlen darf. Beim Wert 1 ist auch ein Ro-
aming zuléssig. Standardwert ist 1, Roaming erlaubt.

RESETTRIGGER Durch den Parameter Resettrigger wird festgelegt, wann das Mobilfunk-Modem bei
Verbindungsproblemen neu gestartet (rebootet) wird. Bei Verbindungsproblemen geht das Modem in den
Status 40 und versucht erst nach 15 Minuten erneut Daten zu senden. Der Parameter RESETTRIGGER
definiert nach wie vielen aufeinanderfolgenden Auszeiten, ohne dass eine korrekte Verbindung zum Server
zustande kam, ein Neustart des Modems durchgefiihrt wird. Der Wertebereich betragt 1..32. Vorgabewert
ist 32.

ATTACH Der Parameter ATTACH definiert, wie oft das Modem pro Tag sich zum Provider einwéhlen darf
(Attach). Ist die Anzahl Versuche erreicht, kommt an diesem Tag kein weiterer Verbindungsversuch per
GPRS mehr zustande. Per GSM ist das Gerét jedoch immer erreichbar. Wertebereich 1..50. Vorgabewert
ist 32. Die Pause zwischen 2 Attach-Versuchen betragt COM. TIMEOUT, mindestens jedoch 15 Minuten.
Info: Ist das Kontingent an Verbindungsversuchen fiir einen Tag aufgebraut, kann das Gerdt nur durch
einen Datumswechsel oder einen Neustart dazu gebracht werden, den Verbindungszihler zuriickzusetzen
und sich erneut einzuwéhlen. Achtung: Durch einen nicht passenden Wert fiir den Parameter ATTACH
kénnen unnétige Kosten entstehen. Beispiel: Volumen von 10 MByte, Blockrundung 100 KByte. Daraus
folgt, dass das Gerét sich maximal 100mal pro Monat einwdhlen darf, sonst entstehen zusétzliche Kosten.
Bedeutet bei 31 Tagen pro Monat, maximal 3 Einwahlen pro Tag. Der Parameter ATTACH sollte daher
auf 3 gestellt werden.

4.5.4.3 Verbindungsstatus

Nachdem die, GPRS .ini’-Datei auf das Gerét iibertragen wurde, kann nun die Betriebsart des Mobil-
MasterIV GSM/GPRS eingestellt werden, siche Kapitel 5.6.8.

GSM: Die Kommunikation erfolgt per GSM.
GSM/GPRS: Die im Gerét erzeugten Datensitze werden per GPRS sofort an einen entsprechenden
Webserver gesendet. Alle anderen Funktionen miissen per GSM ausgefiihrt werden.

Der GSM Status wird iiber die Status LEDs am Mobil-MasterIV angezeigt (giiltig ab Version 04.01.01.21):
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ERROR POWER GSM/GPRS Zustand des Gerites

On On Off Bootloader

On On On Start

Off 1 Hz Off Booten

1 Hz 1 Hz - kein Setup

1 Hz On - Bedienstopp

Off On - normaler Betrieb

Off & - Kommunikation aktiv

Off - Off Mobile, offline, nicht im Netz

Off - *— Mobile, offline, im Netz angemeldet

Off - On Mobile, online

2 Hz - *— Mobile, keine SIM-Karte

2 Hz - Kok Mobile, PIN wird bendétigt

2 Hz - Kok k— Mobile, PUK wird benétigt

2 Hz - x7 Mobile, sonstiger Fehler
Legende

- LED - Zustand undefiniert

Off LED aus

On LED ein

1 Hz LED blinkt 1 mal die Sekunde
2 Hz LED blinkt 2 mal die Sekunde
& LED aus fiir ca. 30 ms

* LED ein fiir ca. 150 ms

- LED aus fir ca. 150 ms
— LED aus fiir ca. 1000 ms
— LED aus fiir ca. 2500 ms
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4.5.4.4 Senden von Daten per GPRS

Der Mobil-MasterIV ist in der Lage Buchungsdaten zeitnah per GPRS an einen Webserver zu senden. Da-
zu ist es notwendig, das Gerét wie oben beschrieben fiir die Kommunikationsart zu konfigurieren. Werden
im Mobil-MasterIV Daten erzeugt, wird zunéchst eine TCP/IP Verbindung aufgebaut und anschliefiend
folgende Zeichenfolge gesendet:

GET example/getdata.php?table—datensatz&parameter1—wert1&parameter2—=wert2&checksum—pruefsumme

GET example/getdata.php? ist der Prifix der HTTP Daten und gibt den Pfad auf den Webserver
an wo sich das entsprechende php-Skript befindet, mit dem die HT'TP Daten verarbeitet werden.
table entspricht einer Datensatzbeschreibung aus dem Setup (die Tabelle, aus der Daten iibermittelt
werden sollen).

parametern entspricht den Feldnamen aus der Datensatzbeschreibung (Tabellenfeld).

vy Vv VY

checksum dient zur Fehlererkennung bei der Dateniibertragung

Damit das Ubertragungsvolumen gering bleibt, sollten nur wenige Zeichen fiir Tabellen und Feldnamen
eingegeben werden.

Die Priifsumme errechnet sich aus der Summe aller ASCII Werte der iibertragenen Parameterwerte (nur
der Werte, nicht der Feldname, d. h. alles was zwischen dem = und dem & steht). Der Webserver muss
folgende Antwort innerhalb von HTTPTIMEOUT zuriicksenden:

1.) bei Erfolg (Priifsumme korrekt): status=ok&checksum=pruefsumme Daraufhin wird der Datensatz
im Mobil-MasterIV geléscht

2.) bei Fehler (Prifsumme nicht korrekt): status=error&checksum=pruefsumme Darauthin wird der
letzte Datensatz noch einmal gesendet

Version: 04.02.00.05 Seite 65 www.datafox.de



Handbuch Datafox Mobil-MasterIV. . .. ... ... daﬁ"f?x'
|

Falls man Datum und Zeit im Mobil-MasterIV mit dem Server abgleichen will, kann das in der Riickantwort
zum Mobil-MasterIV nach folgendem Beispiel geschehen:

status=ok&checksum=3142&time=2003-10-28 17:00:55
Der Mobil-MasterIV stellt nun die interne Uhr auf 17:00:55 und das Datum auf den 28.10.2003.

Bei Verbindungsproblemen kann mit Hilfe eines , Alive-Datensatzes* die Fehleranalyse vereinfacht werden.
Durch den Alive-Datensatz konnen Sie feststellen, ob das Gerét online oder offline war, z. B. bei Strom-
ausfall. Sie konnen ebenso anhand des Alive-Zahlers im Alive-Datensatz feststellen, ober der Webserver
durchgehend erreichbar war. Bei jedem Fehlversuch Daten zu senden wird der Alive-Zéhler erhéht. Kom-
men keine Daten am Server an und der Alive-Zahler im Alive-Datensatz hat den Wert 1, wurde das Gerét
vom Strom getrennt.

T I T X Aktivierung der Funktion Alive iiber den Pa-

rameter ,Alive“ (Zyklus fiir die Erzeugung des
Alive-Datensatzes in Sekunden) mit einem Wert
grofer 60 und kleiner 65500.

M ame ‘whert

PHONE g i

i iietnet bmable tas Als Datenfelder des Alive-Datensatzes sollten Sie

hoer o s do auf jeden Fall die Gerdtenummer, Datum-Uhrzeit

KTTPsEND BET Joemgpns atdstashi? und den Alive-Z&hler definieren.

ﬁl%l};IETIMEDUT "Fuuuu

HTTPTYFE 1.1

SPIN 0 Der Wert des Alive-Zahlers * Zyklus fiir die
Erzeugung = Dauer der Stérung, so kénnen Sie
iiber den Alive-Zahler die Dauer einer Stérung
errechnen.

Infomafion zum gewsfiten Einlrog Hinweise zum Zugriff auf diese Variablen iiber die

Boon " Do aus: 60 s 69500, 2o m Sekuron dll entnehmen Sie bitte der Dokumentation zur

e 0 DFComdIldll.

Speichemunlel..| Sl |
Abbildung 41: Aktivierung des Alive-Datensatzes
Hinweis:
[@ Nach drei Fehlversuchen Daten zu senden, geht der Mobil-MasterIV in die ,Geréate-

regeneration” mit einem Timeout von 15 Minuten. Nach Ablauf des Timeouts wird
erneut dreimal versucht die Daten zu senden. Dadurch wird IThre Batterie geschont
und die Ubertragungskosten werden minimiert.

Achtung:

Alivedaten sind temporéire Daten. Kann der Alive-Datensatz nicht gesendet wer-
den (z. B. Server nicht erreichbar), wird dieser geloscht und der Alivezdhler um eins
erh6ht. Die Fuktion ,,Alive wird iiber den Aliveparameter in der GPRS.ini akti-
viert. Zusétzlich zur Aktivierung muss die F6-Kette oder (ab Version 04.01.04.x)
die GPRS-Kette in der Signalverarbeitung vorhanden sein. Achten Sie darauf, dass
diese Funktion nicht unbeabsichtigte Daten (Trafic) erzeugt!

o=
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4.5.5 Kommunikation iiber TCP/IP

Normalerweise ist fiir die Einbindung eines Mobil-MasterIV die Konfiguration der Netzwerkverbindung
notwendig. Befindet sich jedoch ein DHCP Server im Netzwerk, der alle PCs und Peripherie mit dyna-
mischen IPs versorgt, kann diese Konfiguration entfallen. In diesem Fall muss die IP des Terminals auf
,000.000.000.000¢ gesetzt werden.

version fixer Wert

MAC fixer Wert

IP veranderbarer Wert

port verdnderbarer Wert, analog IP

hostbits verdnderbarer Wert, analog IP

gateway verdnderbarer Wert, analog IP

remoteaccess verianderbarer Wert Zur Auswahl stehen yes und no.

VYVVVYYYVYY

set default Es werden die default Werte des Gerites eingestellt.

Ein moglicher Zugriffsschutz per Telnet- oder Web-Interface auf das TCP /IP-Modul der Datafox Terminals
wird nach einem Terminal-Neustart deaktiviert. Ab der Version 04.01.06.16 stehen folgende Sicherheits-
mechanismen zur Verfiigung Variante 1 Vollstdndige Absicherung eines Terminal gegen Zugriff von auften
(Telnet-Session, Web-Interface) durch Deaktivierung des Fernzugriff direkt am Terminal im Geréte BIOS.
TCP/IP - Einstellungen sind nur noch direkt am Terminal méglich.

Die Einstellungen des Fernzugriff (Ja / Nein) im BIOS kénnen nur geéndert werden, wenn das BIOS iiber
ein Kennwort abgesichert ist. Das setzt voraus, dass nach einem Firmwareupdate zunéchst ein Setup mit
gesetztem BIOS Passwort iibertragen werden muss, bevor die Einstellung gedndert werden kann.

Diese zusitzliche Absicherung ist notwendig, da eine Anderung dieser Einstellung (Fernzugriff - Ja/Nein)
ein moglicherweise gesetztes Telnetpasswort deaktiviert.

Variante 2 Uber eine Telnet-Session miissen Sie im Menii 6 = Security, den Wert fiir Enable Enhanced
Password auf Y = Yes setzen, den Wert fiir Change the Password ebenfalls auf Y = Yes setzen und bei
Enter Password geben Sie das Passwort ein. Diese Anderung speichern Sie iiber den Meniipunkt 9 = Save
and Exit.

Mit dieser Einstellung haben Sie sowohl den Zugriff iiber Telnet als auch den Zugriff iiber das Web-
Interface mit einem einzigen Kennwort abgesichert. Somit konnen Sie weiterhin die Terminals per Remote
an eine gednderte Infrastruktur anpassen.

Achtung:

An dieser Stelle nochmals der Hinweis, eine Anderung der Einstellung (Fernzugriff)
im Gerate BIOS deaktiviert das Telnet Enhanced Password. Das kann gewiinscht
sein, wenn Sie das Kennwort einmal vergessen haben kénnen Sie so einen Terminal
zuriicksetzen. Dafiir bendtigen Sie jedoch das Kennwort fiir den Zugriff auf das
Geréite BIOS, welches sich im Gerétesetup befindet.

Ein Firmwareupdate hat keinerlei Auswirkungen auf die Sicherheitseinstellungen
des Terminals!

o=
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4.5.5.1 LAN

Analog dem direkten Anschluss tiber RS232 kann ein einzelnes Geréat direkt iiber TCP/IP an einen PC
angeschlossen werden. Zu diesem Zweck wird das Gerét mit einem CAT-5 Netzwerkkabel (bei direktem
Anschluss mit Crossover-, bei Anschluss tiber Router, ... mit Patchkabel) iiber die RJ45 Buchse mit dem
PC verbunden.

il IcPP S

D 2TX

= o L

Abbildung 42: Anschluss an PC iiber TCP/IP

4.5.5.2 Ubergang von TCP/IP auf RS232

Fiir den Anschluss eines einzelnen Gerétes mit RS232 an ein TCP/IP Netzwerk muss ein COM-Server

eingesetzt werden. Dieser COM-Server dient als Vermittler zwischen den beiden Kommunikationsarten.

COM-Server

Abbildung 43: TCP/IP auf RS232

Die notwendigen Einstellungen eines COM-Servers werden am Beispiel des W&T COM-Servers beschrie-
ben.

Uber das Watility.exe Programm kann der COM-Server sehr einfach konfiguriert werden.

W&T Programm 6ffnen

Reiter ,inventory* dann ,scan local network* 6ffnen

Mac-Adresse erscheint im Menii dann anklicken

IP-Adresse iiber ,Configuration” und ,,Assign [P-Adress* einstellen
Telnet (Bildschirm) Button anklicken

Es erscheint das Telnet Menii

Erst Taste 3 (Setup Port 0) dann 2 (UART Setup) driicken
Weitere Einstellungen siehe unten

Setup sichern und Programm schliessen

10.) Hardware-Einstellungen sieche Handbuch des COM-Servers
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o Telnet 192.168.123.43

. Com—Server Highspeed *

. INFO System

. SETUP System

. SETUP Port @ (High-Speed Serial)
. SAUE Setup

Press <{No.+ ENTER} {g=quit): 3

R DN

i Port-B ~ Menu Level:l sessesscestsess

SETUP Port B8

1. Port State
2. UART Setup
3. TCP/IP Mode

Press <{No.+ ENTER} {g=quit): 2

mxx Poprt:@ / Menu Level:2 sessscsmssss

(38480.N. 8.1 .N.FIFO0s OFF>
. Baud:

. Parity:

Data Bits:

. Stophit:

- Handshake:

Send-Hec FIFO:

Press <MNo.+ ENTER> {g=quitl:

-
1| | »

Abbildung 44: COM-Server Konfiguration tiber Telnet

[=a Ty - gAY L]
' '

4.5.5.3 Ubergang von TCP/IP auf RS485 Bus

Bis zu 31 Geréte konnen sehr kostengiinstig iiber einen COM-Server mit RS485-Bus angeschlossen werden.
Einzelheiten zum Aufbau eines RS485-Netzwerks finden Sie in der separaten Vernetzungsbeschreibung.
Diese konnen Sie bei uns anfordern oder auf unserer Homepage downloaden. Bitte beachten Sie, dass die
Busnummer direkt am Terminal eingestellt werden muss, siche Kapitel 5.6.8.

Die Struktur des Netzwerkes ist ein Bus. Das Buskabel wird von einem zum néchsten Gerédt durchge-
schleift. Abzweigungen sind nicht erlaubt. Der PC kann am Anfang, am Ende oder irgendwo in der Mitte
des Netzwerkes angeschlossen werden. Die Gesamtlinge des Buskabels darf 1000 m nicht iiberschreiten.

COM-Server

rs4s5 NN T max. 31 Gerdte im Bus

Abbildung 45: TCP /TP auf RS485 Bus
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4.5.6 Kommunikation tiber RS485

Das RS485 Datafox Netzwerk basiert auf dem Modbusprotokoll. Modbus ist ein einfaches und sicheres
Bussystem und wird u.a. auch in der Messtechnik eingesetzt.

Da RS485 keine Standardkommunikationsart von PCs ist benétigen Sie zum Aufbau eines solchen Netz-
werks einen Umsetzer. Den Anschluss und die Verdrahtung fiir einen Ubergang von RS232 (PC) auf
RS485-Netz entnehmen Sie bitte dem Kapitel 4.5.1.3 bzw. fiir den Ubergang von TCP/IP (PC) auf
RS485-Netz lesen Sie bitte das Kapitel 4.5.5.3.

Hinweis:
[@ Alle Komponenten fiir die RS485 - Vernetzung kénnen mit den Gerdten bestellt
werden. Die Artikel finden Sie in den entsprechenden Preislisten oder auf Anfrage.

Die Busleitung verbindet den Umsetzer und maximal 31 Mobil-MasterIV in Reihe. Verzweigungen sind
nicht zuléssig. Der Umsetzer kann an einer beliebigen Stelle im Busstrang angeschlossen werden. Die maxi-
male Gesamtldnge pro Busstrang betragt 1000 Meter. Die Busleitung sollte moglichst in Kabelkanélen an
der Decke oder Wand verlegt werden. Zum Anschluss eines Mobil-Master[V wird die Datenleitung auf einer
Cat. 5 Anschlussdose aufgelegt und iiber ein RJ45 Patchkabel verbunden oder iiber Anschlussdosen mit
Klemmleisten iiber eine Stichleitung vom RS485 Bus an die Anschlussklemmen. Pro RS232-Schnittstelle
am PC kann ein Datafox-Bus angeschlossen werden. Es konnen beliebig viele Busse, auch an verschiedenen
PCs, installiert werden. Pro Bus lduft ein Kommunikationsprogramm, das die Kommunikation zwischen
den einzelnen Geréten und dem zentralen Datenserver durchfithrt. Aufgrund von Potentialunterschieden
sollte eine Datafox-Busleitung nicht zwischen verschiedenen Gebéduden verlegt werden. Diese Verbindung
ist vorzugsweise iber das PC-Netzwerk per Glasfaser zu realisieren.

4.5.7 Aktive Verbindung iiber TCP/IP

Eine Aktive Verbindung wird ab der Firmware Version 04.01.05.x unterstiitzt. Diese Funktion steht bei
Hauptkommunikation TCP/IP, WLAN und GPRS (erst ab GSM-Modul [Mobil-Funk Modem| MC55) zur
Verfiigung.

Die Verbindung ist immer bidirektional full-Duplex. Die Kommunikation basiert auf dem Datafox - Pro-
tokoll der MasterIV-Serie.

4.5.7.1 Beschreibung

Das Konzept zur Aktiven Verbindung, umfasst die Realisierung einer Initialisierung der TCP /TP Verbin-
dung zwischen der Geréte-Software (Firmware) und der DLL-Software. Die Verbindung wird dabei immer
durch die Firmware initiiert. Die Verbindungsaushandlung wird durch entsprechende Befehle mit der DLL
durchgefiihrt.

Note:

IS Hinweis: Bei den meisten Providern ist ein (TCP/IP-)Verbindungsaufbau ,yon au-
flen nicht moglich. Daher muss die Verbindung von der Firmware aufgebaut wer-
den. Zum einen werden die Verbindungsgesuche direkt durch den Provider geblockt
oder aber die PC-seitig ermittelte IP-Adresse ist nicht die ,reale” des Geréates.
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Ein Verbindungsaufbau kann in TCP/IP - Netzwerken (auch GPRS) erfolgen. Da die Geréte nicht mehrere
Verbindungen gleichzeitig zulassen, darf, damit der Verbindungsaufbau initiiert wird, bereits keine andere
Verbindung bereits aufgebaut sein.

Prinzipiell wird eine Verbindungsanfrage von einem Mobil-Master]V an die DFComDLL wie folgt bear-
beitet:

Die DLL nimmt eine Verbindungsanfrage an einem Listen-Socket entgegen. Die Verbindungsverwaltung
priift, ob ein Kanalobjekt erzeugt werden kann. Wurde ein Kanalobjekt erzeugt, ist die Verbindung eta-
bliert und bleibt fiir weitere Verwendung bestehen.

4.5.7.2 Konfiguration einer Aktiven Verbindung

Eine Aktive Verbindung setzt voraus, dass folgende Parameter im Mobil-MasterlV bzw. der Application
(DFComDLL) gesetzt bzw. konfiguriert sind:

com.active (0 = deaktiviert, 1 = aktiviert) Ein-/Ausschalten der aktiven Verbindung.
com.notify (0 = deaktiviert, 1 = aktiviert) Ein-/Ausschalten der aktiven Datensatzmeldung.
com.prio (0 = hochste, 65535 = niedrigste) Prioritéit der Ereignismeldungen in der Warteschlange.
com.host (0.0.0.0 bedeutet alle) Host zu dem eine Verbindung hergestellt werden soll.

com.port Port zu dem eine Verbindung hergestellt werden soll.

com.retry Anzahl der Versuche fiir Verbindungsaufbau.

com.timeout Auszeit, nachdem die eingestellte Anzahl an Verbindungsaufbauversuchen gescheitert
ist.

com.repeat Auszeit, wenn nach erfolgreicher Meldung iiber vorliegende Datensétze diese nicht
abgerufen wurden, bis eine erneute Meldung durchgefiihrt werden soll.

vV V VVVYVYVYYY

com.alive Auszeit, wann das Terminal einen bestehenden Kommunikationskanal abbaut (Verbin-
dung beendet) wenn keine Kommunikations stattfindet. Die DLL muss, falls ein Kommunikations-
kanal nicht abgebaut werden soll, zyklisch einen ,Ping“ an das Mobil-MasterIV senden.

Die Busadresse der DLL (fiir Aufruf von DFCComOpenlV) wird fest mit 31 vorgegeben. Die Anzahl
gleichzeitig bestehender Verbindungen ist pro DLL-Instanz auf 50 Verbindungen begrenzt.

v

Hierbei sind folgende Wertebereiche und Standardwerte zu beachten:

Beschreibung Name der Sy- | Wertebereich Standardwert
stemvariablen
Aktivierung com.active [0..1] 0
Aktive Datensatzmeldung com.notify [0..1] 1
Prioritat com.prio [0..65535] 0
Host com.host [IP-Adresse] 0.0.0.0
Port com.port [0..65535] 8000
Verbindungsaufbau com.retry [0..65535] 3
Kommunikationstimeout com.timeout [0..4294967295| | 900
Meldungswiederholung com.repeat [0..4294967295] | 60
Verbindungspriifung com.alive [0..4294967295] | 0

Tabelle 9: Parameter und Standardwerte zur Konfiguration einer Aktiven Verbindung

Version: 04.02.00.05

Seite 71

www.datafox.de



Handbuch Datafox Mobil-MasterlV

Einstellen der Kommunikationsparameter

Komrmunik.atiohsart

" R5232

" RS485 - Umsetzer

" TCP /P

" TCP /1P mit R5485 - Umsetzer
f* TCP 7 IP &ktive Verbindung, gewahlter Kanal ; |2E|B: FZE -t asterly [SH: 13'ﬂ

Aliveping: |1 T 1 min
Schnittstelle ; Baud:

Timeout: (9000

IP - Adresse | Part : 2000

=

(__

JJ el

Optionen
[v Mur Fehlemeldungen anzeigen.
v War Werbindung, die Ensichbarkeit mit einem Ping prifen.

[ BeiProgrammstart die zuletzt bearbeitete Datei offnern.

0K

Abbildung 46: Aktive-Verbindung Konfiguration

Einstellen der Kommunikationsparameter

Kommunik.ationsart

" R5232

" R5485 - Umsetzer

" TCR /IR

" TCP /1P mit RS 485 - Umgetzer
¢ TCP ! IP &ktive Verbindung, gewahlter Kanal : |298: F<E -t asterly [SH: 13'j

Aliveping : 1 T min
Schnittztelle : Baud:

Tirmeout : {39000

IP - Adresse : | Part : 800

JuJ sl

O ptionen
[v Mur Fehlermeldungen anzeigen.
[v wWar Verbindung, die Eneichbarkeit mit einem Ping prifen.

[ BeiProgrammstart die zuletzt bearbeitete Dated otfnen.

0K

daﬁ%(:

Die Parameter koénnen iiber den Dia-
log , Aktive-Verbindung Konfiguration*
im ,Menii - Kommunikation“ veradndert
und in das Mobil-MasterIV iibertragen
werden. Informationen zu den einzelnen
Parametern entnehmen Sie bitte der Ta-
belle 9.

Grafik muss noch angepasst werden

Die Konfiguration eines Mobil-MasterIV
iber das DatafoxStudiolV mit Aktiver-
Verbindung setzt einen aktiven Kommu-
nikationskanal (gewéhlter Kanal: siche
Abbildung links) vom Gerédt zur DLL
voraus. Stellen Sie den Aliveping ent-
sprechend Thren Anforderungen fiir die
Konfiguration, ebenso Kommunikations-
timeout und Port ein. Anschliefend kon-
nen alle Funktionen aus dem DatafoxStu-
diolV genutzt werden, um das Gerédt zu
konfigurieren.

Abbildung 47: Einstellung der Kommunikation mit dem Mobil-MasterIV
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4.5.7.3 Gerdtewartung iiber die Aktiven Verbindung

Die folgende Ubersicht zeigt Thnen die einzelnen Verfahren der aktiven Verbindung und die moglichen
Verfahren zur Wartung der Terminals.

Kommunikation im Intranet tber TCP/IP

Verbindungsaufbau durch Terminal initiiert

und aktive Meldung von Datenséatzen
> Server-Applikation
Datafox Terminal TCP/IP Protokoll (Einbindung der
— — — — — - — — DFComDLL)
Daten werden durch Server-Applikation gelesen,
quittiert und Wartungsarbeiten durchgefiihrt
Kommunikation Gber Mobil-Funk (GPRS) . o
Verbindungsaufbau durch Terminal initiiert
und aktive Meldung von Datensatzen
> > Server-Applikation
Datafox Terminal TCP/IP Protokoll Provider TCP/IP Protokoll (Einbindung der
— — — DFComDLL)
Daten werden durch Server-Applikation gelesen,
quittiert und Wartungsarbeiten durchgefihrt
Kommunikation Gber Mobil-Funk (GPRS) . o
Verbindungsaufbau durch Terminal initiiert
und aktives Senden von Datenséatzen
> > Web-Server
Datafox Terminal HTTP Provider HTTP (st Es S 2
< < php, asp, java wird tUber

GET String aufgerufen)

Server-Applikation quittiert die Datenséatze
Uhrzeit kann gestellt werden und ...
Wartungsarbeiten nur liber GSM-Verbindung méglich!

Kommunikation Gber Mobil-Funk (GSM) . o
Verbindungsaufbau durch Server-Applikation initiiert

und Durchfiihrung von Wartungsarbeiten

Server-Applikation
Provider <} (Einbindung der
GSM GSM DFComDLL)

A

Datafox Terminal

Abbildung 48:
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Kommunikation ber Mobil-Funk (GPRS) ) .
Verbindungsaufbau durch Terminal initiiert

und aktives Senden von Datensatzen

HTTP Provider HTTP
— { — —— —

Server-Applikation
<Datenserver>
(Einbindung der

DFComDLL)

Server-Applikation quittiert die Datensatze, fordert
Verbindungsaufbau zum Wartungsserver mit
Parameter (service=1) an und beendet die Verbindung

4 — — Es besteht immer nur eine Verbindung
Datafox Terminal (entweder zum Datenserver oder zum
Wartungsserver)!
—

| Verbindungsaufbau zum Wartungsserver
durch Terminal initiiert

| >
TCP/IP Protokoll Provider TCP/IP Protokoll
L —

Server-Applikation
<Wartungsserver>
(Einbindung der
DFComDLL)

Wartungsarbeiten werden durch
Server-Aplikation durchgefiihrt und
Verbindung beendet
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4.5.8 WLAN

Achtung:

Wenn Sie das Gerat mit WLAN betreiben und zusétzlich die ZK-II nutzen, miis-
sen auch bei nur einem externen ZK-Modul eine eigene Spannungsversorgung fiir
das ZK-Modul vorsehen. Es darf kein weiterer Verbraucher an das Gerétenetzteil
(Anschluss tiber den 8-poligen Stecker PIN 5 und 8) angeschlossen werden!

o=

4.5.8.1 Allgemein

Die Konfiguration des Matchportes ist iiber zwei Wege moglich. Der eine ist iiber TCP/IP mit dem
Devicelnstaller ™ von Lantronix@® und der andere ist per RS232 mit dem DatafoxStudiolV (ab Version
04.01.07.xx).

4.5.8.2 Bergriffe und Erkldrungen

4.5.8.2.1 Infrastructure Mode

(Auszug aus Wikipedia, der freien Enzyklopéadie)

Der Infrastruktur-Modus &hnelt im Aufbau dem Mobilfunknetz: Eine spezielle Basisstation (Access Point)
tibernimmt die Koordination aller anderen Netzknoten (Clients). Die Basisstation sendet in einstellbaren
Intervallen (iiblicherweise zehnmal pro Sekunde) kleine Datenpakete, so genannte "Beacons"(engl. LL-
euchtfeuer"), an alle Stationen im Empfangsbereich. Die Beacons enthalten u. a. folgende Informationen:
Netzwerkname (SService Set Identifier", SSID), Liste unterstiitzter Ubertragungsraten, Art der Verschliis-
selung.

Dieses Leuchtfeuerérleichtert den Verbindungsaufbau ganz erheblich, da die Clients lediglich den Netz-
werknamen und optional einige Parameter fiir die Verschliisselung kennen miissen. Gleichzeitig ermdglicht
der stéindige Versand der Beacon-Pakete die Uberwachung der Empfangsqualitiit - auch dann, wenn keine
Nutzdaten gesendet oder empfangen werden. Beacons werden immer mit der niedrigsten Ubertragungs-
rate (1 MBit/s) gesendet, der erfolgreiche Empfang des Leuchtfeuers"garantiert also noch keine stabile
Verbindung mit dem Netzwerk.

4.5.8.2.2 Ad-hoc Mode

(Auszug aus Wikipedia, der freien Enzyklopadie)

Im Ad-hoc-Modus (lat.: fiir diesen Augenblick gemacht") ist keine Station besonders ausgezeichnet, son-
dern alle sind gleichwertig. Ad-hoc-Netze lassen sich schnell und ohne grofen Aufwand aufbauen, fiir
die spontane Vernetzung weniger Endgeréte sind allerdings andere Techniken (Bluetooth, Infrarot) eher
gebrauchlich.

Die Voraussetzungen fiir den Ad-hoc-Modus sind dieselben wie fiir den Infrastruktur-Modus: Alle Sta-
tionen benutzen denselben Netzwerknamen (SService Set Identifier", SSID) und optional dieselben Ein-
stellungen fiir die Verschliisselung. Da in dieser Betriebsart keine zentrale Instanz existiert und keine
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Beacon-Pakete versendet werden, kann ein Client nicht feststellen, ob er sich in Reichweite anderer Sta-
tionen mit denselben Einstellungen befindet, wer Teil des Netzes ist und wie es um die Verbindungsqualitét
bestellt ist. Aus diesen Griinden eignet sich der Ad-hoc-Modus nur fiir eine sehr geringe Anzahl von Sta-
tionen, die sich wegen der begrenzten Reichweite der Sender zudem physisch nahe beieinander befinden
miissen. Ist dies nicht der Fall, kann es vorkommen, dass eine Station nicht mit allen anderen Stationen
kommunizieren kann, da diese schlicht kein Signal mehr empfangen.

Eine Weiterleitung von Datenpaketen zwischen den Stationen ist nicht vorgesehen und in der Praxis
auch nicht ohne weiteres moglich, denn im Ad-hoc-Modus werden keine Informationen ausgetauscht, die
den einzelnen Stationen einen Uberblick iiber das Netzwerk geben kénnten. Erhebung und Austausch
dieser Informationen ist Teil der Aufwertung eines Ad-hoc-Netzwerks zum mobilen Ad-hoc-Netzwerk:
Softwarekomponenten auf jeder Station sammeln Daten (z. B. zur SSichtbarkeiténderer Stationen, Ver-
bindungsqualitéit etc.), tauschen sie untereinander aus und treffen Entscheidungen fiir die Weiterleitung
der Nutzdaten. Die Forschung in diesem Bereich ist noch nicht abgeschlossen und hat neben einer langen
Liste von experimentellen Protokollen (OLSR, MIT RoofNet, B.A.T.M.A.N. etc.) und Standardisierungs-
vorschldgen (Hybrid Wireless Mesh Protocol, 802.11s) auch einige kommerzielle Losungen (z. B. Adaptive
Wireless Path Protocol von Cisco) hervorgebracht.

4.5.8.2.3 Frequenzen und Kanile

Kanal Frequenz | Erlaubt in Kanal Frequenz | Erlaubt in
Nummer | (GHz) Nummer | (GHz)

1 2,412 Europa, USA, Japan 8 2,447 Europa, USA, Japan
2 2,417 Europa, USA, Japan 9 2,452 Europa, USA, Japan
3 2,422 Europa, USA, Japan 10 2,457 Europa, USA, Japan
4 2,427 Europa, USA, Japan 11 2,462 Europa, USA, Japan
) 2,432 Europa, USA, Japan 12 2,467 FEuropa, Japan

6 2,437 Europa, USA, Japan 13 2,472 Europa, Japan

7 2,442 Europa, USA, Japan 14 2,484 Japan

Tabelle 10: Frequenzen und Kanéle

4.5.8.2.4 Sicherheit und Verschliisselung

(Auszug aus Wikipedia, der freien Enzyklopadie)

Teil des WLAN-Standards IEEE 802.11 ist Wired Equivalent Privacy (WEP), ein Sicherheitsstandard,
der den RC4-Algorithmus enthélt. Die darin enthaltene Verschliisselung mit einem nur 40 Bit (64 Bit
genannt) bzw. 104 Bit (128 Bit genannt), bei einigen Herstellern auch 232 Bit (256 Bit genannt) langen
statischen Schliissel reicht jedoch nicht aus, das WLAN ausreichend zu sichern. Durch das Sammeln von
Schliisselpaaren sind Known-Plaintext-Angriffe moglich. Es gibt frei erhéltliche Programme, die sogar
ohne vollstdndigen Paketdurchlauf in der Lage sind, einen schnellen Rechner vorausgesetzt, das Passwort
zu entschliisseln. Jeder Nutzer des Netzes kann den gesamten Verkehr zudem mitlesen. Die Kombination
von RC4 und CRC wird als kryptografisch unsicher betrachtet. Aus diesen Griinden sind technische Er-
ganzungen entwickelt worden, etwa WEPplus, Wi-Fi Protected Access (WPA) als Vorgriff und Teilmenge
zu 802.11i, Fast Packet Keying, Extensible Authentication Protocol (EAP), Kerberos oder High Security
Solution, die alle mehr oder weniger gut das Sicherheitsproblem von WLAN verkleinern.

Der Nachfolger des WEP ist der neue Sicherheitsstandard 802.11i. Er bietet eine erhéhte Sicherheit durch
die Verwendung von TKIP (Temporal Key Integrity Protocol) bei WPA bzw. Advanced Encryption Stan-
dard (AES) bei WPA2 und gilt zur Zeit als nicht zu entschliisseln, solange keine trivialen Passworter
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verwendet werden, die iiber eine Wérterbuch-Attacke geknackt werden kénnen. Als Empfehlung kann gel-
ten, mit einem Passwortgenerator Passworter zu erzeugen, die Buchstaben in Grofs- und Kleinschreibung,
Zahlen und Sonderzeichen enthalten und nicht kiirzer als 32 Zeichen sind. CCMP oder auch Counter-
Mode/CBC-Mac Protocol ist geméf IEEE 802.11i ein Kryptographie-Algorithmus. CCMP nennt sich
vollstdndig Counter Mode with Cipher Block Chaining Message Authentication Code Protocol. CCMP
basiert auf dem Advanced Encryption Standard (AES). Es wird ein 128-bit starker Schliissel mit einem
48-bit starken Initialisator fiir Antwort-Abfragung verwendet.

4.5.8.2.5 Authentification

(Auszug aus Wikipedia, der freien Enzyklopédie)

Extensible Authentication Protocol ist ein Protokoll zur Authentifizierung von Clients. Es kann zur Nut-
zerverwaltung auf RADIUS-Server zuriickgreifen. EAP wird hauptséchlich innerhalb von WPA fiir grofere
WLAN-Installationen eingesetzt.

Mit Pre-Shared Key ("vorher vereinbarter Schliissel") oder kurz PSK bezeichnet man solche Verschliisse-
lungsverfahren, bei denen die Schliissel vor der Kommunikation beiden Teilnehmern bekannt sein miissen,
also symmetrische Verfahren. PSK-Verschliisselung hat den Vorteil, dass sie zwischen zwei bekannten
Teilnehmern wesentlich einfacher zu realisieren ist als asymmetrische Verschliisselung. Der grofie Nachteil
des Verfahrens besteht darin, dass beide Teilnehmer den Schliissel vor der eigentlichen Kommunikation
im Geheimen tauschen miissen. Daraus folgt, dass das PSK-Verfahren fiir viele Anwendungen im In-
ternet (wie z. B. Online-Einkauf) ungeeignet ist, da der vorherige Schliisseltausch in diesem Fall nicht
moglich bzw. viel zu aufwendig ist. In einem solchen Fall verwendet man besser das Public-Key-Verfahren.

4.5.8.2.6 Kennworter

(Auszug aus Wikipedia, der freien Enzyklopédie)

Moderne Verschliisselungsverfahren sind technisch so weit fortgeschritten, dass sie in der Praxis aufler
durch das Austesten aller moglichen Schliissel - der sogenannten Brute-Force-Methode - meist nur durch
einen Worterbuchangriff geknackt werden konnen. Die Schwachstelle ist bei beiden Angriffen das vom
Benutzer gewéhlte Kennwort (Key). Damit ein Kennwort nicht unsicherer ist als die eigentliche Ver-
schliisselung (112 bis 128-Bit-Schliissel bei gangigen Verfahren), ist fiir dieses theoretisch eine Folge von
etwa 20 zufélligen Zeichen erforderlich. Falls das Kennwort nicht aus zufélligen Zeichen besteht, sind sogar
deutlich ldngere Zeichenfolgen nétig, um die gleiche Sicherheit zu erreichen.

Da die Lange der Kennworter, die zur Verschliisselung verwendet werden kénnen, softwareseitig oft be-
grenzt ist (zum Beispiel bringen Kennworter mit mehr als 32 Zeichen bei AES keinerlei Sicherheitsgewinn),
sollte man immer Zeichenkombinationen wéhlen, die aus seltenen Wortern und Wortstellungen, Phantasie-
wortern oder fremdsprachigen Wortern, Anfangsbuchstaben eines Satzes, Zahlen und/oder Sonderzeichen
oder noch besser Kombinationen davon bestehen. Deren Bestandteile sollten fiir einen gut tiber die Person
und ihre Interessen informierten Angreifer nicht vorhersehbar sein. Eine Alternative ist es, einen Kenn-
wortgenerator zu benutzen und sich das Kennwort entweder gut einzuprigen oder an einem geheimen Ort
7u notieren.

Ein recht sicheres Kennwort konnte sein: 0aJ/4%(hGs$df"Y! (16 Zeichen). Die Problematik solcher Zu-
fallszeichenfolgen ist jedoch, dass sie schwer zu merken sind und deshalb irgendwo notiert werden. Eine
leichter zu merkende Alternative ist ein einstudierter, zeichenweise verdnderter Satz wie ,,dIE bANAN-
NE*3 durch 1/4 nIKOTIN.“ (32 Zeichen), wichtig ist hier das Einstreuen von geniigend Zufallszeichen.

Version: 04.02.00.05 Seite 77 www.datafox.de



Handbuch Datafox Mobil-MasterlV. . . ... .. .. da‘f‘afhox-
|

Gut geeignet ist die Verwendung der Anfangsbuchstaben eines Satzes (,Hd7B%sd7Z* gebildet aus den
fett hervorgehobenen Zeichen von ,Hinter den 7 Bergen % sind die 7 Zwerge®, mit eingestreutem Sonder-
zeichen).

Die Verwendung von Sonderzeichen kann zwar einen Sicherheitsgewinn bringen, da ein Kennwort dadurch
komplexer wird, dennoch ist davon abzuraten, wenn mit der Moglichkeit zu rechnen ist, dass das Kennwort
auch im Ausland verwendet werden muss, weil nicht auf allen Tastaturen die gleichen Sonderzeichen
vorhanden sind.

4.5.8.3 BIOS-Dialog DatafoxStudiolV

Im BIOS-Dialog des Datafox-Studios (Kommunikation->Geratekonfiguration-BIOS) kénnen Sie im BIOS-
Modus die gleichen Einstellungen vornehmen wie am Terminal direkt, bis auf die Einschréankung bei
TCP/IP set default und factory default WLAN, dass ist nur am Terminal moglich. Das BIOS-Menii
ist vergleichbar mit einem Fernwartungstool, das Andern der Einstellungen ist jedoch nur per RS232
zuganglich.

Das Einstellen von WLAN-Parametern wird erst ab Version 04.01.06.xx im Datafox Studio moglich sein.

4.5.8.4 Abhangigkeiten

Aufgrund verschiedener Parametriermoglichkeiten ergeben sich gewisse Abhéngigkeiten einzelner Para-
meter.

4.5.8.5 WLAN Konfiguration mit Lantronix Tool

Der Devicelnstaller™ von Lantronix® befindet sich auf der beiligenden Datafox Produkt DVD unter

DVD:
Datafox-Optionen ( eingebaute Module )wLAN, Matchport.

Mit diesem Tool kénnen bei Datafoxgerdten die Comserver Xport und Matchport konfiguriert werden.
Der Deviceinstaller greift iiber TCP/IP auf den Comserver zu und die Datafox-Terminals greifen per
RS232 auf den Comserver zu. Sollte ein Comserver nicht erreichbar sein, weil er so verstellt ist, dass
der Deviceinstaller nicht darauf zugreifen kann, kann nur noch iiber das BIOS-Menii des Terminals der
Comserver auf Standardwerte zuriickgesetzt werden.
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WLAN Enable
v
Network Type
|
- .
Infrastructure (0) Ad-hoc (1)
Radio Power e h
Management A A rA T GountryGade
Security: Security: Security: Security:
WPA (2) WPA2 (3) WPA (1) Non (0) v
Encryption Encryption Encryption Channel 1... 14
4 \ 4 4 \ 4
TKIP 64 bit No Key !!!
CCMP "
TIP + WEP CCMP + TKIP 128 bit
CCMP + WEP v
TKIP
TX-Key
TIP + WEP 114
Y 4

Authentikation:
Open/Non (0)
Shared Key (1)

Authentication:
Pre Shared Key (1)

v

Key & Key Type

Abbildung 49: Abhéngigkeiten

4.5.8.6 WLAN Konfiguration iibers DatafoxStudiolV

4.5.8.6.1 Allgemein

Das DatafoxStudiolV kann die TCP/IP und die WLAN Einstellungen des Matchportes iiber RS232 setzen.
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4.5.8.6.2 Auslieferungszustand herstellen

Das Studio stellt die Funktion Set Fac-

Do wete | 1CRaP | wian | tory default zur Verfiigung, um ein Ge-
- R rat welches nicht mehr angesprochen wer-
s [ den kann, oder neu konfiguriert werden

soll in den Auslieferungszustand zurtick-
zusetzen. Diese Funktion steht nur zur

GPRS - Konfiguiation

wLAN Kanfiguation Zuriicksstzen

T T B Verfiigung, wenn Sie mit dem Gerét tiber
iyttt — wnn RS232 kommunizieren.
1 werden die Enstelungen des WLa-Hoduls

e daz Gerat wLAN unterstiitzt
wLAN Modul in den Auslieferungsz

zurlickgesetzt werden, Hierfiir muss Mein
Hauptkommurik ation zuver auf RS

gestell werden

auf die Werkseinstellungen zuriickgesetat!

5o salle quch bei Anderung der TCRAR
Einstellungen vorgegangen werden

o

Abbildung 50: WLAN Set Factory default

4.5.8.6.3 Auswahl der Konfigurationsdatei

Geréteeinstellungen X Wenn Sie diese Funktion ausfiihren,
= Dovee waite | TopAP | Wik | werden alle Einstellungen zuriickgesetzt.
R Dieser Vorgang kann einige Sekunden
bori: @ dauern. Der Status des Vorgangs wird Ih-

nen angezeigt.

GPRS - Konfiguiation

wLAN Konfiguration Zurlicksetzen
Hinweise:

Auf der Seite Werts kann die Set Factoy default SegmentBvon14 [ oDl |

Hauptkommurnikation des Gerdtes gedndert
werden bzw. eingestell werden.

Wienn das Gerdt wLAN unterstiitzt kann das
wLAN Modulin den Ausliefsrungszustand
zuiiickgesstet werden. Hierfiir muss diec
Hauptkammunikation zuver auf R5232
gestell werden.

50 salle auch bei Anderung der TCP/IP
Einstellungen voraegangen werden.

]

Abbildung 51: WLAN Set Factory default
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4.5.8.6.4 TCP/IP Einstellungen

[ET— X Wenn Sie erstmalig die Registerseite auf-
= wete TOPIP [wian| rufen, werden die TCP Settings auto-
h veon: [ VESEE matisch aus dem Gerét gelesen. Es wird
L 05505 die aktuelle Firmwareversion des Match-

IP: 192 . 168 . 123 . 123

o T portes angezeigt sowie die MAC-Adresse.

bootble:  [ndard Nemak 7] Die anderen Parameter sind editierbar

e —— pew LU0 und gleich dem BIOS-Dialog des Termi-
nals und auch des Datafox Studios.

Ethernet vor.

Die Gerdtesinstelungen werden beim Anderungen:

erstmaligen akiiveren dieser Seie aus dem

asratioslesenidiesonycinanakaanis TCRAP Konliguration des Gertes Lesen
Sekunden in Anspruch nehmen.

Eine ausgsgrauts Option remots acosss Die Daten wurde erfolgreich emitel:
zeigh an, dass diese Sicherheitseinstelungen

nicht aus dem Gerat ausgelesen werden

kinnen. Dennoch st disse Option aktiv und

kann verdndert werden

Abbildung 52: WLAN TCP/IP Settings

4.5.8.6.5 WLAN Einstellungen

Auf der Registerseite WLAN werden die Einstellung fiir das WLAN Modul vorgenommen. Die Werte
werden zundchst aus dem Gerit gelesen.

Achtung:

Nach dem Ubertragen der Parameter muss das Gerit von RS232 auf TCP/IP um-
gestellt werden, damit der Matchport aktiviert wird, erst dann ist das Gerdt im
Netzwerk verfiigbar.

o=

Gerdteeinstellungen &

5 Device warte | TCPAP WLAN |

Netzwerk Konfiguration

S5ID-5can:  |WLAN-Geisalf hd

SSID setzen: | LTR¥ 1655 max, 32 Zeichen
Typ: = adbhoc " Infrastructore (Access Point)
hannel:  [charnell | Country Code: [Usa -
Netzwerk Sicherheit

Security: Hone ~| Authentication: |None -
Hirmeise: Encryption:  |Wane x| TéKey 1 'J

“wird diese Seits erstmalig akbiviert, werden . I ~
alle verfiigharen wLAN Netze im Key-Typ: (s Passphrase  max. 63 Zeichen

Emplangsbereich des Gerates smittelt - ‘

Diss Ergebris diesss Scanns ist jedoch won
der Konfiguration der Netawerke abhngig.
\wenn also kein Netz gefunden wurde, lieat

nicht zwangskulig ein Fehler vor. O R aus Gerat
I diesem Fal mijssen Sie die 5510, n Gert

Metzwerktyp, Werschliisselungzart und

Repeat: [

wLAN Konfiguration Schreiben:

Kennwort kennen, um das Gerat in das
wLAN einzubinden. Die Daten wurden erfolgreich srmittelt,

Zudem kann es miglich sein. dass das
WLAN iber sinen MAC-Filter abgesichert ist
Die MAC-Adiesse des Gerdtes finden Sie
auf der Saite TCPYIP.

Abbildung 53: Auswahl der Konfigurationsdatei
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4.6 Zutrittskontrolle Il mit TS TMR33 Modulen

Folgende Hardware steht fiir den Aufbau einer Zutrittskontrolle mit TS TMR33-Modulen zur Verfiigung.
Entsprechend der Hardwareanforderung der einzelnen Gerdte konnen diese in verschiedenen Varianten
miteinander kombiniert werden.

Mobil-MasterIV

L Der Mobil-MasterIV unterstiitzt die Tiir6ffnung von bis zu 8 Tiiren. Da das Gerét
LB&I‘ gegeniiber dem ZK-Master parallel zur Zutrittskontrolle zusétzliche Aufgaben fiir
die Maschinendatenerfassung erfiillen muss, die Geschwindigkeit fiir die Zutritts-
kontrolle jedoch entsprechend hoch sein sollte, wurde die Anzahl der Tiiren auf 8

begrenzt.

Tirmodul (TS TMR33-TM)
72 x 72 x 40 mm

Das Tiirmodul wird als reine elektronische Baugruppe, um es z.B. in einer Unter-
putzdose einzubauen, oder in dem oben dargestellten Aufputzgehduse mit Sabo-
tagekontakt angeboten.

Leser (TS TMR33-L)
80 x 80 x 25 mm

(o}

>0 <] 0@
\2[ m?g\! °
__®

==

Der Leser kann auch separat bezogen werden, um Ihn direkt an einen PC oder an
eine andere Zutrittsteuerung anzuschliefen. Es wird ein Anschlussplan und eine
Beschreibung der Befehle zur Ansteuerung mitgeliefert.

Kombimodul = Leser + Tiir6ffnerfunktion (TS TMR33-LTM)

o 80 x 80 x 25
\2\ A;@p.g X X mm
o e"e/° 2
\/ Das Kombimodul kann auch separat bezogen werden, um es direkt an einen PC
oder an eine andere Zutrittsteuerung anzuschliefen. Es wird ein Anschlussplan
und eine Beschreibung der Befehle zur Ansteuerung mitgeliefert.
Achtung:
o Die TS-TMR33-L und -LTM unterstiitzen NICH das DOM-Hitag2 Leseverfahren.
4.6.1 Aufbau

Nachfolgend werden die verschiedenen Aufbaumdéglichkeiten dargestellt. Als Referenzgerét wird der Mobil-
MasterIV verwendet. Die folgenden Beispiele kénnen auch mit dem ZK-MasterlV umgesetzt werden.
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4.6.1.1 Eine Tiir ohne separaten Leser

Das Zeiterfassungsterminal ist gleichzeitig Zutrittsleser, Zutritts-Master und Tiir6ffner. Diese Losung soll-
te nur im geschiitzten Bereich eingesetzt werden, damit das Turoffner-Relais nicht manipuliert werden
kann.

RS232 / 485
TCP/IP
GSM/GPRS
wLAN

‘ﬁ Relais zum Tiiroffner

Eingang fiir Tiiriiberwachung

4.6.1.2 Eine Tiir mit abgesetztem Leser

Der Mobil-MasterIV wird im geschiitzten Bereich im Gebaude installiert, der Leser aufsen. Das Terminal
ist gleichzeitig Zutritts-Master und Tiirdffner. Das Tiiroffner-Relais befindet sich im Mobil-MasterIV und
damit im geschiitzten Bereich. Die am Leser erfasste Zugangskennung wird auf den Mobil-MasterIV iiber-
tragen und ausgewertet. Ist der Zutritt erlaubt, wird iiber das Relais im Mobil-MasterIV die Tiir getftnet.

RS232 / 485
TCP/IP
GSM/GPRS
wLAN

RS485-Verbindung, max 1000 Meter

Relais zum Tiiroffner

e® [<3Y
ﬂ.‘@
\2« Mg
__®

=

Leser Art: 106020

— =

Eingang fiir Tiriberwachung

Leser per
Dip-Schalter
auf RS485 einstellen

Diese Variante wird in der Praxis sehr oft gefordert und kann mit der oben dargestellten Losung sehr
leicht und kostengiinstig umgesetzt werden.
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4.6.1.3 Mehrere externe Tiiren uiber RS485 - Bus

Hier muss das Tiirmodul zum Einsatz kommen, damit sich das Tiiroffner-Relais im geschiitzten Bereich
befindet.

RS232 / 485
TCP/IP RS485 - Bus
GSM/GPRS max. 1000 Meter RS232-Anschluss, max. 15 Meter
wLAN

Tirmodul

Art: 106011 .

Rel

per DIP- clals

Schalter auf

RS485 und

Busnummer « . .. Tiriberwachung

einstellen

Leser Art: 106020

Leser per
DIP-Schalter
auf RS485 einstellen

Relais

©®

Taster, um ggf.
Tiiren ohne -~ < Tiriberwachung
Tirgriff von

innen 6ffnen

zu kénnen.

Das Tiirmodul fragt permanent den Leser ab. Wird ein Transponder gelesen, wird die Information vom
Leser an das Tiirmodul iibertragen. Der Mobil-MasterIV bzw. der ZK-MasterIV pollen permanent auf
das Tirmodul. Liegt eine Buchung vor, wird diese sofort abgeholt. Ist der Zutritt erlaubt, sendet der
Mobil-MasterIV bzw. der ZK-MasterIV einen Befehl zum Offnen der Tiir an das Tiirmodul.

Hinweis:

[@: Das Relais im Mobil-MasterIV bzw. im ZK-MasterIV kann hier auch verwendet
werden. Siehe Kap. 3.1, d.h. das Terminal kann das erste Tlirmodul ersetzen. Damit
der zugehorige Leser im RS485-Bus eingesetzt werden kann, muss er iiber die Dip-
Schalter auf der Riickseite des Lesers auf RS485 eingestellt werden.
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4.6.1.4 Mehrere interne Tiiren uiber RS485 - Bus

Hier kommt das kombinierte Leser + Tiir-Modul zum Einsatz. Das Tiroffnerrelais ist im Kombimodul
enthalten. Achtung, dieser Aufbau darf nicht im Aufsenbereich eingesetzt werden, da sich das Relais dann
nicht im geschiitzten Bereich befindet.

RS232 / 485

TCP/IP RS485 - Bus

GSM/GPRS max. 1000 Meter

wLAN
Leser mit Relais
A;t:Dl.OEiOSO <0%° o Relais
per Dip- o .

w Schalter auf \ O:Qb/e@ }

RS485 und ‘ -
Busnummer b Tiirtiberwachung
einstellen

O)

Taster, um ggf.
Tiiren ohne
Tirgriff von
innen 6ffnen
zu konnen.

,0
\

/ Tiiriiberwachung

Der Mobil-Master]V bzw. der ZK-MasterIV pollen permanent auf das Tiirmodul. Liegt eine Buchung vor,
wird diese sofort abgeholt. Ist der Zutritt erlaubt sendet der Mobil-MasterlV bzw. der ZK-MasterlV einen
Befehl zum 6ffnen der Tiir an den Zutrittsleser mit Tiir6ffner.

Hinweis:

[@; Das Relais im Mobil-MasterIV bzw. im ZK-MasterIV kann hier auch verwendet
werden. Siehe Kap. 3.1, d.h. das Terminal kann das erste Tlirmodul ersetzen. Damit
der zugehorige Leser im RS485-Bus eingesetzt werden kann, muss er iiber die Dip-
Schalter auf der Riickseite des Lesers auf RS485 eingestellt werden.
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4.6.1.5 Schleusenfunktion mit RS485 - Bus

Hier kommen das kombinierte Leser-+Tiir-Modul und der Leser zum Einsatz.

RS232 / 485
TCP/IP
GSM/GPRS
wLAN

— =

RS485 - Bus
max. 1000 Meter

RS232-Anschluss, max. 15 Meter

Leser mit Relais
Art: 106030

Per Dip-
Schalter auf
RS485 und
Busnummer
einstellen

,9
\

,0
\

/ Tiriiberwachung

Leser Art: 106020

Leser per
Dip-Schalter
auf RS485 einstellen

©00g Relais

/ Tiiriiberwachung

Das Tiirmodul fragt permanent den Leser ab. Wird ein Transponder gelesen, wird die Information vom
Leser an das Tiirmodul iibertragen. Der Mobil-MasterlV bzw. der ZK-MasterIV pollen permanent auf
das Tiirmodul. Liegt eine Buchung vor, wird diese sofort abgeholt. Ist der Zutritt erlaubt sendet der
Mobil-MasterIV bzw. der ZK-MasterIV ein Befehl zum 6ffnen der Tiir an das Tiirmodul.

Hinweis:

1S5

Das Relais im Mobil-MasterlV bzw. des ZK-MasterIV kann hier auch verwendet
werden. Siehe Kap. 3.1, d.h. das Terminal kann das erste Tiirmodul ersetzen. Damit

der zugehorige Leser im RS485-Bus eingesetzt werden kann, muss er iiber die Dip-

Schalter auf der Riickseite des Lesers auf RS485 eingestellt werden.
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4.6.2 Anschluss

Die folgende Grafik zeigt die Anschlussmoglichkeiten der TMR33-Geréte an einen Mobil-MasterIV (ZK-
MasterIV) fiir die Zutrittskontrolle. Je nach verwendeter Schnittstelle (RS232 oder RS485) miissen die
TMR33-Gerate eingestellt werden.

RS232 RS485

ON

Stellung des Dipschalters 6 |20 0 H H H og

on | 1 ll 8
Stellung des Dipschalters 6 °"| j d og ﬂ b o

Zutrittsmaster

Tirleser = TR

Tdrmodul = TM

Tirleser = TR

Tudrmodul = TM

Tirmodul + Leser

Turleser = TR = TMR

Tirmodul + Leser
=TMR

weitere Gerate moglich

Teminierung des letzten
Gerates im RS485 - Bus

ON

1 ]
Stellung des Dipschalters 8 ore b@ (8] ﬂ d mio B

Abbildung 54: Anschluss der Zutrittskontrolle IT

Die Dip-Schalter 1 - 5 dienen der Bus-Konfiguration. Mit ihnen wird die Bus-Nr des Gerétes eingestellt.
Der Dip-Schalter 1 in der Position ,ON“ und 2 - 5 in der Position ,OFF* entspricht der Bus-Nr ,,1“. Der
Dip-Schalter 1 und 2 in der Position ,ON“ und 3 - 5 in der Position ,,OFF* entspricht der Bus-Nr ,3“.

Version: 04.02.00.05 Seite 87 www.datafox.de



Handbuch Datafox Mobil-MasterlV

Daraus ergeben sich die verschiedenen Kombinationsmoglichkeiten. Die folgenden Grafiken zeigen Bei-
spiele fiir die Anschlussverdrahtung.

4.6.2.1 Verdrahtung

Als Ubertragungsmedium fiir den Aufbau eines RS485-Bus, kommt in den meisten Fillen eine paarweise
verdrillte und abgeschirmte Leitung zum Einsatz. Das Kabel sollte deshalb paarweise verdrillt sein, da
so die durch ein elektromagnetisches Feld induzierten Spannungen entgegengesetzt wirken und sich so
aufheben.

Die maximale Leitungslinge ist gemif Spezifikation (TTA-EIA-485-A) abhiingig von der Ubertragungs-
rate.

100 200 400 1000 1200
12000 1500 500 187,5 9,6

Tabelle 11: Leitungslédnge abhéngig von der Datenrate

Wir empfehlen als Datenleitung einen der folgenden Kabeltypen: Li-YcY 2x2x0,5 mm?2, J-2YY 2x2x0,5
mm? oder J-Y(ST)Y 2x2x0,5 mm? (Cat5 geschirmt).
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Beispiel: Verdrahtung fiir eine Tiir

Ein externer Zutrittsleser TS TMR33-L wird direkt an das Terminal angeschlossen. Die Tiir6ffnung wird
iiber das im Terminal integrierte Relais gesteuert. Uber die digitalen Einginge des ZK-MasterIV kénnen
weitere Funktionen, z. B. Uberwachung der Tiir (offen oder geschlossen), realisiert werden.

Anschluss Giber RS485

TS TMR33-L
—_——_———————= )
Mobil-Master|V | T—1 I
— T [ |
12 Volt 8- | | 10 /| |2 |
RS485 B||7 9 | 3 =] |
A = R [ =
A [f4— ARy « ||
GND 5 7 5 T
- P I — | | = [ - I
Tiiriiber- GND| | 4 6 |2 =6 [
By | —= | & = B
wachung 12 Volt i | i L ——
Tiroffner- 2 4 8 38 |
Relais /A I I 3 9 |
: 2 10 |
1 11 I
|| Rl 1 J
extern max. Tlrkontakt & —_— e — e — e — —— -
42V AC/0,5A  Tiirsffner
bzw.
60 V DC/0,3 A

Abbildung 55: Verdrahtung fiir eine Tiir

In einem solchen Fall ist die Reader-Tabelle (Zutrittskontrollliste) wie folgt zu konfigurieren:

ID | ZM | TM | RefLocation | RefAction | PinGeneral
1 320 | O 1 0
000 O 1 0

Tabelle 12: Reader-Tabelle

ID = 1 identifiziert den Datensatz fiir den Mobil-MasterIV, welcher in der Spalte TM (Tiirmodul) immer
den Wert 320 erhélt. ID = 2 identifiziert den externen Leser (TS TMR33-L), der iiber RS485 an den
Mobil-MasterIV angeschlossen wird. Die Anschlussart (RS485) wird durch die Null an dieser Position 000
in der Spalte TM gekennzeichnet.
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Beispiel: Verdrahtung fiir eine Schleuse

Eine Tiir wird iber ein internes Tiirmodul mit integriertem Leser TMR33-TMR und einem externen Zu-
trittsleser TMR33-TR als Schleuse gesteuert. Dabei ist das interne Tiirmodul {iber einen RS485 - Bus an
den ZK-MasterlV angeschlossen. Der externe Zutrittsleser wird mit einem RS232 - Stich an das interne
Tirmodul angeschlossen. Dir Tiir6ffnung wird {iber das im Tiirmodul TMR33-TMR integrierte Relais
gesteuert. Bei dieser Losung befindet sich das Tiirmodul mit Relais im sicheren Bereich und der externe
Zutrittsleser ohne Relais im unsicheren Bereich.

Anschluss tUber RS485

TMR33-LTM
oo T == == I
Mobil-MasterlV L |/ Y R
12 Volt ) L 10 ! )| [z e :
o I_* . 2= -
RS485 B 7 o 3- =l
Al |6 I 8 4 -l
= — = -
GND B : 7. B =
Tiriber- GND| 4 6 3 & 6 — |
wachung 12 Volt| | 3 I 5] 7 o
Tirdffner- | 2 e 8- |
Relais /1T L3 R |
1= | 2| 10 |
L 1] " |
| - - 4440
Anschluss Gber RS232
~~ . | IO BN Sy
extern max. Tirkontakt & —_— 1 — |
42VACIO5A  Tirdffner |11 / NBE |
bzw. I |4 | | =
60V DC/0,3 A —IE NEAREE |
el T B
GND + | 8 14 =
extern max. 7 5
12V DC 5l =ITs — |
ARG S AR CE =
5 7 —m
Ny 8 |
H 3] 9 |
H 2] 10 |
N " |
I_ —— e e e e — = J
Abbildung 56: Verdrahtung fiir eine Schleuse
Hinweis:
l]@’ e Anschluss fiir Stromversorgung iiber Netzteil oder Klingeltrafo. Beachten Sie
die Hinweise zur Berechnung des Leitungsquerschnittes bzw. der Leitungslén-
ge.

e Bei Aufentiiren ist der Tiir6ffner im geschiitzten Bereich zu montieren.
e Bei geschlossenem Tirkontakt werden ca. 15 mA bei 12 Volt verbraucht =
0,18 Watt. Das entspricht einem Verbrauch von ca. 1,6 kWh/Jahr.
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Beispiel: Steuerung des Tiiroffners ausschlieflich iiber die ZK-II

Sie kénnen den Tiiroffner direkt iiber die Zutrittskontrolle-II steuern. Dabei ist zu beachten, dass der
Tiiréffner im Spannungsbereich von 8 bis 12 V DC arbeiten muss und eine Stromaufnahme von 100 mA
nicht iiberschreiten darf.

Anschluss Uber RS485
TS TMR33-TM bzw. TS TMR33-LTM

—~—— _/T ______ \
Mobil-MasteriV : 5 Ve N |
12 Volt 8- | —0 2 |
RS485 B 7 9 - 3 =] |
— || — — T m [
A6 e 4 | =

GND 5 7] 5| |=| !
Tiriiber- GND | 4+ 6 s § |6 = I
wachung 12 Volt | 3 | 5] |7 - - I
Taroffner- | 2 A 8 | @ |
Relais =l el EX |
o V2|8 | '
I 1] [ & T I
N ) I =] — )
Turkontakt & == = — i —

Tardffner Uber PIN 7 (+) werden je

AN nach Spannungsabfall
AN 8- 12V DC zur Verfliigung
. |gestellt.

Der angeschlossene
Verbraucher (Turoffner) darf
eine Stromaufnahme von
max. 100 mA haben.

Abbildung 57: Steuerung des Tiiréffners tiber ZK-11

Beispiel: Steuerung des Tiirdffners iiber die ZK-II und Taster
Zusatzlich kann auch ein Taster zur Steuerung des Tiiroffners angeschlossen werden.

Anschluss iber RS485

_} TS TMR33-TM bzw. TS TMR33-LTM
- T T T === A
Mobil-MasterlV _I : 7? ///'A“\\\ T |

- | ]

12 Volt Oy —0 2 |
RS485 B |7 9 o 3 I
. I = -

A6 I 8 4 -

|
GND 5- = . = [

Tiriiber- GND | 4- T8 s &5 | =
wachung 12 Volt | 3 | 5 7 - - I
Tirffner- | 2 |2 8 | E |
Relais / 1 I — ) [
- = ; |2 ﬂ 10 |
N 1 ko) 11 [
aadl_2 | =] E — ]
Tirkontakt & —_——————_— =

Turdffner Uber PIN 7 (+) werden je
\ nach Spannungsabfall
\ 8-12V DC zur Verfigung
gestellt.

Der angeschlossene
Verbraucher (Turoffner) darf
eine Stromaufnahme von
max. 100 mA haben.

Abbildung 58: Steuerung des Tiiréffners iiber ZK-1I und Taster
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Beispiel: Steuerung des Tiirdffners iiber die ZK-II, Relais und Taster
Sie mochten den Tiiroffner direkt iiber die Zutrittskontrolle-II steuern. In einer Lobby mit Blick auf den
Eingangsbereich mochten Sie die Tiir ohne Transponder iiber einen Taster 6ffnen. Zusétzlich soll diese
Tasterschaltung nur zu bestimmten Zeiten aktiv sein. Dieses Szenario kénnen Sie wie folgt abbilden.

Mobil-MasterlV

12 Volt

RS485 B
A

GND

Turiber- GND
wachung 12 Volt

Tiroffner-
Relais /—

] extern Relais (zus. TS TMR33-TM)

H\

Anschluss iber RS485
TS TMR33-TM bzw. TS TMR33-LTM

=[] & o] o ~]o

Turkontakt & bzw.
Turoffner 60V DC/0,3

Anschluss der
Spannungsversorgung |~
und des RS485 Bus

Anschluss d
Tasterschaltung

extern max.
~- | 42V AC/0,5

——————————= 3
| (=1, \[=
= [ |
=10 | |2 |
= B [
— o | g
]

Hslz 5| 2
I _ o o | - |
| |2 7 | ==

4 8 5§ [
—3 o |
L 28 o '
R 2 1 I
S == J
A
A

TS TMR33-TM
gttt )
-W N [T I
_T \\ ) 7 |

o — 3 [= !
v L - |
r~i 4 | [=
|7 5 = :
ry T N~ A 1
| 8> T| 6 —= |
| =l 7 Ci-
| 4] 8 g5 |
3 E ;
1B :
- 1] |2 1" I
= J

Abbildung 59: Steuerung des Tiir6ffners {iber ZK-II, Relais und Taster

daﬁ‘f?x:

Zunéchst verwenden wir eine externe Spannungsquelle fiir die Versorgung des Tiiroffners. Dieser wird iiber
das Relais des TS TMR33-TM, Anschluss 1 und 3 der Klemmleiste P16, gesteuert. Der Schliefkontakt des
Relais wird mit dem Taster gebriickt. Die Aktivierung dieser Tasterschaltung wird iiber ein zusétzliches
Relais (TS TMR33-TM) realisiert. Den Aktivierungszeitraum kénnen Sie in den Zutrittskontrolllisten der
ZK-II konfigurieren. Hierzu miissen Sie das zusétzliche TS TMR33-TM-Modul in die Reader Tabelle auf-
nehmen. In der Action Tabelle geben Sie an welcher Ausgang (Relais) auf welchem Modul aus der Reader
Tabelle geschaltet wird. Den Elapse-Wert setzen Sie dabei auf 0. Uber die Referenz auf ein Zeitmodell
(RefTime) definieren Sie ab wann das Relais schaltet (Tasterschaltung aktiviert) und wann das Relais
wieder abféllt (Tasterschaltung deaktiviert).
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Zutrittskontolle fiir eine Tiir

Spannungsversorgung
24V300mA| 12V3A RS485 | RS232
AC/DC DC
Steckerleiste Mobil-MasterlV HW V 2.0 (siehe Typenschild) |
{ TSTMRISL
~/GND ~/+ - |
11 1
ne B . |
9 3 -
8 4 =
? GND Zs 5~ g -
(8 s|3 &7 | = |
[ 4 s | [c=
3 9 =
7 10 |
1 [
2.B.Bus-Nr. 1 y |
Zutrittskontolle fiir mehrere Tiiren - S S
TS TMR33-TM i 1 TS TMR33-L 1
i :
Steckerleiste Mobil-MasterlV HW V 2.0 (siehe Typenschild) GND % =11 ; J | E T :(1) ;
ol 10 1 - ©
7 B } =9 3 : | 9 3 -
Al 8 4 = | ' 8 4 -
~IGND ~/+ | GND + b 5 = : 5 5 C
5 i - : 5 7 -
iof 8 L) | I 4 8 =
3 9 £l ! 3 9 =
2 10 ' 2 10
? . 1 " 3 | i 1 1 3k
A |
B i
_f & N z.B.Bus-Nr. 1 y | o

TS TMR33-LTM

CoNDaRWN

AvwhOON®OS D

off 10 BNRNRN 8

23

oN

z.B.Bus-Nr. 2 Y |
|

( TSTMR3ZLTM | | TS TMR33-L
Vo
Vo
oy
il ! 11 1
2 2 1 =10 ) -
3 - | 5 : 2
o = 1 8 4 -
5 = | 7 5 =
6 - ! 6 5 =
Z = ! 5 7 -
8 = i 4 8 -
9 == ! 3 9 -
10 ! 2 10 £
" 5k | 1 1 5t
i
2.B.Bus-Nr. 3 8 y
( TS TMRS3-L |
|| - : |
- 2 ©
i == \' Das letzte Modul terminiert
I | 5 = den RS485-Bus.
I ¢ =
7 -
Iyl s | [=
I 2 L=
10 &
l I " z E

Weitere Module sind
mdglich. In diesem N 2.B.Bus-Nr. 4
Fall verschiebt sich
die Terminierung!

\

Abbildung 60: Verdrahtungsschema
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4.6.2.2 Berechnungsvorschrift

Beim Einsatz von Datafox Zutrittslesern und Tirmodulen (TS-TMR33-Module), ist vor der Errichtung
eines RS485-Netzwerkes fiir die Zutrittskontrolle der notwendige Leitungsquerschnitt zu berechnen. Der
Spannungsabfall darf im gesamten Bus nicht grofer sein als 4 V. Dabei ist zu beachten, dass mit einem
Datafox Gerétenetzteil als Spannungsquelle max. 16 Module (8 im RS485 Bus und 8 iiber RS232 Stich-
leitung) gespeist werden konnen.

Max. Stromverbrauch der einzelnen Module:

TS-TMR33-TR 56,5 mA
TS-TMR33-TM  156,0 mA
TS-TMR33-TMR  180,0 mA

Daraus ergibt sich ein max. zuléssiger Stromverbrauch pro Datafox Gerétenetzteil von (8 x 180,0 mA -+
8 x 56,5 mA) 1,9 Ampere. Um das zu gewéhrleisten, kann entweder fiir eine geplante Leitungslédnge der
notwendige Querschnitt oder zu einem gegebenen Leitungsquerschnitt die max. zuldssige Leitungslange
berechnet werden.

Achtung:
In jedem Fall ist eine Berechnung vor Errichtung und Inbetriebnahme eines ZK-
Netzwerks durch geschultes Fachpersonal durchzufiihren.

o=

Der Leitungsquerschnitt berechnet sich wie folgt:

2« [ = |
q = -
k = U,
q — Leitungsquerschnitt in mm?
I = Stromstérke in A
[ = Leitungslange in m
k = Leitfahigkeit (Kappa) fiir Cu-Leiter = 56 _m
Q * mm?

Uv = Spannungsabfall max. 4 V

Daraus abgeleitet die Formel zur Berechnung der max. Leitungslinge bei gegebenem Lei-
tungsquerschnitt:
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4.6.2.3 Topologie
Kommt beim Aufbau des Netzes eine Bus-Topologie zum Einsatz, ist der Leitungsquerschnitt fiir jedes

Bus-Segment unter Beriicksichtigung der max. Stromaufnahme des jeweiligen Segmentes zu berechnen
(sieche Abbildung 61).

Bei einer Sternverkabelung ist der Leitungsquerschnitt fiir jeden Strang einzeln, unter Beriicksichtigung
des Stromverbrauchs vom jeweiligen Modul, zu berechnen.

Hinweis:

ng: Da es in diesem Dokument ausschliefslich um die Spannungsversorgung eines Zu-
trittskontrollsystems geht, wird in den Grafiken auf die Darstellung des RS485-

Datenbus verzichtet. Es wird lediglich die Spannungsversorgung als ein Strang dar-

gestellt. Zusatzlich ist die zu berechnende Leitungslange durch eine gestrichelte

Linie gekennzeichnet.

4.6.2.4 Beispiele

4.6.2.4.1 Bus-Topologie

Wir gehen davon aus, dass die grofite Entfernung von der Spannungsquelle zum letzten Modul 65 m be-
tragt.

Segment 1 i Segment 2 Segment 3 Segment 4 Segment 5 Segment 6 Segment 7

max. ' max. max. max. max. max. max.
Stromaufnahme = }Stromaufnahme = | Stromaufnahme = | Stromaufnahme = istromaufnahme = | Stromaufnahme = i Stromaufnahme =

Modul 1 - 11 i Modul 2 - 11 iModuI4—11 iModuI5—11 ! Modul 7 - 11 iModuI9—11 ' Modul 10 - 11

3A TS- TS TS TS TS TS TS-

DC-Netzteil % TMR33- TMR33- e TVR33- e TVR33- —— TMR33- TMR33- e TMR33-
el \ LT™M LT™M LT™M LT™M ™ LT™M ™
N Spannungsversorgung

max. Leitungslange
bis zum letzten Modul |~

TS- Ts- Ts- Ts-
TMR33- TMR33- TMR33- TMR33-
L L L L

Abbildung 61: Bus-Topologie

Um eine hohe Absicherung zu gewéahrleisten und die Berechnung einfach zu halten, konnen Sie wie folgt
vorgehen. Berechnen Sie den Stromverbrauch aller an einer Spannungsquelle angeschlossenen Module
(max. 16 Stiick) und nehmen Sie die grofte Entfernung von der Spannungsquelle bis zum letzten Mo-
dul. Erhalten Sie bei diesem vereinfachten Berechnungsverfahren als Ergebnis fiir den Leitungsquerschnitt
jedoch einen Wert grofer als 1,5 mm?, miissen Sie zusitzliche Netzteile einsetzen und das System neu
berechnen. Durch dieses zusétzliche Netzteil konnen Sie den Spannungsabfall bei geringerem Leitungs-
querschnitt durch kiirzere Leitungsldnge (zwei Teilnetze in Bezug auf die Spannungsversorgung nicht in
Bezug auf den RS485 Datenbus) ausgleichen. Fiir das Beispiel in Abbildung 61 ergibt sich folgende Be-
rechnung der Gesamtstromaufnahme.

I = (4%56,5 mA) + (2% 156,0 mA) + (5% 180,0 mA) = 1.438 mA = 1,438 A
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Jetzt setzen wir die Werte in die Formel ein und erhalten den bendtigten Leitungsquerschnitt.

21,4384 % 65m 2% 1,438A % 65m * V * mm?

™ v 56m AV A
Q = mm?2
q = 0,83mm?

Wenn wir annehmen, das der Bus eine max. Ausdehnung von 200 m besitzt, dann werden wir bei der
Berechnung auf einen Leitungsquerschnitt von 2,6 mm? kommen. Das heift, bei dieser Ausdehnung wire
ein zusatzliches Netzteil notwendig.

4.6.2.4.2 Stern-Topologie

In diesem Beispiel wird die max. Leitungsléange bei gegebenem Leitungsquerschnitt fiir jeden Strang se-
parat berechnet. Dabei gehen wir von einem Leitungsquerschnitt von 0, 75mm? aus. Jeder Strang ist fiir
sich mit der max. Ausdehnung zu berechnen.

TMFLz33- } Strang 1

zu berechnende Leitungslange
Jedes Segment ist fiir sich mit der
max. Ausdehnung zu berechnen.

7
e
/ // 7 Ts %StrangZ
DC-Netzteil - i TMR33- e
~ * 7 ™ | ]
/
7 p
p
Strang 3 7 TS-
— TMR33-
F L
Y
s
o
s
TMR33-
LT™

Abbildung 62: Stern-Topologie
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Strang 1:

I =1x180,0mA + 1256, 5mA
I =236,5mA

I =0,2365A

Als max. Leitungsldnge fiir Strang 1 ergibt sich:

2 m
- 0, 75mm *569*mm2 * 4V B 0, 75mm?  56m = 4V % A
B 2% 0,2365A ©2%0,2365A % V x mm?2

[ = 355,2m

Strang 2:

I =1x156,0mA + 1256, 5mA
I =212,5mA

I=0,21254

Als max. Leitungsldnge fiir Strang 2 ergibt sich:

2
- 0, 75mm *569*mm2 * 4V B 0, 75mm?  56m = 4V = A
B 2x0,2125A ©2%0,2125A % V x mm?2

I = 395,3m

Strang 3:
I =180,0mA
I1=0,184

Als max. Leitungsldnge fiir Strang 3 ergibt sich:

2 m
_ 0, 75mm= + 56 5—="s # 4V 0 75mm? « 56m = 4V « A
B 20,184 250,184 % V % mm?2

[ = 466,7Tm

Hinweis:

1S5
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4.6.3 Konfiguration

Es ist jetzt in der ZK-II moglich, Feiertage beim Schalten der Relais zu beriicksichtigen. Um Kompatibilitét
mit den &lteren Versionen zu erreichen, muss auf der Setupseite Zutrittskontrolle 2 die Funktion, Feiertage
bei der Zeitsteuerung der Relais berticksichtigen, aktiviert werden. Um den Tabellenaufbau der Holiday-
Liste nicht dndern zu miissen, werden nun in der Spalte Group statt einer Gruppen-ID die Action-ID des
geschalteten Relais-Ausgangs angegeben. In die Spalte RefTime ist das fiir diesen Tag geltende Zeitmodell
hinterlegt. Damit das MasterIV-Terminal die Action-ID von der Gruppen-ID unterscheiden kann, muss
ein Minuszeichen (-) vor die Action-ID eingefiigt werden, was zu Folge hat, das diese Action-IDs nur noch
3-stellig sein diirfen.

Beispiel:

Action-Liste Id RefReader PortOut Elapse RefTime
1 10 1 25 0
2 11 1 25 0
3 12 1 0 2

Holiday-Liste Day RefGroup RefTime
2010-05-01 1 3
2010-05-01 2 4
2010-05-01 -3 5

In der o.g. Action-Liste ist dem Tirmodul mit der ID 12 das Zeitmodell 2 zugeordnet, welches den Port
1 des Moduls schaltet. Ist die separate Feiertagssteuerung im Setup aktiviert worden, wird nun in diesem
Beispiel am 1. Mai 2010 nicht das Zeitmodell 2 auf den Relais-Ausgang angewendet, sondern das Zeitmo-
dell 5.

Erweiterte Parametrierung ZK-II

Der Wertebereich des Parameters ,ActiveGeneral’ wurde um den Wert 8 erweitert. Zusétzlich zur Gene-
ralberechtigung (Wert 9) wird, falls beim Benutzer hinterlegt und beim Leser aktiviert, eine PIN-Abfrage
durchgefiihrt. Weiterhin wird bei beiden Konfigurationen der Ausweise mit dem ActiveGeneral-Werten 8
und 9 der Giiltigkeitszeitraum des Ausweises gepriift.

Fiir die ZK-II stehen die Betriebsarten Online, Offline oder Online/Offline nach Timeout zur Verfiigung.
Beim Onlinebetrieb werden , im Gerét hinterlegte Konfigurationslisten nicht beriicksichtigt. Ein Daten-
satz wird vom Server gelesen, ausgewertet und eine Aktion ausgelost. Beim Offlinebetrieb werden die
Konfigurationslisten des Terminals verwendet, um einer Person Zutritt zu gewahren oder zu verweigern.
Online/Offline nach Timeout ist eine Kombination. Ist der Server nicht erreichbar, kann das Terminal
iiber seine Listen entscheiden, ob eine Person Zutritt erhélt oder nicht.

Grundlage der Zutrittskontrolle II sind Tabellen. In ihnen werden alle Informationen iiber die Hardwa-
rekonfiguration des Zutrittskontrollsystem, Zutrittsberechtigung des Personals, Zeitraume (Aktivierung,
Sperrzeiten, Feiertage, ...) hinterlegt. Dabei besteht folgender Zusammenhang zwischen den einzelnen Ta-
bellen.

Die Tabellen werden in Form von Text-Dateien erstellt. Innerhalb der Dateien konnen Sie zur leichteren
Administration Kommentare einfiigen.

Beim Einsatz von Kommentaren ist zu beachten, dass innerhalb einer Kommentarzeile keine Feldwerte
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RefReader
Portouk
Elapse
RefTime

ReflLocation

Refaction
FinGener al

RefGroup
RefTime
RefTimeMoPin

5

. Day
AckiveSkart Refroup

AckiveEnd RefTime

AckiveGenearal === -
| Time_1 4

RefReadsr
PortIn
Refaction
RefTime

Timeskark
TimeEnd

Abbildung 63: Datenstruktur der Zutrittskontrolle 11

angegeben werden konnen und die Kommentarzeile mit einem Semikolon beginnen muss.
Eine Reader.txt (Reader Tabelle) kénnte wie folgt aussehen:

; Reader Liste fiir das Test-Zutrittskontrollsystem

; ID ZM TM RefLocation RefAction PinGeneral

11 320 1 1 0

21 010 1 1 0

Eine genaue Beschreibung der Tabellenstruktur, Angabe der Datentypen und Feldldngen, entnehmen Sie
bitte den nachfolgenden Tabellen.
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Bezeichner Datentyp | Lange | Beschreibung
ID Nummer 4 Eindeutiger Schliissel (Wert > 0) der Reader Tabelle.
(int)
M Nummer 4 Enthalt in unserem Beispiel die Nummer 1. Existieren in
(int) einem Zutrittssystem mehrere Mobil-MasterIV, kénnen
diese in einem Tabellenzusammenhang abgebildet werden
und es ist nicht notig fiir jeden Mobil-MasterIV einen
separaten Strang zu pflegen.
™ Nummer 3 Enthélt zwei Informationen in einer Zahl. Die beiden linken
(int) Ziffern (010) geben die Busnummer des Tiirmoduls an, die
rechte Ziffer (010) enthélt die Information {iber die
Anschlussart. Eine 0 an dieser Position bedeutet, Anschluss
iiber RS485, eine 1 heift Anschluss iiber RS232 als Stich.
RefLocation Nummer 4 Gibt an, welchen Raum der Leser iiberwacht.
(int)
RefAction Nummer 4 Gibt an welche Aktion nach erfolgreicher Priifung
(int) abgearbeitet wird.
PinGeneral Nummer 8 Kann eine Zahlenreihe enthalten mit der eine Person ohne
(int) Ausweis Zutritt erhélt.
Tabelle 13: Reader Tabelle (Liste aller im System installierten Geréte - Master und Tiirmodule)
Bezeichner Datentyp | Lidnge | Beschreibung
1D Text 20 Enthalt die Ausweis-Nr., welche am TMR33-Gerat oder
(ASCII) Terminal gelesen wird. Ausweis kann mehrfach vorkommen
(ist mehreren Berechtigungsgruppen zugeordnet).
Group Nummer 4 Ordnet den Ausweis einer Berechtigungsgruppe zu.
(int)
Pin Nummer 8 Aktiviert, wenn ungleich 0, eine Pin - Abfrage. Bitte
(int) beachten Sie, dafs die Pin nicht mit einer 0 beginnen darf.
0815 wihre ungiltig!!
Menace Nummer 4 Aktiviert, wenn ungleich 0, eine an die Pin anfiigbare
(int) ,Bedrohungs-Pin“, Das System setzt im eingegebenen Falle
einen Datensatz ab, der von einer entsprechend
entwickelten Software ausgewertet werden kann und
Polizeiruf oder Pfortneralarm auslost.
ActiveStart Text 10 Der hier eingetragene Tag gibt den Beginn der Giiltigkeit
(Date) fiir diesen Ausweis an.
ActiveEnd Text 10 Der hier eingetragene Tag gibt das Ende der Giiltigkeit fiir
(Date) diesen Ausweis (z. B. 2007-07-12 = yyyy-mm-dd) an.
ActiveGeneral | Nummer 1 Aktiviert oder deaktiviert diesen Ausweiseintrag.
(int) 0 = Ausweis gesperrt

1 = Ausweis aktiv

2 = Virtueller Ausweis (Verwendung nur iber DLL)
3 = Zutritt nur iber PIN Eingabe

8 = Generelle Berechtigung (mit PIN-Abfrage)

9 = Generelle Berechtigung (keine PIN-Abfrage)

Tabelle 14: Identification Tabelle (Liste aller im System bekannten Ausweise)
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Bezeichner Datentyp | Lange | Beschreibung
ID Nummer 4 ID des Raumes. Uber diese Nummer nehmen alle anderen
(int) Tabellen, bei Bedarf, auf diese Datenzeile bezug.
RefGroup Nummer 4 Verweis auf die Tabelle Identification. Kennzeichnet die
(int) zutrittsberechtigte Gruppe. Alle Ausweise dieser Gruppe
haben zu diesem Raum Zutritt.
RefTime Nummer 4 Das Zeitmodell, in welchem berechtigte Personen Zutritt
(int) erhalten. (0 = wird nicht verwendet)
Nummer 4 Das Zeitmodell, zu dem eine zusétzliche PIN nicht
RefTimeNoPin | (int) eingegeben werden muss (in Stosszeiten, etc.).
Tabelle 15: Location Tabelle (Legt fest, welche Ausweisgruppe zu welcher Zeit in welchen Raum Zutritt
erhalten.)
Bezeichner Datentyp | Linge | Beschreibung
ID Nummer 4 ID des Zeitmodells. Uber diese Nummer nehmen alle
(int) anderen Tabellen, bei Bedarf, auf diese Datenzeile bezug.
Weekdays Nummer 7 Gibt die Wochentage an, in welchen der nachfolgende
(int) Zeitraum gelten soll. (Format: Max. 7 Stellen 1 - 7 z.B.
134567 = Montag, Mittwoch bis Sonntag)
TimeStart Text 5 Der Startzeitpunkt fiir den Zeitraum. (Format 24h
(Time) HH:MM)
TimeEnd Text 5 Der Endzeitpunkt fiir den Zeitraum.
(Time)
Tabelle 16: Time Tabelle (Gruppierung einzelner Zeitzonen (Wochentag von bis) unter einer Zeitmodell-
nummer. )
Bezeichner Datentyp | Linge | Beschreibung
Day Text 10 Datum des Sperrtages. (Format: YYYY-MM-DD)
(Date)
RefGroup Nummer 4 Gibt die Berechtigungsgruppe an, fiir die der Sperrtag gilt.
(int) Eine globale Giiltigkeit fiir alle Gruppen wird mit 0
definiert.
RefTime Nummer 4 Gibt das zugeordnete Zeitmodell an. (0 = wird nicht
(int) verwendet) Wahrend dieser Zeit wird der Zutritt gewéhrt.

Hierdurch kénnen auch ,halbe Feiertage, wie Silvester
realisieren werden.

Tabelle 17: Holiday Tabelle (Festlegung von Sperrtagen wie Feiertage oder Betriebsurlaub.)

Bezeichner Datentyp | Lange | Beschreibung

RefReader Nummer 4 Modul (Ttrmodul oder Master) auf welchem sich der
(int) digitale Eingang befindet.

PortIn Nummer 1 Nummer des digitalen Eingangs auf dem Modul.
(int)

RefAction Nummer 4 Referenz auf die Action, die ausgefiihrt werden soll (z. B.
(int) ein Relais schalten).

RefTime Nummer 4 Das Zeitmodell, welches angibt, wann der digitale Eingang
(int) gepriift wird. (0 = wird nicht verwendet)

Tabelle 18: Event Tabelle (Zuordnung einer Action zu einem Signal an einem digitalen Eingang.)
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Bezeichner Datentyp | Lange | Beschreibung
ID Nummer 4 Aktionsnummer, sie kann aufgrund mehrerer
(int) abzuarbeitender Aktionen mehrfach vor kommen.
RefReader Nummer 4 Modul (Ttrmodul oder Master) auf dem ein Ausgang
(int) (Relais) geschaltet wird.
PortOut Nummer 1 Gibt die Nummer des Ausgangs auf dem Modul an.
(int)
Elapse Nummer 3 Die Dauer fiir die das Relais geschaltet wird (0 =
(int) dauerhaft). Einheit 200ms
RefTime Nummer 4 Das Zeitmodell gibt an, wann der Ausgang geschaltet
(int) werden darf. (0 = wird nicht verwendet)

Tabelle 19: Action Tabelle (Liste aller ausfihrbaren Aktionen im Zutrittskontrollsystem. Eine Aktions-
gruppe, alle Aktionen mit gleicher Aktionsnummer, kann mehrere Relais schalten.)

4.7 Zeitsteuerung der digitalen Ausginge fiir die MasterlV Gerateserie

Es ist moglich die digitalen Ausgéinge der Master IV Geréteserie zeitlich iiber Tabellen zu steuern. So
kann beispielsweise eine Nachtabsenkung der Heizanlage, eine Hupensteuerung und vieles mehr realisiert
werden.

Achtung:
Um die Zeitsteuerung der digitalen Ausgénge nutzen zu konnen, muss im Terminal
° die Firmware-Version 04.01.01.17 (oder hoher) installiert sein.

Folgende Tabellen miissen konfiguriert werden:

» Action
» Reader
» Time

Beschreibung:

Jede auszulésende Aktion muss in der Tabelle Action eingetragen werden. Die Tabelle Action referenziert
auf die Tabellen Reader und T'ime. In der Tabelle Reader wird das Modul hinterlegt, auf dem das Relais
oder der Open Collector geschaltet werden soll.

Die Referenz auf die Tabelle T'ime gibt an, wann geschaltet werden soll. Werden Start und Stoppzeitpunkt
eingetragen, wird das Relais beim iiberschreiten der Startzeit ein- und bei {iberschreiten der Stoppzeit
ausgeschaltet. Der Eintrag der Dauer Elapse in der Tabelle Action wird hierbei ignoriert.

Soll das Relais nur ein paar Sekunden auslésen, zum Beispiel fiir eine Hupensteuerung, muss die Stoppzeit
auf 00 : 00“ gestellt werden. Wird nun die Startzeit iiberschritten, wird der entsprechende Ausgang fiir X
- Sekunden (RefTime in Action-Tabelle) geschaltet. Der Eintrag Elapse in der Tabelle Action gibt jetzt
die Einschaltdauer an.

Achtung:

Ab Version 04.01.07.x kénnen Feiertage (Holiday-Liste) bei der Zeitsteuerung der
digitalen Eingénge beriicksichtigt werden. Diese Option ist beim Anlegen eines neu-
en Setups automatisch gesetzt. Bei einem bestehenden Setup muss diese Option
gesetzt werden, um sie zu nutzen.

o=
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Beispiel:

» Eine Hupe soll Montag bis Freitag morgens um 10.00 Uhr und nachmittags um 16.00 Uhr fiir
3 Sekunden auslésen. Die Hupe wird {iber das interne Relais des Mobil-Master]V angesteuert.

P Eine Heizungssteuerung soll an allen Wochentagen morgens um 07.00 Uhr in den ,Tagbetrieb® und
abends um 19.00 Uhr in den ,Nachtbetrieb® geschaltet werden. Das entsprechende Relais befindet
sich am Tiirmodul mit der Busnummer 2.

Reader.txt

; ID ZM TM RefLocation RefAction PinGeneral
1 1 320 0 0 0

2 1 020 0 0 0
Time.txt

; ID Weekdays TimeStart TimeEnd

3 12345 10:00 00:00

4 12345 16:00 00:00

5 1234567 07:00 19:00
Action.txt

; ID RefRead PortOut Elapse RefTime
6 1 1 15 3

7 1 1 15 4

8 2 1 0 5
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4.8 Zutrittskontrolle Il mit PHG Modulen

Folgende Hardware steht fiir den Aufbau einer Zutrittskontrolle mit PHG-Modulen zur Verfiigung. Ent-
sprechend der Hardwareanforderung der einzelnen Geréte konnen diese in verschiedenen Varianten mit-
einander kombiniert werden.

Mobil-MasterIV

7777

Lot Wird der Mobil-MasterIV fiir die Zutrittskontrolle, Tiir- bzw. Ferniiberwachung
eingesetzt wird, kénnen mit einem Gerét bis zu 8 Tiiren {iberwacht und gesteuert
werden.
— VOXIO

' ’xs Unterputz: 81 x 81 x 11 mm (BxHxT)
- - ; Aufputz: 81 x 81 x 40 mm (BxHxT)
B
Ll L B

Der VOXIO kann mit Legic bzw. Mifare eingesetzt werden. Er ist als Unterputz-
oder Aufputzvariante mit oder ohne Tastatur erhéaltlich. Jeder Leser besitzt eine
Sabotageerkennung, drei Leuchtfelder zur Visualisierung des Status und einen
Buzzer zur akustischen Signalisierung.

RELINO

3 50 x 50 x 43 mm (BxHxT)

Der RELINO Leser kann mit Legic bzw. Mifare eingesetzt werden. Er ist als reine
Unterputzvariante erhéltlich. Jeder Leser besitzt drei Leuchtfelder zur Visualisie-
rung des Status sowie einen Buzzer zur akustischen Signalisierung.

I/0-Box
51 x 48 x 22 mm (LxBxH)

Die I/O-Box als Zubehor fiir den RFID-Wandleser bzw. RELINO Leser besitzt
zwei digitale Einginge und zwei digitale Ausgénge. Als Schnittstelle kommt der
I’C Bus zum Einsatz.

Ab Version 04.01.07.x unterstiitzen die externen PHG-Leser das 125 kHz Leseverfahren DOM-Hitag2.
Zusétzlich kann mit dem 13,56 MHz Leseverfahren PHG-Mifare-Desfire die Serien-Nr. eines Ausweises
gelesen werden.

Ab Firmware Version 69806D der PHG Leser wird die Autologinfunktion fiir Mifare unterstiitzt. Hierfiir
kénnen 5 der max. 6 im Setup einstellbaren Keys verwendet werden.
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4.8.1 Anschluss

Fir den Anschluss der PHG-Module beachten Sie bitte die PHG Dokumentationen auf der Datafox CD
unter

.\\Datafox-Gerate\Datafox-Zutritt-Module\PHG *.pdf

In den PHG Dokumenten zu den einzelnen Modulen wird die Anschlussbelegung und Konfiguration iiber
die Dip-Schalter beschrieben. Um mit dem Mobil-MasterIV eine Zutrittskontrolle durchzufiihren, muss die
Option ,,Zutritt* integriert sein (Datafox Artikel-Nr. 105201). Die folgende Grafik zeigt die Anschlussmog-
lichkeiten der PHG-Geréte an einen Mobil-MasterIV fiir die Zutrittskontrolle.

I’c l RS485

| Stellung des Dipschalters 5 - @D@HHHD@
!
I
I Zutrittsmaster
I
l Tarleser = L
I

10-Box ! Turleser = L
I
I

weitere Gerate moglich

Teminierung des letzten
Gerates im RS485 - Bus

e}

w1 I 0
Stellung des Dipschalters 7 or ED d ﬂ d ] U@
Abbildung 64: Anschluss der Zutrittskontrolle IT

Uber die Dip-Schalter 1 - 4 wird die Bus-Nummer des Moduls eingestellt. Der Dip-Schalter 5 muss immer
auf ,,ON“ gesetzt werden. Die Dip-Schalter 6 und 8 miissen immer auf ,,OFF“ stehen. Mit dem Dip-Schalter
7 =, ON*“ wird am letzten Modul der RS485-Bus terminiert, sonst immer ,OFF*.

Wenn zusétzlich ein Tiroffner iiber ein Relais gesteuert werden soll. Muss eine 10-Box zum Einsatz
kommen. Mit jeder I0-Box stehen zwei digitale Ausgénge in Form von Relais zur Verfiigung.
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4.8.2 Konfiguration

Die Zutrittsmodule von PHG mit phg-crypt-Protkoll benutzen eine Verschliisselung nach dem Rijndael
/ AES-128 Standard (AES - Advanced Encryption Standard). Der Schliissel wird nach der Auswahl der
Zutrittsserie im Setup unter Zutritt eingestellt. Das 1685-Protokoll von PHG wird von Datafox nicht
unterstiitzt!

Setup Einstellungen fiir PZE-MasterIV El

Datei  Kommunikation

E FZE -k azterl Zurittzk ontrolle ]
- E?ﬂ? [ratenzatze
+-BE Listen
+ & Bedienung

A
+ow S

Wenmendeter Lesertyp - |PH|3 [OXI0, Relina, ...) j

AES Kep (nur bei PHE] |D1 23456783ABCOEFT 234567834BCDEF

* Leer = Standardschluzsel oder 16 Byte Hexwert

[~ Zubittspridfung im Hauptmenue mioglich

Himweiz: Mur in Werbindung des internen Lesers. FZE - Modus ist damit
nicht moglich, da Gerat immer in einemn F - T asten - Zustand
werweilt.

f L

Infa DragiDrop
Zusatzliche Funktion

[ Tranzpondensert fur Zutrittzprifung zuzchneiden.

WOn | big : [1-20)

Transponder, globale Einstellung verandemn

-

Segment Mr. Ablageformat Feste Linge
1o = o=
2. [kein =] | o=
3 Jkein =] | o i O |

Hirwveiz: Bei fester Feldlange wird ggf. mit fubrenden Hullen aufgefullt.

Abbildung 65: Kommunikationsschliissel PHG-Crypt Protokoll

Die Module arbeiten immer mit Verschliisselung. Wird kein Schliissel eingetragen wird ein nicht verof-
fentlichter Standardschliissel verwendet ansonsten der eingetragene Benutzerschliissel. Bitte alle 16Byte
des Schliissels ausnutzen.

Alle in der Readertabelle angelegten Tiirmodule miissen auch tatsédchlich im RS485- Netzwerk vorhanden
sein um sicherzustellen, dass beim Einspielen eines neuen Setups mit einem anderen Schliissel dieser
auch in allen Modulen gewechselt werden kann. Fehlt ein Tiirmodul aus der Liste im Bus, erfolgt kein
Wechsel des Schliissels, es muss wieder das alte Setup mit dem alten Schliissel iibertragen werden, sonst ist
nach einem Reboot des Gerétes keine Kommunikation zu den Tiirmodulen mehr moglich, bis der richtige
Schliissel wieder verwendet wird.

Wird ein defekter Leser gegen einen neuen bisher unbenutzten Leser getauscht, erkennt die Firmware das
beim Start automatisch und richtet die Verschliisselung ein. Der Leser kann auch im laufendem Betrieb
gewechselt werden, die Firmware bindet Thn automatisch ein.

Wenn man den Benutzerschliissel eines Tiirmoduls vergessen hat, gibt es keine Méglichkeit mehr die Leser
anzusprechen. Das Riicksetzen des vergessenen Schliissels am Leser kann nur von PHG selbst erfolgen.
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PHG-Leser haben im Gegensatz zu den GIS-Lesern immer 2 digitale Eingéinge und einen Sabotagekontakt.
Die Firmware betrachtet Eingang 1 und Eingang 2 als normalen Eingang mit der Nummer 1 und 2 den
Sabotagekontakt als Nr 3. Der Sabotagekontakt ist im Leser integriert. Der PHG-Leser verfiigt nicht iiber
einen Analog-Schalter-Eingang fiir die Tiiriiberwachung.

Zusatzlich kann der PHG-Leser mit einer I0-Box erweitert werden. Diese 10-Box besitzt zwei digitale
Eingénge und zwei Relaisausgiinge. Die IO-Box wird {iber die selbe Adresse wie der Leser angesprochen.
Die zwei digitalen Einginge haben die Port-Nummer 4 und 5, die digitalen Ausgéinge haben die Port-
Nummer 1 und 2. Bei Leitungsunterbrechung oder Sabotage wird Port-Nr 6 benutzt.

4.9 Statusmeldungen der Zutrittskontrolle

Fiir die Zutrittskontrolle sind folgende Statusmeldungen definiert. Die Dezimalwerte der Statusmeldung
kénnen zu jedem Datensatz gespeichert werden.

Anzeige Zugeordnete Statusmeldung

Modul erkannt alles OK

Modul in der Liste nicht definiert aber im Bus gefunden

Modul aus Liste im Bus nicht gefunden

Modul falsches Verschliisselungspasswort

Modul falsches Login Passwort

Modul Lesertyp (Mifare, Legic, Unique, etc.) falsch

Modul Fehler beim Konfigurieren des Moduls

Modul weder in der Liste noch im Bus gefunden (wird nicht verwendet)

QNSO x| WO

=
o

Der Kommunikationsschliissel fiir das PHG-Crypt-Protokoll wurde
gedndert

11 Der Kommunikationsschliissel fiir das PHG-Crypt-Protokoll wurde
nicht geéndert

Tabelle 20: Initialisierung / Kommunikation
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Anzeige Zugeordnete Statusmeldung
20 Zutritt fiir diese Ausweis-Nr gewéhrt
21 Ausweis-Nr nicht in der Identification-Liste enthalten
22 Ausweis-Nr gesperrt
23 Giiltigkeitszeitraum fiir Ausweis-Nr abgelaufen
24 Raum nicht in der Location-Liste enthalten
25 Kein Zutritt wahrend dieser Zeit
26 PIN-Eingabe wird erwartet (griine LED blinkt)
27 Eingegebene PIN ist ungiiltig
28 PIN mit Bedrohungscode wurde eingegeben
29 Eingegebene PIN ist OK
30 Eingegebene Master-PIN ist OK
31 Timeout fiir PIN-Eingabe abgelaufen
32 Ausweis-Nr mit Generalberechtigung
33 Nur PIN Eingabe, Eingabe OK
34 Ausweis-Nr im Onlinebetrieb gelesen
35 PIN im Onlinebetrieb gelesen
100 Zutrittskontrolle im Setup deaktiviert
101 Zutrittskontrolle kann zurzeit nicht abgefragt werden (Busy)
102 Zutrittskontrolle bendtigt die Listen
103 Bus-Typ (Datafox, PHG, etc.) fehlerhaft

Tabelle 21: Zutrittskontrolle
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Anzeige Zugeordnete Statusmeldung
40 digitaler Ausgang 1 ist Low (Aus)
41 digitaler Ausgang 1 auf High setzen (Ein)
42 digitaler Ausgang 1 ist Trigger (fiir angegebenen Zeitraum Ein)
43 digitaler Ausgang 2 ist Low (Aus)
44 digitaler Ausgang 2 auf High setzen (Ein)
45 digitaler Ausgang 2 ist Trigger (fiir angegebenen Zeitraum Ein)

Tabelle 22: Digitale Ausgéange

Anzeige Zuordnung der Statusmeldung
GIS PHG

60 digitaler Eingang 1 ist Low I0-Box geschlossen

61 digitaler Eingang 1 ist High 10-Box offen

62 digitaler Eingang 2 ist Low 10-Box geschlossen

63 digitaler Eingang 2 ist High 10-Box offen

64 digitaler Eingang 3 ist Low Sabotageiiberwachung ->
Kommunikationskanal OK

65 digitaler Eingang 3 ist High Sabotageiiberwachung ->
Kommunikationskanal unterbrochen

66 digitaler Eingang 3 wurde unterbrochen PHG not used

67 digitaler Eingang 3 wurde kurz geschlossen | PHG not used

70 not used digitaler Eingangl Leser Low

71 not used digitaler Eingangl Leser High

72 not used digitaler Eingang2 Leser Low

73 not used digitaler Eingang?2 Leser High

74 not used Sabotagekontakt ->Gerétezustand OK

75 not used Sabotagekontakt ->Gerdt manipuliert

Tabelle 23: Digitale Eingéange
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4.10 Barcodeleser

Wird zur Dateniibertragung eine andere Kommunikationsart als RS232 verwendet, kann die RS232-
Schnittstelle (D-Sub 9 polig) des Mobil-MasterIV fiir den Anschluss eines Barcodelesers verwendet werden.

Die Konfiguration des zu lesenden Barcodes wird iiber das Setup durchgefiihrt. Der Barcodeleser selbst
wird mit Hilfe der Konfigurations-Codes eingestellt. Diese Codes werden auf der Datafox-CD zur Verfii-
gung gestellt.

Anschliefsbar sind alle Barcodeleser mit RS232-Anschluss. Beachten Sie die in der Tabelle aufgefiihrte
Anschlussbelegung der RS232-Schnittstelle.

Anschlussbelegung fiir Barcodeleser iiber RS232
Pin | Bez. Funktion
1
2 | TxD Sendedaten (mit RxD des Barcodelesers verbinden)
3 | RxD Empfangsdaten (mit TxD des Barcodelesers verbinden)
4
5 | GND | Masse
6 + 24V | + 24V Versorgung max. 100 mA (Lotbriicke auf der Steckerleistenplatine erforderlich)
7
8
9 + 5V | 4+ 5V Versorgung max. 150 mA

Tabelle 24: Barcodeleser iiber RS232

Wir setzen standardmdfiig Barcodeleser der Fa. Datalogic ein und nehmen bet der Ausliefe-
rung bereits die richtige Einstellung vor. Die entsprechenden Barcodeleser mit den passenden
Kabeln finden Sie in der Preisliste.

Grundeinstellung des Barcodelesers Datalogic DLC-Serie fiir Betrieb am PZE-MasterlV.

Mit der Grundkonfiguration kénnen EANS, Standard Code 39 und Interleaved 2/5 gelesen werden. Gr-
undeinstellung vornehmen. Dazu die Barcodes 1.) RESTORE DEFAULT und 2.) RS232 einlesen. Sollen
andere Barcodes gelesen werden, ist die Initialisierung entsprechend der Bedienungsanleitung von Data-
logic durchzufithren. Im Karton des Barcodelesers ist eine Kurzanleitung enthalten. Auf der CD befindet
sich das komplette Handbuch ,Handbuch Datalogic Barcodeleser.pdf*.
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Abbildung 66: Anbindung eine Timeboy an den Mobil-MasterIV

Bei Erfassung der Fahrzeugdaten besteht generell das Problem der Zuordnung zu Personen, Auftrigen,
etc.. Befindet sich ein Timeboy in der Fahrzeugdockingstation kénnen die Fahrzeugdaten zeitnah in den
Timeboy iibertragen werden. Das Problem besteht, wenn sich wahrend der Fahrt kein Timeboy in der
Dockingstation befindet.

Beispiel:

Mitarbeiter A fahrt mit dem Fahrzeug ohne seinen Timeboy in die Fahrzeugdockingstation zu stecken.
Anschliefsend fahrt Mitarbeiter B mit dem gleichen Fahrzeug und steckt seinen Timeboy in die Fahrzeug-
dockingstation. Alle Fahrzeugdaten, die sich im Mobil-MasterIV befinden, werden auf den Timeboy von
Mitarbeiter B tibertragen und so falsch zugeordnet.

Losung:

Ein Fahrzeugdatensatz wird generell um zwei Felder erweitert. Um diese Felder mit Daten zu fiillen, muss
der Mobil-MasterIV mit einem Timeboy kommunizieren. Hierfiir muss sich ein Timeboy in der Fahrzeug-
docking befinden. Ist das nicht der Fall, konnen keine Werte fiir diese beiden Felder aus dem Timeboy in
den Mobil-MasterIV iibertragen werden und die beiden Felder bleiben leer. Somit werden nur die Fahr-
zeugdaten um Zusatzinformationen fiir eine direkte Zuordnung erweitert, bei deren Entstehung sich auch
ein Timeboy in der Fahrzeugdocking befunden hat.

4.11.1 Umsetzung mit Mobil-MasterlV

Im Gerétesetup des Mobil-MasterIV, siehe Abbildung 248, muss in den Grundeinstellungen der Timeboy
als zusétzliche Datenquelle aktiviert werden, d. h. der Timeboy stellt GV als Zusatzinformation fiir die
Fahrzeugdatensatze bereit. Ist diese Option aktiviert, wird auf die Fahrzeugdocking gepollt.

4.11.1.1 Erzeugung der Fahrzeugdaten

Im Mobil-MasterIV und im Timeboy gibt es GV. Befindet sich ein Timeboy in der Fahrzeugdocking,
werden die Inhalte der GV vom Timeboy in die GV des Mobil-MasterIV kopiert und in die zusétzlichen
Felder der Fahrzeugdatensétze eingefiigt. Ist dagegen die Fahrzeugdocking leer oder wird der Timeboy
aus der Fahrzeugdocking entnommen, werden die GV des Mobil-MasterIV geleert und die zusétzlichen
Felder der Fahrzeugdatensétze bleiben leer.
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Signale vom
Fahrzeug ‘\’ GSM, GPRS, Bluetooth, MMC

Abgleich der globalen Variablen
und Dateniibertragung

Abbildung 67: Dateniibertragung iiber den Mobil-Master[V

Der Mobil-MasterIV pollt auf die Fahrzeugdocking und priift bei eingestecktem Timeboy ob Datensétze
im Timeboy vorliegen. Wenn im Timeboy Datensétze existieren, werden diese auf den Mobil-MasterIV
iibertragen und anschliefsend durch selbigen an den PC gesendet. Die Fahrzeugdaten werden ebenfalls
vom Mobil-MasterIV auf den PC iibertragen.

Achtung:

Bitte achten Sie darauf, dass in der Fahrzeugdockingstation ein Timeout von
mindestens 500 ms eingestellt ist, da sonst Probleme mit der Ubertragung auftreten
konnen.

o=

4.11.1.3 Ubertragung der Fahrzeugdaten per Timeboy

Fahrzeug

Signale vom ‘ﬁ
_— >

Abgleich der globalen Variablen
und Datenlibertragung

Abbildung 68: Dateniibertragung iiber den Timeboy

Alle Fahrzeugdaten werden durch den Mobil-MasterIV auf den Timeboy tibertragen. Der Timeboy dient
in diesem Fall als Dateniibertragungsmedium. Mit einer normalen Dockingstation, keine Fahrzeugdocking,
werden anschliefiend alle Daten vom Timeboy auf den PC iibertragen.
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5 DatafoxStudiolV - Allgemeine Bedienung

Hinweis:
ng Die Dialoge kénnen je nach Version des DatafoxStudiolV von den Darstellungen in
diesem Handbuch abweichen. Das gilt auch fiir Abweichungen in der Funktionalitét.

Setups werden geritespezifisch gespeichert. Somit ist eine Umstellung des Geritetyps vor dem Offnen eines
Setups nicht mehr notwendig. Zusétzlich kann ein Setup von einem Gerétetyp in einen anderen konvertiert
werden. Typspezifische Anderungen die zwingend erforderlich sind, werden dabei vom DatafoxStudiolV
automatisch vorgenommen.

5.1 Installation

Das DatafoxStudiolV wird fiir die Erstellung und Anderung der Geritesetups benétigt. Das Setup- und
Kommunikationsprogramm besteht lediglich aus den Dateien DatafoxStudiolV.exe und DFComDLL.dII.
Eine Installation ist in diesem Sinne nicht erforderlich. Kopieren Sie die Dateien in das gewiinschte Ver-
zeichnis und erstellen Sie im Programmmenii oder auf dem Desktop eine Verkniipfung zu DatafoxStu-
diolV.exe.

Systemvoraussetzungen

» Rechner mit Microsoft Windows 95/98/NT/2000/ME/XP
P 64 MB Arbeitsspeicher

P min. 2 MB freier Festplattenspeicher

Einsatz

Achtung:

Befinden sich verschiedene Versionen der DFComDLL.dll auf dem PC, auf dem das
Programm DatafoxStudiol V ausgefiihrt wird, kann das zu Fehlfunktionen fiihren, da
unter bestimmten Umsténden eine falsche Version der DLL vom Programm geladen
wird. Achten Sie daher immer auf die Softwareversionen und Kompatibilitit (siche
Kapitel 3.1).

o=

Programmoberfliche

Beschreibung der Hauptmeniipunkte

Datei: Setup-Datei 6ffnen, speichern und neu anlegen

Ansicht: Symbol- und Statusleiste ein- oder ausblenden

Setup: Grundeinstellungen wie Setup editieren, Listen importieren, Datenablage einstellen,
Firmware laden und Geradtewartung iiber Modemverbindung

Kommunikation: Einstellung der Kommunikation, Befehle zur Kommunikation zwischen PC und Ter-
minal

Fenster: Anordnung der Fenster festlegen

? Info zum Programm und Versionsanforderungen an Firmware und DFComDLL.dll

Die einzelnen Funktionen werden im folgenden ausfiihrlich beschrieben.
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ESl DatafoxStudiolV - Mobil-M sterlV-Setup.aes [_‘:]@]E| Client-Window
Datei  Ansi stup K Fenster ? Dle Bearbeitung, Wie
O |\ 8= ofaflofobler O ot 8 z.B. Editieren, Setup

schreiben, etc., bezieht
- sich immer auf das ak-
Belegter Setupspeicher: 1.9 % K
Beniitigter Listenspeicher: 0.0 kByte tuell markierte Fenster.
Der jeweilige Dateiname
= der Setupdatei ist in
B Belegter Setupspeicher: 3.4% . . .
Beniitigter Listenspeicher: 0.0 kByte der Titelleiste sichtbar.

Definierte Datens#tze: [1]

Datensatzbeschreibung [ 0 ): "Mobil-Daten"

Importierte Listen: [ 3wvon 3]

Tistenbes chreibung |0 J: "Fahrer-Kennung™
Importierte Zeilen: 1
Listenquelle: EX\Datafox Setups\Mobil-MasterlViFahrer-Kennung.ixt

Listenbeschreibung (1 J: *Kunden-Kennung
Importierte Zeilen: 1
Listenquelle: EX\Datafox Setups\Mobil-MasterliKunden-Kennung.ixt

Listenbeschreibung | 2 J: "Service Kennung
Importierte Zeilen: 1
Listenquelle: EX\Datafox Setups\Mobil-MasterliService-Kennung.ixt

Bereit | om |

Abbildung 69: DatafoxStudiolV Oberflache

5.2 Bedienung des DatafoxStudiolV

Uber das Menii des DatafoxStudiolV stehen Thnen alle Funktionen zur Verfiigung, die Sie rund um das
Setup bendtigen. Die wichtigsten Funktionen kénnen zusétzlich iiber die Symbolleiste aufgerufen werden.

Ab Version 04.01.07.x wurde die Menustruktur des DatafoxStudiolV uiberarbeitet und neu strukturiert.

Solange der Setup-Masken-Dialog getffnet ist, haben Sie keinen Zugriff auf andere Funktionen des Data-
foxStudiol V. Erst wenn dieser Dialog geschlossen wurde, kénnen Sie andere Funktionen aus dem Studio
zu dem aktuell gewdhlten Setup aufrufen und ausfiihren.

Hinweis:

[@ Denken Sie daran, wenn mehrerq Setups im Hauptfenster des DatafoxStudiolV ge-
Offnet wurden, beziehen sich die Anderungen immer nur auf das aktuell ausgewéhlte
Setup. Dabei handelt es sich um das Setupfenster, welches von keinem anderen Fen-
ster verdeckt wird.

5.3 Menii Datei
Unter dem Meniipunkt < Datei > befinden sich zahlreiche Standardfunkionen, die Sie aus anderen

Officeanwendungen her kennen und die nicht weiter betrachtet werden. So z. B. < Speichern > zum
Speichern einer Anderung.
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Hauptfenster des DatafoxStudiol V

Meniileiste Symbolleiste

Fenster des gewdhlten Setups

1 Setup - Kommunisation

R HE e :

Setupeigenschaften

Belegter Setupspeicher: 1.9%
Benitigter Listenspeicher: 0.0 kByte

Definierte Datens&tze: (0

Importierte Listen; Mobil MasterlV-070924 v 1.0.aes

Setupeigenschaften

Belegter Setupspeicher: 4.7 %
Beniitigter Listenspeicher: 0.0 kByte

Definierte Datensatze: [ 2

Datensatzbeschreibung [ 0 ): "Freigabe"
Datensatzbeschreibung (1 ): "Fahrzeug-DS"

Importierte Listen: [ 0 von 0

Setup-Masken-Dialog

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV
Datsi Komrurikation

Ginndeinstellngen | Globale Vaiiable | Transponder | Timebay |

i~ Betriebsmodus

Einfilger

Fahizeug DS

analverarbeiung [
[ 10 - Modul
Arlssser i

Anlasser sperren u
10100 Info DragiDrop -

- Beiebsmodusabhéngige Optianen

urg

10 = Sekunden
0 sekunden

d el fater

- Kommunikation
ok 10103 [rieiie waisisne [50 Sm |
- Geratesinstellungen
Fucswati Bpsterinri [ s
Sekunden

Dauer fir Feldfunktion *Bestatigung" : 0= Marusl
Zutiitskontrolle: % aus Ve | Version 2
7 Dol " )

Abbildung 70: Oberfliche des DatafoxStudiol V

5.3.1 Erstellen einer neuen Setupdatei

Mit < Datei => Neu > erzeugen Sie eine neue Setupdatei. Es 6ffnet sich ein neues Client-Window im
DatafoxStudiol V. Nach dem Erzeugen der Setupdatei sollten Sie diese unter einem entsprechenden Namen
speichern. Nach erfolgreichem Speichern der Setupdatei wird der neue Dateiname in der Titelleiste des
Client-Windows angezeigt. Das Erstellen einer neuen Setupdatei ist damit abgeschlossen. Dieses Setup
kann nun beliebig bearbeitet (editiert) werden.

5.3.2 Setupdatei 6ffnen
Zum Offnen einer bestehenden Setupdatei mit dem DatafoxStudiolV gehen Sie iiber das Menii

< Datei => O ffnen > in das Verzeichnis, in welchem sich die Datei befindet. Mit einem Doppelklick
auf die entsprechende Datei 6ffnen Sie diese.
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5.4 Menii Setup

5.4.1 Editieren

Uber den Meniipunkt < Setup => Editieren > gelangen Sie in den Bereich des DatafoxStudiolV, der es
Thnen ermdglicht, ein Setup zu bearbeiten. Eine genaue Beschreibung der Vorgehensweise finden Sie im
Kapitel 6.

Hinweis:
[@ Durch einen Doppelklick in die weiffe Fldche des Fensters, wird der Meniibefehl
ebenfalls ausgefiihrt.
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5.4.2 Konvertieren

Uber den Meniipunkt < Setup => Konvertieren > koénnen Sie ein gedffnetes Setup in ein Setup eines

anderen Gerétetyps konvertieren. Wahlen Sie den gewilinschten Gerétetyp aus und bestédtingen Sie mit
OK.

5.4.3 Listen importieren

Achtung:
Achten Sie darauf, dass alle Listen mit der Zeichenkodierung ISO-8859-1 erstellt
werden!

o=

Dateien mit Listendaten tffnen. _ _ Uber den Meniipunkt < Setup =>
Listen importieren > konnen alle erforderli-
chen Listen in das Setupprogramm importiert
werden. Hierzu wéhlen Sie wie nebenstehend dar-
gestellt die benotigten Listen aus und 6ffnen diese.
Mit gedriickter Strg-Taste kénnen Sie mehrere
Dateien gleichzeitig auswahlen.

Suchen in: |_) Listen j & I‘j‘ -

D ateiname: |"Fahrer-Kennung.txt" "kunden-fennung b S
Dateityp: |Te:-:t Drabeien [ .kt ] j Abbrechen

Abbildung 71: Dateiauswahldialog fiir Listenimport

Alle importierten Listen werden im Hauptfenster des Setups unter dem Punkt

Importierte Listen : (n von m) angezeigt. Die Verkniipfung (Link) zum Speicherort der Listen, Pfad und
Dateiname, werden mit dem Setup gespeichert. Eine ausgewéhlte Liste wird nur dann importiert, wenn
sie der Listendefinition aus dem Setup, siche Kapitel 6.2.7, entspricht.

Waurde in einem Setup eine Listendefinition geéindert, miissen nach der Ubertragung des Setups auf das
Gerét auch die Listen neu iibertragen werden.

5.4.4 Zutrittskontrolllisten importieren
Die Zutrittskontrolllisten sind mit festen Namen und Strukturen im Setup definiert. Entsprechend diesen

Definitionen miissen die Listen ausgewéhlt und importiert werden. Um Zutrittskontrolllisten zu importie-
ren, gehen Sie anlog dem Listenimport vor (siehe Abschnitt 5.4.3).
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5.5 Meni Kommunikation

Hinweis:

[[g: Bei jedem Dialog, der sich mit einem der folgenden Funktionsaufrufe 6ffnet, konnen
und sollten Sie die angezeigten Kommunikationsparameter tiberpriifen und ggf. iiber
die Schaltfliche Einstellungen anpassen.

5.5.1 Setup schreiben / lesen

Die Systemvariablen der Signalverarbeitung fiir Zahlerteiler, Zyklus, Timeout, Entprellzeiten sowie Ka-
vitdt und Hubzahl werden bei aktiviertem Haken nach einspielen des Setups geloscht. Dadurch wird
sichergestellt dass die Signalverarbeitung mit den Initialisierungswerten der Setupdatei arbeitet. Diese
Werte kénnen Theoretisch nach setzen der Systemvariablen durch die DLL-Funktion von einer verwende-
ten MDE-Anwendung iiberlagert sein.

Wenn das Setup fertig gestellt ist, speichern Sie es liber < Datei => Speichern unter > auf der Fest-
platte. Zur Ubertragen des Setups miissen fiir das entsprechende Gerét, iiber < Kommunikation =>
Einstellungen > die Kommunikationsparameter eingestellt werden.

Achtung:

Priifen Sie vor einer Ubertragung des Setups immer die Kommunikationsparameter.
Dies ist vor allem dann wichtig, wenn mehrere Geréte iiber das DatafoxStudiolV
verwaltet werden. Achten Sie dabei besonders auf die IP-Adresse des Gerétes, auf
welches Sie das Setup iibertragen wollen.

o=

s : - E| Das Gerét ist nur mit einem vollstédndig tibertra-
Ellplalen bErrasen : genen Setup betriebsbereit. Wird die Ubertragung
Gerat - Mobil-M asterly vorzeitig abgebrochen, kann das Geréat nicht in Be-
Fomrmunikation : R5232 : : : :
Cohrittstelle - COM trieb genommen werden. In dlejS(.em Fall ist ggf eine
Baud ;38400 bestehende Storquelle zu beseitigen und die Uber-
Timeout : 600 tragung zu wiederholen.

Bushurnmer ;254

[ &lle nicht vorbelegten Glob.- Y ariablen laschen.

Mach Setup - Ubertragung miizzen die Listen neu
geladen werdenl

Einztellungen | (]

Abbildung 72: Setup Daten iibertragen

Analog kann ein Setup aus dem Gerét ausgelesen werden, um es bspw. zu verdndern oder ein zweites Gerat
mit dem gleichen Setup zu konfigurieren. Offnen Sie den entsprechenden Dialog iiber < Kommunikation =>
Setup lesen >, geben Sie einen Dateinamen fiir das Setup an und priifen Sie die Kommunikationseinstel-
lungen. Mit ,OK*“ bestétigen Sie alle Eingaben und das Setup wird aus dem Gerét gelesen.
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5.5.2 Listen / Zutrittskontrolllisten laden

Daten der Listen iibertragen X Das Laden (.ier Llstfen / Zutrlttskgntrgllllsten
) . erfolgt iiber die Funktion < Kommunikation =>

Gerdt  : MobilMasterlV . . i .
Kommunikation : R5232 Listen laden > bzw. fir die Zutritts-
Schrittstelle  : COM1 . . .

Bacd g kontrolle iiber < Kommunikation =>
IMmeaL! . . . .

Busrummer  : 254 Zutrittskontrolllisten laden >. Diese Funk-
. N _ tionen stehen auch in der DLL zur Verfiigung und
olgende Listen ubertragen : . . .

FahrerKennung konnen iiber eigene Anwendungen genutzt werden.

Funden-K.ennung
[ Service-Kennung

 arkierung umk ehren |

Einstellungen | QK. |
Abbildung 73: Listen laden

Werden die Geréte iiber die DLL angesprochen, kénnen die Listen direkt aus einer Anwendung tibergeben
werden, ohne vorher eine ASCII-Datei erzeugen zu miissen.
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Daten der Listen des Timeboys importieren und iibertragen.

Gert : bobil- astery’
Kommunikation : R5232
Schrittstelle  : COM1

Baud 138400
Timeot ;800
Busnummer 1254

Werwendete Setupdatei auf Timebay [*.ths)
|C:\D0kumente und Einstellungentidbogen ZENTRALE \DesktophTest-D atafox-01%_ 1

“erzeichnis der Testdateien mit Listendaten [=.t=t)
|E:\D0kumente und Einstellungent.dbogen ZENTRALE\DesktophT est-Datafox-014Li 2

Folgende Listen wurden gefunden und sind importiert :

Abwesenheiten 3
Kommengriinde

Zuzatzparameter zur auzgewahlten Liste

5 ™ Lischen. Importierte D aten werden ighorier und die Liste wird im Masterly’ geldscht.

Growp 1D: 0 4

BeiYerwendung der GouplD = 0 ist die zugecrdnete Liste fiir alle Gruppen giilig. Eine GrouplD
gralber Oist ausschlieBlich fur diese Gruppe glilig. Die GrouplD kann im jeweiligen Timeboy
hinterlegt werden

Einstellungen | ak |

Abbildung 74: Timeboylisten importieren & laden
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Uber die Funktion < Kommunikation =>
Timeboylisten importieren und laden > starten
Sie den Dialog zum importieren von Timeboyli-
sten. Hier wiahlt man zun#chst den Pfad zu dem
gewiinschten Timeboy-Setup (1) und anschliefend
den Pfad zu den Timeboylisten (2). Die Listen,
deren Informationen mit der Listenbeschreibung
des Timeboysetups iibereinstimmen, werden
nun angezeigt (3). Uber die Zusatzparameter
konnen Sie die Group ID (4) vergeben und so
die speziellen Listen fiir z.B. gewisse Tatig-
keitsfelder zuordnen. Die Group ID ist auf dem
Timeboy hinterlegt. Zusétzlich kann man auch Li-
sten aus dem Mobil-MasterIV entfernen lassen (5).

Diese Funktion steht auch in der DLL zur Verfi-

gung und kann iiber eigene Anwendungen genutzt
werden.
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5.5.4 Daten lesen, |16schen, anzeigen

Das Setupprogramm bietet einfache Funktionen zum Auslesen und Loschen der Daten im Gerédt. Es
kénnen nur ASCII-Dateien erzeugt werden. Fiir andere Ausgabeformate bietet sich der Einsatz der
Kommunikations-DLL oder Datafox-Talk an. Bitte beachten Sie hierzu auch Kapitel 6.2.14.1.9.

Die entsprechenden Formate und Optionen fiir das Ablegen der Daten in der ASCII-Datei, werden wie in
Kapitel 5.6.3 beschrieben, iiber < Setup => Dateiablage kon figurieren > eingestellt.
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5.5.4.1 Daten lesen und lschen

Uber das Menii < Kommunikation => Daten lesen, l6schen > konnen Sie die Datensiitze aus den
Geriten auslesen. Das Auslesen der Datensétze erfolgt einzeln.

Nach dem Funktionsaufruf

< Daten lesen, loschen > muss zunichst ein
Dateipréfix zum Speichern der Datensétze ange-
(=) Mobil-ry-01-Fahrstrecke bt geben werden. Fiir jede Datensatzbeschreibung
() prabio1-Servicebuchung bt des verwendeten Setups, wird fiir vorhandenen
Datensétzen eine eigene Text-Datei erstellt.
Dabei setzt sich der Dateiname aus dem an-
gegebenen Dateiprifix und dem Namen der
Datensatzbeschreibung zusammen.

Datei fiir Datenablage

Suchen ir: |_) t-Masterly, Daten j = EF Ef-

Dateiname:  |Mobi-MIV-03
Drateityp: |Text Drateien [ "tk ] ﬂ Abbrechen

Abbildung 75: Auswahl/Erstellung der Datenablage

Beispiel:

Wenn als Dateiprifix fiir alle Datensatzbeschreibungen des vierten Geréates ,,Mobil-MIV-04“ im Dateiaus-
wahldialog angegeben wird und die Datensatzbeschreibungen PZE-Meldung und Zutrittsmeldung im Se-
tup definiert sind, werden beim Lesen und Léschen der Daten die Dateien Mobil-MIV-04-PZE-Meldung.txt
und Mobil-MIV-04-Zutrittsmeldung.txt erzeugt.

Geben Sie im Dateiprifix das aktuelle Datum mit an, erzeugen Sie somit eine Historie der Datensicherung.
Das Datum im Form jjmmtt, z. B. ,Mobil-MIV-02-060514-“, wiirde dazu fiithren, dass die Dateien nach
Datum sortiert auf der Festplatte gespeichert werden.

Wird eine Datei neu ausgewéhlt oder erzeugt, erscheint eine Abfrage, ob Sie diese Datei als Standardab-
lage fiir die Daten nutzen mdochten.

Nach dem Offnen der Datei erscheint ein Dialog zum Auslesen der Datensétze. Uber diesen Dialog miissen
die Kommunikationsparameter iiber < Finstellungen > iiberpriift werden, vor allem ist die Kommuni-
kationsart und die IP-Adresse zu priifen und ggf. anzupassen. Die Option Pollen bietet die Moglichkeit,
mehrere Geréte permanent auszulesen, auch als Abholvorgang bezeichnet, und die Daten auf der lokalen
Festplatte zu speichern. Hierbei werden die Geriite der Reihe nach ausgelesen. Uber den Parameter ,Zeit
zwischen zwei Abholvorgingen kann eine Zeitspanne in Sekunden als Pause zwischen zwei Auslesevor-
gingen, nicht zwischen dem Auslesen zweier Gerite, angegeben werden.
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Uber die Funktion Datensitze wiederherstellen im Menii Kommunikation, kénnen Sie bereits ausgelesene
und im Terminal als gel6scht markierte Datensétze wieder hergestellt werden. Dabei wird der Datensatz-
zeiger auf den letzt moglichen Datensatz zuriickgesetzt. Anschlieffend kénnen die Daten erneut ausgelesen
werden.

5.5.5 Seriennummer lesen

Mit der Funktion < Kommunikation => Seriennummer lesen > konnen Sie die Seriennummer eines
Geriites auslesen. Diese wird iiber einen separaten Dialog angezeigt.

5.5.6 Uhrzeit stellen

Uber die Funktion < Kommunikation => Uhrstellen > konnen Sie die Uhrzeit des Gerites mit der
Systemzeit des PCs abgleichen, von dem aus, diese Funktion, aufgerufen wird.

5.5.7 Globale Variablen Lesen

Uber die Funktion ,,globale Variable lesen* kénnen
Sie priifen, welchen Wert eine globale Variable im

Gerat - Mobil-Masterly Gerit besitzt.
K.ommunikation : RS232

Schrittztelle : COk1

Globale Yariable lesen fgl

Baud ;38400
Timeout ;800
Buznummer : 254

Hirwweiz: Zum Auglezen, werden die Mamen aus der
aktuellen Setupdatel venwendet,

Bei Funktionsaufruf werden alle globalen Variablen
aus einem Geréat ausgelesen und mit ihrem aktuel-
\i‘) GY-Fahrzeug-1D = "FM4559B0" len Wert angezeigt.

DatafoxStudiolV

GY-3ervice-1D = "36 45221"
av-abkeilung = "FM 32"

Abbildung 77: Werte der gelesenen Variablen
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5.5.8 Stapel abarbeiten

Uber die Funktion < Kommunikation => Stapel abarbeiten > kénnen die Funktionen Daten lesen,
Daten l6schen, Uhr stellen, Setup laden, Listen laden und Zutrittslisten laden in Folge abgearbeitet
werden, ohne jede Funktion einzeln aufrufen zu miissen. Es muss lediglich die Datei zur Speicherung der
gelesenen Datensétze angegeben werden. Alles weitere lauft automatisch ab.

Stapel abarbeiten Fz|

Ferat . Mobil-b azterlt
K.ommunikation : R5232
Schrittstels : COkR1

Baud ;38400
Tirneout ;800
Buznurmmer c 254

[ Daten lezen

[ Daten ldzchen
v Uhr stellen

[v Setup laden

v Listen laden

v Zutrittslisten laden

Einztellungen | (]

Abbildung 78: Stapel abarbeiten

In Abhéngigkeit von der Aktivie-
rung/Deaktivierung werden die entsprechenden
Funktionen abgearbeitet.

Nach der Abarbeitung erfolgt zu jeder akti-
vierten Funktion eine Riickmeldung.

Achten Sie auf die Auswahl des zugehorigen
Setups, wenn Sie die Option ,Listen laden“
aktiviert haben. Haben Sie nicht das richtige
Setup gedffnet kommt es zu einem Fehler bei der
Listenverarbeitung. Alle anderen Optionen werden
fehlerfrei ausgefiihrt.
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5.5.9 Einstellungen

Uber die Funktion < Kommaunikation => FEinstellungen > konnen Sie die Parameter fiir eine Kom-
munikation zwischen PC und Mobil-MasterIV auswéhlen. Fiir alle Kommunikationsarten gilt, zuerst den
Geratetyp auswahlen. Optional kann festgelegt werden, ob nur Fehlermeldungen ausgegeben werden sollen
oder ob vor dem Verbindungsaufbau die Erreichbarkeit durch Ping gepriift werden soll.

" o : Mit der Kommunikationsart geben Sie an, iiber
Einstellen der Kommunikationsparameter §| .. . .
— welchen Kanal (Ubertragungsmedium) die Kom-
Geratetyp . .
munikation erfolgen soll.
" PZE-Masterly O ZE-Masterly " MDE-Boxlv
(" BDEMasterly MobilMasterly O AE Masterl In Abhingigkeit von der gewihlten Kommunikati-

Karmmurik.ationsart

e RSZ232

" RS485 - Umsetzer

" TCP AP

" TCP / IP mit R5485 - Umsetzer

Schnittztells COM1 = Baud:

Tirneout ;

IP - &dresse Part

Optionen
[ Mur Fehlermeldungen anzeigen.

[ Wor Verbindung, die Eneichbarkeit mit einem Ping prifen.

onsart sind die aktiven Parameter einzustellen.

Bei RS232 ist das die serielle Schnittstelle (COM-
Port) sowie die Baudrate (Anzahl Bits, die in einer
Sekunde {ibertragen werden) und der Timeout
T (Zeit bis zum Verbindungsabbau, wenn keine

3

] Daten eintreffen).
o
ElE
=

Abbildung 79: Einstellung der RS232 Kommunikation
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[ ]

Einstellen der Kommunikationsparameter
Geratetyp
" PZE-Masterlv 0 ZK-Mastery " MDE-Boxly
" BDE-Masterly {+ Mabil-Masterdy 7 AE-Master

Fommunikationsart

™ R5232

(* R5485 - Umszetzer

" TCR /P

" TCP /1P mit R5485 - Unnsetzer

Schnittztelle ;. |COMT ~ Baud: |3R400 =

Timeout : | GO0 -

IP - Adresse Port :
{* Anzprechen von einemn Gerat, Busnummer ; _ b

™ Ansprechen von mehreren Geraten, Busnummmer 1 bis :

Optionen
™ Mur Fehlermeldungen anzeigen.

I~ “or Verbindung. die Eneichbarkeit mit einem Ping prifen,

Fir eine Kommunikation iiber einen RS485
Umsetzer, ist zusétzlich zu den Angaben der
RS232 Kommunikation anzugeben, ob ein oder
mehrere Gerédte angesprochen werden sollen. Fiir
die Kommunikation mit nur einem Gerdt wird
die Busnummer des Gerétes angegeben, siche
Systemmenii-Bios im Kapitel 5.6.8 (communica-
tion - bus-number). Mehrere Geréte konnen nur
in einer fortlaufenden Folge von Busnummern, be-
ginnend mit der Busnummer 1, und durch Angabe
der Busnummer des letzten Gerétes angesprochen
werden.

]

Abbildung 80: Einstellung der RS485 Kommunikation iiber Umsetzer

Einstellen der Kommunikationsparameter
Geratetyp
" PZE-Masterlv 0 ZK-Mastery " MDE-Boxly
" BDE-Masterly {+ Mabil-Masterdy 7 AE-Master

Fommunikationsart

™ R5232

" R5485 - Umszetzer

e TCRP/IP

" TCP /1P mit R5485 - Unnsetzer

Schnittztelle Baud:

Timeout: (5000 -
IP - Adresse : 132.168. 0 . 1 Fart 800

Ju duld

Optionen
™ Mur Fehlermeldungen anzeigen.

I~ “or Verbindung. die Eneichbarkeit mit einem Ping prifen,

X Bei der Kommunikation {iber TCP/IP ist die
— IP-Adresse des Mobil-MasterlV, der Kommuni-
kationsport und der Timeout (in Millisekunden)
anzugeben.

Abbildung 81: Einstellung der TCP /TP Kommunikation
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3 In diesem Fall sind analog zur Kommunikation
— tiber TCP/IP die Parameter einzustellen und

Einstellen der Kommunikationsparameter

festelyp zusatzlich wie bei der Kommunikation {iber einen
® sl ¥ SRR LR RS485 anzugeben, ob ein oder mehrere Geréte an-
{" BDEMastedy & MobiMasterlV £ AE-Masterl gesprochen werden sollen. Fiir die Kommunikation
R mit nur einem Gerdt wird die Busnummer des
~ RS Gerites ausgewahlt. Mehrere Gerdte konnen nur
(" 5425 - Umsetzer in einer fortlaufenden Folge von Busnummern, be-
" TCR /IR ginnend mit der Busnummer 1, und durch Angabe
& TCP /1P mit 5485 - LImsetzer der Busnummer des letzten Gerétes angesprochen
Schnittstelle : Baud: werden.
Timeaut ; 0oo
IP-Adesse: | 192.168. 0 . 1 Poit B0

{* Anzprechen von einemn Gerat, Busnummer ;

J4 &

™ Ansprechen von mehreren Geraten, Busnummmer 1 bis :

Optionen
™ Mur Fehlermeldungen anzeigen.

I~ “or Verbindung. die Eneichbarkeit mit einem Ping prifen,

Abbildung 82: Einstellung der TCP/IP Kommunikation iiber RS485 Umsetzer

5.6 Menii Konfiguration
5.6.1 Firmware laden

Fiir ein fehlerfreies Firmwareupdate sollte die eventuell angeschlossene Maschine fiir die Dauer des Up-
dates abgeschaltet werden.

Achtung:
Beachten Sie unter allen Umstianden die Hinweise unter Softwareversionen und

Kompatibilitdt sowie zu Firmwareupdate / -downgrade in den Abschnitten 3.2.1
bis 3.2.2.

o=
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Firmware Update Master IV fgl

Pfadangabe und D ateiname der zuletzt gewahlten Firmwaredate :

Arbeitzordner Entwicklung®k SoftwaretFirmware 04,01, 04404.00.04.43404.07.04. 43, df=

Informationen zur Fimmwaredate

Geratetyp - |Masterl\:"
Firmwareversion - |04.01.04.43
Zeitstempel : 2008-04-2311:16:41

Update durchfiibren

Zusatzoptinmjn éndern| Bootloader aktivieren |

Update 4

Letzter Status

LOADED

Sefiennurnmer ; 0

Gerat : Mobil-M aster
Fommunik ation : R5232
Schrittztelle : COMI

Baud : 33400
Tirneowt 1600
Bushumnmer 1254

Einstellungen l}

K.amnumik ationztest

Uhr stellen | Setup schreiben| Lizten laden | Zutrittsk antrallisten Iaden|

Editieren | Daten lesen, laschen, anzeigen | F.anfiguration schreiben |

Abbildung 83: Firmware Update Dialog
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Uber den Meniipunkt

< Setup => Firmware laden > konnen
alle notwendigen FEinstellungen fiir ein
Firmwareupdate vorgenommen werden.

Uber die Schaltfliche (1) wihlen Sie ein
* zip Archiv aus, welches die Firmware-
Datei (*.hex) fiir den Mobil-MasterIV ent-
hilt. Uber die Schaltfliche

< Zusatzoptionen andern > (2) konnen
Sie die von Ihnen eingesetzte Zutrittsserie
(TS / PHG) auswahlen. Wichtig hierbei
ist, dass dies vor dem Firmware Update
geschieht, weil sonst die falsche Firmwa-
re (falsche Zutrittsserie) aufgespielt wer-
den konnte.

Vor der Ubertragung sollten die

< FEinstellungen > (3) fiir die Kommu-
nikation (Kommunikationsart, Timeout
usw.) iberpriift werden. Sind alle Anga-
ben korrekt, kann iiber die Schaltflache
< Update > (4) das Update durchgefiihrt
werden.
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Mit den Zusatzoptionen kénnen Sie ange-

wal kg paate ivia

ben, welche Zusatzfunktionen durch die
Padangabe und Dateiname (S e Firmware bereitgestellt werden miissen.
Arbeitzordner Entwicklunghs
Gerat - Mobil-t asterly'
Infarmationen zur Firmware) Kommunikation : RS232 Das ist besonders bei Firmwareupdates
. ’M_ Schnittstelle : COM1 i K .
Gerstetyp : & Egﬂud t ?gggﬂ von Versionen < 04.01.04.32 wichtig. In
imeou :
Firrmwarewversion ; 0400 Busnummer . 2h4 diesem Fall muss zunichst ein Firmwa-
Zeitstempel 008 S ende externe Leserssie reupdate mit der Version >= 04.01.04.32
Update durchfiibren & TS - Serie durchgefiihrt werden. Erst jetzt kann das
" PHEG - Serie Terminal auch die Zusatzoptionen setzen.
Zusatzoptionen andern Hirwmeiz: Hier kinnen Sie angeben, von welcher
Serie lhre eingesetzten externen Zutritts- . . .
Letzter Statis : Madule sind Jetzt setzen Sie die Zusatzoptionen und
I - - _ iibernehmen diese mit OK ins Terminal.
Zusatzliche Optionen fur die einzusetzends Firmware . . . .
. . _ Nun ist es sehr wichtig, dass Sie nochmals
Bl - Mobil-Ma [ Wenwendung eines 10-Madul [Gerat hat kein GPS) X i .
Kommunikation : R5232 B Yl armei e T ein Firmwareupdate durchfiihren.
Schnittstelle : COM1
Baud - 32400 Hirwueis: Hier konnen Sie angeben, welche Zusatz-
- : Funktionen lhie einzusetzend . ; ;
pmeout - 1800 Ml G Erst jetzt kann das DatafoxStudiolV mit
: den Informationen aus dem Terminal tiber
Einstellungen Achtung X R K .
die Zusatzoptionen die passende Firmware
Rommunikaienstest aus dem Gerétedateiarchiv auswéhlen.
Uhr stellen Seb = . -
Edtieren o Einstellungen | ak. |

Abbildung 84: Zusatzoptionen
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5.6.2 Textdaten der Firmware bearbeiten

Ab Version 04.01.06.x konnen Sie die Textdaten der Geratefirmware iiber das DatafoxStudiolV bearbeiten.
Offnen Sie den Bearbeitungsdialog iiber das Menii < Setup => Textdaten der Firmware bearbeiten >.
Offnen Sie nun ein Geritedateiarchiv *.dfz. Es werden die Defaulttexte der Firmware mit einer Beschrei-

bung angezeigt.

DatafoxStudiolV - Bearbeiten der Textdaten ( Firmware )

Default-Language | Ei\__ DateniTest.dfz User-Language | Offrnengheu
Die Darstellung auf dem Display Unterstiitzt folgende Zeichen: 0-9, AZ, a2, Leerzeichen, | "#$% '[)1"+,-. /<=2 7@ []"_{11AO0 G5 LR~
Default{Description/Beschreibung) Default{Message/Meldung) User{Description/Beschreibung) User{Message/Meldung)

BICOS
_ Allgemeine Definitionen
__Einheit Megabyte MEyte
Einfieit kilobyte kByte
BIOS Menil
- Textin Zeille 3 Bios
 Uberschrift Meniibox Menil
Meni Eintrag 1 Public Allgemeine Informationen
UnterMent Eintrag 1 Info Firmware Info
_ Menitext 1 Fir Seriennurmimet serial number
Mentitext 2 filr Firmwarewversion Firrmware
Mentitext 3 fir Erstellungsdatum build date
UnterMent Eintrag 2 Fir Speicherbelegung Speicherbelegung
- UnterMeni Eintrag 3 Fiir Transpondertest Tranpondertest
Message Box 1 fir Transponder worhalken ... | iritBitte halken Sielritden Tranpondsr...
Message Box 2 Fir Transponder OF Tranponder 0.,
UnterMent Eintrag 4 Fir Signalstarke Mobilfunk | Signalstarke
- UnkerMeni Eintrag 5 filr Ringspeichergréfie Datenspeicher
UnterMent Eintrag 6 Fir Liskengrife Listenspeicher
Menil Eintrag 2 fiir Device Benutzersinstellungen
Rinc Tramenandarmaniy (E1 LESTY Tramerandar Manit
SpalteColumn ]—:I | SR
i ik et il | Info Schligfien Abbrechen

Abbildung 85: Default Text-Datendatei Offnen

Offnen bzw. erstellen Sie nun eine neue Sprachdatei fiir die Firmware mit der Endung *.dfl. Wenn Sie
eine neue Datei erzeugt haben, ist die rechte Seite der Liste leer.

DatafoxStudiolV - Bearbeiten der Textdaten ( Firmware )

Default-Language | B\ DateniTest.dfz Gffnen Iser-Language | Eil__ Datenifest.dfl OFfrien; ey
Die Darstellung auf dem Display Unterstiitzt folgende Zeichen: 09, AZ. az. Leerzeichen, | "#3 % '[1%+ - /o= 7@ []"_"{IJAD0&EGUR ™
DefaultiDescription/Beschreibung) DefaultiMessage/Meldung) UseriDescription/Beschreibung) User(Message/Meldung) »
BIOS
Alligemeine Definikionen
__Eirheit Megabyte MBEvte
Einheit Kilobyte kEyte
BIOS Menii
Textin 2eils 3 Bios
Uberschrift Menibax Menii
Ment Einkrag 1 Public Aligemeine Informationen
Unterteni Einkrag 1 Infa Firnmare Infio
Meniitext 1 Fir Seriennummer serial number
_ Menitext 2 fir Firmwareversion Firrnware
Meniitext 3 fir Erstellungsdatum build date
UnterMent Einkrag 2 Fir Speicherbelegung Speicherbelegung
UnikerMeni Einkrag 3 fir Transpondertest Tranpondertest
i Message Box 1 Fir Transponder vorhalken ... [irtBitte halken Sisiritden Tranponder..
Message Box 2 Flr Transponder 0K Tranponder 0.k,
UnkerMenii Einkrag 4 Fir Signalstirke Mobilfurk [ Signalstarke
UriterMenil Eintrag 5 Fir Ringspeichergrifie Diabenspsicher
_ UnterMenil Eintrag & for Listengrafie Listenspeicher
Mend Einkrag 2 fir Dievice Benutzersinstellungen 7
Fire Tramermmmdarrnants FETLESTY Tezrermndar Mandl -
Spalte/Calumn r:l | SRR
Beschreibung iibernebmen | Info Datei ibertragen Schliefien Abbrechen

Abbildung 86: User Text-Datendatei Erstellen bzw. Offnen

Innerhalb der Liste arbeiten Sie nur mit einfachen Mausklicks, KEINE Doppelklicks. Selektieren Sie mit
einem einfachen Klick eine Zeile aus der Liste.
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DatafoxStudiolV - Bearbeiten der Textdaten (

datafox:

Default-Language | E:\__ DateniTest.dfz

Sffnen

Iser-Language |E:'|,_Daten'l,test.df|

Die Darstellung auf dem Display Unterstitzt folgende Zeicher: 049, AZ, a-z. Leerzeichen, | "#$ % '[17+ -/ ce=3 7@ []"_"{I}AO00&6URB™

GFfrien/Meu

DiefaulkiDescription/Beschreibung) DefaulbiMessageMeldung) Liser(Description/Beschreibung) Liser(Message/Meldung)
BIOS
Sligemeine Definitionen
_ Einheit Megabyte MByte

BIOS Meni
Textin Zeils 3 Bios
Oberschrift Meniba Menii

Meni Einkrag 1 Public

Allgemeine Informationen

UnkertMeni Einkrag 1 Info

Firmware Infio

Menitext 1 Fir Seriennurmmet

serial number

_ Meniltext 2 fir Firmwarayversion Firrmware
Meniitext 3 Fir Erstellungsdatum build date
Linkerieni Einkrag 2 fir Speicherbelegung Speicherbelegung
UnkerMeni Einktrag 3 fir Transpondertest Tranpondertest

Message Box 1 Filr Teansponder vorhalken ...

\ritBitte Fralken Sielritden Tranpondet..

Message Box 2 Flr Transponder Ok

Tranponder £k,

LnkerMeni Einkrag 4 Fir Signalstarke Mobilfurk | Sionalstarke
UnterMent Einktrag S fir Ringspeichergrafie Diabenspeicher
_ UnkerMenil Eintrag & fir Listengrofie Listenspeicher

Meni Eintrag 2 fir Device.

Benutzersinstelungen

Rine Tramenmmdarmanit TF1TLFSTY Trarmenmndar Mani v
SpaltefCalurnr |1 :I | SLichen
Beschreibung ibernebmen | Info Datei Gbertragen Schiiefien Abbrechen

Abbildung 87: Zeile auswihlen

Mit einem weiteren einfach Klick in die Spalte User(.../Beschreibung) oder User(.../Meldung) setzen Sie

den Cursor in dieses Feld.

DatafoxStudiolV - Bearbeiten der Textdaten (

Default-Language | Efl__ DateniTest.dfz OFfnen User-Language | E:\__ Datenitest.dfl OFfnen/Mey
Die Darstellung auf dem Display Unterstiitzt folgende Zeichen: 09, AZ. az. Leerzeichen, | "#3 % '[1%+ - /o= 7@ []"_"{IJAD0&EGUR ™
DefaultiDescription/Beschreibung) DefaultiMessage/Meldung) UseriDescription/Beschreibung) User(Message/Meldung) »
BIOS
Allgemeine Definitionen
Einheit Megabyte MEvte
Einheit Kilobyte kByte
BIOS Menii
Testin Zeile 3 Bios
Uberschrift Menibax Menii
Ment Einkrag 1 Public Aligemeine Informationen
Unterteni Einkrag 1 Infa Firnwiare Info
Menltexk 1 Fir Seriennummer serial number
_ Menitext 2 fir Firmwareversion Firrnware
Menttext 3 fur Erstellungsdatum build date
UnterMent Einkrag 2 Fir Speicherbelegung Speicherbelegung
UnikerMeni Einkrag 3 fir Transpondertest Tranpondertest
Message Box 1 Fir Transponder vorhalken ... [irtBitte halken Sisiritden Tranponder..
Message Box 2 Flr Transponder 0K Tranponder 0.k,
UnkerMenii Einkrag 4 Fir Signalstirke Mobilfurk [ Signalstarke
UriterMenil Eintrag 5 Fir Ringspeichergrifie Diabenspsicher
_ UnterMenil Eintrag 6 for Listengrofie Listenspeicher
Mend Einkrag 2 fir Dievice Benutzersinstellungen
Fire Tramermmmdarrnants FETLESTY Tezrermndar Mandl v
Spalte/Calumn r:l | SRR
Beschreibung iibernebmen | Info Datei ibertragen Schliefien Abbrechen
Abbildung 88: Zelle zum Bearbeiten auswéahlen
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Nun kénnen Sie einen Text ihrer Wahl eingeben bzw. bearbeiten.

DatafoxStudiolV - Bearbeiten der Textdaten ( Firmware )

Default-Language | B\ DateniTest.dfz Gffnen Iser-Language | Eil__ Datenifest.dfl CFfrientey
Die Darstellung auf dem Display Unterstiitzt folgende Zeichen: 09, AZ. az. Leerzeichen, | "#3 % '[1%+ - /o= 7@ []"_"{IJAD0&EGUR ™
DefaultiDescription/Beschreibung) DefaultiMessage/Meldung) UseriDescription/Beschreibung) User(Message/Meldung) »
BIOS
Alligemeine Definikionen
__Eirheit Megabyte MBvte
Einheit Kilobyte kByte Kila Bvte| |
BIDS Meni [
Textin 2eils 3 Bios
Uberschrift Menibax Menii
Ment Einkrag 1 Public Aligemeine Informationen
Unterteni Einkrag 1 Infa Firnmare Infio
Meniitext 1 Fir Seriennummer serial number
_ Menitext 2 fir Firmwareversion Firrnware
Meniitext 3 fir Erstellungsdatum build date
UnterMent Einkrag 2 Fir Speicherbelegung Speicherbelegung
UnikerMeni Einkrag 3 fir Transpondertest Tranpondertest
Message Box 1 Fir Transponder vorhalken ... [irtBitte halken Sisiritden Tranponder..
Message Box 2 Flr Transponder 0K Tranponder 0.k,
UnkerMenii Einkrag 4 Fir Signalstirke Mobilfurk [ Signalstarke
UriterMenil Eintrag 5 Fir Ringspeichergrifie Diabenspsicher
_ UnterMenil Eintrag & for Listengrafie Listenspeicher
Mend Einkrag 2 fir Dievice Benutzersinstellungen 7
Fire Tramermmmdarrnants FETLESTY Tezrermndar Mandl -
Spalte/Calumn r:l | SRR
Beschreibung iibernebmen | Info Datei ibertragen Schliefien Abbrechen

Abbildung 89: Textdaten eingeben bzw. bearbeiten

Wenn Sie die Eingabe abschliefen, wird die Beschreibung aus der Spalte Default(.../Beschreibung) iiber-

nominen.

DatafoxStudiolV - Bearbeiten der Textdaten { Firmware )

Default-Language | E:\__ DateniTest.dfz

Sffnen

Iser-Language |E:'|,_Daten'l,test.df|

Die Darstellung auf dem Display Unterstitzt folgende Zeicher: 049, AZ, a-z. Leerzeichen, | "#$ % '[17+ -/ ce=3 7@ []"_"{I}AO00&6URB™

GFfrien/Meu

DiefaulkiDescription/Beschreibung)

DefaulbiMessageMeldung)

Liser(Description/Beschreibung)

Liser(Message/Meldung)

BIOS

Aligemeine Definitionen

MByvte

__Eirheit Megabyte

Textin Zeils 3

Eins

Oberschrift Meniba

Meni

Meni Einkrag 1 Public

Allgemeine Informationen

LinterMeni Eintrag 1 Infa

Firmware Infio

Menitext 1 Fir Seriennurmmet

serial number

_ Meniltext 2 fir Firmwarayversion Firrmware
Meniitext 3 Fiir Erstellungsdatum build date
Linkerieni Einkrag 2 fir Speicherbelegung Speicherbelegung
UnkerMeni Einktrag 3 fir Transpondertest Tranpondertest

Message Box 1 Filr Teansponder vorhalken ...

\ritBitte Fralken Sielritden Tranpondet..

Message Box 2 Flr Transponder Ok

Tranponder £k,

LnkerMeni Einkrag 4 Fir Signalstarke Mobilfurk | Sionalstarke
UnterMent Einktrag S fir Ringspeichergrafie Diabenspeicher
_ UnkerMenil Eintrag & fir Listengrofie Listenspeicher

Meni Eintrag 2 fir Device.

Benutzersinstelungen

Rine Tramenmmdarmanit TF1TLFSTY Trarmenmndar Mani v
Spalte/Column ll—j | SLETER
Beschreibung ibernebmen | Info Speichern | Schiiefien Abbrechen

Abbildung 90: Anderungen iibernehmen

Diesen Text kénnen Sie nun in der Spalte User(.../Beschreibung) ebenfalls bearbeiten. Um User Textdaten
zu iibertragen, miissen Sie zunichst alle Anderungen Speichern.

Es steht Thnen eine Volltextsuche innerhalb der Liste zur Verfiigung. Geben Sie den Text ein und wéhlen
Sie die Spalte, die Sie nach dem Text durchsuchen moéchten. So konnen Sie schnell und effizient gezielte

Texte bearbeiten.
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5.6.3 Datenablage konfigurieren

Unter dem Punkt < Setup => Datenablage konfigurieren > o6ffnet sich ein Dialog, iiber den Sie
festlegen, wie die ausgelesenen Datenséitze gespeichert werden.

§| Sie konnen festlegen, ob eine bestehende Datei
oy iiberschrieben werden soll oder die Daten an diese
Datei angefiigt werden.

Einstellungen zum Datenexport

[v Draten an Datei anhangen [wenn D atei bereits vorhanden)

SR BEHETY Ferner konnen Sie das Ausgabeformat be-

¢ ASCIL; mit Tab getrennt [Excel] stimmen und festlegen ob und wie Feldnamen in
{" ASCII; keine Trennzeichen; feste Feldiange der Datendatei eingesetzt werden sollen, um die

Feldwerte leichter identifizieren zu konnen.
Feldnamen

{* keine Feldnamen in Daten-D atei
" Feldnamen alz Oberschiift in der ersten Zeile

" Feldnamen wor jedem Eintrag

Abbildung 91: Konfiguration der Datenablage

Achtung:

Wenn Sie aus mehreren Terminals Daten auslesen und diese in einer einzigen Datei
zusammenfassen wollen, miissen Sie unbedingt die Option ,,Daten an Datei anhan-
gen aktivieren, um einen Datenverlust zu vermeiden. Andernfalls bleiben nur die
Daten des zuletzt ausgelesenen Terminals erhalten.

o=
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5.6.4 USB Stick konfigurieren
Uber die Funktion < Kommunikation => USBStickkonfigurieren > konnen Sie einen USB Stick

zur Nutzung als externer Datentriger vorbereiten. Ndhere Informationen entnehmen Sie bitte dem Kapi-
tel 4.5.2.

5.6.5 Systemvariablen der Signalverarbeitung

Uber < Kommunikation => Systemvariablen der Signalverarbeitung > gelangen Sie zu diesem Dia-
log.

_ . . . . « 1
Systemvariablen der Signalverarbeitung @ Hier konnen Sie durch Klicken auf ,Lesen* die
_ o _ ) . _ verwendeten Zahlerteiler, Timeouts und Zyklen,
KomhguranonderSystEmva_nabIEnfuldleSlgnalverar_bellun_g EskonnenqheW’e[le_fyrZah\erte_\!al,Tlmeout_umd L. . . i .
o Bt e i e Elon o et o B vermir. der digitalen Eingénge, auslesen, wobei es sich
Anderfalls kommt der Wert der Spstemvariablen zum Einsatz. . . . . .
hier nicht um die im Setup eingestellten Werte
digitaler Eingang 1 digitaler Eingang 2
I™ Zahleneiler [0..4234967295 Imp) |25 r handelt.
¥ Timeout (0..65535 5] B0 [ Timeout [0..65535 5] a
r ’— r ,—
R T Anschliefsend konnen Sie, durch Anhaken der ge-
I':T i — I': — wiinschten Informationen, diese &ndern und durch
et 3|
r —||r Klicken auf ,Schreiben in die Gerdtefirmware
digitaler Eingang 5 digitaler Eingang & ub ernehmen .
r ||r —
[ Timeout [0..65535 5] i} r
- - Hierbei ist zu beachten, dass, wenn der Wert
digitaler Eingang 7 digitaler Eingang 8 . . . .
- — I — einer Systemvariablen auf ,0 gesetzt wird, die
" L Einstellungen aus dem Setup des Mobil-MasterIV
r —||r — :
verwendet werden. Sonst der eingegebene Wert.
Gerat : Mobil-tasterl
Kommunikation : R5232
Schnittstelle : COM1
Baud ;38400 . . . . . . .
Tmeout 2800 Hinweise zum Zugriff auf diese Variablen iiber die
= [ o sbbrechn dll entnehmen Sie bitte der Dokumentation zur
DFComdlIlL.dll.

Abbildung 92: Dialog Systemvariablen der Signalverarbeitung
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5.6.6 Aktive Verbindung

Uber die Funktion < Kommunikation => AktiveVerbindung > kénnen Sie die Aktive Verbindung zu
einem Gerét einrichten. Ndhere Informationen entnehmen Sie bitte dem Kapitel 4.5.7.
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5.6.7 GPRS Konfiguration

In die Parameter fiir GPRS wurden die beiden Systemvariablen MOBILE.ROAMING und MOBILE.RESETTRIGGE}

aufgenommen.

Entsprechend den Angaben Thres Providers konnen Sie eine *.ini Datei fiir die GPRS-Konfiguration erstel-
len. Die benotigten Parameter zur Konfiguration einer GPRS/GSM-Verbindung werden in der Ini-Datei
bereitgestellt. Die Ini-Datei hat folgenden Aufbau:

; Standardwerte fiir GPRS-Modem (MC35i)

[MODEM _MC35i]

; Tel.Nr. fuer Einwahl

; T-Mobile, Vodafone, O2, E-Plus
PHONE = “*gg##] 4

; Access Point Name

; t-mobile GRPS = “internet.internet.t-mobile.de
; vodafone GPRS = “web.vodafone.de*

; O2 GPRS = “internet*

;Vertragskunden

; E-Plus GPRS = “internet.eplus.de‘

GPRS = “internet.internet.t-mobile.de*

; Benutzername fuer Interneteinwahl

; t-mobile USER = “td1*
; vodafone USER = “

; O2 USER = ““

; E-Plus USER = “eplus*
USER = “td1¢

; Passwort fuer Interneteinwahl

; t-mobile PASSWORD = «

; vodafone PASSWORD = “«

; O2 PASSWORD = “

; E-Plus PASSWORD = “gprs*
PASSWORD = “gprs*

; Zielkonfiguration (Port)

PORT = 80

; Zielkonfiguration (Pfad)

HTTPSEND = “GET /oem/gprs/getdata.php?¢
; Zeitspanne zwischen 2 Alive-Datensaetzen ALIVE = 300

;Zeitspanne bis zur Serverantwort, sonst Verbindung trennen
HTTPTIMEOUT = 15000

; Protokoll-Typ
HTTPTYPE = 1.1

; Zielkonfiguration (Server)

; Ziel-IP oder Hostnamen
; HOST = “192.168.0.1¢
HOST = “www.datafox.de
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GPRS - Konfigurationsdaten 9 Uber die GPRS-Konfiguration im Menii Kommuni-
. o . kation kénnen Sie GPRS-Konfigurationsdaten aus

Gerat I b obil-b asterd' ) . . . . .

goLﬂnthl":Iina“Dn iggﬁl?f einem Gerat auslesen, bearbeiten und in ein Gerét

chnittstelle K K . .

Baud 33400 schreiben bzw. eine INI-Datei von Threm PC o6ffnen

Tirneout . 800 . .

Busnummer - 754 und diese bearbeiten.

D atei mit K.onfigurationsdaten

E:ADatafox Setupsi03_Datafox_Mobil-M azterl™GPRSA\DFCom.ini

Bearbeiten

In Gerat Schreiben |

Einstellungen | Beenden |

Abbildung 93: GPRS Konfiguration

Wenn Sie die Daten aus einem Gerét auslesen, miis-
sen Sie angeben, ob Sie die aktuelle Datei iiber-
. Mochten Sie die Datei : : : :
\.:!/ [E:\Datafox Setupsi03_Datafox_Mobil-Master WMGPRIDFCom.ini] schreiben W(?Hen 0(.ier die Daten in eine neue bzw.
iberschreiben, andere Datei schreiben wollen.

DatafoxStudiolV

Mein ‘

Abbildung 94: Konfigurationsdatei iiberschreiben

. SErE——— % Wurde die GPRS-Konfiguration erfolgreich aus
ataroxaiudio - dem Gerat ausgelesen, kénnen Sie wihlen, ob die
i ) Konfiguration erfolgreich aus Mobil-Masterly gelesen. Daten editiert oder in der angegebenen INI-Datei

espeichert werden sollen.
Michten Sie die Daten editieren? 8e5p

Mein |

Abbildung 95: Lesen der GPRS-Konfigurationsdaten

Haben Sie den Dialog in Abbildung 94 mit Nein
bestétigt, miissen Sie eine andere Datei auswéahlen

Initialisierungsdatei fiir GSM/GPRS - auswahlen / anlegen. |E|fg|

Speickem | ) GPRS ~ £k B~ . . .
| = oder den Namen eingeben, wenn eine neue Datei

|C5)DFCamLag

borcom.i erstellt werden soll.

i Test.ini

Dateiname: |
Dateityp: |Konfigurations Dateien [ “ini ) j Abbrechen

Abbildung 96: GPRS Initialisierungsdatei
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B X In diesem Dialog konnen Sie die Initialisierungspa-
rameter bearbeiten. Hierzu markieren Sie die Zeile
die Sie bearbeiten wollen mit einem Einfachklick.
Ist die Zeile mit einem blauen Balken hinterlegt,

pane — konnen Sie in der rechten Spalte den ausgewéhlten
i lenetmabie Parameter einfach Anklicken. Es 6ffnet sich ein
foor ot de Editfeld in welches Sie den neuen Wert eingeben
EEE%SEND - konnen. Zusétzlich erhalten Sie Hinweise zum
HTPTIMEOUT 10000 jeweiligen Parameter. VV}n“den alle Einstellungen
SIPIN, iberpriift, kénnen die Anderungen in der INI-
Datei gespeichert werden. Uber die Schaltfliche
Speichern unter... konnen aber auch von hier aus
eine neue Initialisierungsdatei erstellen.
Information zum gswiten Eintiag Haben Sie die Daten gespeichert kénnen Sie iiber
Bt e 2exhenazcll den Dialog in Abbildung 93 mit dem Button
“Worgabe: GET foemigprs/getdata php?

In Gerat schreiben die Daten auf das Gerét iiber-
tragen. Nach Abschluss der Ubertragung erhalten
Sie eine Statusmeldung.

Speicherm unter ... | Speichern |

Abbildung 97: GPRS Initialisierungsparameter

5.6.8 Geratekonfiguration BIOS

Da der Mobil-MasterIV keine Tastatur bzw. Display besitzt ist es notwendig alle Konfigurationen, die das
Geréte-Bios betreffen, iiber einen PC vorzunehmen. Zu diesem Zweck schliefsen Sie das Gerét iiber die
RS232-Schnittstelle (TCP/IP ist auch mdglich) an den PC an.

S Priifen Sie die Einstellungen der Kommunikati-
Bpevee Kommurikaion | Gesgteiomaionen | onspafameter, Gerédtetyp und Kommunikations-
- sk ce ko art. Offnen Sie den Dialog zur Gerdtekonfigu-
S T ration (Bios) iiber das DatafoxStudiolV Menii

E e Kommunikation. Klicken Sie auf den Button ,In

A —— BIOS-Modus wechseln®“. Ist das Gerét bereits auf

o) st das ansusprechende Gerdt auf S22 engesel? RS232 eingestellt bestatigen Sie die Abfrage mit
R »Jat. Auf dem Gerét wird nun der Bios-Modus ak-

Hen tiviert. Ist eine andere Kommunikationsart einge-

[ o0 ke ek stellt oder die Einstellung unbekannt bestétigen Sie

mit ,Nein“. In diesem Fall trennen Sie die Strom-
versorgung zum Gerét.

oK

Abbildung 98: Geritekonfiguration (Bios)
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Ty Nachdem Sie diese Meldung bestédtigt haben, kon-
e — nen Sie die Stromversorgung fiir das Gerét wieder
\lr) folgen Sie genau den Anweisungen: h
erstellen.
Ziehen Sie bitte den Metzstecker des Mobil-MasterI¥ und bestitigen diese Meldung.

Abbildung 99: Aktivierung des Bios-Modus

Geradteeinstellungen,

X Der blaue Fortschrittsbalken zeigt den Aktivie-
B e (R P e— rungsprozess an. Nach der Ausfiihrung erhalten Sie
h Entahngen i Fenmiti eine Statusmeldung.
Kommunikation : R5232
Schnittstelle - COM1
Baud * 38400
Timeout 0o

Busnummer 254

[Ewtrss|

BIDS - Modus:

i BIOS - Einstellungen zuzugrsifen, missen Sis das Gerdt zuvor in
den BI0S - Madus versatzen

In BIOS - Madus wechseln. [Abbruch]

Abbildung 100: Bios-Modus auf dem Mobil-MasterIV aktivieren

Geradteeinstellungen,

X Es werden Thnen nach erfolgreicher Aktivierung des
5 Devee wete | Teese| Bios-Modus alle Verfiigbaren Schnittstellen fiir die
- N Hauptkommunikation angezeigt.

Abbildung 101: Geridtekonfiguration (Bios) - Interface
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Geridteeinstellungen rg| Auf deI‘ Registerkarte TCP/IP kOIlnen Sle dle IP—
= bevce wete 1CP1P | Adresse, Port, Networkmask (hostbits), Standard-
N gateway sowie die Option ,remote access* parame-
o trieren. Befindet sich ein DHCP Server im Netz-
" K mpe werk muss die IP-Adresse auf ,,000.000.000.000¢ ge-
IP: . . . . .
N setzt werden. Das Geréit bezieht in diesem Fall eine
hostis:  [mmamamon0 <] dynamische IP-Adresse vom DHCP Server.

0.0 0.0
gateway:

temote access [

Abbildung 102: TCP/IP Konfiguration

Fiir die Option ,remote access” ist zu beachten, dass dieser Parameter nicht aus dem Gerét ausgelesen
werden kann. Aus diesem Grund gibt es fiir die Konfiguration drei Zustédnde. Ist der Haken gesetzt und
aktiv wird der Parameter in das Gerét geschrieben, ,remote access wird aktiviert. Ist der Haken nicht
gesetzt wird der Parameter in das Gerét geschrieben, ,remote access“ wird deaktiviert. Ist der Haken
gesetzt und deaktiv (grau hinterlegt) wie in Abbildung 102, wird der Parameter ignoriert und nicht ins
Gerat geschrieben.

Sie konnen iiber diesen Dialog auch Informationen

E_Djvl\;:e Kammurikation  Gersteinformationen | uber die aktuelle Hardwarekonﬁguration beziehen.
- e Zu diesem Zweck, klicken Sie oben rechts auf ,Ge-
Boardiyp - Unbekannt . . «
e rateinformationen®.
Serennummer

Fiimwarevarsion Urbekannt

DatafoxStudiolV

@

Sollen die Daten neu ermitkel werden?

Ja, die Gerteinformation neu ermitteln,
Mein, die bereits vorhandenen Daten verwenden,

Informationen als :  Textdatei speichem oder Suppormal senden,

ak

Abbildung 103: Geriteinfos
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Geradteeinstellungen,

B Kownikation Gesteinfomnationen I
i= Bios
Bezeichnung : [ Mastel
Boardiyp - 1.4
Seriennummer e
Fimwareversion: 0% 01.02.07.2K
Bootioadsrversion: |00 - 0400 01. ZK

Auflistung der im Gesdt enthaltenen Optionen

[1Display (Typ Nr. 0}

[ Tastatur (Typ Nr. 0}

[1 Transponder (Modul Nr. 0O}
RS232 Kommunikation

[1 RS4585 Kormmunikation

[ USE Kommunikation

TCP/IF Formunikation

[ GSM/GPRS Kommunikation

[1 Bluetooth Kommunikation
Zutrittskontrolle

[ MMC als Speicher/Wechseldatentrager
[ Funkuhr

[ GPs

Informationen als :  Textdatei speichem oder Suppormal senden,

daﬁ%(

® Haben Sie die Abfrage in Abbildung 103 mit ,Ja“

Abbildung 104: Geréteinfos anzeigen

5.6.8.1 GPRS und Aktive Verbindung

bestétigt, werden die Hardwareinformationen des
Geriites gelesen und in der Liste angezeigt, wobei
alle verfiigharen Hardwareoptionen angezeigt wer-
den. Die gesetzten Optionen sind mit einem H&k-
chen gekennzeichnet.

Die Dialoge zur Konfiguration der Systemvariablen fiir GPRS und aktiver Verbindung kénnen nun direkt

iiber den BIOS Dialog aufgerufen werden.

5.7 Menu Extras

5.7.1 Gerdtewartung iiber Modemverbindung

In der Praxis kommt es oft vor, dass ein Mobil-Master]V autark als Erfassungsterminal an einer Maschine
oder Anlage installiert wird. In einem solchen Fall wére ein Firmwareupdate mit direktem Anschluss an
einen PC nur mit grofem Aufwand moglich. Aus diesem Grund haben Sie die Moglichkeit Daten auch

iiber eine Modemverbindung auf das Gerét zu iibertragen bzw. vom Gerét zu lesen.

Alle Einstellungen die Sie hier vornehmen, mit Ausnahme der PIN und Rufnummer, beziehen sich auf
die Konfiguration des Modems an Threm PC. Das heiftt, dass externe Modem am Terminal muss fiir eine

solche Verbindung bereits konfiguriert sein.
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Geratewartung iiber Modemwverbindung durchfiihren

Wargabeh
gehEbe Schrittstelle ;| COMI | mit Timeout: [2000ms =

P
MiereLink 56k Fun Il Devela) | e ierung  [ateDtatl #atedathoDHathd0ats0=GHats | 4=BHatsd6=

" FRITZICard PLI [24h)
PIM :

" MC35 Terminal [Siemens)
Rufrummer - | 0123456783m

‘wartezeit fur Yerbindungsaufbau : |45 - Werbinden

Werbindungsdauer : 0:00:00

Akbion - Seriennummer auslesen ﬂ Ausfihren

TIENALMMEr 3L

Geratedate : Firmwareversion auslesen 01.04.324BDE,
Uhr mit Systemzeit abagleichen
Setupdatei : Gerdtedatei Ubertragen (Firmwareupdate]

Setupdatei Ubertragen

Setupdatei mit Listen Ubertragen

Listen, paszend zur angegebenen Setupdatei, iibertragen
Zutrittzlisten, passend zur angegebenen Setupdate, Ubertragen
Datenzatzablage: | [atensitze auslesen. t
GPRS Konfigurationzdaten lezen

Datei fir GPRS: | GPRS Konfigurationsdaten schreiben

Systemwariablen fur Signalverarbeitung lesenschreiben.
Timebaoylistern impartiersn und laden,

StartUp-Yariablen lesen.

Startlp-ariablen schreiben. Ausgabe lnschen
Auf Datensatze prifen.

Alle vorhandenen D atenzatze [dzchen. |
Datenzatz lesen [nicht loschen)

Datenzatz lesen [wird geloschi!l)
F.amrmunikation urmschalten [GSMIGSM/GPRS]

Listenpfad :

LLLLL

| Meldungen

Abbildung 105: Gerédtewartung iiber Modemverbindung

5.7.1.1 Funktionen zur Gerdtewartung

Seriennummer auslesen

Firmwareversion auslesen

Uhr mit Systemzeit abgleichen

Geriitedatei iibertragen (Firmwareupdate) - Uber die Schaltfliche 1 in Abbildung 105 6ffnet
sich ein Dialog iiber den Sie die ,Geratedatei“ mit der Endung ,.hex* auswdhlen kénnen. Haben Sie
die Datei markiert, konnen Sie sie iiber die Schaltfliche ,Offnen” iibernehmen.

Setupdatei iibertragen - Uber die Schaltfliche 2 in Abbildung 105 6ffnet sich ein Dialog iiber
den Sie die ,Setupdatei mit der Endung ,.aes“ auswéhlen kénnen. Haben Sie die Datei markiert,
kénnen Sie sie iiber die Schaltfliche ,Offnen® iibernehmen.

P Setupdatei mit Listen iibertragen - Uber die Schaltfliche 3 in Abbildung 105 6ffnet sich ein
Dialog tiber den Sie den Ordner (Pfad) angeben konnen in dem sich die Listendateien befinden.

vvyvyy

v

P Listen, passend zur angegebenen Setupdatei, iibertragen - Hier werden nur die Listendaten
der Schaltflache (3) iibertragen.

P Zutrittslisten, passend zur angegebenen Setupdatei iibertragen - Hier miissen die Zutritts-
listen der Schaltfliche (3) zugeordnet werden
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Vers

v

Datensitze auslesen - Uber diese Funktion kénnen Sie die Datensiitze aus dem Mobil-MasterIV
auslesen. Uber die Schaltfliache 4 in Abbildung 105 6ffnet sich ein Dialog iiber den Sie den Ordner
(Pfad) angeben konnen in dem Sie die Datensétze speichern mochten.

GPRS Konfigurationsdaten lesen - Uber die Schaltfliiche (5) 6ffnet sich ein Dialog iiber den Sie
die GPRS.ini angeben kénnen. Erstellen Sie einfach eine neue Datei, nennen diese GPRS.ini und
wahlen Sie sie aus. Nun wird die aktuelle GPRS Konfiguration aus dem Gerét gelesen und in die
*ini Datei geschrieben

GPRS Konfigurationsdaten schreiben - Wihlen Sie, iiber die Schaltflache (5), die Konfigura-
tionsdatei (GPRS.ini) aus, die die gewiinschten Einstellungen enthélt.

Systemvariablen fiir Signalverarbeitung lesen/schreiben - Es 6ffnet sich ein Auswahldialog
in dem Sie die gewiinschten Systemvariablen der Digitalen Eingéinge auswéhlen und anschlieffend
lesen bzw. schreiben kénnen. Siehe hierzu Kapitel 5.6.5.

Timeboylisten importieren und laden - Es 6ffnet sich der Dialog ,,Daten der Listen des Time-
boys importieren und {ibertragen“ siche Kapitel 5.5.3.

StartUp-Variablen lesen - Uber diese Funktion konnen Sie die StartUp Variablen auslesen.
StartUp-Variablen schreiben - Uber diese Funktion koénnen Sie die StartUp Variablen schreiben.
Auf Datensitze priifen - Es wird gepriift, ob Datensdtze Im Gerit vorliegen.

Alle vorhandenen Datensitze 16schen - Lischt alle Datensétze aus dem Geriét, dies ist zwingend
erforderlich bevor Sie eine neue Firmware oder ein neues Setup aufspielen kénnen

Datensatz lesen (nicht l6schen) - liefst einen gewédhlten Datensatz aus ohne diesen zu l6schen.
Datensatz lesen (wird geldscht!) - lieft einen gewéhlten Datensatz aus und 16scht diesen an-
schliefsend.

Kommunikation umschalten (GSM | GSM/GPRS)

Hinweis:

[@ Um die Funktionen ,Geratedatei libertragen” und ,Setupdatei iibertragen* ausfiih-
ren zu kénnen, diirfen sich keine Buchungsdaten auf dem Gerét befinden. Sie miissen
in diesem Fall erst alle Daten aus dem Gerét lesen, sieche Kapitel 5.5.4.
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5.7.2 Status der ZK-Module anzeigen

Modulinformationen; lesen E|
[Ferat - M obil-td azterlty
K.ommunikation : RS232

....................... d aﬁ,?x:

Uber diese Funktion ist es moglich, detaillierte
Informationen iiber den Status der Zutrittskon-
trollmodule zu erhalten. So kénnen Sie priifen, wel-
che Module der Zutrittskontrolle vom Terminal er-

Schhittztelle : COR1

Baud ;38400
Timeout ;800
Buznummer c 254

Hirwweiz: Ez werden die Informationen zu allen
maoglichenweize angeschloszenen Modulen
ermittelt und angezeigt.

Einztellungen | (]

Abbildung 106: Status der ZK-Module lesen

kannt wurden und welchen Status sie haben.

DatafoxStudiolV X

TMO0l =»9
TMOlD=>0 ™ 107
TMOll=>0 L 107
TMOZ0=>9
TMOZl =»9
TMO30=>9
TMO31l ==9
TM D40 == 9
TMD4l ==9
TMOS0=>9
TMO51 =»9
TMDE0D=>9
TMDEl =>9
MO0 =>9
TMO7l=>9

i TMO0D==0 LT 107
3/

Statusmeldungen der Zutrittskontrolle:

0 = Modul erkannt alles oK

3 = Modul in der Liske nicht definiert aber im Bus gefunden
4 = Modul aus Liste im Bus nicht gefunden

5 = Modul falsches Yerschlisselungspasswort

& = Maodul falsches Login Passwort

7 = Modul Lesertyp (Mifare, Leqgic, Unigue, etc.) Falsch

& = Modul Fehler beim Konfigurieren des Moduls

Hirweis: Mach Ausfall eines Moduls wahrend dem Betrigb,
bleibt die Bezeichnung und Yersion erhalten,
der Status wechselt won 0 auf 4,

9 = Modul weder in der Liste noch im Bus gefunden {wird nicht verwendet)

Abbildung 107: ZK-Modul Status
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TM steht fiir Tiirmodul gefolgt von der dreistelli-
gen Busnummer. In der Liste wird die max. Anzahl
von Modulen angezeigt, die an den Mobil-MasterIV
angeschlossen werden konnen. Die néchste Ziffer
gibt den Status des Moduls an. In der néchsten
Spalte wird der Typ des Moduls angezeigt, L steht
fur Leser, TM fiir Tlirmodul und LTM fiir Leser
mit Tirmodulfunktion. Der untere Bereich enthélt
eine kleine Legende der Statusmeldungen.
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5.7.3 Datensatze wiederherstellen

Sat Eselngan irPZE Nsirl ' Wenn Sie die bereits ausgelesenen Datensétze aus

Datel Kommunikation

B o | o | e | | den Logdaten wicderherstellen méchten, kénnen
B8 Letert . . . . . ..
5% S e P Sie dieses liber den Bearbeitungsdialog des zugeho-

Passwart i die Kommunikation £2.08

L

i s rigen Setups tun. Wahlen Sie den Meniipunkt Log-
s [ ST S datei -> Datensétze extrahieren werden Sie aufge-
e e e e fordert die zu analysierende Logdatei anzugeben.
(e Im néchsten Schritt erhalten Sie die Moglichkeit
A o weitere Angaben vor dem eigentlichen Auslesevor-

& fus
P

e}

gang zu tatigen.

Bits
der Platz der auszutauschenden Liste fre sein muss
Bensligte Mindestversion det Fimware: 04.01.06.

Abbildung 108: Datensétze wiederherstellen

T P ——— X Folgendes Verhalten steckt hinter der jeweiligen
DafensaiselerenIogtare Extraticren Zusatzoption. Informationsblock in Datensatzdatei
Es werden nur Datensatze extrahiert, die mit der Grale und Nummer . . .
siner Datensatzbeschreibung dbersinstinmen. schreiben An den Anfang der Datensatzdatei wird

* Bitte stellen Sie sicher, dass die geladene Setupdatei zur Logdatei passt!!

ein Informationsblock geschrieben. Die Zeilen be-
ginnen alle mit einem Semikolon und beinhalten

* Bitte stellen Sie sicher, dass nur passende Datensétze in der Logdatei vorliegen!!

Die Datensatzdateilen) werden im Ordner der Logdatei abgelegt,

b datei ich . . . .
koo i el Informationen wie Dateiangabe der Quelldatei, ge-
Cder: Logdateiname + _Datensitze + bxt (bei Option in einer Datei) . . . .

wéahlte Optionen beim Export und Zeitstempel des
* Bitte wahlen Sie die Logdatei mit den Datensatzen aus. EXp OI"tS .

* Geben Sie ggf. noch die gewinschten Zusatzoptionen an und bestatigen Sie mit OF.

Den Zeitstempel des Logeintrags vor dem Daten-

Logeatei; | i 1Profoct Support|Gasser £t L] satz mit ausgeben Stellt als erste Angabe jedem
A Datensatz den Zeitstempel des Logeintrags voran.
Informationsblock in Datensatzdatei schreiben., [+ . . . .
Den Zeitstempel des Logeintrags wor dem Datensatz mit ausgeben., [ Dleser ZelStel’Ilpe1 glbt an7 zu WelChem Zeltpunkt
Alle gefundenen Datensétze in eine Dated schreiben, [ der Datensatz ausgelesen Wurde
— Alle gefundenen Datensétze in eine Datei schreiben

Standardméafig werden die Datensétze nach ihrer
Zugehorigkeit zu den Datensatzbeschreibungen in
getrennten Dateien abgelegt. Durch wéhlen dieser
Option kénnen die Datensétze ihrer Zeitlichen Rei-
henfolge nach in eine gemeinsame Datei ausgege-
ben werden.

Abbildung 109: Setup fiir Wiederherstellung
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5.7.4 Backup - Funktion fiir BioKey

....................... d aﬁ?x:

Das DatafoxStudiolV stellt eine Backup und Restore Funktion fiir das BioKey3000 Modul zur Verfii-
gung. Damit ist es moglich auf einfache Weise aus einem BioKey-Terminal ein komplettes Backup aller
Fingertemplates zu erstellen und in ein neues Terminal zu iibertragen.

Fingertemplates (Backup [ Restore)

Gerat : Masterly
Kommunikation : AS5232
Schnittstelle : COM2
Baud - 38400
Timeout : BO0

Busnummer s 204 Einstellungen

Datel der Templatedaten :

% Um die Funktion ausfiihren zu koénnen
= miissen Sie lediglich eine Backup-Datei
angeben. Das kann eine noch nicht exi-
stierende Datei sein um ein neues Backup
zu erstellen, oder Sie geben eine bereits
existierende Datei an um z. B. ein vor-
handenes Backup auf ein neues Terminal
zu libertragen.

E:\Datafox Studios0d.01.07.044FPE ackup. bin

Firgertemplates aus dem Biokey-Madul auslesen und in die Backupdatei ablegen.

Fingertemplates aus Backupdatei lesen und in das Biokey-tModul ubertragen.

Abbildung 110: BioKey3000 Backup und Restore

5.7.5 Datenspeicher auslesen

Gesamten Flashspeicher des Gerdtes auslesen. rg|
Achtung:

Je nach venwendeter Hardware und Kommunikationstechnik kann die
Anwendung biz zu 30 Minuten und mehr benotigen.

0000 # D00

Datenablage : |C:\DatafoHFIash

Meldung : |

Auslezen

Abbildung 111: Datenspeicher auslesen

Um im Falle eines unerwarteten Geréteverhaltens
einen qualitativen Support bieten zu konnen be-
steht unter dem Meniipunkt Extras die Moglich-
keit den gesamten Speicherbaustein auslesen zu
kénnen. Bitte verwenden Sie diese Funktionalitét,
wenn im Supportfalle detaillierte Informationen
iiber die Speicherdaten erforderlich werden.
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6 DatafoxStudiolV - Setup

6.1 Grundlagen
6.1.1 Planung

Bevor man den PC einschaltet und das Setup erstellt, sollte man den Ablauf der Datenerfassung und somit
auch den Setupaufbau planen. Dazu sind nur wenige Schritte notwendig. Mit einer guten Vorbereitung
geht das Erstellen des Setups sehr schnell.

Die Grafik zeigt die Zusammenhénge zwischen Parametrierung und Ergebnisdaten. Auf der Datafox-CD
finden Sie weiterfithrende Projektunterstiitzung in Form von Arbeitsvorlagen.

Daten-Tabellen

Datafox-Terminal

DatafoxStudiolV

7 Gundenahrgen | b Vo | Tinonds |
[—
(S "
Godoanschgen
¥ Ocptybdacrirg r

=
™ GotaUn i bn sz [~ Tasieion
Parmons Syaanines

T 0.9 05 ke Pt Ablge

R S

Sehurden
3 0

Die Daten werden von der
Kommunikations-DLL an die
PC-Anwendung tibergeben.

Datenséatze werden durch
Buchungsablauf (Eingabeketten
der Bedienung) erzeugt und auf
dem Geréat gespeichert.

Die PC- Anwendung bestimmt
das Ablageformat der Daten. z.
B. ASCII, Excel, Datenbank, etc

PZE /

;Kennung Karten-Nr.
94660
23449
23449
94660
23449

FZEMssely __ __ __
= B? Datensatze
- BB PZE-Meldung
| = (1) Kennung |
I (2 ) Karten-Nr. K
= ( 3 ) DatumUhrzeit |
o = 4 w: Kﬁruri - G

DatumUhrzeit

02.03.2006 07:15:32
02.03.2006 08:05:21
20.03.2006 16:11:37
02.03.2006 17:54:46
03.03.2006 08:04:16

Tabelle: PZE: (D b i g)

KG-Grund
0

Kennung Karten-Nr. DatumUhrzeit KG-Grund

XOOXX
cocoo

23449 02.03.2006 07:06:15 0

94660 02.03.2006 14:27:35 0

T (1) Kennung
I < ( 2 ) Karten-Nr.
= (3 ): DatumUhrzeit
I < (4} Stunden
|

BDE

;Kennung Karten-Nr. DatumUhrzeit Proj T
23449 02.03.2006 08:25:16 3 45 102
49660 03.03.2006 09:17:21 4 12 100

Tabelle: Proj (D ibung)

b w
Ka’:tren DatumUhrzeit Stunden | ProjekNr | TaetigkeitNr

I (5 ProjektNr |

I (6 ). TaetigkeitNr ]
588 Lsen " T T

Ia— B8 Personalstamm |

I (1) Karten-Nr. G
I I (2 ) Name
+ Salden .
+
¥

Kennung

K 23449 02.03.2006 07:06:15 0 0 0

94660 02.03.2006 14:27:35 0 0 0

Gehtgriinde
Kommtgriinde
Projekte
I (1) ProjektNr
I (2 ): Beschreibung
Taetigkeiten
Kostenstellen
edienung
utrittskontrolle 2

Tabelle: Per (Li i g)

Karten-Nr. Name

23499 Hans Mustermann

94660

+
[+

+ & B

+ g 2 Lisa Musterfrau

\ Listen sind Daten, die bereits existieren und in

Es konnen: definierten Form (Listenbeschreibung) in das Gerét

20 Datensatzbeschreibungen
mit je 25 Feldern

sowie

20 Listenbeschreibungen

mit je 25 Feldern

definiert werden

libertragen werden z. B. Personalstamm,
\| Kostenstellen, Auftrage, etc.

v

Diese Daten unterstiitzen die Datenerfassung durch
die Mdglichkeit von Auswahllisten und
Plausibilisierung.

Abbildung 112: Systemzusammenhénge
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Planungsschritte

P Definieren Sie alle Tabellen fiir die zu erfassenden Datensitze:
Feldreihenfolge, Feldname, Feldformat

P Fiir jedes Feld eines Datensatzes ist iiber die Bedienung (Eingabekettenfelder) die Methode der
Datenerfassung festzulegen:
Barcode, Transponder, Liste, Eingabe iiber Tasten, Konstanten, globale Variablen, etc.
Dabei sind Kombinationen moglich

» Sollen Listen verwendet werden, sind die Listen analog den Datensatzbeschreibungen zu definieren:
Feldreihenfolge, Feldname, Feldformat

» Der wichtigste Schritt ist die Planung der Buchungsabliufe (Eingabeketten der Bedienung). Hierzu

zahlen Fragen wie:

In welcher Reihenfolge sind die Felder am leichtesten einzugeben?

Sind Schleifen oder Sprungmarken erforderlich?

Sind globale Variablen erforderlich?

Sind abhéngige Listen erforderlich? z. B. Projekte mit speziellen Tétigkeiten, wurde das Projekt

ausgewahlt, stehen nur noch zugehdrige Tatigkeiten zur Auswahl.

B Soll das Gerat nach der Eingabe eines Datensatzes automatisch abschalten?

Hinweis:

[@ Wenn die Baumstruktur sehr grofs ist kann es sehr miithsam sein, alle Strukturen
iiber das Anklicken mit der Maus zu 6ffnen. Uber die folgenden Tastenkombinatio-
nen kann die Baumstruktur bedient werden.

Tastenkombination

Funktion

* (auf Nummernblock)

+ (auf Nummernblock)
(auf Nummernblock)

Tl

alle untergeordneten Ordner unter der aktuellen Auswahl einblenden
die untergeordneten Ordner unter der aktuellen Auswahl einblenden
die untergeordneten Ordner der aktuellen Auswahl ausblenden

im gedffneten Baum eine Position nach unten

im gedffneten Baum eine Position nach oben

offnet die néchste Ebene in einem Zweig

schliefst einen gesamten Zweig

Version: 04.02.00.05
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6.2 Funktionen eines Setups

6.2.1 Grundeinstellungen

Hinweis:

ng Mit dem DatafoxStudiolV kénnen mehrere Gerdtetypen konfiguriert werden. Da
sich die Geréte in ihrem Funktionsumfang unterscheiden, ist es wichtig, zuerst den
Geratetyp auszuwahlen. Nur dann ist sichergestellt, dass auch alle Funktionen bei
der Konfiguration zur Verfiigung stehen und nicht deaktiviert sind.

Abhéngig von der gewdhlten Kommunikationsart sind zusétzliche Einstellungen vorzunehmen. Es ist dar-
auf zu achten, dass alle Veranderungen zu den Einstellungen im Gerét passen miissen, siche Kapitel 5.5.9.

Sie konnen auch eine akustische Bestéatigung bei OK oder Error iiber die Grundeinstellungen des Setups
aktivieren oder deaktivieren.

Zusétzlich kénnen Sie jetzt die Aufteilung zwischen Listen- und Datenspeicher flexibel einstellen. Hierfiir
stellen sie den Schieberegler auf der Seite Grundeinstellungen des Setupdialogs auf den gewiinschten Wert.

Auf der Registerkarte Sommer-\Winterzeit konnen Sie die automatische Umstellung aktivieren bzw. deak-
tivieren. Zusétzlich kénnen Sie ein anderes Datum fiir die Umstellung entsprechend der Zeitzone einstellen.

Achtung:

Wurde im Setup ein Passwort fiir den Kommunikationsschutz hinterlegt, wird der
Kommunikationsschutz nach der Ubertragung des Setups sofort aktiviert. Nach der
Ubertragung muss vor jeder weiteren Kommunikation das Passwort angegeben wer-
den. Wurde mehrfach ein falsches Passwort eingegeben, ist das Gerét 60s lang fiir
jede weitere Kommunikation gesperrt.

o=

Wenn das Kommunikationspasswort verlegt wurde, kann iiber den Support von Datafox ein Ersatz-
passwort fiir die Kommunikation bezogen werden. Hierfiir muss zunéchst der Passwort-Key des Gerétes
ausgelesen werden, der zur Generierung des Ersatzpasswortes bei Datafox benotigt wird. Der Passwort-
Key des Geriites kann aus den Geréteinformationen iiber das DatafoxStudiolV , direkt am Display des
Gerétes oder iiber die DLL-Funktion -DFCGetPasswordKey- gelesen werden. Das Ersatzpasswort, wel-
ches Sie von Datafox nach Einsendung des Passwort-Keys erhalten, geben Sie im DatafoxStudiolV fir die
Kommunikation an und kénnen anschlieffend ein neues Passwort in Threm Setup angeben und zusammen
mit dem Setup auf das Gerét libertragen.

Nachdem der Gerétetyp und die Kommunikationsart festgelegt wurden, kénnen nun die Grundeinstellun-
gen, globalen Variablen und Transpondereinstellungen fiir das Gerét definiert werden.

Ab Version 04.01.06.x kann eingestellt werden, wie viel des Gerdtespeichers fiir Datensétze und wie viel
fiir Listen verwendet werden soll.

6.2.2 Globale Variablen

Globale Variablen dienen innerhalb des Gerétes als Zwischenspeicher und sind Datentyp unabhingig.
Dadurch ist es moglich, Werte die innerhalb einer Eingabekette erzeugt werden, an eine andere Einga-
bekette zur Weiterverarbeitung zu iibergeben. Im Mobil-MasterIV kénnen maximal 8 GV definiert werden.
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In den Grundeinstellungen fiir den Mobil-MasterIV

Datel Kommurikation Logdate!

e [ — e T e ) kann lediglich die Zutrittskontrolle aktiviert bzw.

- 28 Dalensitze Giunderstelungen | Giobelelaiable | Trancponder | . . . . .
Bl e e deaktiviert werden. Weitere Einstellungen sind
+ B8 Zuinskonoll 2 etver Dl Warlen auf Server | ms . .
wisches Fasswort i die Kommunikation: [ A2.09 nicht nOtlg'
Gerdteeinstellungen -
Q Systempasswort (bios): [ = Bfadafakw.gn
g-?ad?aktw\ell Ab 3 iQ < ~oli 1
DD ersion 04.01.07.x ist es moglich, einen Kom-
0 DO | et Ptk e ] et V . 04.0 07 K & ’ K
munikationsschutz, in Form eines max. 16 Zeichen

und der Meldung,
“Datenspeicherung erfolgreich.” =

|| B
e langen Strings, fiir die Geréte zu definieren.

=
~ G

[= ¥ #kustische Bestatigung (OK)

& In ¥ Akustische Bestatigung (ERROR]
I™ LED:blinks

Zutritskontrolle

- & Dffine

ol © Oniine

' £ Orine #Dffinerach |5 =] Sek

Speicheraulteilung zwischen Datenisatzen und Listen
Datensdtee 26% "' ' '\ Qv o Listen 75%
Bitte beachten Sie, dass zum Listenaustausch,

der Platz der Auszutauschenden Liste frei sein mull.

Beniitigte Mindestversion der Firmware: 04.01 08,

Abbildung 113: gerédteabhéngige Grundeinstellungen

R —— X Passwortabfrage tiber das DatafoxStu-
diolV bei aktivierten Kommunikati-
Passworkvermwendung:

____________________________ onsschutz im Mobil-MasterIV.

Das angesprochene Gerdt verwendet ein
Karmunikationspasswork, welches sich von
dern im Setup unterscheidet,

Wurde das Passwort mehrfach falsch
Bitte geben Sie, dass zu verwendende

Kommunikationspasewort an. eingegeben, ist das Gerét fiir 60s ge-

sperrt.
Passworteingabe 0-9, 4z

Abbildung 114: Abfrage Kommunikationspasswort

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV &3 Dle Anwendung von globalen Variablen ist in
Datei  Kommunikation . .
e T A— e T e [ Kapitel 6.3.1 genau beschrieben.
+ B8 Datensatze
i E.E ;':jigmg Namen fiir Glabale Yariable (G,
+| ﬁ Signalverarbeitury Der Mame der Variablen kann max. 16 Zeichen haben, .. . .
i Eriwres it mt e Namer ko vt verden Fir Testzwecke oder auch bei Basis-Parametern
[t | o T R wie einer Gerate-Nr. ist es sehr hilfreich, wenn die
GVl |I3V FahrzeugD I Fhi45559B0 )
wo [Pt [ GV bereits im Setup vorbelegt werden.
&8 |E\/-Abte\lung W M3z
G 4 | r ‘
GY 5 | r ‘
GY & | r ‘
GY 7 | r ‘
GY B | r ‘
max. 16 Zeichen

Abbildung 115: Einstellung globaler Variablen

Sie konnen direkt bei ihrer Definition, im Bereich der Grundeinstellungen des Gerétes iiber die Regi-
sterkarte ,Globale Variablen® (siehe Abbildung 168), mit Werten vorbelegt oder iiber Eingabeketten zur
Laufzeit mit Werten gefiillt werden. Wird mehrfach, schreibend, auf die gleiche GV iiber Eingabeketten
zugegriffen, wird der Wert der GV veréndert.
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Wird eine GV iiber eine Eingabekette gefiillt muss unterschieden werden, zwischen dem Fiillen der GV
mit gleichzeitigem Erstellen eines Datensatzes und dem Fiillen einer GV, ohne das ein Datensatz erzeugt
wird. Im zweiten Fall ist darauf zu achten, dass keine Verbindung zu einer Datensatzbeschreibung besteht.

Bei einer Eingabe der GV iiber die Funktion ,Normal“, kann eine Formatpriifung iiber die Registerkarte
yErweitert”, durchgefiihrt werden. Bei anderen Eingabefunktionen steht diese Priifung nicht zur Verfiigung
und ist auch nicht notwendig, da in diesem Fall die Datenformate fest vorgegeben sind.

Hinweis:

€5

e Beim Ubertragen eines neuen Setups konnen die globalen Variablen und die
Werte darin geloscht werden. Hierfiir muss die entsprechende Option aktiviert
werden.

e Soll eine oder alle GV z. B. zu Arbeitsende wieder auf einen definierten Wert
zuriickgesetzt werden, erstellen Sie zu diesem Zweck eine Eingabekette mit
den entsprechenden Feldern und nutzen die Funktion Konstante. So konnen
Sie iiber die Konfiguration der Zeitzonen festlegen, wann diese Eingabekette
die GV’s zuriicksetzt.
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6.2.3 Transponder

aﬁ%(:

Transponderleser werden als externes Modul z. B. TS-TMR33 bereitgestellt. Die Einstellung des Trans-

ponderlesers erfolgt per Einstellung im Setup, siehe hierzu Bild 116.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

BT HobiMasterv
=88 Datensatze
= 8 PzE-Buchung
(111D
I (2): Name
= (3 ) Datumlhizsit
= (4] Kenrung
- B8 Listen
= B8 Persanal
= (1} D
T (2] Name
I (3); Status
= [ Salden
= @& Bedienung
= £ Datafox
Sa= (F1); Kommen-
=, Kommen
=¥ Kennung
=¥ fusweis lesen
=T lese Status
=1 Bereis arwesend
=¥ Datumbhizsit
=¥ Guten Tag
=¥ Status schreiben
wm— (F2): Giehen-
#m= (F3); Galden:
== [F4 ) Menueeinliag
= A Signalverarbeitung
10 - Modul

Info DrsgtDrop

f Ll

Grundeinstelungen | Globals Varisble  Transponder \ Timeboy |

T Hitag2 -
Hitagl

Auswahl Segmente fir Lesd Hilag H32
Segment Ni. Ablagefoimg HtegS H43
Hitag HIB

o =] fose imar {Buton
egic
Kein v
[

Mifare
Nedap
Simonsvoss
Unique
Hinweis: Bei fester Feldlangs [Keinen]

Ausweis schreben

Meniipassuort 0... 935, 0 = keine Abfrage
Startweit 1 O
Startwert 2 d

Startwert 3 In
Autoinkrementwert fiir slle

Passwort fiir Ausweise [ Standard: 4D434B52 )
Passwoit in Headezimalangabe (mas. 8 Zeichen): | 40494852

Abbildung 116: Transpondereinstellungen
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& Bei der Konfiguration des Transponders beachten
Sie bitte die Angaben zum jeweiligen Transpon-
dertyp.

Uber den Transpondertyp legen Sie das Lesever-
fahren fest.
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.................................................................. dafa ox:

_p

Mobil-MasterIV unterstiitzt aktuell die folgenden Transponder

Frequenz Typ Modul Felder auf dem Transponder Bemerkung
125 KHz Unique TSR32, feste 13 stellige Nummer Nur lesen moglich
125 KHz Hitagl ProxLine 64 Segmente je 4 Byte: Die frei verfligbaren
MCR, 0 = feste Nummer, nur lesen | Segmente konnen z. B.
PHG-Voxio | 1 bis 31 = Passworter, fiir das Speichern einer
oder 32 bis 63 = frei verfiighar Firmenkennung, der
125 KHz Hitag2 -Relino 8 Segmente je 4 Byte: Kartennummer,
(Umschal- 0 — feste Nummer, nur lesen | Geldkonto fiir
tung im 1 bis 3 = Passworter, Kantinen, etc.
Datafox- 4 bis 8 frei verfiigbar. verwendet werden.
125 KHz HitagS StudiolV) 1 - 63 frei verfiighar PHG unterstiitzt bei
125 KHz Titan EM4450 34 Segmente: Hitagl u. 2 max. 3
0 bis 2 = Passworter Segmente, bei Titan
3 bis 31 = frei verfiigbar nur die Seriennummer.
32 bis 33 Serial/Device ID
13,56 MHz | Mifare Mifare, 16 Segmente frei verfiighar Vorteilhaft ist die hohe
PHG-Voxio Geschwindigkeit und
oder das grofse
-Relino Speichervolumen
wodurch sich dieser
Transponder sehr gut
fiir die Biometrie
eignet.
13,56 MHz | Legic Primo,
PHG-Voxio
oder
-Relino
25 KHz SimonsVoss SimonsVoss | 10 stellige Nummer Es kénnen 8000
1 bis 5 = Anlagennummer Ausweise mit Profil auf
6 bis 10 = Ausweis einem SmartRelais
gespeichert werden
— iButton iButton feste 15 stellige Nummer

Tabelle 25: Ubersicht der unterstiitzten Transponder

Je nach gewéhltem Transpondertyp stehen verschiedene Konfigurationsmoglichkeiten {iber das Datafox-

StudiolV zur Verfiigung.
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dat

6.2.3.1 Transponderleseverfahren

g
arox:

Lesen

Typ Frequenz Modul

Unique 125 kHz TSR20, TSR21, TSR30, TSR32, TSR33
Hitagl 125 kHz TSR21, TSR32, TSR33

Hitag2 125 kHz TSR20, TSR21, TSR30, TSR32, TSR33
HitagS H32 125 kHz TSR21, TSR32, TSR33

HitagS H48 125 kHz TSR21, TSR32, TSR33

HitagS H56 125 kHz TSR21, TSR32, TSR33

Titan EM4450 | 125 kHz TSR20, TSR21, TSR30, TSR32, TSR33
Mifare 13,56 MHz Mifare

Legic 13,56 MHz Primo

iButton — Dallas Semiconductor DS9092
SimonsVoss 25 kHz SimonsVoss

PHG 125 kHz sowie 13,56 MHz | Aperio, Relino

Tabelle 26: Transponder Lesen

Schreiben

Typ Frequenz Modul

Hitagl 125 kHz TSR32

Hitag2 125 kHz TSR30, TSR32
HitagS H32 125 kHz TSR32

HitagS H48 125 kHz TSR32

HitagS H56 125 kHz TSR32

Titan EM 4450 | 125 kHz TSR30, TSR32
Mifare 13,56 MHz | Mifare

Tabelle 27: Transponder Schreiben

Der TMR33 von GIS unterstiitzt:

Unique (Seriennummer)
Hitagl (max. 3 Segmente)

Hitag S H32 (max. 1 Segment)
Hitag S H48 (max. 3 Segmente)
Hitag S H56 (max. 3 Segmente)

Hitag2 (max. 3 Segmente)
EM4450 (max. 3 Segmente)

TSR32 ab V2.02 - Hitagl Crypt (DOM-Hitagl) nur Seriennummer
TSR32 ab V2.03 - Hitag2 Crypt (DOM-Hitag2) nur Seriennummer
Mifare ab V1.0 - Mifare Ultralight nur Seriennummer

Mifare ab V1.0 - Mifare Desfire nur Seriennummer

Ab Version 04.01.07.x kann der im Terminal integrierte Transponderleser (FW-Versionen ab 2.03) vom
Typ TSR32 fiir das 125 kHz Leseverfahren DOM-Hitag2 konfiguriert werden.
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Unterstiitzung von weiteren Leseverfahren

Leseverfahren interner Leser | externer Leser

Mifare Desfire implementiert | PHG-Desfire

Mifare Ultralight | implementiert | nicht unterstiitzt

Hitagl Security | implementiert | TS-Serie (FW V 1.10) und PHG (FW V 69797C)
Hitagl (DOM) implementiert | TS-Serie und PHG

Hitag2 (DOM) implementiert | nur PHG

Tabelle 28: Unterstiitzte Leseverfahren

Unique

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV

Datei  Kommunikation

BT MobitMastey
+ B8 Datensatze
+ B8 Listen
- & Bedinung
- {Z Datafox GmbH
= f Sunalverarbeiung

10 - Modul
#d, Produktion
- Unterbrechung
o But

#ad Schlecht

il

Grundeinstelungen | Globals Varisble  Transponder \ Timeboy |
Transpondertyp Unigue
Ausweisnumimer

325k [4Byte)

406k [5Byle)

Dec (13 Stellen] -

Abbildung 117: Unique Transponder

HID-ProxKey

Setup Einstellungen fiir Flex-MasterlV
Datei  Kommunikation Logdatei
[ FlenMasteitv

+ BB Datensitze

BB Listen

9 Bedenung

® &% Sgralveraibeiung

Info DiagiDiop.

Fingerprint Timeboy
Grundeinstellungen

Sommer-Winterzeit
Globale Variabls

Transpondertyp :

Ausweisnummer

Dterfomat |

Bitte beachten:

Die Stellenanzah it e nach gewahlem Ditenfomat fest
8 Zifern bei Deaimal und
§ Zeichen bei Hexadezimal

Beim Datenfomat Dezimal sind die ersten 3 Zifemn
der Faciliy-Code. die Restichen 5 Ziffein
stellen die Kartennummer dar

Beim Datenformat Hexadezimal [gedteht] sind die ersten
(oder letzten] 2 Zeichen der Faciily-Code
und die Restichen 4 Zeichen die Kartennummer

Belriebsmodus
Transponder

Abbildung 118: HID-ProxKey Transponder
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Unique ist ein reines Leseverfahren. Die Nummer
der Karte ist eine weltweit eindeutige ID und wird
in allen erdenklichen Bereichen eingesetzt. Auf der
Karte ist eine 64bit Information gespeichert, wobei
fiir die eindeutige ID nur 40bit verwendet werden.
Die tibrigen Bits dienen u.a. einer Priifsumme. Im
DatafoxStudiolV kann bei Verwendung von Uni-
que der Wert der Ausweisnummer (ID) als 40 oder
32Bit-Wert fiir die weitere Verarbeitung gewahlt
werden.

Einstellung im Datafox Studio als Dezimal oder
Hexadezimalwert moglich. Diese Werte gelten auch
fiir den Zutritt. Beim Zutritt muss der ProxPoint
Reader Typ 6005 an ein Tiirmodul angeschlossen
werden. In der Konfiguration der Readertabelle
muss fiir den Stichleser eine 3 angegeben werden,
damit das Tiirmodul diesen Leser iiber die Wie-
gandschnittstelle ansprechen kann. Das Tiirmmo-
dul muss mindestens Firmwareversion 1.10 haben.
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HID Zk-Master
FroxPuoint

®
2

Data 1
Data 0

GND
8-16%

o -
Swv B - 140 A
I 25
8 +12v

Abbildung 119: HID-ProxKey Anschlussplan

Beispiel: Reader.txt

; ID ZM TM RefLocation RefAction PinGeneral
1 1 320 1 1 0
3 1 003 1 1 0

Achtung! Wenn TM mit 003 konfiguriert wird, darf kein TM mit 000 in der Liste definiert werden.

Hitagl

Hitagl ist in 16 Blocken 4 4 Segmente organisiert. Jedes Segment ist 32 Bit lang. Die Blocknummern 4
bis 7 kénnen wahlweise Passwort geschiitzt (Secret) oder frei verwendet werden (Public).

Achtung:

o=

Vom DatafoxStudiolV werden nur die Segmente 0 und 8..63 unterstiitzt. Die Seg-
mente von 32..63 konnen immer gelesen und beschrieben werden, das Segment 0

kann immer gelesen werden. In Abhéngigkeit vom Inhalt der Segmente 1..7 kann es
sein, dass von den Segmenten 8..31 kein lesen bzw. schreiben moglich ist.

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. 3

Datei Kommunikation

Grundeinstelungen | Globale Varisble  Transponder \ Timeboy |

Trnspondenyp:  [Hiag! <

Auswahl Seamente fur Lesen

Seament Ni. Ablageformat Feste Lange

Hinweis: Bel fester Feldidnge wird ogf. mit fibrenden Nullen aufgefiilt

Ausweis schreben

Startwert 3 O
Aulainkrementueit fi all

Abbildung 120: Hitagl Transponder

Es stehen max. 3 Segmente zur gleichzeitigen
Verarbeitung zur Verfiigung. Diese konnen im
DatafoxStudiolV unter Transponder iiber die
Segment-Nr. ausgewahlt werden.

Mit dem ,Ablageformat” wird festgelegt als was
der 32 Bit-Wert genutzt werden soll.

Mit ,Fester Lange* wird der gelesene Kartenwert
auf die angegebene Stellenanzahl zugeschnitten
und wird, wenn erforderlich linksseitig mit Nullen
(0) aufgefillt.

Fiir das Schreiben der Karten kann je Segment ein Startwert angegeben werden. Wird hinter dem jewei-
ligen Startwert die Option ,Autoinkrement” aktiviert, so wird nach jedem Schreibvorgang der aktuelle
Segmentwert um den in , Autoinkrementwert® angegebenen Wert erhoht. Die Startwerte der Segmen-
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te konnen im Gerdte-BIOS editiert werden. Der eingestellte ,, Autoinkrementwert” wird im Geréte-BIOS
nur angezeigt und kann am Gerét nicht verdndert werden. Das Schreiben von Karten kann durch ein

»Meniipasswort” geschiitzt werden.
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Hitagl-Security

Hitagl Security ist eine Moglichkeit die Daten auf einem Hitagl Ausweis gegen Auslesen und Kopieren
zu schiitzen. Die Sicherheit des Verfahrens beruht auf einem geheimen Passwort aus dem Setup und einer
einmaligen Seriennummer des Transponders aus denen ein einzigartiger Primary Key nur fiir diesen Aus-
weis erzeugt wird. Dieser wird gleichermafsen fiir das Schreiben wie auch das Lesen der Daten benutzt.
Bei dieser Variante der Transponderbenutzung kann man weiterhin wie gewohnt mit allen drei Segmenten
arbeiten. Die Daten allerdings auf dem Ausweis sind verschliisselt abgelegt. Somit wird ein Datenschutz
durch Verschliisselung realisiert und ein Kopierschutz, weil die Seriennummer von jedem Ausweis anders
ist und somit bei jedem Ausweis ein anderer Primary-Key die Ver-/Entschliisselung durchfiihrt. Dieses
Verfahren wird am Terminal wie auch bei den Zutrittsmodulen unterstiitzt. Bei TMR33 erst ab Version
1.10 und bei PHG 125kHz Lesern ab Version 69797C.

Es wird das grundlegende Verfahren zur

verschliisselte

amenaufden — Ver- bzw. Entschliisselung der Daten bei
- I— Daten Hitagl-Security dargestellt.
e sy R Ausgehend von der Serien-Nr. eines
l Transponders in Kombination mit ei-
A
Primary nem Schliissel aus dem Setup wird ein
Key .
v Primary-Key erzeugt.
Schli]s;zlt:;s it T P Entschliisselung

Dieser Primary-Key wird zur Ver- bzw.

Entschliisselung der zu schreibenden
Daten
] bzw. der gelesenen Daten verwendet.
verschliisselte

Daten von dem
Ausweis lesen

Abbildung 121: Hitagl-Security
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Setup Einstellungen fiir PZE-MasterIV E‘ Dle Konﬁguration erfolgt Wie bel Hltagl,
B [enmaieien Weshs nur das zusétzlich ein Passwort fir al-
EHIEE-Mastel\V Fingerprint 1 Timeboy I Sommer-Awinterzet | Betriebsmodus | . . .
B8 oo Grundsimtolungen | Biobae Ve Tronsponses le Ausweise hinterlegt werden kann. Die-
o e et e | S .. ..., ses Passwort wird dann mit der jeweili-
4 . gen Serien-Nr des Ausweises fiir die Ver-
e | Szt G rte] Al schliisselung der Daten verwendet.
1 ‘U j ‘Dec [max. 15 Stellen] j ‘Ke\nej
Info DragtDiop 2 [Ken x| | = [kee =]
3 [kein =] | =l [Keie =]

Hinweis: Bei fester Feldiange wird ggf. mit fihrenden Nullen autgefill.

Ausweis schreiben

Startwert 1: r

Startwert 2 : r

Starbwert 3 : r
Autoinkrementwert fiir alle

Passwort flir Ausweise

Passwort in Hexadezimalangabe [max. 8 Zeichen) : 00000000

Abbildung 122: Hitagl-Security Konfiguration iiber DatafoxStudiolV

Hitag?2

Hitag2 ist in 8 Segmenten organisiert. Jedes Segment ist 32Bit lang.

P —— = Es stehen max. 3 Segmente zur gleichzeitigen
Datei  Kommunikation . .. . . .
o (e — | ] o [ Verarbeitung zur Verfiigung. Diese konnen im
* 55 Dalensitze R . .
i g | Tesorsep: M2 = DatafoxStudiolV unter Transponder {iiber die
& L Datafox GmbH .
-8 Swentenra el Segment-Nr. ausgewahlt werden.
F .j thdu:hm:‘ 1[0 =] [Deciman t0wler) <] [Keie <]
& Hterbrechung ec [max. ellzh)
wd Gut 2. |Rein > aex[[max ;nﬁlgell\e“n]] =l

e Schlecht

2 [ o] [epieicea [fere =] Mit dem ,Ablageformat® wird festgelegt als was
Hinweis: Bei fester Feldlgnge wird af. mit fibvenden Nullen aufgefilk der 32 Bit—Wert genutzt Werden SOH.

Ausweis schreben

Meniipasswart 0.. 9999, 0 = keine Abfrage

artwer O . .. .
- — Mit ,Fester Lange“ wird der gelesene Kartenwert

St £ auf die angegebene Stellenanzahl zugeschnitten
Autoinkrementwert fir slle . . . oy .
und wird wenn erforderlich linksseitig mit Nullen

Passwort fur Ausweise [ Standard: 40494852 )

Passwort in Hexadezimalangabe (max. 8 Zsichen): | 40434852 (0) aufgefullt .

Abbildung 123: Hitag2 Transponder

Fiir das Schreiben der Karten kann je Segment ein Startwert angegeben werden. Wird hinter dem jewei-
ligen Startwert die Option ,Autoinkrement” aktiviert, so wird nach jedem Schreibvorgang der aktuelle
Segmentwert um den in , Autoinkrementwert® angegebenen Wert erhoht. Die Startwerte der Segmen-
te konnen im Geréte-BIOS editiert werden. Der eingestellte ,Autoinkrementwert” wird im Geréte-BIOS

nur angezeigt und kann am Gerdt nicht verdndert werden. Das Schreiben von Karten kann durch ein
~Meniipasswort” geschiitzt werden.
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X:

HitagS

Bei diesem Verfahren unterscheidet man zwischen ,HitagS H32“ | HitagS H56“ und ,HitagS H48".

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV

& HitagS H32 bedeutet, dass dieser Transponder nur
M uedintehirgen| Gl Vratl Tiarspondr | iney| einen 32 Bit Wert, die Seriennummer der Karte,
1= T ez ] besitzt (siche Unique).

& it o || e
i el JSECN | O | e |
e Gut

Hinweis: Bei fes| D= [max. 10 Stellen] len aufgefiilt
a8 Stelen|
#ad Schlecht

Abbildung 124: HitagS H32
Stup Einsollungn fir Mobit MestorlV X Das H56 gibt an, dass der Transponder 8 Register
Datei  Kommunikation
Dpwwer T [ o o] fiir je einen 32 Bit Wert, zusammen 256 Bit, besitzt
+ 28 Datensdtee . .
2% bedmns I =l (siehe Hitag2).
= Datafox GmbH
ignalveratbeinung HAuswahl Seamente fu Lesen
Seament Ni. Ablageformat Feste Lange
ey Produkli = ’—L‘ =
: Auvnﬂt;b:;m 4 1 o D. 10 Stelh Keine
- A Gut 2 Kein ¥
= Sctiec 3 [0 =] [ i oo & St [kene <]
Hinweis: Bei fester Feldidnge wird ggf. mit fibvenden Nullen aufgefiilt
Ausweis schreben
Meniipasswort 0..9999; 0 = keine Abfrage

Startwert 1 O
Startwert 2 O
Startwert 3 O

Autoinkrementwert fir slle

Abbildung 125: HitagS H56
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Setup Einstellungen fiir Mobil MasterIV 3
Datei  Kommunikation
BT Mobiasteiy Grundeinstelungen | Globale Varisble  Transponder \ Timebay |
+ B8 Datensitze
+ BB Listen Db HitagS H48 -
-8 Bedierung
& L Datafox GmbH
2 %% Sgnalveratbeiung Auswahl Segmente fir Lesen
10 - Modul Segment Ni. Ablagefoimat Feste Lange
+ j Froduktion 1|0 x| |Dec (max 10 Stellen) ~| [Keine =
 wd Unterbrechung
Diec [ran. 10 5telen) e
Howd Gut 2. |Kein ¥ : [max. 8 Stellen
e Schlecht L Z: |

3
Hirwies: Bei fester Feldinge wird agl. mit fibvenden Nulen aulgefile
Austeis schrsiben
|77 0. 9993 0= keine Abfrage
Startwert 1 O
Startwert 2 O
Startwert 3 O
Auloinkrementier i all

Meniipasswart

Abbildung 126: HitagS H48

Titan

daﬁ%(:

Mit H48 wird angegeben, dass der Transponder 64
Register zu je 32 Bit, zusammen 2048 Bit, besitzt
(siehe Hitagl).

Titan (EM4450) ist in 34 Segmenten organisiert. Jedes Segment ist 32 Bit lang.

Die Seriennummer befindet sich in Segment 32.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV &3
Datei  Kommunikation
BT HobiMasterv Grundeinstelungen | Globals Varisble  Transponder \ Timeboy |
+ B8 Datensatze
B8 Listen [ [Titan [EM4250) -
- & Bedinung
= {Z Datafox GmbH
== (F1; Datafax Auswahl Segmente fir Lesen
+ ¥ Signalverabetung Segment Hi. Ablageformat Feste Linge
1. [14 =] [Hextmax. 8 Stelen) <[z -
2 12 =] [Decimax 10 5tellen) +| [Keine =
Info DrsgtDrop 3 [Kein ~

Hinweis: Bei fester Feldange wird ggf. mit fibvenden Nullen aufgefiil

Ausweis schreben

Meniipasswort |70 0. 3399 0= keine Abfiage
Startwert 1 0 I Autoinkrement
Startwert 2 d

Startwert 3 In
Autoinkrementwert fiir slle

Passwort it Ausweise [ Standard: 00000000 )
Passwoit in Headezimalangabe (mas. 8 Zeichen): | 40494852

Abbildung 127: Titan EM4450 Transponder

Es stehen max. 3 Segmente zur gleichzeitigen
Verarbeitung zur Verfiigung. Diese konnen im
DatafoxStudiolV unter Transponder iiber die
Segment-Nr. ausgewahlt werden.

Mit dem ,Ablageformat” wird festgelegt als was
der 64 Bit-Wert genutzt werden soll.

Mit ,Fester Lange* wird der gelesene Kartenwert
auf die angegebene Stellenanzahl zugeschnitten
und wird wenn erforderlich linksseitig mit Nullen
(0) aufgefillt.

Fiir das Schreiben der Karten im BIOS Menii kann je Segment ein Startwert angegeben werden. Wird
hinter dem jeweiligen Startwert die Option ,,Autoinkrement* aktiviert, so wird nach jedem Schreibvorgang
der aktuelle Segmentwert um den in , Autoinkrementwert” angegebenen Wert erhéht. Die Startwerte der
Segmente konnen im Gerédte-BIOS editiert werden. Der eingestellte ,Autoinkrementwert” wird im Geréte-
BIOS nur angezeigt und kann am Gerét nicht verandert werden. Das Schreiben von Karten kann durch

ein ,Meniipasswort geschiitzt werden.
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Mifare

Achtung:

Das Value-Format wird nicht unterstiitzt.

Das Data-Format kénnen wir mit KeyA nur Lesen.

Das Default-Format kénnen wir mit KeyA Lesen und Schreiben.

o=

Mifare ist in 16 Sektoren & 4 Blocken zu je 16 Byte organisiert. Jeder 4. Block dient der Verschliisselung
der Daten auf dem Transponder und enthélt aufgeteilt in einen Key-A und einen Key-B, je 6 Byte lang
ein Passwort fiir Schreib und Leserechte sowie die ,,Access Condition* in der die Sektorformate definiert
sind. Je nach Anwendung kénnen alle Blocke eines Sektors im Default-Format vorliegen (d.h. Key A ist
der Lese- und Schreibschutzschliissel) oder im Data bzw. Value-Format, wobei Key A das Lesekennwort
und Key B der Masterschliissel fiir Lesen und Schreiben ist.

Die Datafoxgeriite bis Version 4.1.4.xx unterstiitzen derzeit nur das Defaultformat.

Legic

Legic kommt nur im deutschsprachigen Raum zum FEinsatz. Es gibt segmentierte und nicht segmentierte
Speicherkarten. Bei einer nicht segmentierten Karte werden die Daten mittels einer Positions- und Léan-
genangabe gelesen. Fin Beschreiben der Karten ist nicht moglich.

Bei segmentierten Karten muss zu einer Langenangabe zuséatzlich das Segment angegeben werden, von
dem die Daten gelesen werden sollen.

iButton

Hierbei handelt es sich um ein Kontakt-Leseverfahren. Der iButton besitzt nur eine Seriennummer, welche
bei Kontakt mit dem Transponder gelesen wird.

6.2.3.2 Anwendungsmoglichkeiten fiir Hitag-Transponder

Alle Hitag-Transponder haben im Segment 0 eine feste Seriennummer und weitere frei verwendbare Seg-
mente. Informationen zur Anzahl, Grofe und Funktion der Segmente finden Sie in Tabelle 25. Aus der
Moglichkeit, verschiedene Segmente zu nutzen, ergeben sich mehrere Moglichkeiten fiir den Einsatz bei
der PZE und ZK. Nachfolgend werden an zwei Beispielen mogliche Anwendungen fiir die PZE und ZK
dargestellt und die Vor- und Nachteile erlautert.

Hinweis:
[@ Wir empfehlen die Methode mit Listen im Terminal, da diese sicherer ist und bei
der ZK ohnehin Listen benotigt werden.
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Beispiel 1.
Mobil-MasterIV Setup fiir Hitag2 mit Firmencode im Segment 4 und Personalnummer im Segment 5.

Bedienung/Ausfiihrung:

Der Firmencode ist im Segment 4 abgelegt. Beim Ausweis lesen wird eine Formatpriifung ausgefiihrt, z.B.
010101* fiir Kundennummer 10101. Die fiihrende Null wird iiber die feste Feldlange = 6 erzeugt. Das
heiftt, auch wenn die Kundennummer 6 stellig wird, funktioniert das Verfahren noch.

Die Personalnummer befindet sich im Segment 5 (Ausweisnummer = Personalnummer).

Die Sicherheit wird ausschliefslich iiber den Firmencode erzeugt. Selbstverstédndlich kénnte man hier zu-
sétzlich eine Liste laden. Da die Eindeutigkeit der Ausweisnummern nicht gegeben ist, wiirde das aber
keine Verbesserung bringen.

Die Ausweise konnen iiber das Terminal oder den Tischleser TS-WR34 USBT Artikel-Nr. 222001 pro-
grammiert werden.

Vorteile:
Es miissen nicht unbedingt Personalstammlisten in das Terminal {ibertragen werden.

Nachteile:

Es kann zu Uberschneidungen kommen, wenn der Firmencode nicht eindeutig ist. Das kann zustande
kommen, wenn vergessen wird das Setup fiir das Projekt anzupassen oder wenn ein anderer Hersteller die
gleiche Methode anwendet. Verschiedene Buchhaltungsprogramme verwenden verschiedene Formate fiir
die Kundennummer. Das Setup muss kundenspezifisch angepasst werden.

» Unter Transponder muss die Projekt /Kundennummer eingetragen werden.

P In jeder Eingabekette muss die Formatpriifung angepasst werden.

Jeder Ausweis muss programmiert werden.
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Beispiel 2.
Mobil-MasterIV Setup fiir Hitag2 mit Ausweisnummer im Segment 0 und Priifung auf Listen.

Bedienung/Ausfiihrung:

Es wird nur die vom Hersteller bereits eindeutig programmierte Seriennummer in Segment 0 verwendet.
Die Sicherheit wird durch die Priifung gegen eine Personalstammliste erreicht ( wie standardméfig bei
Unique).

Vorteile:

Das Verfahren ist absolut sicher, da die eindeutige Seriennummer verwendet wird.

Das Setup muss nicht kundenspezifisch angepasst werden. D.h. man kann das gleiche Setup fiir verschie-
dene Projekte/Kunden anwenden.

Die Ausweise miissen nicht programmiert werden.

Die freien Felder stehen komplett fiir andere Anwendungen (Kantine, Getrédnkeautomat, Firmeneinrich-
tungen, etc.) zur Verfiigung.

Bei der Buchung kann der Name der Person angezeigt werden.

Nachteile:
Es missen zwangsweise Listen ins Gerét geladen werden, gegen die eine Priifung stattfindet. ( Alternativ
konnte das auch noch iiber eine Onlinepriifung durch die Serveranwendung erfolgen.)

Hinweis:

[@ Fiir das Einlesen der Seriennummgrn in die PZE-Software bietet Datafox einen
Tischleser mit USB-Anschluss an. Uber die Tastatur-Emulations-Software verh&lt

sich der Leser wie eine Tastatur. Man stellt den Cursor in das Feld Ausweisnummer

und liest den Transponder. Die Nummer aus dem eingestellten Segment wird gelesen

und an die Stelle des Cursors geschrieben.

6.2.4 Timeboyanbindung an Mobil-MasterlV

Setup Einstellungen fils Hobil-asterlV. & Haben Sie den Gerétetyp Mobil-MasterIV iiber
urebintshrgen| ooVt | Tarsorcse Tibos | die Kommunikationseinstellungen des DatafoxStu-
diolV aktiviert, wird im Konfigurationsdialog des

Setups das Register ,,Timeboy“ angezeigt.

Datei  Kommunikation

+- 8 MDE - Kenliguration

ion Steckplatze
Hirweis: Flir die Anbindung sind nur Timebops der Version . . . . .
2ind g Auf dieser Seite geben Sie die Art der Anbindung
oty sowie den Ort der Datenhaltung an. Bei der Art
% Alle Datensitze werden auf dem Masterly gespeichert
€ Al Daonsitz vt au o Tistoy gespicher Mehrfachdockingstation geben Sie zusédtzlich die

Anzahl der Dockingschéchte an.

Abbildung 128: Aktivierung-Timeboyanbindung
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Beispiele fiir die Verwendung

.................. Funktion: Timeboy Variable in Feld kopieren

Mo i Gobsle Vit urd Speicheraufiiung Dockmg Station
| Globale Vanable definiersn
Zahlenvariable 3 Stelen ASCIW aable max. 20 Zeschen
R g ey Shatus
= = Feldfunktion: | Timboy Variable in Feld kopieren. ~|
_______ l___.]___;;,li'“"'km' e e o) R
——— I o
| Globale Variable in Feld schreiben: | GlobVarStr 2 ~

Nuvmrmﬂmk&mw wesden

| Mobilmaster lieht GV aus Timeboy
| In Timeboy Variablen

I zwis chenspeichern

: Feldfunktion: | Timboy Variable in Feld kopieren. |
________________ Epgetra gt SapoagrpanegaT, |
1. Ausweis-Nr & Projektnummer werden mit Globale Variable in Feld schreiben : | GlobVarlnt 1 =l
dem Timeboy erfasst und in dessen GV
zwischengespeichert

2. im Mobilmaster-Setup wird unter dem Punkt
Signalverarbeitung eine Eingabekette fiir das
Ereignis . Timeboy wird in Dockingstation
gesteckt™ zugeordnet

3. in dieser Eingabekette wird auf die GV des
Timeboy zugegriffen

Abbildung 129: Timeboyvariable in Feld
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TP

Docking Station

Feldbezeichnung, entsprechend
D atensatzbeschreibung: [ Status —I -~ - _ .
MNamen fur Globals \Vanable und Speicherauftedung
. - Globale Variable defirieren
Feldfunktion: |Kenstante —I Zahlenvaiisble 3Stelen  ASCII-Variable max. 20 Zeichen
é.numn-Nr |Sta|us { _____ .

Konstante

i |Pm|ekl-Nr

Der Status wird im Mobilmaster-Setup

ﬁjﬂ?éﬁ;@fc”l durch die Funktion . Konstante™ in das ! !
Datensatzfeld ..Status™ geschrieben. i !

I
1
I
I
!
Ztindung an Nur Variable mit einem Namen kionnen venwendet werden i
I
Durch die Funktion ,.Feld in Timeboy Variable |

kopieren™ wird der Feldwert (. Ziindung an") ausgelesen :

und mn die GV (,,GlobVarStr1*) des Tuneboy |

geschrieben, wo dieser dann verarbeitet werden kann. :

I

I

I

I

I

I

I

I

I

1

I

I

Feldbezeichnung, enlsprechend
Datensatzbeschieibung: o [Status =
=
Feldfunktion : | Feld in Timbebow/ariable kopieren :J
: : ] o
Feld in Globale Vanable schreiben : |G|°b"""a'5" 1 ¥

Abbildung 130: Feld in Timeboyvariable

Hinweis:
[@: Mit einem Timeboy ist es moglich, verschiedene Informationen wie:

P den Status des Mobil-MasterIV (z.B. Zustand der Ein-/Ausginge)
» die PIN /PUK der im Mobil-MasterIV eingelegten SIM-Karte

auszulesen bzw. die PIN/PUK fiir die SIM-Karte oder auch den Zahlerteiler einzu-
stellen und auf den Mobil-MasterIV zu iibertragen, da dieser keine Tastatur besitzt.
Um dies zu realisieren, benttigen Sie eine entsprechende Eingabekette im Time-
boysetup. Dadurch wird die Installation in Fahrzeugen stark vereinfacht. Néhere
Informationen finden Sie in Kapitel 4.2.3.1.
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6.2.5 Betriebsarten des Mobil-MasterlV

Um den vielfaltigen Einsatzzwecken des Mobil-MasterlV gerecht zu werden, wurden die Betriebsarten
eingefiihrt. Hier wird festgelegt, wo der Mobil-MasterlV eingesetzt wird. Zur Auswahl stehen:

Stationirer Betrieb (1)

Dieser Betriebsmodus ist ausschliefslich fiir den Betrieb an festen Locationen gedacht, wie zum Beispiel
bei der Maschinendatenerfassung oder auch bei der Verwendung als Zutrittskontrollsystem. Hier ist der
Mobil-MasterIV {iber ein Gerdtenetzteil an das 230V Versorgungsnetz angeschlossen. Alle Komponenten
des Mobil-MasterIV werden beim Booten des Gerétes sofort in Betrieb genommen.

Mobiler Betrieb (2)

Dieser Betriebsmodus ist fiir den Betrieb in Fahrzeugen gedacht. Hier ist der Mobil-MasterIV immer in
Betrieb. Unter ,Digitaler Eingang fiir Start/Stopp“(4), wird der Eingang ausgewéhlt, der das Ziindverhal-
ten (Ziindung an/aus) iiberwacht. Bei ,Ziindung aus” befindet sich das Gerdt im Sleep-Modus, hier wird
das GPS-Modul zyklisch aktiviert. Wird eine Koordinatenabweichung oder eine Geschwindigkeit

> 0 festgestellt, kann ein Datensatz gesendet werden. Bei ,,Ziindung Ein“ wird das GPS-Modul deaktiviert
und das GSM-Modul kann keine Daten senden. Die Firmware erkennt nun den Anlassvorgang des Fahr-
zeugs durch einen Spannungseinbruch beim Starten des Anlassers. Anschlieflend werden GPS und GSM
vollstandig aktiviert. Wird die ,,Fahrzeugfreigabe*(5) aktiviert, ist es notwendig fiir die Freigabe des Mobil-
MasterIV einen Timeboy mit entsprechendem Setup zu verwenden. Bei aktivierter ,,Fahrzeugfreigabe* wird
zwischen ,One-way-ticket und ,Dauerbetrieb® unterschieden. Wird bei aktiviertem ,One-way-ticket” der
Motor abgestellt, muss auf dem Timeboy eine erneute Freigabe-Eingabekette ausgelost werden bevor man
die Ziindung erneut betétigen kann, da der Freigabestatus beim Stecken in die Dockingstation, sofort
zuriick gesetzt wird.

Im ,Dauerbetrieb” muss diese Freigabe-Eingabekette nicht erneut im Timeboy ausgefiihrt werden.

Der ,,GPS Intervall“(6) gibt an, in welchen Abstédnden eine GPS Koordinate erzeugt werden soll.

Unter ,Bei giiltigen GPS-Daten, Eingabekette ausfiihren“(7) kann man eine Eingabekette zuordnen welche
ausgefiihrt wird, sobald ein giiltiges GPS Signal erkannt wurde. Dies ist wichtig, da das GPS Modul eini-
ge Zeit zum Booten benétigt und auf den ersten Metern der Fahrt ungiiltige GSP Koordinaten liefern kann.

Mobiler Betrieb mit Stromabschaltung (3)

Fiir dltere Autos (mit schwachen Batterien) und ldngere Stillstandszeiten ist diese Betriebsart gedacht. Sie
soll verhindern, das der Mobil-MasterIV bei langeren Stillstandszeiten die Autobatterie komplett entléad.
Hierflir wird unter ,Digitaler Ausgang fiir Stromabschaltung”(8) das entsprechende Relais des Mobil-
MasterIV ausgewéhlt. Um zu verhindern, dass, durch z.B. ein unbeabsichtigtes abwiirgen des Motors,
Daten verloren gehen koénnten, wird unter ,,Abschaltverzogerung“(9) die Zeitspanne (in Stunden) angege-
ben, die der Mobil-MasterIV mit der Stromabschaltung wartet. Die Einstellungen der , Fahrzeugfreigabe
und der Zuordnung des ,Digitalen Eingangs fiir Start/Stopp" gleichen denen des ,Mobilen Betriebs* ohne
Abschaltung.

Achtung:
Im mobilen Betrieb (mit und ohne Stromabschaltung) wird, um Strom zu sparen,
die GSM/GPRS Verbindung erst nach dem Anlassvorgang aufgebaut.

o=
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

Globale Yariable | Transponder Fingerplintl Timeboy Betriebsartenl h I ’I

Datenszatze

= = " .

== To F'lqektdaten Einfiigen | L™ Stationarer Betrieb

[+-EH Materialbuchung

#- B8 TimebopD5 - Daz Teminal ist mit ginem Geratenetzteil an das 230

= EE Fahrzeug DS i‘\}’:&éﬂi’; | Yersorgungsnetz angeschlossen.

BE Listen

B8, Bedienung Lischen | 21" Mobiler Betrieb
Elﬁ Signakeerarbeitung

----- 10 - bodul ADigitaler Eingang fiir Start/Stapp : E2 -

Freigab

) was Freigabe Infa CiragkDrap | B Fahrzeuafreigabe IFreigabe vl

% One-way-ticket ) Dauerbetich
:i ?T;Ei:’lsnggn OGPRS Intervall Evkiuz der Aktualisierung] : IE|
[ o Entfermungs DS 723'3%;:::5:” GPS-Daten, Eingabekstts IUnbenutzt vl
b Timeaut-DS '

S Zuendung aus 36+ Mabiler Betrieb mit Striomabschaltung, Betrieb nur bei Ziindung anl
4 Digitaler Eingang fiir Start/Stopp E2 -
5v Fahrzsugireigabe IFreigabe vl

' Dne-way-ticket  Dauerbetrieb
& Digitaler Ausgang hur Stromabschaltung ; I-‘f'\"2 j'
Abzchaltverzogerung in Stunden : |1
92uléssige wherte 1 biz 72
offnet Relais: 42

Abbildung 131: Betriebsmodi
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6.2.6 Datensatzbeschreibung anlegen

Beim Anlegen neuer Datensatzbeschreibungen
unter dem Element Datensétze im Baum, gehen

Tatele |

E e [— Sie wie folgt vor. Selektieren Sie in der Baum-
3 o == Mo s Dt [ struktur das Elqment ,Datensétze”, sodass es blau
5 bl Lishen o hinterlegt ist. Uber die Schaltfliche ,Einfiigen*

[ 7 von 281 e wird eine neue Datensatzbeschreibung erzeugt,

dabei wird die Baumstruktur um einen neuen
Eintrag erweitert. Existieren bereits mehrere
Datensétze, kann iiber die Schaltflache ,Einfiigen
zwischen” angegeben werden, an welcher Position
der neue Datensatz eingefiigt werden soll.

Abbildung 132: Datensatzbeschreibung erstellen

Um dem neuen Datensatz eine entsprechende Bezeichnung zu geben, klicken Sie in der Baumstruktur
auf den neuen Datensatz. Rechts werden die Details zu diesem Datensatz angezeigt. Hier kénnen Sie den
neuen Namen eingeben.

Hinweis:

[@ Alle Eingaben .\.Nerden automatisch iibernommen und miissen nicht explizit gespei-
chert werden. Uber die Schaltfliche ,OK* verlassen Sie den Bearbeiten-Dialog und
kehren zuriick zum Setup-Dialog.
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV

Datei Kommunikation

[E) Mobikasteily Feld |
=8 Datensilze

: Mohi-Daten

: Einfiigen

 =-FH Datensata2 | Defirition Datenfeld
H = (1) Feidt Einfiinen

BB Listen anischen Feldt
-9 Bedienung Feldname:  |Fel

# Signalverarbeiung Leahan |

8 Zunittskontiolle 2

Feldyp:  [Zeichenkette urzitem] = [8 | Byte
Datom und Uhrzet
= T M [
n

01 03 worraussetat

Abbildung 133: Datenfelder erstellen

6.2.7 Listenbeschreibung anlegen

Zu jedem Datensatz konnen entsprechend Daten-
felder erzeugt und die Feldeigenschaften definiert
werden. Die Vorgehensweise ist die Gleiche wie
beim Erstellen der neuen Datensétze.

Der Datentyp ,,Datum und Uhrzeit" ist mit einer
festen Lange definiert, bei den Zeichenketten miis-
sen Sie zusétzlich eine Langenangabe machen.

Listen stellen einen definierten Datenbestand zur Verfiigung. Sie konnen mit einer Combo-Box einer PC-

Anwendung verglichen werden.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV

Datei Kommunikation

[E) Mobikasteily Tabele |

B8 Datensitze
Einfiigen

) B8 Listen
" BB Faherkennung | Datensatzfarmat fiir einen Datensatz
Kunden-Kennung itz
SericeKennung apischen
-E Listed

Home dos Dalersatzes. [Uted
= (1] Feut Liischen { b

2 Fela2
(2] Fe el 16

[+ Bedienung
[+ 3¢ Signalveraibetung it Hullerminierungen 15 von 241 Byte Gesamt
Schiiisselield:

B8 Zubitskontiolle 2
Unfexstiitet beschleurigtes Suchen inlangen Listen
Bedingung ist, dass die Liste leviografisch sartiert in das Gerdt
geschiishen wid.

kein Sehliisselfeld h
kein Schiiisselfeld

Feld]

Feld2

Abbildung 134: Listenbeschreibung erstellen
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Das Anlegen und Definieren von Listenbeschrei-
bungen mit Datenfeldern, unter dem Element
Listen in der Baumstruktur, erfolgt analog der
Erstellung von Datensatzbeschreibungen mit
Datenfeldern. Siehe hierzu Kapitel 6.2.6.

Zusétzlich haben Sie die Moglichkeit, ein Listen-

feld als Schliisselfeld anzugeben. Dadurch wird die
Suche in langen Listen beschleunigt.
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Die Felder unter dem Punkt Datengréfe, welche Sie nicht bearbeiten konnen, geben IThnen die Grofe eines
Listeneintrags, ohne und mit Endekennung (Nullterminierung) je Feld, an.

Setup Finstellungen fir Mobil MastorlV X Fir ein Listenfeld stehen Ihnen nur die Zeichen-
DateiKommunikation . .
3 e | ketten ,nur Ziffern“ bzw. ,ASCII-Zeichen“ zur

+ 28 Datensdtee

=) BB Listen \V/ f 11
Fahrerfennung Definition Daterfeld erfugung.
KundenKennung

SenviceKennung

DB EEE

i

Listed Felname: [Pl
Sk Loz _| Auch hier miissen Sie die max. Lénge der Zeichen-
%8y Bedienung Feldyp:  |Zeichenketie (urzifer] <] [3 <] Byte

+)-fe Sianalverarbeiung
+ B8 Zutitskontrolle 2 Hinweis

R, o kette angeben.

iche:
mindestens die Firmware - Yersion 0d.01 03 worraussetat

Abbildung 135: Listenfeld erstellen
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6.2.7.1 Listen erzeugen und importieren

1.) Listen erzeugen

Soll mit hinterlegten Listen gearbeitet werden, sodass der Anwender die M6glichkeit hat, in einer
Liste bestimmte Daten zu selektieren und Werte in Eingabeketten zu {ibernehmen, miissen diese
Listen im Setup definiert sein und als ASCII-Datei bzw. Text-Datei zur Verfiigung stehen.

Hinweis:

@ Um eine Liste als *.txt Datei importieren zu konnen, muss der Anfang des
Dateinamens dem Namen der Listenbeschreibung aus dem Setup entsprechen.

Bei einer Abweichung der beiden Namen wird die *.txt Datei nicht als Liste

erkannt. Um eine Unterscheidung bei mehreren Listen zu erreichen, kann der

Dateiname erweitert werden. z. B. Listenbeschreibung im Setup heifit ,Geht-

grund“ und Listendatei heifst ,Gehtgrund-PZE-MIV-02.txt".
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Entsprechend der Listendefinition im Setup werden die Listenfelder mit Tabulator voneinander ge-
trennt. Fiir die Erstellung der Listen sind nur die Zeichen 0-9, a-z und A-Z zuldssig, Sonderzeichen
sind nicht erlaubt. Die maximale Lénge der einzelnen Felder richtet sich nach den definierten Feld-
langen aus dem Setup.

2.) Listen importieren

Achtung:
Beachten Sie in diesem Zusammenhang unbedingt die Hinwiese zum Flash-Speicher
siehe Kapitel 4

[ L J

Uber den Meniipunkt < Setup => Listen importieren > werden zunichst alle erforderlichen Li-
sten in das Setupprogramm importiert. Alle importierten Listen werden im Hauptfenster des Setups
unter dem Punkt I'mportierte Listen : (n von m) angezeigt. Die Verkniipfung zum Speicherort
der Listen, Pfad und Dateiname, werden mit dem Setup gespeichert. Dabei ist zu beachten, das
nur Listen importiert werden kénnen, die kompatibel zu den Listendefinitionen aus dem Setup sind,
sonst werden die Verkniipfungen entfernt und kompatible Listen miissen neu importiert werden. Aus
diesem Grund sollte eine Liste die editiert wurde, neu importiert werden, um sicher zu stellen das
sie kompatibel zur Listendefinition ist.

Hinweis:

ug Auf dem Gerit werden beim Ubertragen eines Setups die Listen, entsprechend
dem neuen Setup, formatiert. Aus diesem Grund miissen nach dem Editieren
eines Setups, die Listen neu importiert, und zusammen mit dem Setup erneut
auf das Gerét tibertragen werden.

6.2.8 Benutzerfiihrung erstellen

Da es, wie in Kapitel 4.4 beschrieben, keine Bedienung fiir das Terminal gibt, besitzt der Mobil-MasterIV
auch kein Hauptmenii. Dennoch wird eine Eingabekette mit der entsprechenden Logik bendtigt, um die
Zutrittskontrolle durchzufiihren.

6.2.8.1 Meniis und Meniieintrige

Die Bedienung des Mobil-MasterIV kann je nach Einsatzgebiet individuell erstellt werden. Als Einstieg in
die gesamte Bedienung dient, je nach Geréatetyp, die Signalverarbeitung, als oberste Ebene (Root).
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.................................................................. aﬁ?x:

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3 Fur dle Bedienung eines Mobﬂ—MasterIV muss ein

Datsi Kommunikation .
1 it 3 D | e e e Ablauf zur Erzeugung eines Fahrzeugdatensatzes
+ B8 Datensitzs £l . . . .
i, Evfien || Votwendung o [Z5Her St/ S v 7 2ok Treon <] erstellt werden. Ein Hauptmenii im eigentlichen
n lenue . Startet Ei bei, . . . . . .
T ey | | tirousurszinps: - [Enterunssdsen <] Sinne gibt es nicht. Dieser Ablauf wird immer
-8 i‘f"-"'"; erteichtern Timeout Anhalten -
St > . . . .
e il IR ] dann automatisch ausgefiihrt, wenn ein Signal an
i) Zykius 065535 Sekunden
g (oo e — Tl einem digitalen Eingang vom Mobil-MasterIV er-
=% Feldwert-setzen Entprelzeit Low-High 200 1 B5535 Milisekunden k t . d
E ;;::g:’?‘“” Ertprelizeit HighLow 200 _g5535 Millsekunden annt wird.
Faber E2
=% Projekt Verwendung s [ 5
=t Dratuml brzeit Startst bei
=% Frelis :
i i Wechsel van LOW auf HIGH : |Zuendung an E|
[SEe 4 ]/:jn\essev sperien ‘whechsel van HIGH auf LW/« |Zuendung aus =
2
e Zileteier 0,4234367295 Impulse
=% Fatrer Zuks 065535 Sekunden
=% Proiit Timeaut: 065535 Sekunden
=F Datunnllbrzeit
=¥ ol Entprellzet Lavw-High : 200 065535 Milisskunden
= mﬂijuendung an Entprellzeit High-Low : 200 o G555 Millisekunden
Kerurg
=% Fahier
2. .

Abbildung 136: Benutzerfithrung erstellen

6.2.8.2 Eingabeketten definieren

Eine Eingabekette definiert eine Reihe von Datenfeldern, die am Gerét eingegeben oder durch Erfassungs-
und Prifroutinen automatisch gefiillt werden. Durch diese Eingabeketten werden die Datensétze, siehe
Kapitel 6.2.6, durch das Gerat gefiillt.

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. E‘ Nach dem eine Eingabekette erstellt
Datei  Kommunikation . .
2 oo —— und ein Bezeichner (1) angegeben
+ Datensitze 1Q 1pQ 1 2

= o . wurde, muss diese einem Datensatz
+ & Bedienung Allgemeine Einstelungen fir eine Eingabekette

4 B Signavaabeiung — zugeordnet werden. Das geschieht iiber
£ 10 Hodi 2 . s .
- B8 o Heme derEingabekele rasser e I das Feld ,zugehorige Datensatzbeschrei-

Kennung Lischen
=F Tby 13
Ihoe B o bune® (2
%E:‘i‘“{f"h::::;‘ Zugshiige Datensatzbeschreibung : ;zl‘g::men - U
reigabe Th-Projektd : : :
= Fatre - Vaiemehng Wird an dieser Stelle keine Zuordnung
=T Projekt Freigabe . ) .
inafumum. definiert, wird kein Datensatz erzeugt.
Relais
e T — Das ist sinnvoll wenn die Eingabekette,
i S o . o
e B ar wie in Kapitel 6.2.2 beschrieben, nur
: :i;:z:gz‘;g e I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiighen. zZur Deﬁnition einer GV Verwendet Wird.

Nummer: | =l Daer: | Sekunden

I Zusiitzlichen Statusdatensatz ohne manuelle Eingaben erzeugen

Abbildung 137: Eingabeketten erstellen

Um die Zutrittspriifung vor Abarbeitung der Eingabekette (3) aktivieren zu konnen, muss in den Grund-
einstellungen des Gerétes unter Betriebsmodus Zutrittskontrolle 2 ausgewidhlt werden.
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Ab Version 04.01.07.x kénnen die Systemvariablen fiir Timeout, Zahlerteiler, Zyklus, Kavitdt und Hubzahl

direkt in einer Eingabekette editiert werden.

Setup Einstellungen fiir PZE-MasterIV E
Datesi  Eommunikation  Logdatei
H PZE-Masteily Eingabe } Erweitert | Spriinge |
@HE' Datensitze
8 Listen Eine Furnkiion fir Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiiven
=& Bedienung
4
=i = Menue Name der Feldabfiage: Eingabel
S == [F1 ) Menuesintrag]
= e Eingabekettel Test in Zelle 4 der Anzeige; Mame des Feldes -
= Eingabet Loschen
+ i Signalverarbeitung Feldbezeichrung, entsprechend ,—4|
Datersatebeschisibung nich! gewahik z
Info D1agDMCP | ¢ ktion: | Naimal (Webemahime von Transponder usw.] =]
‘wiett i Globale Variable schreiber; | nicht gewahit hd
E1-Timeout
E1-Zahlerteiler
E1-Z2yklus
E1-Kavitat
E2-Timeout
E2-Zahlerteiler
2:Zyklus

Abbildung 138: Eingabeketten erstellen

Wiéhlen Sie eine Feldfunktion um den
gewiinschten Wert, auf den die System-
variable gesetzt werden soll, zu ermit-
teln (z. B. Transponder lesen oder aus
Liste auswéhlen) und ordnen Sie die Sy-
stemvariable zu.

Eingabeketten konnen ab Version 04.01.07.x auch per Barcode oder Transponder gestartet werden (siehe
Abb. 139). Zusétzlich kann eine Eingabekette auch iiber die DLL gestartet werden. Naher Hinweise finden

Sie in der Dokumentation zur DFComDLL.

Setup Einstellungen fiir AE-MasterIV
Datei  Kommunikation  Logdatei
B AE Master Menue |
B2 Datersitze . B .
88 Listen — Uberschritten fir das Mernii
= Bedi
o EE L Zeile 1 der Anzeige [fis] Menue
= . Einfligen
= == [F1 | Menueeintiag! zwischen Tent der Zeile 1 Uber GV [dyn):  |Zeile 1 der Anzeige [fix] hd
= o, Eingabekette!
= Eingabs] Liischen Zeile 2 der Anzeige (fs]
=¥ Engabez
=l 7% Signalverarbeitung Test der Zeile 2 uber GV [dyn ] | Zeile 2 der Anzeige (fix] -
10 - Modul
Eﬂ oo Info Drag&Drop Achtung! .
= Eingabekette Auswahl der Zeilenanzeige [Text oder GY) wird erst ab der Firmware
=¥ Eingabel Wersion 04.01.07.x unterstiitzt
=% Eingabe2

werden in der rechten Displayhalite angezeigt.
Meriisintriige per Barcode / Transponder auswahlen

" Nicht verwenden.

" Eintrige per Barcode auswihlen,

&+ Eintrage per Tranzponder auswahlen.

Restwert in GY speichem : | richt gewahlt -
I der GY wird der "Wert ohne den Yorsatz EKsx sbgeschpeichert!
Die Barcode/Transpondernserte miissen mit EKxx beginnen, fli

st steht dann die Nummer der auszuwahlenden Funktionstaste,
Micht mit ' Zutrittspriifung im Hauptmenid" kambinierbar!

r Eintrage des AE-MasterlV 2weizpaltig anzeigen. Die Tasten FE - F10

E5)

Die Funktion wird global im Hauptme-
ni aktiviert. Der Barcode oder Trans-
ponderwert muss den Prifix EK besit-
zen. Wenn ein bestimmter Mitarbeiter
mit seinem Ausweis eine Eingabekette
starten konnen soll und die Ausweis-Nr
z. B. den Wert 12345 hat, dann muss auf
dem Transponder der Wert EK12345 ge-
speichert sein.

Wenn nach dem Start einer Eingabe-
kette im weiteren Buchungsverlauf der
Wert 12345 verwendet werden soll, kann
zusétzlich eine globale Variable angege-
ben werden, in der der gelesene Trans-
ponderwert ohne den Prifix EK, also
nur der Wert 12345 gespeichert wird.

Abbildung 139: Eingabeketten per Barcode oder Transponder starten

Zudem konnen Sie fiir Eingabeketten der Bedienung oder Signalverarbeitung als Sprungziel eine Funkti-

onstaste (F-Taste) angeben.
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6.2.8.3 Eingabefelder definieren

Hinweis:
[@: Alle Eingaben beziehen sich immer auf das in der Baumstruktur selektierte Einga-
befeld.

Setup Finstellungen fiir Mobil-MasterlV X

Haben Sie die Eingabekettenfelder iiber die Schalt-
EMMMN Ergbetens | flache Einfiigen der Eingabekette hinzugefiigt, kon-
N nen Sie im néchsten Schritt die Eingabekettenfel-

B8 Listen
+ & Bedinung

Allgemeine Einstellungen fur eine Eingabekette

=) e Signalverarbeiung Eirfigen .
i Siets T der konfigurieren.
-ty Alasser fei Name: des Eingabekstte Fingabekelte
#md Anlasser spenen Lsschen
) e, Zuendung an =
) wf Entfemungsdaten
) e Anhalten Zugehiiiige Datensatebeschieibung : | Keins zuardnen hd
) ued, Zuendung aus
= M Eingabekette -
=X Eingabel
=¥ Eingabe2
=% Eingabe3 [

-

™ Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiiefien.
Mummer: Dauer Sekunden

I Zusételichen Statusdatensatz ohne manuelle Eingaben erzeugen

[al
Abbildung 140: Einfiigen der Eingabekettenfelder
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Genauso wie der Eingabekette eine Datensatzbe-

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3
Datei  Kommunikation

50 MobikMasterlv

+ B8 Datensitze

+ BB Listen

+-@v Bedienung

= % Signalveraibeitung

- Zihlerstand2
#wd MachineStar3
e, MaschineStopp3
- Zihlerstand?
#wd MachineStand
e, MaschineStoppd.
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=% Serentlummer
=X Maschine
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= ad AlveDS
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Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien
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Infa DiraghD
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“wert in Globale Variable schreiben:

Konstarte: Ausweis

Seriennummer
ProjektBeleohr
Unterbr-Grund
Menge
Esamt

Fonstanter wWert der Libemommen

icher]
max. 16 Zeichen

schreibung zur Speicherung der Daten zugeordnet
wurde, ordnen Sie den Eingabekettenfeldern das

ame der Feldablrage: Ennun; e o o . . .
ol Homs Pt — zugehorige Feld aus der Datensatzbeschreibung zu.
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die Grofle der zu verarbeitenden Daten fest.

Abbildung 141: Konfiguration der Eingabekettenfelder
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Datei  Kommunikation

50 MobikMasterlv
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= % Signalveraibeitung

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Lo |
_= |

e, MaschineStopp3
- Zihlerstand?
#wd MachineStand

Konstante
e, MaschineStoppd. Bestatigung
e, Zahlerstandi Globale Variabl i Feld kopieren
e Alive DS Feld in Globale Variable kopieren
& Seriennummer Lbtnehmen [Zahl mas. 10 stelig]
wd Eingshekette St
Eingabel
Eingabe?

Motmal [Wertibemahme von Transponder usw.] A
Wert in Globale | Aktuelles Datum/Uhrzeit
s Liste auswahlen

Nun miissen Sie noch dem Eingabekettenfeld die
Erfassungsfunktion fiir die Daten zuordnen. Die-
se Funktionen legen fest welche Daten, in welcher

Name der Feldabiage: Eingabe : . -
e Form in das Feld tibertragen werden.
+ | aschingStart’
) e, MasohineStopp1 Loschen |
= ad, Zahlerstand! f
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#-wif) MaschineStopp2
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- MachineStan3

Abbildung 142: Zuordnung der Erfassungsfunktion zu einem Eingabekettenfeld der Zutrittskontrolle

Als Eingabe - Funktionen (4) stehen zur Verfiigung:

6.2.8.3.1 Feldfunktionen allgemein

P Normal — Eingabe per Tastatur, Barcode, Transponder oder Chipkarte.
P Aktuelles Datum und Uhrzeit

P Aus Liste auswihlen = Hierzu muss eine Zuordnung zu einer definierten Liste erfolgen. Eine detail-
lierte Beschreibung finden Sie im Kapitel 6.2.7.

P Listenfeld schreiben = der Wert einer GV kann mit dieser Funktion in ein selektiertes Listenfeld
geschrieben werden.
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Konstante = Feld wird mit konstantem Wert gefiillt.

D

datafox:

Bestétigung = Hier wird kein Datenfeld sondern eine Warteposition erzeugt, z. B. zum Erfassen
von Beginn und Ende einer Tétigkeit mit 2 Datum-Uhrzeit Feldern. Vor dem néchsten Feld wird
eine Warteposition in Form einer Bestétigung eingefiigt siehe hierzu auch die Anmerkung aus der

Achtung-Box im Kapitel 6.2.8.2.

Globale Variable in Feld kopieren = hier wird der Wert der jeweiligen globalen Variablen in dieses

Feld kopiert

Feld in globale Variable kopieren
Seriennummer {ibernehmen (10 stellig)
Analogmesswert iibernehmen

Digitalstatus ibernehmen (16 stellig)
Zahlerstand {ibernehmen

Funktionswert tibernehmen

Grenzwertstatus tibernehmen

GPRS - Alivezéahler iibernechmen
Firmwareversion iibernehmen (xx.xx.xx.Xx)
Serverstatus {ibernehmen (online/offline)
Status der Sommer/Winterzeit ibernehmen (S/W)
GPS - Daten iibernchmen (27 stellig RMC)
GPS - Daten tibernchmen. (variable Auswahl)
Timeboy Variable in Feld kopieren

Feld in Timeboy Variable kopieren

Timer starten / stoppen

Zutrittsprifung mit GV durchfithren = Sie kénnen innerhalb einer Eingabekette eine Zutrittspriifung

durchfiihren.
Relais schalten

Debugwert iibernehmen

6.2.8.3.2 Feldfunktionen der Zutrittskontrolle

P Zutritt: ZM(ZutrittsMaster) iibernchmen = es wird der Wert von ZM aus der Readerliste iibernom-

men

» Zutritt: TM(TiirModul) iibernehmen = es wird der Wert von TM aus der Readerliste iibernommen
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(1) €

P Zutritt: Ausweisnummer iibernehmen = die gelesene Ausweisnummer wird iibernommen

P Zutritt: Status iibernehmen = der Grundstatus beim Initialisieren des ZK-Buses und bei einer
ausgefiihrten Aktion wird iibernommen

Datum /Uhrzeit - Berechnung des Abstandes zweier Buchungen in Sekunden

Die Feldfunktion Aktuelles Datum/Uhrzeit wurde erweitert, so dass nun zusétzlich der aktuelle Zeitwert
in eine globale Variable kopiert werden kann. Der Wert ist ganzzahlig und entspricht dem Sekundenwert
ab dem 1. 1. 2000. Beispielsweise kann damit nun eine Buchungswiederholsperre fiir jeden Ausweis separat
zur Verfiigung gestellt werden.

6.2.8.4 Erweitert

Sie konnen als erweiterte Konfiguration das Zuschneiden der Feldwerte und die Priifung gegen eine
Referenz-Zeichenkette verwenden. Weitere Optionen stehen nicht zur Verfiigung.

Sotup Fintellungen fir Mobil Masterly ® Auf der Registerkarte , Erweitert* wird die Option
Datei Kommunikation . . ..
B T o Emetot | spie] wZeichen ausschneiden Von“ (1) aktiviert und
55 Dalensitze Zugelassene Eingabequellen .
e P Lviourine T Bacode ode 7 Tompards Oson der Feldausschnitt durch Angabe der Start- und
= B Signalverarbeitun Tiansponder, globale Einstelung versndem e :
Do el Endposition des zu lesenden Bereichs angege-
E lasse fiei Segment Nr. Ablageformat Feste Linge
= o begern O e | ey e | ben. Hierfiir kann zusétzlich eine Formatpriifung
=¥ Thir-2Feld
=% Pt e yPriifung fiir Zeichenkette” (2), mit einem anzuge-
e Hinweis: B ester Feldiange wird gaf. mit fivenden Nullen aufefii benden Format, durchgefﬁhrt werden.
i ;rc:ekluy\ N 3Verha\ter\ nach Barcade - Transponderleser / Listenauswahl
atumhirzer I™ Fietun zur Bestatigung efforderdich
E Sme:;s oder automatisch ausblenden nach [0 4] Sekunden
. ‘j ;EE:;E’H?::EH Zusitzliche Furkion fir die Feldeingabe
:jiza:&ngsdelen 17 zschensusschneidenvon [T b [0
i e Zuendung aus Prifung fi Zeichenketle + - bl 22
2 e hel\eh\gge Anzahl Zeichen
2. AT7%; 4 Zeichen mit & beginnend fi ::::EEZ i:’:m o

Abbildung 143: Erweitert

6.2.8.5 Verhalten bei Listenauswahl

P Wenn Sie den Haken bei ,Return zur Bestiitigung erforderlich® (3) setzen, bekommen Sie, im Fall
einer Listenauswahl, die Liste solange angezeigt, bis eine Auswahl getroffen wurde.

» (Haken nicht gesetzt) Ist der Timeout ,0¢ (4), wird der erste gefundene Listeneintrag, ohne vorher
angezeigt zu werden, iibernommen. Daher sollte man hier vorsichtig sein!

» (Haken nicht gesetzt) Timeout ,, > 0“. Die Liste wird angezeigt. Uber Scrollen kann ein Listeneintrag
ausgewahlt und mit Enter iibernommen werden. Erfolgt keine Ubernahme mit Enter, wird der aktuell
ausgewihlte Listeneintrag nach der eingestellten Zeit automatisch ibernommen.
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6.2.8.6 Spriinge

Dieser Bereich steht dann zur Verfiigung, wenn als Eingabe - Funktion ,Normal“, ,Aus Liste Auswéh-
len“, | Listenfeld schreiben®, ,Bestéatigung®, ,Globale/Timeboy Variable in Feld kopieren®, ,Feld in Globa-
le/Timeboy Variable kopieren®, ,Fingerprint: Scannen,/ Finger einlernen/ Fingertemplate 16schen/ Iden-
tifikation durchfiihren/ Verifikation durchfithren oder ,Debugwert iibernechmen* ausgewahlt wurde.

Sie kinnen innerhalb der Eingabekette, sofern die-
Datei Kommunikation . . . .
i ey o3| et e | se Funktion zur Verfligung steht, fiir ESC oder in
i € Zugatziiche Einstellungen filr Einlesen eines Feldes o 3 M 3 3 M 3

e Abhéngigkeit einer Priifung Sprungziele definieren.
Sprungaziel | Ahbruch der Eingabekette hd

ekette

 Veigliche auf Gleichhet
@ Yeigleiche auf Lngleichhet

Verzweige zu ;| Abbruch der Eingabekette

Abbildung 144: Festlegen von Sprungzielen innerhalb der Eingabekette

6.2.9 Signalverarbeitung

Mit der Signalverarbeitung werden die digitalen und analogen Einginge Uberwacht bzw. die digitalen
Ausgénge gesteuert.

Dabei stehen Thnen unter anderem ein Zyklus und einer Zahlerteiler fiir die Konfiguration des Setups
zur Verfligung. Der Zéahlerteiler legt fest nach wie vielen Impulsen, am zugehorigen digitalen Eingang
ein Datensatz erzeugt werden soll. Ab der Version 04.01.06.x sind diese beiden Operatoren voneinander
abhéngig, d. h. werden beide Operatoren im Setup fiir einen digitalen Eingang verwendet wird entweder
ein Datensatz iiber den Zihlerteiler erzeugt oder, wenn fiir die Dauer des Zyklus kein Z#hlerdatensatz
erzeugt wird, wird ein Zyklusdatensatz erzeugt. Jeder Zéhlerdatensatz setzt den Zyklus zuriick, sodass er
nicht ausgelost wird.

Ab der Version 04.01.07.x konnen die Systemvariablen fiir Timeout, Zahlerteiler, Zyklus, Kavitdt und
Hubzahl direkt iiber eine Eingabekette editiert werden. Der einzustellende Wert kann iiber jede beliebige
Eingabeart (Transponder, Tastatur, Listenauswahl oder GV) ermittelt und innerhalb einer Eingabekette
in die Systemvariable geschrieben werden. In einer Eingabekette stehen nur die Systemvariablen zur
Auswahl, die in der Signalverarbeitung auch verwendet werden, dazu gehort, das einer Systemvariablen
in der Signalverarbeitung ein Standardwert ungleich 0 zugewiesen wurde (siehe 138).

6.2.9.1 Verwendung als Start/Stopp

Hinweis:

[@ Grundsatzlich gilt:
die ungeraden digitalen Eingange 1, 3, und 5 konnen mit max. 1 kHz, die geraden
Eingénge 2, 4, und 6 mit max. 10 Hz verwendet werden.
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Bei der Verwendung als Start/Stopp wird ein einzelner digitaler Eingang belegt. Sinnvollerweise sollte
hierflir der langsame 10 Hz Eingang verwendet werden.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

(5 MobilMastely
B8 Datensatze
BE Listen T
o Bedienung jreUen
=8 Sianalverarbeitung
B Einfigen
10 -odd avishen

Info DrsgtDrop

Dighaler E1/E2 ID\g\IaIer E3/E4| Digitaler E5/ 6 | Analoger £1] ar | »

3]
Verwendung als; |Z8her =
Startet Eingabeke{ )
Zahimpuls: [ Zahier

Z8hler mit Start / Stopp

Zahler mit Start ¢ Stapp per Timeout

Zshler mit Start / St Timeout + 1. Imput
Zahiertoler (0. 425707 AR 1 e PO

. =

Zyklus [0.65535 )
Timeout 05535 5]

Entprelzsiten

LowHigh U Highlow: 0 0655 m

E2

Venwendung als - | Unbenutat |
Startet Eir bei,

‘wechse van LOW auf HIGH | =

Zahlerteller (0. 4234367295 Imp.) :
Zyklus (065535 )

Wechsel von HIGH auf LOW/

Timeout 05535 5]
Entprelizeiten
LowHigh HighLow : 0.65535 ms

Abbildung 145: Verwendung als Start /Stopp

Bei Verwendung als Start/Stopp wird ein Flanken-
wechsel von LOW auf HIGH bzw. von HIGH auf
LOW genau dann als ein giiltiges Signal interpre-
tiert, wenn der Signalpegel iiber den als Entprell-
zeit angegeben Zeitraum anliegt. Erst dann wird
die zugeordnete Eingabekette einmalig gestartet.
Diese Funktion kénnen Sie z. B. zur Uberwachung
einer Maschine verwenden. So kann z. B. beim
Flankenwechsel von LOW auf HIGH die Eingabe-
kette Produktion einmalig aufgerufen werden. Bei
einem Flankenwechsel von HIGH auf LOW wiirde
dann die Eingabekette Unterbrechung gestartet.

Der Zyklus gibt an, in welchem Zeitintervall ein Datensatz unabhéngig von einem Impuls erzeugt wird.
Bei gestarteter Maschine wird zyklisch die dort ausgewéhlte Eingabekette ausgefiihrt und bei gestoppter
Maschine wird zyklisch die dort ausgewéhlte Eingabekette ausgefiihrt.

6.2.9.2 Verwendung als Zihler

Bei der Verwendung als Zahler wird ein einzelner digitaler Eingang belegt. Sinnvollerweise sollte hierfiir
der schnelle 1 kHz Eingang verwendet werden. Dabei ist folgendes zu beachten:

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV
Datei  Kommunikation
50 MobikMasterlv

B8 Datensite

BB Listen

& Bedierung
= @ Signalverarbeitung

10 -Modul

Einfligen

Eifligen
avischen

Info Drag&Drop

X
Dighaler E1 /E2 | Digialer E3 / E4 | Digtaler E5 / E6 | Analager £1| a4
El
Varwendung als: [ZHler =
Startet Eingabeke| Unbenut2t

Start / St
Zihiimpuls : Lol

Zahler mit Start / Stopp
Z8hler mit Start # Stopp per Timeaut
Zshler mil Start / Stopp per Timeaut + 1. Impuls

Zahleteier (0. 42 T
Zyklus (065535 5)

= = =)

Timeout (065535 <)
Ereprelzeiten
LowHigh U Highlow U 0,853 ms
E2
Varwendung sl | Unbenuizt =
Startet bei,
Wechsel von LOW auf HIGH | |

[irbeniz -]

Zahlerteiler (04234367295 Imp.) :

Zykhis [0.65535 5)

Timeout [0..65535 ]
High-Low : 0 65535 ms

“whechsel von HIGH auf LOW

Entprellzsiten

LowHigh

Abbildung 146: Verwendung als Zahler
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Ein giltiger Zahlimpuls startet die zugeordnete
Eingabekette. Der Zéahlerteiler gibt dabei an, wie
viele Einzelimpulse zu einem Zahlimpuls zusam-
mengefasst werden. Der Wert hierfiir darf zwischen
0 und 4.294.967.295 liegen. Der Zyklus gibt an,
in welchem Zeitintervall ein Datensatz unabhéangig
von einem Impuls erzeugt wird.
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6.2.9.3 Verwendung als Zdhler mit Start/Stopp

Bei der Verwendung als Zahler mit Start/Stopp werden zwei digitale Eingénge belegt, wobei der schnelle
1 kHz Eingang als Zahler und der langsame 10 Hz Eingang als Start/Stopp verwendet wird.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

(5 MobilMastely
B8 Datensatze
BE Listen
@ Bedienung
=8 Sianalverarbeitung
10 - Modul

Eifligen

Einfiigen
awischen

Info DrsgtDrop

Dighaler E1 / E2 | Digialer E3/E4 | Dighaler E5 / £ | Analoger E1 | art | »|
£l

Verwendung als [zahier E

Startet Ei ik | Unbenutzt
Artet BINGa0SE St ¢ Stopp

Zahlimpuls :

Z Siart / Stopp

Zahler mit Start / Stopp per Timeout

Zshler mit Start / Stopp per Timeout + 1. Impuls
3 T T

Zahlerteler (0. 4255357 23R T =)
Zyklus (065635 5] 0

Timeout 05535 5]

Entprelzsiten

LowHigh U Highlow: 0 0655 m

E2

Venwendung als - | Unbenutat |
Startet Eir bei,

‘wechse van LOW auf HIGH | =

Zahlerteller (0. 4234367295 Imp.) :
Zyklus (065535 )

Wechsel von HIGH auf LOW/

Timeout 05535 5]
Entprelizeiten
LowHigh HighLow : 0.65535 ms

X]

Beide digitalen Eingénge werden entsprechend ih-
rer Verwendung konfiguriert, siche Abbildung 146
und 145. Auch hierbei sind die Entprellzeiten fiir
einen definierten Signalpegel zu beachten.

Abbildung 147: Verwendung als Zahler mit Start/Stopp

6.2.9.4 Verwendung als Zahler mit Start/Stopp per Timeout

In diesem Fall wird nur ein digitaler Eingang belegt, wobei hier der schnelle 1 kHz Eingang verwendet
werden sollte da er gleichzeitig als Zahler dient.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

(5 MobilMastely
B8 Datensatze
BE Listen
@ Bedienung
=8 Sianalverarbeitung
10 - Modul

Eifligen

Einfiigen
awischen

Info DrsgtDrop

)

Dighaler E1 / E2 | Digialer E3/E4 | Dighaler E5 / £ | Analoger E1 | art | »|
£l

Verwendung als; |Z8her =
Startot Eingabeke] DBendizt

Nt BRSNS Stat ¢ Siapp
Zahipuls:  [Ziie

Zhier mil Start / Stopp per Timeout +1. Impul

Zablerteiler (0. 425y T -y e oSO LIRS
Zyklus (065635 5] o
Timeout (0. 65535 5]

Entprelisiten
LowHigh 0 Highlow: 0 0655 m
E2
Venwendung als - | Unbenutat |
Startet Eir bei,
‘wechse van LOW auf HIGH | =

Zahlerteiler (0 4294367295 Imp.] :

Zyklus (065535 )

Timeout 05535 5]
HighLow : 0.65535 ms

Wechsel von HIGH auf LOW/

Entprelizeiten

Low-High

Der Zéahler fiir produzierte Teile ist gleichzeitig das
Signal fiir eine laufende Maschine. Um eine Un-
terbrechung oder Abschaltung der Maschine zu er-
kennen, wird der Timeout iberwacht. Ist er ab-
gelaufen ohne das ein Z&hlimpuls registriert wurde
wird ein Unterbrechungsdatensatz erzeugt. Der Ti-
meout wird bei jedem Impuls, (Wechsel von LOW
auf HIGH) der die Bedingung der Entprellzeit er-
fillt, zuriickgesetzt.

Abbildung 148: Verwendung als Zahler mit Start/Stopp per Timeout
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Der Zyklus gibt an, in welchem Zeitintervall ein Datensatz unabhéngig von einem Impuls erzeugt wird.
Der Zyklus wird nach dem ersten Impuls gestartet und nach erreichtem Timeout deaktiviert. Der Zyklus
fiihrt die Eingabekette fiir Start und Zahlimpuls aus.

6.2.9.5 Verwendung als Zdhler mit Start/Stopp zus. 1. Zdhlimpuls und Timeout

Bei der Verwendung als Zihler mit Start /Stopp werden zwei digitale Eingénge belegt, wobei der schnelle
1 kHz Eingang als Zéhler und der langsame 10 Hz Eingang als Start/Stopp verwendet wird. Zuséatzlich
ist es moglich mit dem 1. Zahlimpuls einen Datensatz zu erzeugen.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3 Dle Eingabekette, d1e dem 1. Impuls und Zahhm—
Datei  Kommurikation . . .
e Ee puls zugeordnet ist, wird beim ersten Impuls
E1 . .o
Vrwing o [23 =] (Wechsel von Low auf High) ausgefiihrt und da-

Startet Eingaheke{ Unbenut2
Zahlnapuls :

nach entsprechend dem Zéahlerteiler. Der Z&hlertei-
ler gibt an, wie viele Impulse fiir das Auslosen der

Zahlerteiler (0. 4257

-+ 1. Impuls
Zyklus (065535 5] o

Il et | | Timeoa 0. 6555 [ T— zugeordneten Eingabekette notwendig sind. Bei 0
ot T—5 avton: [0 nmmre wird die Eingabekette nicht ausgefiihrt.
et . [t < Wird nach dem letztem Impuls innerhalb der Zeit
o | ol fiir den Timeout kein neuer Impuls detektiert, wird
e ey, 7 - die Eingabekette fiir den Timeout ausgefiihrt. Ein
o — anschliefender Impuls fiihrt die Eingabekette fiir
N den 1. Impuls erneut aus.

Abbildung 149: Verwendung als Zahler mit Start/Stopp zus. 1. Zahlimpuls und Timeout

Mit der Entprellzeit geben Sie an, wie lange der Signalpegel unverdndert bestehen muss, um als Impuls
erkannt zu werden. Das gilt sowohl fiir den Pegelwechsel von Low nach High beim Start eines Gerétes,
als auch beim Wechsel von High nach Low beim Stoppen.

Der Zyklus gibt an, in welchem Zeitintervall ein Datensatz unabhéngig von einem Impuls erzeugt wird.
Solange die Maschine im Status Start ist, bei Stopp wird der Zyklus deaktiviert.

6.2.9.6 Analoge Einginge

Die analogen Eingénge der MasterIV Serie sind fiir einen Spannungsbereich von 0 bis 10 V DC ausgelegt.
Hierbei entsprechen 0 V.= 0 % und 10 V = 100 % .

Die analogen Eingénge konnen wahlweise als ,Messwert* oder ,Messwert mit Schwellwertpriifung” ver-
wendet werden. Zusétzlich kann der Messwert bei Gerdten mit einer Informationsseite explizit im Display
angezeigt werden. Die Abtastrate gibt an, in welchen Zeitabstinden der Spannungswert am Eingang ab-
gefragt wird.

Achtung:

Beachten Sie die Angaben zum verwendeten Messwertgeber. Der Spannungsbereich
des Gebers ist als min. und max. Eingangsspannung im Konfigurationsdialog des
analogen Eingangs anzugeben. Diesen beiden Werten sind die entsprechenden min.
und max. Messwerte des Gebers laut Herstellerangaben zuzuordnen.

o=
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV

Datei Kommunikation

50 MobiMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
+- & Bedienung
= @ Signalverarbeitung

Einfligen

8 —
e Anlasser frei

) adh Ainlasser speren
#-md Zuendung an
#-ed Entfemungsdaten
- Anhalten

) wdh Zuendung aus

Info DragéDrop

X

Digitaler E1 /E2 | Digialer E3 7 E4 | Digitaler ES /E6  Analoger E1 \A. |
Achtung: Messbereich van O bis 10V.

|Messwert ~|

Wenwendung als

™ Wert auf Infoset

it S chwellwertprifung

2 B Druck 2 B bar
Bezeichner =E1 => Einheit v

max, Messwert der Grake: |10 => Eingangsspannung |10
min. Messwert der Graie: |0 => Eingangsspannung |0
Grenewertabweichung +/- = +-001Y

Informetion zur B Statusio|

2uibenwachende Grenawerte
Grenzwert => Spannung => zugeordnete Eingabekette

cbere Alamgrenze = 000V 0
abere Wamngrenze => 000V = o
untere Warmgrenze - 000V =&
unlere Alamgrenze = 000V 0

Abbildung 150: Verwendung als Messwert

Achtung:

o=

daﬁ‘f?x:

Fiir die Verwendung als Messwert, geben Sie die
Bezeichner, die zu messende Physikalische Gro-
e oder den Messvorgang mit der entsprechenden
Einheit an z.B. Liter oder Fiillstand in 1. Zusétz-
lich miissen Sie den Spannungsbereich des ange-
schlossenen Gebers als min./max. Eingangsspan-
nung und den Messwertbereich des Gebers laut
Herstellerangaben als min./max. Messwert ange-
ben.

Um eine ungewollte Erzeugung von Daten zu vermeiden muss die prozentuale
Grenzwertabweichung eingestellt werden. Hieraus errechnet sich der Spannungswert

fiir Grenzwertabweichung (wird automatisch berechnet).

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV
Datei  Kommunikation
) MobilMasterly

+ B8 Datensatze
BE Listen

Eifligen

Einfiigen
amischen

+ & Bedinung
=8 Signalverarbeitung
10 - Modul

ad Anlasser frei
#md Anlasser spenen
i ey Zuendung an
) wf Entfemungsdaten
- Anhalten
e Zuendung aus

Info DrsgtDrop

)

Digitaler E1/E2 | Digialer E3/E4 | Digitaler EG /E6  Analoger E1 \A.‘ 3

Achtung: Messbereich von 0 bis 10V.

Werwendung als: | Messwert mit Schwellwertpriifung =]

Unberutzt

I wert auf Infoseit

aEl => Einheit v
max. Messwert der Graise : |10 =» Eingangsspannung |10
0 => Eingangsspannung |0

Grenzwertsbreichung +/-- |01% =] = 00y

Statushin. |

Bezeichner

min. Messwert der Grobe

Information zur =

auiibemachende Grenzwerte
Grenzuert = Spannung => zugeordnete Eingabekette

abere Alamgrenze : |0 => 000V = o
cbere Wamgenze : [0 - 000V s
untere Wamarenze ; [0 => 000V = o
untere Alamgrenze : [0 - 000V = o

Zusétzlich zu den Einstellungen des Messwertes
miissen hier noch die Schwellwerte (Grenzwerte)
definiert werden. Dabei unterscheiden wir 5 Zonen.
Von unten beginnend, die untere Alarmzone, die
untere Meldezone, die Zone NORMAL, die obere
Warnzone und die obere Alarmzone.

Abbildung 151: Verwendung als Messwert mit Schwellwertpriifung

Beispiel:

Um die Wirkung der Grenzwertabweichung zu verdeutlichen, gehen wir von folgendem Szenario aus. Es

soll ein Tankfiillstand iiberwacht werden, wobei der Geber im Spannungsbereich von 0 bis 10 Volt arbeitet
und ein Messbereich von 5 bis 50 Liter.

10V = 50 Liter

45 Liter = 100%

ov =5 Liter

Version: 04.02.00.05
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Grenzwertabweichung von 1% = 0,45 Liter (0,1 V)
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In Abbildung 152 und 153 ist rot der Spannungswert entsprechend dem Fiillstand und blau die Grenz-
wertabweichung von 1% = 0,45 Liter = 0,1 V entsprechend dem Messbereich dargestellt. Durch die
Anderungsrichtung wird angezeigt, in Welche Richtung die Anderung sowohl des Fiillstandes als auch der
Grenzwertdanderung wirksam wird.

untere untere obere obere
Alarmgrenze  Meldegrenze Meldegrenze  Alarmgrenze
: | Anderungs- : |
uA | uMm | richtung oM | oA |
| | | |
I | | !
I e A i
ov 5V 10V
(5Liter) (22,5Liter) (50 Liter)

Abbildung 152: Verwendung als Messwert mit Schwellwertpriifung

Hinweis:

Das bedeutet, in Abbildung 152 muss bei Fiillstandsinderung in Richtung der
unteren Meldegrenze der Spannungswert des Gebers um 0,1 V (0,45 Liter) unter
den eingestellten Grenzwertpegel des analogen Eingangs von 3 V sinken um einen
yunteren Melde-Datensatz zu erzeugen.

€5

In Abbildung 153 muss bei Fiillstandsédnderung in Richtung Normalwert der
Spannungspegel des Gebers um 0,1 V (0,45 Liter) iiber dem eingestellten
Grenzwertpegel des analogen FEingangs von 3 V ansteigen, um erneut einen
Normal-Datensatz zu erzeugen.

untere untere obere obere
Alarmgrenze  Meldegrenze Meldegrenze  Alarmgrenze

: | Anderungs- : |

| UA | uM richtung | oM | 0A

| | | |

| { I l
i mmm
oV 5V 10V

(5Liter) (22,5Liter) (50 Liter)

Abbildung 153: Verwendung als Messwert mit Schwellwertpriifung
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6.2.9.7 Anbindung Timeboy

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV¥

Datei  Kommunikation
IE) MobitMasterv Analoger E1 | Analoger E2  Timebay | GPRS | Timer | v
B8 Datersitze
B8 Listen B Timeboy wird in Dockingstation gesteckt
® @ Bedienung
= 8 Signalveratbeiung Eirfigen Startet Eingabekette: | MaschineStart! -
10 Modul zwischen
ey MaschineStan]
# mdy MaschineStoppl
o Zehlerstond! Timeboy wid aus Dockingstation gezogen
4] oy MachineStart2 —
ey MaschineStopp2 Startet Eingsbekette : | Z8hlerstand] 2
Info DiagDrop
ey Zéhlerstand2
il ey MachineStatd MachineStar2
" MaschineStopp2
# s MaschineStopp3 teEs Zihlerstand?
¥ iy Zohlerstand? Bei Vemwendung einer M{MachineStait3 fihren
e, MachineStatd der Eingabeketten nur auMaschineStoppd
i wdy MaschineStoppd
o Zahlerstandd

Uber die Registerkarte Timeboy kénnen den Ei-
eignissen , Timeboy Stecken* und ,Timeboy Zie-
hen“ Eingabeketten zugeordnet werden, die ausge-
16st werden wenn das Ereignis eintritt.

Abbildung 154: Zuordnung der Eingabeketten zu den Zieh- und Steckevents

6.2.9.8 Alive Datensatz

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV¥

Datei Kommunikation

1) MobitMasterly’

B8 Datersitze

= B8 Listen

® @ Bedienung

I B8 Signalverarbeitung

10 Modul

ey MaschineStan]
# mdy MaschineStoppl
o Zahlerstand?
i+ wfy MachineStart2

Einfuigen

Einfligen
2wischen

el MaschineStopp2
ey Zéhlerstand2
oy MachineStart3
-y MaschineStopp3
) wfy Zahlerstanda
e, MachineStatd

Info DiagDrop

# ey MaschineStoppd
o Zahlerstandd
= o AlveDS

Dighaler E5 / E6 | Analoger E1 | Anloger E2 | Timeboy GPRS | Timer ¢ [ »

Alive
[ Alive - Datensatz genetieren

Ablauf des Timeouts 1
startet Eingabekette: s

Dien Alive-Timeout kidnnen Sie liber den Mentipurkt
GPRSKonfigualion einstellen. Sie benitigen mindesterrs die
FVersion 04.01.04

5]

Abbildung 155: Einstellen des Alive-Datensatzes
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Bei élteren Firmware Versionen wurde der Alive
Datensatz iiber die F6-Eingabekette erzeugt.

Uber die Signalverarbeitung ist es nun moglich
eine Eingabekette fiir die Erzeugung eines Alive
Datensatzes zu erstellen. Bei beiden Varianten muss
der Aliveparameter in der GPRS.ini einen Wert
grofer 60 haben.

Der Mobil-MasterIV priift, in der Reihenfolge Alive
iiber F6-Kette, Alive iiber Signalverarbeitung.
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6.2.9.9 Einstellung der Timer

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master!V 3 Es stehen 2 Timer zur Verfiigung welche entweder
Datei  Kommurikation . . . .
i i e s o | bl durch eine Eingabekette (Funktionsaufruf ,Timer
# B8 Datenstize .
S it | [ ymmvig e [Frmriosmrg do e starten /stoppen”) oder automatisch nach Start des
= B8 Signalverarbeitun = . . . .
el i Ertigen | | Tineoun.695%5.: @ Mobil-MasterIV gestartet werden. Fiir jeden Timer
* :é masc:i"egta"‘1 Zykius (0. BE535 5] 45 . i .
i R TN || PN e kann man eine Eingabekette zuordnen, welche ein-

i+ wfy MachineStart2 Hinwes

e || Bt st it malig nach erreichtem Timeout und danach, wenn

Danach wird sie. wenn angegeben, 2yklisch aulgenufen
oy MachineStart3

5 MastuStoges angegeben, zyklisch aufgerufen wird.
i e
) e MaschineStoppd

% ok Zeblrstond Timeout (1. 65535 5] [ a
Zykius (0. 65535 ) 0
Eingabeketie starten MaschineStart] -
Hirweis:

Die Eingabekefte wid einmalig nach erteichtem Timeout aulgeiufen
Danach wid sie. wenn angegeben, 2pklisch auigenulen

Abbildung 156: Einstellen der Timer

6.2.9.10 GPS gesteuerte Datensatzerzeugung

Sotup Einstollungan fir AE MastorlV ® Ab Version 04.01.07.x stehen vier verschiedene Mog-
Ezgﬁ:::,tm el — lichkeiten zur Erzeugung von Datensitzen in Ab-
%Eg.g cosioen| Am'im Lo [ [ [T 69 hangigkeit von GPS Events zur Verfigung.
= B Signalverarbeitung
T EPSMSUI ::‘Sa‘z ZEvmghzg Sj'mi:;:j;;:;gd;.m odernachmindestens | 50 Metem,

-y GPS-StoppSatz

wid folgende Stancingabekette ausgelist : [GPS-StaSatz -
ol GPSZyklus-Satz

# wh GPSKursinderung Ist die Geschwindigkeit fiir 3 Sek Kleiner als 5 km/h,

¥ = GPS-Bewegung nfo DragtDrop | | wid folgend Stoppeingabekette ausgelist: [GPS-Stopp Satz -

[ Datensatz durch Zykhus

i

‘wenn keine Datensatze im Zustand “gestartet” erzevgt werden,

wid zpklisch nach jeweils 60 Sekunden,

folgends Eingabekatte ausgeldst GPSZyklus Satz -
¥ Datensatz durch Kuisandenung

Mi siner [feinen 7| Sheckenaufiisung,

wird folgende Eingabekstte ausgeldst [6Pstursindenng =]

W' Datensatz durch Bewegung

Nach jeweis S0 Meterm,

wird folgende ausgeddst GPS-Bewegung hd

Abbildung 157: Konfiguration der GPS Events

Die Verarbeitung der GPS-Daten wurde in den Gerdten AE-, Mobil- und PZE-MasterlV erweitert. Jetzt
konnen auf der GPS-Seite in der Signalverarbeitung im Setup bei folgenden Events Eingabeketten gestartet
werden: Start, Stopp, Zyklus, Kursdnderung und Bewegung. Im Detail bedeutet dies:

Start: Errechnet das GPS-Modul eine Geschwindigkeit grofer als X km/h oder eine Abweichung von
grofer als Y Meter, wird die Start-Ek ausgefiihrt. Das Gerét befindet sich im Modus Fahrzeug fahrt.

Stopp: Das Gerat wechselt vom Modus Fahrzeug fahrt wieder in den Modus Fahrzeug steht, wenn die
Geschwindigkeit fiir X Sekunden kleiner als Y km/h wird und fiihrt die Stop-EK aus.

Zyklus: Im Modus Fahrzeug féhrt wird zyklisch alle X Sekunden die Zyklus-Ek ausgefiihrt.

Kursénderung: Im Modus Fahrzeug fihrt wird bei Anderung des durch das GPS-Modul ermittelten Kur-
ses die Kursédnderung-Ek ausgefiihrt. Die Empfindlichkeit kann von fein iiber mittel bis grob eingestellt
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werden. Bei der feinen Auflésung fiihren schon geringere Kursabweichungen dazu, dass die Ek ausgelost
wird. Weiterhin ist zu beriicksichtigen, dass bei kurvenreichen Strecken die Ek 6fter durchgefiithrt wird,
als bei geraden.

Bewegung: Das GPS-Modul anhand der Koordinaten die zuriickgelegte Strecke und 16st Bewegung-Ek
alle X Meter aus. Weiterhin zu beachten ist, dass die 3 Events Zyklus, Kursdnderung und Bewegung sich
gegenseitig zuriicksetzen, d.h. Zyklus-EKs werden nun dann ausgeldst, wenn keine Eks durch Bewegung
oder Kursdnderung erzeugt werden usw.

6.2.10 GPS Zuriickgelegte Strecke iibernehmen

X Die Feldfunktionen in den Eingabeketten wurden
| um die Funktion GPS - Zuriickgelegte Strecke

Eine Furklion fu Feld- undoder GY - Zuweisung ausfuren

e iibernehmen erweitert. Hier ist es nun moglich nur
anhand des GPS-Signals die zuriickgelegte Fahrt-
e strecke zu ermitteln. Die vom Gerét errechnete

Feldfunktion : | GPS - Zuriickgelegte Stiecke tibernehmen.

it 1 ] Streckenldnge wird als Ganzzahlwert in Metern
iibergeben. Achtung: Um richtige Werte zu erhal-
ten, ist ein korrekter Einbau der GPS-Antenne mit
freier Sicht zu den Satelliten unbedingt erforder-
lich.

Abbildung 158: GPS Zuriickgelegte Strecke {ibernehmen

6.2.11 Fahrzeugdatenerfassung

Bei der Fahrzeugdatenerfassung ist es in der Regel notwendig die Bewegungsdaten des Fahrzeuges auf-
zuzeichnen. Hierfiir steht im Mobil-MasterlV ein GPS-Modul zur Verfligung, welches die genauen Positi-
onsdaten nach dem NMEA-Standard einen GPRMC-Datensatz liefert. Um die Positionsdaten ermitteln
zu konnen, bendtigt die aktive Antenne des GPS-Moduls eine Sichtverbindung zu den Satelliten (siehe
Abbildung 20).
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6.2.11.1 Erzeugung der GPS-Daten

Die Fahrzeugdatenerfassung setzt eine spezielle Konfiguration der Signalverarbeitung voraus. Folgende
Varianten konnen dabei zum Einsatz kommen:

Zyklische Erzeugung der Fahrzeugdaten.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV &3 Fur dle Erzeugung zyklischer Datenséitze glbt es
Datei  Kommunikation . . . . . . . .
S e IR e e e grundsatzlich zwei Moglichkeiten, zum Einen iiber
+ B8 Datensatze E1 . o . . . . .
EE:;;W Eien | | Verwerung s [Z3en St St . . s Tt =] einen digitalen Eingang als Zahler fiir den eine Zy-
2 ignalverarbeitun Sl ez, . . . . .
TR Snien | | Tt [T o0 =l kluszeit definiert wird, und zum Anderen iiber ein
% o Freigabe (e —
iy Ermri A - o Timer-Event fiir das eine Zykluszeit definiert wird.
+ -j Yonp 10104 Zyklus [0.65535 ) [ w0
- A?ﬁ'ﬁ:ggng Info DragéDrop | | Timeout (0.85535 5] 0 [Unbenua -
o ZG-405-10103 Entprellzeiten
v Timer] Event LowHigh: | 10 Highlow: 10 0.65535 ms
) wh BPS-Prifung
e Steckevent E2
-, Ziehevent Verwendung als [ I~
Startet Eir bei,
wechsel von LOW auf HIGH |ZE-E\N-] 0100 j
wechsel von HIGH auf LOW |ZG-AUS-10103 -
Zahlerteller (0. 4294357295 [mp.)
Zykhas (065535 5)
Timeaut (065535 5
Entprelizeiten
Low-High 200 High-Low : 200 065535 ms

Abbildung 159: Zyklische Erzeugung der Fahrzeugdaten

Entfernungsabhingige Fahzeugdatenerfassung

Sie mochten fiir die Darstellung der Fahrstrecke in einem Kartensystem die Datensétze in einem festen
Entfernungsraster erzeugen. Konfigurieren Sie den digitalen Eingang 1 {iber den Zahlerteiler.

Uber eine Eichfahrt ermitteln Sie die Anzahl Impulse pro. gefahrenen km. Hierfiir lessen Sie iiber das
Systemmenii " “Status Mobil-Master des TimeboylII den aktuellen Zéhlerstand des Mobil-MasterIV aus.

Anschliefsend fahren Sie eine Strecke von genau einem km und lesen den Zahlerstand erneut aus. Wichtig
ist hierbei, dass der Zihlerteiler auf 100.000 steht um die Impulse auf einem Kilometer zu addieren.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3 Dle Differenz der beiden ermittelten Zéhlerstén—
Datei Kommunkation . . .
) Vb DierE1 /2 | it £, 54| Digeler 8555 aratger 1] vt Lo de ergibt die Anzahl der km pro gefahrenen Ki-
w58 Dalensatze: Ei . . .. .
| gﬁd cetigen | | vonsonding . [F3Ho TR Soppees T s oo =] lometer. Dieser Wert mal die gewiinschte Distanz,
= B8l Signalverarbsitung T S bei, . . .
10 s e | | st o [tmp 070 = die gefahren werden Soll bis ein Datensatz erzeugt
% i, Foigabe [fewecharoie -]
o ok ZGEIN- . . . . .
B ZREN I i | i s, |00 ESEE] wird, ergibt den Wert der als Z&hlerteiler einge-
= j""“"m“" Zykius (065535 5] 0 [Unbenutzt -
i mgfﬁl‘”;:f;?zmz Info DragtDron | | Timeout (065535 5] 0 [Onberat - Stellt Werden muss.
#ad ZG-AUS10103 Entprellzeiten
) af, Timer]-Evert LowHigh: | 10 Highlow 10 (085535 ms
o GPS-Prifung
= wd Steckevent E2
= Zichevent Vrwendung s | I
Startet bei,
Wechsel von LOW auf HIGH |z5-Ein-10100 ~|
‘whechsel von HIBH auf LOW ZGAUS1003 hd
Zahlerteiler (0. 4234967295 Imp.] -
Zykhus [0.65535 5]
Timeout [0..65535 5|
Entprelizsiten
LowHigh 200 High-Low : 200 0 E5535 ms

Abbildung 160: Entfernungsabhéngige Erzeugung der Fahrzeugdaten

Zyklische und Entfernungsabhingige Fahrzeugdatenerfassung
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3 Sle méchten Entfernungsabhéingig dle Fahrzeugda—
Datei  Kommurikation . . .
e DighelrE1 /2 | ighaler 3/ ¢ Digtolr £5. 6] Andoe €1 v ten erzeugen, um die Fahrtroute in einem Karten-
+ B8 Datensitze Ei .. .. . ..
EE:E;"”“ G| | Vorwoning s [EHe U0t St T mpic e Troon <] system darzustellen zu konnen. Zusétzlich moch-
ignalveraibeitun L Startet E =), . . . . . .
* o-is e | | st o [tmp 070 = ten Sie wissen wo sich ein Fahrzeug augenblicklich
% i, Foigabe [fewecharoie -]
;gfffﬁ;';g”” et 23Tz iveg: | T [ =] befindet. Hierfiir ist sowohl der Zéhlerteiler fiir die
2 Imp-10104 Zykhus (065635 5] LN 7k hs-10105 - o .
e Eyi o retDin| | Tivseo.5mcn [ Definition der Entfernung als auch der Zyklus-Wert
# = ZG-405-10103 Entprellzeiten . . . . .
o T Lowtign: [ T8 Wantow: [ 70 0.g5538me anzugeben. Diese Variante stellt eine Kombinati-
ook S
S el N— 5] on der beiden zuvor beschriebenen Verfahren dar
Startet bei, . . .
Vit oen oW G [EEERTOTD o und bedeutet, dass die zyklischen Daten unabhén-
wechsel von HIGH auf LOW/ [zravsimos <] . E tf ‘d t 1, d d
Zahlerteiler (0. 4234967295 Imp.] - glg VOn n ernungb a en erzeug Wer en un um_
Zykhus [0.65535 5]
Timeout 065535 51 gekehrt :
Entprelizeiten
LowHigh 200 High-Low : 200 0 E5535 ms

Abbildung 161: Zyklische und Entfernungsabhéngige Erzeugung der Fahrzeugdaten

Zyklische oder Entfernungsabhingige Fahrzeugdatenerfassung

Mochten Sie dagegen die zyklischen Daten nur dann erzeugen, wenn fiir einen bestimmten Zeitraum =
Zyklus keine Entfernungsdaten erzeugt wurden miissen Sie ein Timer-Event einsetzen.
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV

Datei Kommunikation

=) MobiMasterlv
+ B8 Datensite
BB Listen

e medlenmg

& ignalveraibeitung
e, Freigabe
Bl ZEEIN10100

=¥ Timer-Stopp
=% Kennung
~==F fusweis Ni
= Projekt N
= Sedentr
=% Fahrzeughr
=t Dratuml brzeit
=¥ Status Freigabe
- email
B StartTimer
e Hmp-101071
= Imap-1 004
=% Kennung
=t Status-Fisigabe
= Ausweis Nt
=% Projekt-hr
=X Seron i
=¥ Fahrzeugr
= Datumlhrasit
=X Zachler
=X GPSDaten
= emai
-=% StoppTimer

~

i

3]

Eingabe |

Eine Funktion fr Feld- und/oder G - Zuweisung ausfuhien

StartTimer

Mame der Feldablrage:

Losohen |
Datensatzbeschreibung I cizil =
e | Timer starten / stoppen. -l
i o gostel i =

atafox:

Uber die Eingabekette Ziindung-Ein wird die zy-
klische Erzeugung der Daten gestartet. Da wiirde
bedeuten, wenn der Fahrer die Ziindung einschal-
tet aber nicht los fahrt, werden bereits zyklische
Daten erzeugt.

Abbildung 162: Aktivierung {iber das Ereignis Ziindung-Ein

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV

Datei  Kommunikation

(5 MobilMasterly
+ B8 Datensatze
BE Listen
* medianung
=) A Signalverarbeiung
10 - Modul
oy Freigabe
e ZGEIN-10100
e Tmp 10701
) ady Imp 10704
- Zyklus 10105
e Toutnha10102
=-wd ZG-AUS10103
Kennung
=¥ Status Freigabe
= fusweis N
=X ProjektNi
= Sedentr
=% Fahrzeugr
= Dratuml hrzeit
StoppTimer
emi
e TimerlEvent
# o GPS-Friifung
= wd Steckevent
= Zichevent

i

)

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfuhren

StoppTimer

Mame der Feldabfrage:

ischen |
Datenisatzbeschiebung [ =
Info DreghDIop | | fktion: | Timer staten 7 stoppen =l
Tier der gestelt wid: <

Die Eingabekette Ziindung-Aus deaktiviert die zy-
klischen Daten-Erzeugung. Es werden also keine
zyklischen Daten mehr erzeugt.

Abbildung 163: Deakivierung iiber das Ereignis Ziindung-Aus

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV

Datei Kommunikation

50 MobiMasterlv
+ B8 Datensitze

BB Listen
+-0] Bedienung
10 - Madul
- Freigabe
= wd ZGEIN-10100
ey 1-Imp O
e Imp- 10704
= ad Zyklus-10105
- Toutdnha10102
#ad ZG-AUS10103
i a, Timerl Event
o GPS-Prifung
= wd Steckevent
= Zichevent

Einfiigen
Eifligen
avischen

Info DragéDrop

&

Digitaler E1/E2 ID\g\laIEr E3/E4 | Digitaler E5/ E6 | Analoger £1| a0 4| >
El
Verwendung als . | Zahler mit Start / Stopp zus. 1. Impuls und Timeout v |
Startet Eir bei,
1 gilliger Imputs

[timp1o01 JEa|
Zahlerteiler (04294967295 mp.) : 15000 |{TeeE -
Zyklus (065535 3] 0| Unberutzt -
Timeout [0..65535 <) 0 [Urbentzt -

Entprelizeiten

LowHigh 0 HighLow 10 065535 ms

E2

Verwendung e | I
Startet bei,

Wechsel von LOW auf HIGH |z5-Ein-10100 ~|

“whechsel von HIGH auf LOW ZG-AU5-10103 hd

Zahlerteiler (04234967295 Imp.)
Zykhis [0.65535 5)

Timeout 065535 51
Entprellzsiten
LowHigh 200 Highlow: 200 065535 me

Abbildung 164: Definition des Z&hlerteilers
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Der Zéhlerteiler definiert die Distanz, die zuriickge-
legt werden muss um einen Entfernungsdatensatz
ZUu erzeugen.
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Sotup Finstollngen fir obilMastorV & Jedesmal wenn die Eingabekette fiir die Entfer-
DateiKommunikation . . . ..
T Ergate | nungsdaten durchlaufen wird, wird der Timer fiir
+ B8 Datensitze . . .
'gﬁi:‘;:"m e ¥t 9 B e o die Zykhsche Datenerfassung Zuruckgesetzt (der
= S Signalveraretun T Fostimer . . . .
20kl o e s — Timer startet erneut). Somit wird eine parallele
] .
Igffii‘ﬁ'&”&f“ = : — Datenerzeugung von Entfernungs- und zyklischen
= Imp-10104 Datensatzbeschreibung:
=% Kennun ]
Jﬁgtatus;e\gahe Ino DragtDrom | Feldfunition. | Timer starten 7 stoppen. =l Da‘ten Verhlndert'
i E:QZZC;'M Timer der gestell wid T1 sloppen -
=F Dstumll hrzeit
=X Zaehler

10 -Modul
=F Ausweis Nt
= GPSDaten
=t

il

- Freigabe
=% ProjektNr

5
#ad Toutdnha10102
e ZGAUS10103
e TimerlEvent
-md GPS-Priffung

= Steckevent

= wd Ziehevent

Abbildung 165: Entfernungsdaten stoppen das Timer-Event

Setup Einstellungen fir Mobit-MasterlV ® Wird iiber den Zeitraum des Timers kein Entfer-
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Abbildung 166: Konfiguration des Timer-Events zur zyklischen Erzeugung von Daten

Verwendung der Fahrzeugfreigabe

Bei Ausschalten der Ziindung und erneutem Einschalten wird aus dem Timeboy die Freigabe geholt,
unabhéngig davon das der Mobilmaster noch Relais 1 (Freigabe Anlasser) noch gesetzt hat.

Tickets sollten erst bei Bedarf gesetzt werden, aus technischen Griinden kann der Mobilmaster beim
Starten nicht herausfinden ob eine Freigabe noch besteht und deshalb wird immer ein Ticket das im
Timeboy vorhanden ist abgefragt und die Freigabe neu gesetzt.

6.2.12 Mathematische Operationen

Die mathematischen Operatoren konnen Addition, Subtraktion, Vergleich (Gleich, Ungleich, Kleiner und
Grofer) und Negation (Nicht) durchfiihren. Der Operand (die Information) muss als Zeichenkette im
Dezimalformat [0..9] vorliegen. Dabei konnen die Operanden durch Konstanten, Globale Variablen oder
Felder mit dem Format (nur Ziffern) bereitgestellt werden.

Zu den Operationen Addition und Subtraktion ist nichts weiter zu sagen.

Bei der Negation (Nicht) gilt, jeder Wert des Operanden > 0 fiihrt zum Ergebnis = 0 und der Wert des
Operanden = 0 flihrt zum Ergebnis = 1.
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Bei den Vergleichsoperationen gilt, ein positiver Vergleich (Ja) fithrt zum Ergebnis = 1 und ein negativer
Verglich (Nein) fithrt zum Ergebnis = 0.

Das Ergebnis wird in einer globalen Variablen gespeichert. Der Wert dieser GV kann zur Entscheidung
flir Sprungziele verwendet werden.

Format-Operatoren

Felder oder Globale Variablen konnen von einem Dezimalwert in einen Hexadezimalwert oder von einem
Hexadezimalwert in einen Dezimalwert konvertiert werden.

Dariiber hinaus kénnen Werte maskiert werden, um z. B. mit Vornullen eine feste Lénge der Zeichenkette
zu erreichen. Die max. Lénge der Maksierung betrégt 16 Zeichen. Die max. Auflésung der Zahlen ist 8
Byte (64bit).

Beispiel

Wert in GV 0000290A wird umgewandelt in einen Dezimalwert 9994 mit der Wertmaske 00000000 wird
00009994 in eine GV geschrieben.

6.2.13 Datensatze extrahieren

Ab der Version 04.01.07.x wird das Extrahieren von Datensétzen aus einer Log-Datei unterstiitzt.

Setup Finstellungen fi PZE MasterlV Die Funktion steht nur tiber den Setup editieren
Datei  Kommunikation . .. .. .
Fingerpini | Timeboy | SommerAwinterzst | Betiebamodus | DlalOg zur Vel"fugung, da das Zugehorlge Setup
|

+ 55 Datensize Giundeistelungen | Giobelelariable | Transponder . . . . .
e ot geOffnet sein muss um die Datensétze verarbeiten
4247 Signalverarbeiung I~ Server Oriine \séarten auf Server | ms ..
T A zu konnen.
Geriteeinstellungen _
Spstempasswor [bios}: e
9333

Benutzerpasswort [ransponder, mme, ush) = o
“wfenn nicht akliviert = Systempassyort 0> deakfiviert
Sekunden
Dauer fir Feldfunktion “Bestitigung” 3 {25 Manusl

1|

Info DrsgtDrop

und der Meldung,
“Datenspeicherung erfolgreich” . [500ms =] [18 pivel (6 Zeilen] =]
1§ ercleak T~ Grofe Ubr bei Eingaben anzeigen
IV Displaybeleuchiung m >

Tastenton sin ¥ #kustische Bestatigung (OK)

i 1 ¥ Akustische Bestatigung (ERROR]

sl

Zutrittskantrolle

& pus e

(2 i £%.

© Version2 3 erach |S0Z]| Gek
Sneicheraleibg saschortD Slensaton i Hsis

Datensdtee 26% "' ' '\ Qv o Listen 75%

Bitte beachten Sie, dass zum Listenaustausch,
der Platz der Auszutauschenden Liste frei sein mull.
Beniitigte Mindestversion der Firmware: 04.01 08,

Abbildung 167: Einstellung globaler Variablen
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Im Weiteren werden Sie aufgefordert eine Log-
Datei anzugeben. Anschliefend werden die
Datensitze einer Logdatei extrahieren,

Es werden nur Datensatze extrahiert, die mit der GréGe und Murmer Datensétze aus deI‘ LOg—Datei extrahiert.
einer Datensatzbeschreibung Gbereinstimmen.

Date nsdtze aus Logdatei extrahieren.

* Bitte stellen Sie sicher, dass die geladene Setupdatei zur Logdatei passt!!
* Bitte stellen Sie sicher, dass nur passende Datensitze in dar Logdatei vatliegen!!

Die Datensatzdatei{en) werden im Ordner der Logdatei abgelegt,
Der Dateinarme der Datensatzdatei setzt sich zusarmmen aus
Logdateiname + _Datensatzbeschreibungsname + .Ext

Oder! Logdateiname + _Datensitze + .bxt (bei Option in einer Datei)

* Bitte wahlen Sie die Logdatei mit den Datensatzen aus,
* Geben Sie ggf. noch die gewinschten Zusatzoptionen an und bestatigen Sie mit QK.

Logdatei : El

Zusakzoptionen

Informationsblock in Datensatzdatei schreiben. v
Den Zeitstempel des Logeintrags vor dem Datensatz mit ausgeben, [

#Alle gefundenen Datensitze in eine Datei schreiben, [

[

Abbildung 168: Einstellung globaler Variablen

6.2.14 Energieverwaltung

Die Energieverwaltung der Datafox MasterlV Geréte ist ab Hardware V3.02 und Firmware 04.02.00.xx.nutzbar.
Sie ermoglicht ein gezieltes Ein- bzw. Abschalten einiger Module. Das wird iiber Schemen realisiert, in
denen Module ein oder aus sind. Ereignisse kénnen einen Schemenwechsel anstofsen. Es stehen maximal 4
Schemen zur Verfiigung. Je nach Anwendungsfall sollte man so wenig wie moglich Ereignisse definieren,
damit sich diese nicht gegenseitig die Schemen umschalten.

Ereigniss 2
Erzigniss 1 Erzigniss 2
* Schema 1 * Schema2 * Schema3
Moduli Ein Modull Aus Modull Ein
Modul2 Ein Modul2 Aus Modul2 Aus
Modul3 Ein Modul3 Ein Modul3 Aus

Abbildung 169: Funktionsweise der Energieverwaltung

Bei stationdren Geréten die iiber Netzteil betrieben werden, ist es nicht notwendig mit Energieschemen
zu arbeiten, bei batteriebetriebenen Gerdten, wie Flex MastelV oder Mobil MasterIV, ist es jedoch sehr
wichtig Strom zu sparen.
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6.2.14.1 Module eines Schemas

6.2.14.1.1 Ubersicht

datafox

Die schaltbaren Module eines Gerétes sind unterteilt in CPU und Peripherie. Jedes Modul kann ein- oder
ausgeschaltet werden und bei einigen sind auch noch zuséitzliche Varianten iiber Timouts oder Intervalle

moglich.
System
[
CPU
k J k4 ¥ l
CPLU Speicher und Systemtimer for Timer der Signal- analoge und digi-
Microcontroller Erzignisstausrung verarbeitung tale Eingange
Display Be- Display Textan- Fingerprint Transpondsr-
leuchtung Zeige Biokey lesar
= — F Y _______-—-j__ P—
Peripherie » Globale Stromversorgung » GPS Modul
‘_‘_'_____———___:;T:;:____ ¥ — e
12V Ausgang B\ Ausgang Kommunikation USE-Host MMC Speicher-
z.B. Docking Z.B. Barcode erweitarung

Abbildung 170: Schema Ubersicht zur Energieverwaltung

6.2.14.1.2 CPU, Speicher und Microkontroller

Die CPU besteht aus einem Microcontroller, RAM und Flashspeicher. Sie hat direkten Zugriff auf analoge
und digitale Signale und steuert die Timer der Signalverarbeitung, sowie den Systemtimer, der durch eine
Real- Time-Clock realisiert ist.

Die CPU kann in folgende Zusténde versetzt werden:

» Ein, die CPU ist voll funktionstiichtig

P Aus, nur bei AE-MasterIV, Flex MasterIV und Exklusive Line, das Gerit wird ausgeschaltet

» Beibehalten, beim Wechsel in das Schema wird der letzte Zustand beibehalten z.B. CPU bleibt Ein
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P Sleep-Mode, der Microcontroller wird angehalten und der RAM deaktiviert. Falls kein Zeitwert ange-
geben wurde, wird sekiindlich gepriift ob Ereignisse aufgetreten sind, die zu einem Schemenwechsel
fiihren konnen. Achtung es sind nicht alle Ereignisse im Sleep-Mode verfiigbar, ebenso ist im Sleep-
Mode keine Kommunikation moglich.

P Eingabe, CPU nur AN wenn Geriit gerade bedient wird. Zusétzlich muss noch ein Timeout ange-
geben werden, der die CPU nach der letzten Bedienung wieder ausschaltet. Dieser Wert ist von 1
bis 3600 Sekunden einstellbar. Ist nur ein Schema definiert und das Gerét wird nicht iiber Akku
versorgt, ist diese Funktion ausser Betrieb, in diesem Fall miissen 2 Schemen angelegt werden. Diese
Funktion schaltet das gesamte Gerédt ab, es ist keine Kommunikation moglich im ausgeschalteten
Zustand moglich.

Folgende Erreignisse sind im Sleep-Mode verfiigbar:

P Systemtimer
Stromversorgung iiber Netzteil
Stromversorgung iiber Batterie

Batteriezustand niedrig

vvyyy

Tastatur-Ereignisse (Taste muss 1 Sekunde gedriickt werden bzw. so lange, wie der Zeitwert des
Sleep-Mode festgelegt worden ist)

v

Start/Stopp Ereignisse, wenn Eingéinge nicht ausgeschaltet sind

Analogwertiiberwachung, wenn Eingénge nicht ausgeschaltet sind

6.2.14.1.3 Systemtimer

Systemtimer kénnen Schemenwechsel zu einem bestimmten Zeitpunkt durchfiihren. Systemtimer sind nur
verfiigbar, wenn mindestens 2 Schemen aktiviert sind. Es gibt hierbei 2 verschiedene Systemtimer:

P Systemtimer mit Uhrzeit

P Systemtimer mit Zeitbeschrinkung

Systemtimer mit Uhrzeit
Die Systemtimer mit Uhrzeit konnen in ihrer Anzahl bei den Grundeinstellungen der Energieverwaltung
festgelegt werden. Die Einstellung erfolgt unter den Ereignissen. Dort sind fiir den Systemtimer mit Uhrzeit
3 Felder fiir:

P Schema, das aktiviert werden soll

P Uhrzeit, wann der Schemenwechsel vollzogen werden soll

P Wochentag, wo der Schemenwechsel gestattet ist

Systemtimer mit Zeitbeschrinkung (timeout)

Die Systemtimer mit Zeitbeschrankung (timeout) sind einmal je Schema vohanden. Sie kénnen, so sie
aktiviert sind, nach Ablauf der Zeit ein Folgeschema laden. Der Start fiir die Zeitbeschriankung ist die
Aktivierung des Schemas in dem der Systemtimer definiert ist. So lassen sich zyklische Wechsel von
Schemen realisieren.
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6.2.14.1.4 Timer der Signalverarbeitung

Die Timer der Signalverarbeitung haben keinen Einfluss auf den Stromverbrauch, sind aber als Modul
wie die Eingéinge zu sehen und konnen fiir ein Schema deaktiviert werden, um z.B das Auslésen von
Eingabeketten innerhalb des Schemas zu verhindern.

6.2.14.1.5 Analoge Eingange

Die analogen Eingénge haben wiahrend des Sleep-Mode einen hoheren Stromverbrauch von 1 bis 2 mA bei
12V Versorgungsspannung zur Folge. Dies kann man umgehen in dem man die Eingdnge deaktiviert. Die
digitalen Eingénge hingegen haben keinen Einfluss auf den Stromverbrauch. Die Eingénge werden als ein
Modul gesehen, welches innerhalb eines Schemas aktiviert oder ausgeschaltet sein kann.

6.2.14.1.6 Globale Stromversorgung der peripheren Module

Die globale Stromversorgung besteht aus 2 Bereichen einmal 3,3V Stromversorgung und zum anderen 5,0V
Stromversorgung. Mit diesen beiden Spannungen werden die peripheren Module des Gerites versorgt. Die
CPU hat dagegen eine eigene 3,3V und 5V Versorgung, die nur beim AE-MasterIV und Flex Master IV
abgeschaltet werden kann.

Das Globale Abschalten betrifft folgende Module:

v

MMC Speichererweiterung

USB-Host

Zighee (Funkdateniibertragung)
BlueTooth

XPORT /Matchport (TCP/IP-Netzwerk)
MC55 (Mobilfunk)

GPS

RS485-Treiber

Relaisausginge

Audioverstarker fiir akustischen Signalgeber
Display

LEDs

Transponderleser

Fingerprint

12V Spannungsversorgung

vV VYy VvV V VY VY VYV VY VY VY VY YY

5V Spannungsversorgung
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P 3.3V Spannungsversorgung

Man sollte hierbei aber beachten, das eine Kommunikation nach dem Abschalten der Peripherie-Versorgung
nicht mehr méoglich ist, Ausnahme ist hier USB-Device und RS232-Kommunikation. Viele Module sind
separat abschaltbar, man sollte die Abschaltung der Peripherieversorgung nur fiir einen Standby Betrieb
heranziehen.

6.2.14.1.7 Stromversorgung fiir externe Gerite

Externe Verbraucher wie Docking oder ein Transponderreader der Zutrittskontrolle kénnen durch die
Kombibaugruppe mit versorgt werden. Sie miissen aber auch um Strom zu sparen abschaltbar sein. Die
12V werden aus den 3,3V der globalen Stromversorgung erzeugt.

Externe Verbraucher sind:

P an RS232 Hauptkommunikation 12V und 5V
» J6 (8pol. Stecker) 12V

» J19 (24pol Stecker Mobilmaster) 12V
Fiir 12V externe Verbraucher gelten folgende Einstellmoglichkeiten

» 12V AN
» 12V AUS

P 12V nach 10 Stunden aus wenn Timeboy immer noch in der Docking steckt

6.2.14.1.8 5V Stromversorgung fiir externe Gerite

Externe Verbraucher wie Barcode oder Docking kénnen durch die Kombibaugruppe mit versorgt werden.
Sie miissen aber auch um Strom zusparen abschaltbar sein.

Externe Verbraucher sind:

P an RS232 Hauptkommunikation 12V und 5V

P J19 (24pol Stecker Mobilmaster) 12V und 5V
Fiir 5V externe Verbraucher gelten folgende Einstellmoglichkeiten:

» 5V AN
» 5V AUS

Bei Barcode wird auch vor Abarbeiten einer Eingabefeldfunktion gepriift, ob eingeschaltet werden muss.
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6.2.14.1.9 Kommunikation

Das Schalten der Kommunikation betrifft hier die Hauptkommunikation vom Terminal zur Serveran-
wendung. Die Module der Hauptkommunikation haben meistens einem recht hohen Strombedarf und es
empfielt sich bei batteriebetriebenen Geréaten diese nur bei Erfordernis zu benutzen.

Die aktuelle Hauptkommunikation umfasst folgende Einstellmoglichkeiten:

» Kommunikation EIN

» Kommunikation AUS

» Beibehalten, beim Wechsel in das Schema wird der letzte Zustand beibehalten
>

Kommunikation nur EIN, wenn Datensétze vorhanden sind. Zusétzlich muss noch ein Timeout
angegeben werden.

P Kommunikation zyklisch Einschalten. Zusétzlich muss noch ein Timeout angegeben werden, nach
dem wieder ausgeschaltet wird, wenn keine Kommunikation mehr erfolgte.

6.2.14.1.10 Display Beleuchtung

Bei den Datenterminals mit Display ist eine Hintergrundbeleuchtung vorgesehen, damit man auch im
Dunkeln das Gerédt bedienen kann. Die Hintergrundbeleuchtung verbraucht sehr viel Strom, bei 12V
Versorgung ca. 100mA. Fiir batteriebetriebene Anwendungen ist das recht viel und somit ist es wichtig
diesen Verbraucher kontrolliert ein- bzw. auszuschalten.

Fiir die Hintergrundbeleuchtung gelten folgende Einstellmdglichkeiten:

» Beleuchtung AUS

» Beleuchtung EIN

P Beibehalten, beim Wechsel in das Schema wird der letzte Zustand beibehalten
>

Eingabe, Beleuchtung nur AN wenn Gerét gerade bedient wird (Bedienung-TimeOut). Zuséatzlich
muss noch ein Timeout angegeben werden, der die Beleuchtung nach der letzten Bedienung wieder
ausschaltet. Dieser Wert ist von 1 bis 3600 Sekunden einstellbar.

P Helligkeit als Wert von 0 bis 7

6.2.14.1.11 Display Text

Bei den Datenterminals mit Display ist es auch moglich den Display-Controller auszuschalten.

Fiir den Display-Controller gelten folgende Einstellmoglichkeiten:

» Controller AN
» Controller AUS

» Beibehalten, beim Wechsel in das Schema wird der letzte Zustand beibehalten
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» Eingabe, Controller nur AN wenn Gerét gerade bedient wird. Zusétzlich muss noch ein Timeout
angegeben werden, der den Controller nach der letzten Bedienung wieder ausschaltet. Dieser Wert
ist von 1 bis 3600 Sekunden einstellbar.

6.2.14.1.12 Fingerprintmodul Biokey

Der Biokey ist neben Mobilfunk, Transponder und Matchport auch einer der grofsen Stromverbraucher
mit einem Nachteil, dass der Sensor eine Betriebstemperatur von 40°C bendtigt um fehlerfrei zu arbeiten.
Die Aufheizphase betrigt bis zu 10 Sekunden. Deshalb muss man gut iiberlegen, wann es Sinn macht das
Modul abzuschalten.

Fiir den Biokey gelten folgende Einstellmoglichkeiten:

» Biokey AN

» Biokey AUS

» Beibehalten, beim Wechsel in das Schema wird der letzte Zustand beibehalten
>

Biokey nur AN wenn Gerét gerade bedient wird. Zusétzlich muss noch ein Timeout angegeben
werden, der den Biokey nach der letzten Bedienung wieder ausschaltet. Dieser Wert ist von 1 bis
255 Sekunden einstellbar.

P Feldfunktion, Biokey nur AN wenn eine Fingerprint-Feldfunktion aufgerufen wurde. Das Finger-
printmodul wird nach verlassen der Funktion wieder abgeschaltet. Bei dieser Funktion muss der
Bediener kurz warten bis der Sensor Betriebstemperatur hat.

6.2.14.1.13 Transponderleser

Der Transponderleser hat, je nach Typ, relativ kurze Bootzeiten, aber auch einen hohen Stromverbrauch.

Fiir den Transponderleser gelten folgende Einstellmoglichkeiten:

» Transponderleser AN

P Transponderleser AUS

» Beibehalten, beim Wechsel in das Schema wird der letzte Zustand beibehalten
>

Transponderleser nur AN wenn Gerét gerade bedient wird. Zusétzlich muss noch ein Timeout an-
gegeben werden, der den Transponderleser nach der letzten Bedienung wieder ausschaltet. Dieser
Wert ist von 1 bis 255 Sekunden einstellbar.

P Transponderleser nur AN wenn eine Transponder-Feldfunktion aufgerufen wurde. Das Modul wird
nach Verlassen der Funktion wieder abgeschaltet. Dieser Wert ist von 1 bis 255 Sekunden einstellbar.

6.2.14.1.14 GPS-Modul

Das GPS-Modul LEA-6H hat auch einen hochen Stromverbrauch, kann aber durch eine Backupspannung
innerhalb 3,5 Sekunden booten und neue Positionsdaten liefern. Das LEA-6H ist erst ab Hardwareversion
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3.02 und hoéher verfiigbar. Wird das LEA-6H in den Sleepmode versetzt ist die Postionsbestimmung inner-
halb von 1 Sekunde nach dem Einschalten moglich. Bei &lteren Gerédten mit Hardwareversion 2.0 und 2.1
wurde das GPS Modul GN80 von Furuno eingesetzt, deren Mindestzeit fiir die Positionsdatenbestimmung
nach dem Einschalten liegt bei 6 Sekunden, teilweise bis zu 45 Sekunden. In der Hardwareversion 2.0 und
2.1 ist keine Energieverwaltung moglich.

Fiir das GPS-Modul gelten folgende Einstellméglichkeiten:

» GPS-Modul AUS

» GPS-Modul AN

P Beibehalten, beim Wechsel in das Schema wird der letzte Zustand beibehalten
>

Sleep Mode, GPS Modul wird in einen Sleepmode versetzt, in dem keine Positionsdatenbestimmung
erfolgt aber auch kaum Strom verbraucht wird

v

GPS-Modul im Zyklischen Betrieb. Intervallzeit(Wert 1) gibt den Zyklus an und Timeout(Wert 2)
die max. Zeit bis auf einen giiltigen Datensatz gewartet wird bevor ausgeschaltet wird. Der Zyklus
kann als Uhrzeit fiir einmal am Tag bzw. Wert in Stunden oder Minuten fiir mehrmals am Tag
eingestellt werden. Achtung, die Intervallzeit sollte immer grofier sein als der Timeout.

P Start-Signal, GPS-Modul AN wenn Gerit gerade bedient bzw. bewegt wird oder Ziindung ein ist
(Start /Stop-Eingang) der digitale Eingang fiir Start / Stop ist weiterhin unter Betriebsarten ein-
stellbar. Stopp-Signal, GPS-Modul AN wenn Gerét gerade nicht bedient bzw. bewegt wird oder
Zindung aus ist (Start/Stop-Eingang) der digitale Eingang fiir Start / Stop ist weiterhin unter
Betriebsarten einstellbar.

6.2.14.1.15 USB-Host

Der USB-Host wird fiir das Auslesen von Datensitzen und Ubertragen von Listen benutzt. Um festzustel-
len, ob ein USB-Datentréiger im USB-Host VDrive2 vorhanden ist, muss mit dem USB-Host kommuniziert
werden. Das Modul muss fiir eine automatische Erkennung immer eingeschaltet sein. Manuell lasst sich
der USBHost auch iiber das Bios-Menii aktivieren.

Fiir den USB-Host gelten folgende Einstellmoglichkeiten:

P USB-Host AN
P USB-Host AUS
» Beibehalten, beim Wechsel in das Schema wird der letzte Zustand beibehalten

» Bios, USB-Host AN, wenn das USB-Hostmenii im Bios aktiviert wurde, beim Verlassen des Meniis
wird der USB-Host wieder abgeschaltet. Die Bootzeit des USB-Host betragt etwa 3 Sekunden.

6.2.14.1.16 MMC-Speichererweiterung

Die MMC wird hauptséchlich fiir die Datenspeicherung verwendet. Auf ihr sind Listen und Datensétze
abgelegt. Achtung, die Bootzeit kann bis zu 350ms betragen, deshalb sollte man die MMC nur dann
deaktivieren, wenn keine groffen Datenmengen zu erwarten sind. Die MMC ist nicht serienméfig in den
Datafox-Gerédten enthalten und muss separat bestellt werden.

Fiir die MMC gelten folgende Einstellméglichkeiten:
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MMC AN
MMC AUS

Beibehalten, beim Wechsel in das Schema wird der letzte Zustand beibehalten

vvyyvyy

Eingabe, MMC AN wenn gelesen oder geschrieben werden muss. Zusétzlich muss noch ein Timeout
angegeben werden, ab wann nach letzter Benutzung die MMC abgeschaltet werden kann. Der Wer-
tebereich ist von 1 bis 3600 Sekunden.

6.2.14.2 Ereignisse

6.2.14.2.1 Ubersicht

Ereignisse sind verfiighar, wenn mindestens zwei Energieschemen benutzt werden. Ereignisse werden zum
Umschalten der Energieschemen benutzt.

Folgende Ereignisse kénnen Energieschemen umschalten:

P Systemtimer zum Umschalten der Energieschemen, Erreignisse in Stunden und Minuten oder durch

Uhrzeit

Bedienung Eingabe-Ereignis, Tastatur, Transponder usw.
Bedienung Eingabe-Timeout

Stromversorgung iiber Batterie

Stromversorgung iiber Netzteil

Batteriezustand niedrig/leer

Ein-/Ausschalter

Timeboy Steck/Zieh-Ereigniss

Digitaler Eingang High /Low
Analogwertiiberwachung(Uberschreitung /Unterschreitung)

Bewegungserkennung (GPS, Beschleunigungs- oder Riittelsensor)

vV vV vV vy vV VvV VVYY VY

Kommunikation/Kommunikations-Timeout

6.2.14.2.2 Systemtimer

Systemtimer kénnen benutzt werden um geziehlt Energieschemen umzuschalten. Es gibt zwei Arten von
Systemtimern Typ A mit Aktivzeit und anschliefendem Folgeschema und Typ B mit Uhrzeit als Aktivie-
rungszeitpunkt.

Systemtimer vom Typ A kénnen nur einmal pro definiertem Schema benutzt werden. Bei Aktivierung des
Schemas lauft ein Timer mit der bei Ablauf der Zeit, die in Wert 1 definiert wurde, das Folgeschema,
welches unter Zustand defiert wurde, aktiviert.
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Systemtimer vom Typ B kénnen mehrfach benutzt werden. Diese Systemtimer eignen sich sehr gut, um
ein Gerét friihs zu aktivieren und abend zu deaktivien. Dazu ist es erforderlich die Uhrzeit, den Wochentag
und das zu aktivierende Schema anzugeben.

6.2.14.2.3 Bedienung

Zum Bedienen des Gerites sind einige Baugruppen vorgesehen, die Tastatur, Transponderleser, Barco-
deleser und Fingerprint, die ein Bedienereignis auslosen konnen. Tritt eines dieser Bedienereignisse ein,
wird ein Timer gestartet, der wiederum 2 Timeout Ereignisse auslosen kann. Jedes dieser Timeout Er-
eignisse kann ein separates Schema aktivieren. So kann man z.B. nach 10 Sekunden ein Schema laden,
wo z.B. die Displaybeleuchtung ausgeschaltet wird und nach 1 Minute ein anderes wo noch Transponder
und Fingerprint abgeschaltet werden. Jedes Bedienereignis setzt den Timer fiir das Timeout Ereignisse
zuriick.

6.2.14.2.4 Stromversorgung

Die Datafoxgeréite haben je nach Typ auch verschiedene Arten der Stromversorgung. Alle Geréte las-
sen sich durch eine stationédre Versorgung betreiben. Der Flex MasterV kann auch noch mit Akku als
Handgerét betrieben werden. Dariiber hinaus kénnen die Gerdte auch noch eine USV integriert haben.
Damit man auf die jeweiligen Versorger reagieren kann, gibt es die Moglichkeit beim Umschalten der
Versorgungsquelle Ereignisse zu generieren. Mit Hilfe dieser Ereignisse kann man dann mit verschiedenen
Schemen das Gerit betreiben, um so den Strombedarf zu regulieren.

Folgende Ereignisse konnen benutzt werden:

P Stromversorgung iiber Netzteil aktiviert
P Stromversorgung iiber Batterie aktiviert
P Batteriezustand niedrig

P Batteriezustand leer

6.2.14.2.5 Ein-/Ausschalter

Die Nutzung des Ein-/Ausschalters kann als Umschaltung fiir Energieschemen beim Timeboy IV, AE
und Flex MasterIV benutzt werden, es muss aber unter Grundeinstellungen die Option ,Ein-/Ausschalter
deaktivieren“ ausgewahlt sein. Es ist dann moglich das Gerét iiber den Schalter in einen Sleepmodus zu
versetzen und daraus auch wieder per Tastendruck diesen Sleepmode zu verlassen ohne das das Gerét neu
booten muss.

6.2.14.2.6 Timeboyanbindung

Die Timeboyanbindung mit Dockingstation kann ein Steck- und ein Zieh-Ereigniss auslosen um die z.B.
12V Spannungsversorgung fiir die Ladung des Timeboy zu aktivieren oder auszuschalten.
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6.2.14.2.7 Start-/Stopp-Erkennung der MDE /digitale Eingange

Die Maschinendatenerfassung hat in der Signalverarbeitung die Moglichkeit digitale Eingénge als Start
und Stopp-Signal zu verwenden. Diese kénnen Eingabeketten und Ereignisse auslésen. Mit den Erreignis-
sen lassen sich wiederum die Energieschemen wechseln. Als Beispiel wére hier beim Mobil-MasterIV bei
Aktivierung des Startsignals lduft der Mobilmaster mit allen Modulen in Schema 1 und bei Aktivierung
des Stopsignals wird nicht bendtigte Module in Schema 2 deaktiviert bzw. das GPS Modul wird nur
zyklisch betrieben und priift nur alle 10 Minuten den Standort und spart damit Energie.

6.2.14.2.8 Analogwertiiberwachung

Analogwerte konnen auch fiir Ereignisse herangezogen werden. Hierbei wird die Uber- oder Unterschrei-
tung eines vorgegebenen Wertes benutzt, um ein Ereignis auszulésen, welches wiederum ein Energieschema
wechseln konnte. Als Beispiel wire hier eine Tankiiberwachung, bei der wenn nur noch 10 % im Tank sind,
das Gerit eingeschalten wird und einen Datensatz absetzt. Bei einem Fiillstand oberhalb von 10 % ist
das Gerét in einem Sleep Mode und verbraucht sehr wenig Strom.

6.2.14.2.9 Bewegungserkennung

Vorerst in der 04.02.00.xx umgesetzt:

Die Bewegungserkennung erfolgt durch das GPS-Modul. Als Parameter bzw. Grenzwert muss hier noch die
Mindestlinge der Bewegung in Metern angegeben werden. Beim Uberscheiten des Wertes wird ein Ereignis
ausgelost. Jede weitere Erkennung der Bewegung wird aber nur zum Riicksetzen des Timeoutzahlers
benutzt und 16st kein neues Ereignis aus, bis der Timeout eintritt, der auch ein Event auslosen kann.

Die Bewegungserkennung kann durch einen Zéahler, das GPS-Modul, den Riittelsensor oder einen Be-
schleunigungssensor erfolgen. Dieses ist abhéngig von der Hardware des Gerétes, welche Optionen bestiickt
sind. Unter Wert 1 wird der Typ der Erkennung eingestellt und unter Wert 2 der jeweilige Parameter
bzw. Grenzwert fiir das Auslosen des Ereignisses festgelegt.

Folgende Einstellungen sind notwendig:

» Zihler, Anzahl der Impulse
» GPS, Mindestlinge der Bewegung
P Riittelsensor, Anzahl der Impulse

P Beschleunigungssensor, Mindestbeschleunigung
6.2.14.2.10 Kommunikation

Die Kommunikation kann ein Ereignis auslosen. Jede weitere Erkennung der Kommunikation wird aber nur
zum Riicksetzen des Timeoutzdhlers benutzt und 16st kein neues Ereignis aus, bis der Timeout eintritt,
der auch ein Event auslosen kann. So kann man z.B. bei einem Terminal, welches tagsiiber angepollt
wird und abends nicht mehr angepollt wird, durch Wechsel in Schema 2 das Display und andere Module
abschalten, bis die Serveranwendung friihs wieder pollt. Dann wird das Terminal wieder in Schema 1 mit
allen Modulen benutzt.
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.................................................................. x:

6.2.14.3 Beispiele

6.2.14.3.1 Flexmaster

In diesem Beispiel fiir einen Flexmaster haben wir folgende Hardwareausstattung.

» 125kHz Transponderleser
P Fingerprint Biokey

P Akku als Stromversorgung

P ————— & Fir den Batteriebetrieb ist das Bedienkonzept
Datei  Kommunkation Logdatei . . . .
T — T (T ST Betriebsmodus- Normal von Vorteil, weil wir
! 5533 Datenséze Fingerpit | Timeboy | Sommer/winterzek | Betrebsmodus | . . .
CHElee Betitancs Transponderleser und Fingerprint dann nur in den
A Signalverarbeiury (@iHinimal [Gndsteling st das Haupimeni . .

B ] Efergieverwa‘lmg © FZE - Madus T (Grundstelung et F1) Elngabeketten elnSChalten brauchen.

) PZE - Modus 2 [Grundstellung konfigurierbar liber — | | Zeilcren

(- MDE (Btunceteling st das Haupimeni. wobei den F-T alen eine
Satzat 2ugeordnet wid)

o Dragirop | | Betrebsmodusabhangigs Optionen
Tastenumeetialing Sekunden

] Sekunden

O AE-Masterl\: Im PZE -Madus durch Driicken der ESC-Taste ins
Hauptmenii wechseln.

0 AE/BDE Master\: LED - Anzeige der Maschinen durch die
Feldfurktion "LED schalten” steuem

Abbildung 171: Betriebsmodus
Setup Finstellungen fi Flex Master ¥ & In den Grundeinstellungen der Energieverwaltung
Datei  Kommunkation Logdatei . . . . .
T — e e e e legen wir zwei Schemen an. Eines fiir Netzbetrieb,
B8 Datensies . .. . . .
LEE L : wenn das Gerét iiber ein Netzteil versorgt wird
: %g;::w:memwg Bezsichnung des Schema 1: | Netebeliich | ’
B Ererievewstung isbetiet] |

[Pkt Scherma 2 o |Baeicbere] | was auch zum laden des Akkus benutzt werden
[ Aktiviers Schema 3, Hame: | . . .. .

5 ¥ e [£585 \ muss. Das zweite Schema ist fiir den Batteriebe-
Araah verigberer Systentiner mitUnizeit: 1| % trieb'

Grundangaben zur Energieverwalung

Sie definieren, Anzahl und Namen der Energieschemen aur Verwendung.
Anzahl beniigter Systemfimer. die 2u einer definieiten Uhizail auslisen
Weitere Korfiguration Uber Schema und Ereigrisse.

Abbildung 172: Grundeinstellungen der Energieverwaltung
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Setup Einstellungen fiir Flex-Master V.

Datel Kommurikation Logdate!

[ Flewhasterty | Schemal [5ohemaz Ereignisse
BB Datensitze
* BB Listen
‘!‘E et Status /Ni. | Modul Zustand | Weitl | Wert2
R Signalveraibeiung 3 System -
; i
H Erergiovariatung Systemtimer -> Timeout | Aus
Timer in
Eingange |Ein
Glabal Alles Ein
A 124 edem Aus
) U5V edem S
L T —
% | DiployBeleuchtung | Eingabe |15
-t Display Test Ein____
4| Biokey Feldfunkfion
% | Transponder Feldiunklion
% GPS Ein
A |USE-Host Aus
4 [MMC S

| Grundangaben zum verwendeten Schema

Sie definieren. Versorgungszustand und Verhalien der Module.
Bl Verwendung mehrerer Eneigieschemen kann mittels Systemtimer
21 sinem anderen Schema gewechseh werden

 Aidare Wechsel 2u Schemen werden unter Ereigrisse defier

Abbildung 173: Schema 1 der Energieverwaltung

Setup Einstellungen fiir Flex-Master V.

Datel  Kommunikation Logdatei
[ Flewhasterty Sohema 1| Schema 2 | Ereigriss
BB Datensitze
* BB Listen
-0 Baderung Status /Ni. | Modul Zustand | Weitl | Wert2
il e 2 System
i B CF Eir
3 Spstemtimer > Timeout | Aus
i Timer in
= Eingange |Ein
% Glabal Alles Ein
A 124 edem Aus
) U5V edem S
T T —
% | DiployBeleuchtung | Eingabe |10
-t Display Test |Eingabe B0
4| Biokey Feldfunkfion
“% | Tiansponder Feldiunklion
% GPS Aus
A |USE-Host Aus
4 [MMC S
[Brundangaben zum verwendelen Schema, =
Sie definieren, Versorgungsaustand und Verhalten der Module
Bl Verwendung mehrerer Eneigieschemen kann mittels Systemtimer
| 2u einem anderen Schema gewechssl werdsn. -
 Aidare Wechsel 2u Schemen werden unter Ereigrisse defier
|
| Haupteintrag System. ~

Abbildung 174: Schema 2 der Energieverwaltung
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In Schema 1 haben wir Netzbetrieb und kénnen ei-
gentlich alle Verbraucher einschalten um eine grofit
mogliche Performance zur erhalten.

In Schema 2 wird das Gerét iiber Batterie ver-
sorgt und es soll Strom gespart werden. Deshalb
werden alle unnétigen Verbraucher deaktiviert. Die
Displaybeleuchtung wird nach 10 Sekunden de-
aktiviert und das Display nach 60 Sekunden so-
gar abgeschaltet, ein Tastendruck aktiviert sofort
das Display. Der Transponderleser wird nur ein-
geschaltet, wenn man gerade in der Eingabekette
die Feldfunktion Normal aufruft und nach Verlas-
sen wird er auch wieder deaktiviert. Eebenso ist
es mit dem Fingerprintmodul Biokey. So kann ef-
fektiv viel Strom gespart werden, was zu ldngeren
Akkulaufzeiten fiihrt.
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6.2.14.3.2 Mobil-MasterlV

datafox

In diesem Beispiel fiir einen Mobil-MasterIV haben wir folgende Hardwareausstattung.

» Mobilfunkmodem MC55

» GPS Modul LEA-6H

> 2 digitale Eingénge

» Dockingstation mit Timeboy

h J

Ersigniss Start-Signal
Schema 1 Erzigniss | Schema2 | Ermigniss Schema 3
Fahren | Stopp Ein [T Stopp Aus
Stopp-Signal Systemtimer
alle 10 Minuten
) . wird Schama 2
CPU Ein CPU Ein far 1 Minute CPLU Slesp
Komm. Ein Komm. Ein eingeschaltet, Komm. Aus
) - sonst ist Sche-
GPS Ein GPS Ein ma 3 aktiv GPS Slesp
12Y extern 12V extarn 12V extern
Timeboy Timeboy Timeby
Stromverbrauch Stromverbrauch Stromverbrauch
z.B. 40-100maA z.B. 40-100mA z.B. 5-10mA

Abbildung 175: Funktionsweise des Beispiels fiir Mobil-MasterIV

Fiir eine stromsparende Variante eines Mobilmasters sind 3 Schemen vorgesehen. Schema 1 ist aktiv wenn
der Start-/Stopp- Eingangs signalisiert, das die Ziindung eingeschaltet ist. Ist die Ziindung abgeschaltet,
wird Schema 2 aktiviert in dem wie in Schema 1 alle Module aktiv sind. Nach 1 Minute schaltet der
Systemtimer das Schema 3 ein, in dem die Kommunikation ausgeschaltet wird, das GPS-Modul in einen
stromsparenden Sleepmode versetzt wird und die CPU angehalten wird. Nach 10 Minuten wird wieder
Schema 2 geladen. Hier wird sich nur eingew#hlt, wenn ein Datensatz vorhanden ist, ist keiner vorhanden
bleibt das Mobilfunkmodem aus. Wird die Ziindung eingeschalten, dann wird aus Schema 2 oder 3 in

Schema 1 gewechselt.
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Grundeinstelung | Schemal | Schema 2 | Schema 3| Ereignisse

| Grundeinstellung | Schema 1] Schema 2 [ Schema 3| Ereignisse

Status /Nr. |~ Modul Zustand  Weit1 | whit2 || Status/Nr  Modul Zustand | Wet1l  WeitZ |
| Sﬁ | | ||[= Sﬁ | | |
~F | Spstemlimet > Timeout | Aus I F Systerntimer > Timeout |Schema3 |1

' (Timer Ein ' (Timer En
) Eingdnge En ) Eingange En
= | Global Alles | B Global Alles. |
1 12V extem Tmebcg,' | 600 14 12Y extemn Tmebcg,' | 600
|5 esten Ein | L BVestemn Emn |

% Kommunikation |Ein . % Kommunikation |Ein |

4 Diplay Beleuchtung | Engabe i.15 4 Diplay Beleuchtung | Eingabe 100

14 Display Test |Ein 1i  Display Test | Engabe |60
-4 |Biokey Feldiunklion | | [}| " |Biokey Feldiunktion . |
| Transpondst Feldfunktion | e Transpondst Feldfunktion |

e (GPS Em | e (GPS Ein |

‘4z USB-Host | Aug ! A USB-Host | Aug !

4 MMC |Aus | 4 MMC | Aus |

| Grundeinstellung | Schema 1| Schema 2| Gchema 3| Ereignisse

Weit1  ‘Weit 2
(00:00  |1234567
= S)_rsterrdme! <> Timeout ISohema 2
A Timer | Aus !
% |Einginge Ein |
=L Global Alles Ein . ;
A 12V etem Beibehalten | !
s E\I’eﬂtem Ein | |
~ & Kommunikation | B [
4 Diplap Belsuchtung 'Elngaba |15 I
4 Display Test [Ein | |
-z | Biokey | Feldfunktion | 7 1
&z | Transporder | Feldfunklion | [E1
% |GPS SleepMode | 'E1
s |USB-Host ' Aus | 00
i MMC Aus i 1|IE e 10
Abbildung 176: Ubersicht iiber die Einstellungen der Schemen im Setup
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6.3 Erstellung von Setups
6.3.1 Setup zur Fahrzeugdaten Erfassung

Dieser Abschnitt beschreibt, wie Sie ein Setup fiir die Fahrzeugdatenerfassung erstellen und alle notwendi-
gen Informationen auf das Gerét iibertragen. Zusétzlich wird erklédrt, wie eine Anbindung eines TimeboyIl
oder TimeboylIIl an den Mobil-MasterIV durchgefiithrt wird. Planen Sie bitte 3 bis 4 Stunden fiir die Be-
arbeitung des gesamten Beispiels inkl. Hardwareaufbau ein. Sie sollten sich diese Zeit nehmen, um jeden
Schritt mit einer Testumgebung nachvollziehen zu kénnen.
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6.3.1.1 Allgemein

Fiir ein Setup der Fahrzeugdatenerfassung ben6tigt man mindestens einen Datensatz zur Ubernahme der
GPS-Koordinaten.

Da wir in diesem Beispiel davon ausgehen, das die Daten auf dem Mobil-MasterIV gespeichert werden,
miissen zuséatzlich Datensatzbeschreibungen, entsprechend den Datensétzen, im Timeboy definiert wer-
den. Weiterhin gehen wir in diesem Beispiel davon aus, dass die Daten vom Mobil- MasterIV iiber eine
kabelgebundene Verbindung auf den PC iibertragen werden.

Achtung:
Wenn die Ziindung Aus ist, ist auch das GPS Modul abgeschaltet. Daher kann fiir
o den Startdatensatz keine giiltige GPS-Koordinate bereitgestellt werden.

Mogliche Losungen:
1.) Uber Globale Variable

Wenn das Fahrzeug abgestellt wird, speichern Sie in der Eingabekette die letzte giiltige Koordinate in
einer Globalen Variablen. Diesen Wert kénnen Sie im Startdatensatz iibernehmen.

Achten Sie an dieser Stelle darauf, dass Sie die Globale Variable in der Eingabekette des Startdatensatzes
sofort nach der Ubernahme auf Null setzen!

2.) In Threr Anwendung

Kopieren Sie in Threr Anwendung die Koordinate vom letzen giiltigen Datensatz in den Startdatensatz.

6.3.1.2 Bendtigte Hardware

Um eine Fahrzeugdatenerfassung durchzufiihren, benétigen Sie einen Mobil-MasterV mit GPS und exter-
ner GPS-Antenne, eine Timeboy Dockingstation und ein TimeboylIl oder TimeboyIIl. Fiir den Anschluss
der Dockingstation an den Mobil-MasterIV wird ein Null-Modem-Kabel verwendet.
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6.3.1.3 Grundeinstellungen des Setups

Als erstes starten Sie das DatafoxStudiolV. Offnen Sie iiber < Kommunikation => Einstellungen >
den Dialog zum Einstellen der Kommunikationsparameter.

T —— X Legen Sie als Gerétetyp ,,Mobil-MasterIV* fest.
ST Fiir dieses Beispiel wahlen wir als Kommunikati-
[t e # el W DEY onsart vorerst RS232 aus. Die Schnittstelle wihlen
(" BDEMasterl/ & MobitMasterl¥ €7 AE-Mastel¥ Sie bitte so, wie sie an Threm Rechner belegt ist.
T Standardméfig ist das ,,COM1“. Auch die Baudra-
& poom te und den Wert fiir den Timeout kénnen Sie in
" RE4%5 - Umsetzer diesem Fall auf den Standardwerten lassen. Priifen
" TCR /IR Sie jedoch die Einstellungen im Systemmenii-BIOS
(" TCP /1P mit RS 485 - Umsatzer des ,,Mobil-MasterIV* auf Ubereinstimmung. Soll-
sctitacte. |COMT <] bt [900 <] te das'nicht de.r Fallnsein, mi'i.ssen Sie dies'e Par&?—

. meter im Terminal (iiber Gerétekonfiguration (Bi-
imeout: =l 0s)) bzw. im DatafoxStudiolV angleichen. Bestéti-

E

B0 v
IP - Adresse : Part - gen Sie alle Anderungen mit ,OK*.
Optionen

™ Mur Fehlermeldungen anzeigen.

I~ “or Verbindung. die Eneichbarkeit mit einem Ping prifen,

Abbildung 177: Einstellung des Gerétetyps und der Kommunikationsparameter

Das standardméfig erzeugte ,AESetupl“ konnen Sie jetzt, iiber < Datei => Speichern unter >, mit
einem eigenen Namen abspeichern. Fiir dieses Beispiel verwenden wir den Namen ,Mobil-MasterIV-
Setup.aes".

Ebenso konnen Sie iiber < Datei— > Neu > eine neue Setupdatei erzeugen und unter einem eigenen
Namen Speichern. Wichtig ist die Einstellung des Geratetyps und der Kommunikationsparameter.
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3
Datei  Kommunikation
BT Mobiasteiy Grundeinstellungen } Globale Variable | Transponder | Fingerprint | Timel <] »
a8
+ 28 Datensites e
B Lo atisbsmodus
-9 Bedienung
¥ 3 Signalverarbeitung o
5 Zelzonen |
JECE
Betizbsmodussbhingige Oplianen
Sekunden
Infa DragdDi
e ragilros | 8 sekunden

-

Kommurikation
‘Wiatten auf Server ms

Gerdteeinstellngen

0.9399
Passwort fiir Systemmenti 0-> deaktiviert
Sekunden
Daaver fiir Feldfunktion "Bestatigung” : 0 => Manuell
Zutrittskartlle : & aus " Yersion2
~ ~
r r
r r
r
Abbildung 178: Grundeinstellungen
Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV &3
Datei  Kommunikation
BT MobilMastey Grundeinstellungen  Globale Variable | Transponder | Fingerpiint | Timel « | » |

+ B8 Datensatze

BE Listen
+ & Bedinung
+l-fe Sianalverarbeiung

Namen fiir Globale Variable [GY].

Der Name der Variablen kann max. 16 Zeichen haben,
Mur ¥ zrisble mit einem Namen kdnnen venwendet werden,

Name Standardwert

Lo |
s |
|

a1 |I3\/—Fle|gaha 7 ‘Eespeul

Info DragiDrop &2 FV-Auswe\s-Nr w o

v g |G¥Kennzsichen o [WeKRZ3
v g [BvSlaus |t

&5 |ema\\ I~ ‘gprs@dala’nxda
s | ol

| ol

| ol

max. 16 Zeichen

Abbildung 179: Definition von globalen Variablen

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3
Datei  Kommunikation
BT MobitMasterty Globale Variable  Transponder | Fingerprint | Timetoy | Betiebsarten| <>

+ B8 Datensitze

BB Listen Trenspondetp: [Keiner] -
-9 Bedienung
£ Signalveratbsiung
Info DraghDrop

Abbildung 180: Einstellung des Transpondertyps
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Wurde als Gerdtetyp ,,Mobil-MasterI V¢ angege-
ben, bleibt lediglich die Option der Zutrittskontrol-
le zur Auswahl iibrig. Da wir in unserem Beispiel
jedoch keine Zutrittskontrolle bendtigen, wird die-
se Option deaktiviert.

Um die Verwendung globaler Variablen zu de-
monstrieren, definieren wir nun 5 vorbelegte Va-
riablen. Die Variable ,GV-Freigabe“ (Gesperrt),
nimmt den Freigabestatus auf. ,GV-Ausweis-Nr
(0) dient zum Zwischenspeichern der Ausweisnum-
mern. Unsere ,GV-Kennzeichen* (WAK-XX-123)
dient zur Identifizierung des genutzten KfZ. ,GV-
Status* (1) nimmt den Status auf und unsere Va-
riable ,email* (gprs@datafox.de), bendtigen wir um
die Daten an die angegebene E-Mail Adresse zu
schicken.

In diesem Beispielsetup werden keine Transponder
eingesetzt.
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.................................................................. d aﬁ?x:

Globale Variable | Transponder | Fingerprine  Timeboy | Betiebsarten| <>

Anbindungsart

€ Keine Timeboyanbindung

@ Mehifachdackingstation |1 ~| Steckplstze
Hinueis:

Fiir die Anbindung sind nur Timeboys der Yersion 3 msglich.

Datenhaliung
% Alle Datensatee werden auf dem MasterlV gespeichert

£ Alle Datensatee werden auf dem Timeboy gespeichert

Bitte heachten:

ver Mehifachdocking, it der erste Steckplatz
i Fahizaugheigabe gepfit. sowie der Zugiif
y GY erfolgt
1en Steckplatzen werden ledigiich gema der Datenhaltung
die Datensitze verabeitet sowie Listen aktualisiert

Abbildung 181: Timeboy Anbindung

6.3.1.4 Erstellen der Datensatzbeschreibung

Unser Mobil-Master]V kommuniziert via Mehr-
fachdockingstation (Steckplatz 1) mit dem Ti-
meboy. Die Daten werden auf unserem Mobil-
MasterIV gespeichert.

Fiir die Erstellung der Datensatzbeschreibungen ist es wichtig, sich dariiber im Klaren zu sein, welche
Daten erzeugt werden sollen. In unserem Beispiel sollen folgende Datensétze entstehen.

Freigabe

S UL = W N =

Fahrzeug-DS

O 1 O Ut = W DN =

Version: 04.02.00.05

Zaehler (Nimmt die gezdhlten Impulse auf)
GPS-Daten (Gibt die Position der Terminals an)
email (Gibt Auskunft dariiber, an welche E-Mail Adresse die E-Mail geschickt wurde)
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Kennung (Gibt Aufschluss iiber ausgefiithrten Buchungsablauf)

Freigabe (Wird den Freigabestatus angeben)

Ausweis (Dieses Datensatzfeld nimmt die Ausweisnummer (Personalnummer) auf)
Projekt (Gibt Aufschluss, an welchem Projekt gearbeitet wurde)
DatumUhrzeit(Dient natiirlich als Zeitstempel)

email (Gibt Auskunft dariiber, an welche E-Mail Adresse die E-Mail geschickt wurde)

Kennung (Gibt Aufschluss iiber ausgefiithrten Buchungsablauf)
Freigabe (Gibt den Freigabestatus an)
Ausweis-Nr (Identifiziert den Buchenden)
Fahrzeug-Nr (Identifiziert das Fahrzeug)
DatumUhrzeit(Dient natiirlich als Zeitstempel)
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E Mit einem Doppelklick im Client-Bereich des Data-
foxStudiolV bzw. iiber < Setup => FEditieren >
Offnet sich der Dialog zum Bearbeiten des Setups.
Markieren Sie, links im Baum den Eintrag ,Da-
tensétze“ und klicken Sie zwei mal auf Einfiigen.
on 281 e Gesamt Es werden unterhalb von , Datensétze” die Eintra-
ge ,Datensatz1“ und ,Datensatz2“ erzeugt. Wenn
Sie einen Eintrag markieren, kdnnen Sie im rechten
Teil die Eigenschaften bearbeiten. Geben Sie hier
bitte die Namen ,Freigabe“ und ,Fahrzeug-DS* ein
und markieren Sie erneut die Eintrdge im Baum.
Die Namen werden daraufthin aktualisiert.

Abbildung 182: Erstellen der Datensatzbeschreibung

Bitte markieren Sie den Datensatz ,Freigabe®. Klicken Sie jetzt bitte sechs mal auf die Schaltflache , Einfii-
gen, um die sechs Datenfelder zu erstellen. Anschlieffend den Datensatz ,,Fahrzeug-DS* markieren und acht
Datenfelder hinzufiigen. Die grobe Definition ist nun abgeschlossen. Jetzt muss noch festgelegt werden, was
fiir Daten (Datentyp), mit welcher Lénge, in den einzelnen Feldern stehen werden. Als Datentypen stehen
zur Verfiigung: Zeichenkette mit Ziffern, Zeichenkette mit ASCII-Zeichen (Text) und Datum-Uhrzeit.

[ —— X Dazu markieren Sie jeweils einen Eintrag im Baum
Datei  Kommurikation . .

T | und passen die Eigenschaften auf der rechten
& — Seite an. Die ,Kennung* wird als ,Zeichenkette
It : o 13 - 1
=0 rtrane [ (ASCII-Zeichen) der Lénge 5° festgelegt. ,Frei-
=iora L gabe“ definieren wir als ,Zeichenkette (ASCII-

o Feldyp: | Zeichenketie (35Tl Zeichen) = | [5 ~| Byte ”
Zeichen) der Lange 15 ,Ausweis® sowie ,Pro-

mindestens die Fimware - Yersion 040103 wvorrausset tat

jekt* bekommen als Feldtyp ,Zeichenkette (ASCII-
Zeichen) der Linge 8° zugewiesen. ,DatumUhr-
zeit” wird auch als ,Datum und Uhrzeit” festgelegt.
wemail“ weisen wir den Typ ,Zeichenkette (ASCII-
Zeichen) der Lange 20“ zu.

Abbildung 183: Erstellen der Datensatzfelder
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3 ,,Kennung“ WlI'd auch hier als ,,Zeichenkette
i | (ASCII-Zeichen) der Lange 5 definiert. ,Freigabe*
TR S definieren wir als ,Zeichenkette (ASCII-Zeichen)
I der Léange 15“. ,Ausweis-Nr“ weisen wir den Typ

ot | ] ] e wZeichenkette (ASCII-Zeichen) der Lénge 8 zu.
T Das Datenfeld , Fahrzeug-Nr“ bekommt ,Zeichen-

kette (ASCII-Zeichen) der Lange 10“ zugewiesen.
Natiirlich wird ,,DatumUhrzeit“ auch wieder als
,Datum und Uhrzeit” definiert. , Zaehler* definieren
wir als ,Zeichenkette (nur Ziffern) der Lénge 10“
Unsere ,,GPS-Daten” sind vom Typ ,Zeichenkette
(ASCII-Zeichen) der Lange 28“. Abschlieffend wird
wemail“ wieder als ,Zeichenkette (ASCII-Zeichen)
der Lange 20 definiert.

Abbildung 184: Erstellen der Datensatzfelder

6.3.1.5 Erstellen der Listen

Fiir unser Beispielsetup werden keine Listen benotigt.

6.3.1.6 Definition der Geratebedienung

Nachdem die Datensétze definiert sind, muss festgelegt werden, wie die Buchungen ablaufen sollen. Mit
anderen Worten, es wird festgelegt, wie das Gerdt auf eine Eingabe reagiert und was vom Anwender
erwartet wird.

Eine Eingabe kann in diesem Zusammenhang dass einstecken bzw. herausziehen des Timeboy oder ein
Signal am digitalen Eingang des Mobil-MasterIV sein. Dazu wird zunéchst festgelegt, was fiir Buchungen
durchgefiihrt werden sollen. In diesem Beispiel soll je ein Datensatz erzeugt werden, wenn:

» der Timeboy in die Dockingstation gesteckt wird (Anlasser frei)
der Timeboy aus der Dockingstation gezogen wird (Anlasser sperren)

>

P das KfZ gestartet wird (10100)
P das KfZ ausgeschaltet wird (10103)
P der erste Impuls festgestellt wird (10101)
P 10 Sekunden kein Signal eintrifft (10102)
» nach n:2 Impulsen (10104)
P bei Fahrbetrieb alle 15 Sekunden (10105)

Version: 04.02.00.05 Seite 215 www.datafox.de



Handbuch Datafox Mobil-MasterlV

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Datei Kommunikation

[E) Mobikasteily |
+ B8 Datensitze

B et |
= i= Menue Einfligen
=— [F1} Menueeirtiag! a2wischen

+- 7% Signalveraibeitung
Info DraghDrop

Abbildung 185: Hauptmenii
Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV &3
Datei  Kommunikation
£} MabilMasteily Dighaler E1 / E2 | Dighaler E3/E4 | Digaler E5 / E5 | Analoger £1| art | »
+ B8 Datensatze E1

B8 Laten y Unberzt =
+ & Bedienung infiigen Verwendung als: | =

o] Sianaiverabeiung e "
Bz Wechsel van LOW auf HIGH [ |

- Modul

e j E‘"QEEE';E“E ‘ echsel van HIGH auf LOW
ingabekette

wd, Eingabekette Zahlerteiler (0. 4294967295 Imp.)

'j g:g::ztz:: Zyklus (065535 5]

=1 Eingabrkete Info DragéDrop | | Timeout (0.66535 5]

o Eingobekelte Eniprelzeiten

wh Eingabeketie LowHigh HighLow : 055535 ms
E2
Venwendung als - | Unbenutat |
Startet Eir bei,
‘wechse van LOW auf HIGH | =
Wechsal van HIGH auf LOW

Zahlerteller (0. 4234367295 Imp.) :
Zyklus (065535 )

Timeout 05535 5]

Entprelizeiten

Low-High High-Low : 065535 ms

Abbildung 186: Erstellen der Eingabeketten
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Datei  Kommunikation
) Mobil-Masterly
+ B8 Datensitze

BB Listen

+-oy Bedienung

2 3 Signalverarbeitung

Eifligen
avischen

10 -Modul
Lischen

Eingabeketie |

Einfligen

Aligemeine fir eine:

Ainlasser frei

Name der Eingabekette
Eingabeketle

e Eingabekette

o Eingabekette

:é E‘"QGEEEE“E fo DraghDrop | Zunshiige Datensatzbeschrsibung : |Freigsbe 2
ingabekette

e Eingabekette r

wf, Eingabekette

-

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.
Hummer, Daver Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

aﬁ%(:

Da es, wie in Kapitel 4.4 beschrieben, keine Be-
dienung fiir das Terminal gibt, besitzt der Mobil-
MasterIV auch kein Hauptmenii. Dennoch bend-
tigen wir eine Eingabekette mit entsprechender
Logik. Markieren Sie hierfiir die Bedienung und
klicken auf ,Einfiigen. Das so erstellte ,,Menue“
wird nun markiert und iiber ,Einfligen* der ,Me-
nueeintragl® erstellt.

Nun erstellen wir unsere eigentlichen Eingabeket-
ten. Hierfiir markieren wir die Signalverarbeitung
und erstellen, durch wiederholtes klicken auf ,Ein-
fligen*, 8 Eingabeketten.

Wenn Sie nun eine Eingabekette markieren, kon-
nen Sie auf der rechten Seite die zugehdrigen Ein-
stellungen treffen. Als Namen fiir die erste Einga-
bekette geben Sie bitte ,Anlasser frei“ ein. Unter
wZugehorige Datensatzbeschreibung” geben Sie nun
HFreigabe“ an. Es konnen also die Datenfelder die-
ser Datensatzbeschreibung gefiillt werden. Die rest-
lichen Optionen sind fiir unser Beispiel nicht von
Belang und bleiben daher inaktiv.

Abbildung 187: Allgemeine Einstellungen der Eingabeketten

Version: 04.02.00.05
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Datei Kommunikation

[E) Mobikasteily Eingabeketie |
+ B8 Datensitze
B8 Liten Einfigen |
& Bedienung Aligemeine fir eine:
= 55 Signalverabetung Eifiigen
10 - Modul avischen
B Name der Eingabekette Antasser fei
Eingabel Laischen
=% Eingabe2
=¥ Eingabe3
E E:s:g:g fo DraghDrop | Zunshiige Datensatzbeschrsibung : |Freigsbe 2
=% Eingabeb -
=% Eingabe?
=X Eingabe8
=% Eingabed e |
=% Eingabel0

=% Eingabelt
=f Eingabekette
e Eingabekette
e, Eingabekette r
wd Eingabekette
e Eingabekette
e, Eingabekette
wd Eingabekette

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.
Nummer. Dauer Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Abbildung 188: Erstellen der Eingabekettenfelder
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Datei  Kommunikation

(5 MobilMastely
+ B8 Datensatze
BE Listen
+ & Bedinung
= fe Sianalverarbeiung
10 - Modul
=-ad Anlasser frei
Kennung
Tha-kopieren
=t Th-2Feld
=T Feldwert-setzen
=% Th-schreiben WHOREEIED) || - o | [ ~]
=X Freigabe
=F Fahrer ‘Wettin Globale Variable schreiber: | nicht gewahit =

=T Projekt EEEER]

=% Datumlhrasit
=t Relais Zeicherkette [ASC),
=F email max, 16 Zeichen

- a Anlasser spemen

= wd 10100

= ad 10101

= 10104

®owd 10102

= omd 10105

=oud 10103

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

Kennung

|kenrung |

Mame der Feldabfrage:

il

Laschen

Datensatzbeschreibung

Konstanter wert der libemaormmen wird:

aﬁ%(:

Klicken Sie nun bitte 11 mal auf ,Einfligen“ und
erstellen so 11 Eingabekettenfelder.

Das erste Feld nennen wir ,Kennung“ und ordnen
ihm die gleichnamige Datensatzbeschreibung zu.
Unsere Feldfunktion ist hier ,Konstante* und be-
kommt den konstanten Wert ,11111“ als Kennung
zugewiesen.

Abbildung 189: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"
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Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
+- & Bediernung
= #¥ Signalverarbeiung
10 - Madul
=vad Anlasser frei
Kennung
Thikapisren
The-2-Feld
=% Feldwert-setzen
=t Thi*sohrsiben
=% Freigabe
=% Fahier
=X Projekt
=F Datunall brzeit
=% Fielais
=X email
) wd Anlasser sperren
e 10100
= 10101
®wd 10104
=oud 10102
w1005
= wd 10103

Eingabe | Enweitat | Spriinge |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

TbV-kopieren

|Freigabe ~]

Mame der Feldabirage:

i

Laschen

Datensatzbeschreibung:

Info Drag&Drop

Timboy Variable in Feld kopisren |

GloblYarSt 1 h

Feldfunktion

Globale Yariable in Feld schreiben

Nun das néchste Feld markieren und als Na-
men , Tb-V-kopieren“ eingeben. Unter ,Feldbe-
zeichnung, entsprechend Datensatzbeschreibung"
wird ,Freigabe“ ausgewahlt. Hier benotigen wir die
Feldfunktion ,,Timeboy Variable in Feld kopieren.*.
Unter ,Globale Variable in Feld schreiben®, wah-
len wir die ,GlobVarStrl“ aus. ,GlobVarStrl“ ent-
spricht der ersten GV des Timeboy Setups.

Abbildung 190: Konfiguration der Eingabe von ,/Tb-V-kopieren®
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Datei  Kommunikation
9 MoaHastely Eingabe Etweitert | Spriings |
* 2 E_EI‘E”SE'ZE B E e
isten
oo Bedierung F [~ Barcode oder [ Transponder (Dption]
= 42 Signalverarbeiung Transpander, globale Einstellung veréndein
10 - Modul
B miij”‘eiw frei Segment Nr. Ablageformat Feste Lange
ennung Léschen ’—_|
T ieren| 1 5 =]
The-2-Feld m
=% Feldwert-setzen 2 j j
o Tt Info DragiDrop N el T e | |
=¥ Freigabe
= Fater Hinweis: B fester Feldlange wird ggf. mit finrenden Nullen auigefiil
=% Projekt Verhalten nach Barcode - Transponderleser / Listenauswishl
=F Datunall brzeit r
=% Aelais
=X email
) wd Anlasser sperren
o 10700 Zusitzliche Furkion fir die Feldeingabe
: :é EEL [~ Zeichen ausschneiden. Von bis
o 10102 Prifung fiir Zeichenkette
ach 10105 7 beliehiges Zeichen
% wdl 10103 *> beliebige Anzahl Zeichen
2B, A777:4 Zeichen kA beginnend, 2 Delebise Ziler
~ > belisbige Anzahl Zifein

Abbildung 191: Erweiterte Einstellungen

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV &3
Datei  Kommunikation
() MobiHaser/ Ergabe | Emeiert Siinge |
+ B8 Datensatze
B& Listen Zusatzliche Einstellungen fii Einlesen sines Feldss

+ & Bedinung

) Wethaten nach Abbiuch der Eingabe mit ESC
=A% Signalverabetung

Sprungziel
Laschen

Abhangig von Yergleich mit Formatsting in Eingabekette Verzweigen

~

Info DrsgtDrop c

10 - Modul | Abbruch der Eingabekette -
=-ad Anlasser frei
=X Kennung

Th--kopieren|
Th2Feld
=T Feldwert-setzen
=% Th-rehreiben

=X Freigabe -~
Fahrer T
=T Projekt > beliebiges Zeichen
=f D?jmuh,ze.t * > helishige Anzahl Zeichen
i 4> beliebige Ziffer
277,
i Rela.;s 2B A79%; 4 Zeichen mit & beginend. 27 PRER SR,
emai
c
- a Anlasser spemen 5
= wd 10100
= ad 10101 T
= 10104
®owd 10102
= omd 10105 o
=oud 10103 r

Verzweige 2u

aﬁ%(:

Die Registerkarte ,Erweitert® spielt in unserem
Beispielsetup keine grofse Rolle, da hier keine re-
levanten Einstellungen vorgenommen werden miis-
sen. Hier werden alle Optionen deaktiviert. Das be-
trifft alle Erweiterten Einstellungen dieses Setups.
Das heiftt, die Einstellungen bleiben immer gleich.
Aus diesem Grund werden wir diesen Punkt nicht
erneut erwihnen.

Da wir nur einen Wert aus einer globalen Variablen
in ein Datenfeld iibernehmen und keine Priifungen
durchfithren, konnen wir auf der Seite ,Spriinge”
die Standardeinstellungen {ibernehmen.

Abbildung 192: Sprungeigenschaften von ,, Tb-V-kopieren®

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
+- & Bediernung
= % Signalveraibeitung
10 -Modul
=vad Anlasser frei
Kennung Lischen

=¥ Thivkopieren

Tba-2Feld Datensatzbeschreibung [Freigate =l

Feldwert-setzen =
=X Thk-schreiben e MAGRUIO | feldfunktion : | Feld in Globale Varisble kopieren |
=F Fahrer Feld in Globale Variable schreiben : | GY: GY-Fieigabe hd

=% Freigabe
=X Projekt
=F Datunall brzeit
=% Fielais
=X email
) wd Anlasser sperren
e 10100
= 10101
®wd 10104
=oud 10102
w1005
= wd 10103

Eingabe | Enweitat | Spriinge |
Eine Funktion fir ekt und/ader G - Zuweisung ausfilhren

ThY-2Feld

Mame der Feldabirage:

i

Das dritte Feld nennen Sie bitte ,, Tb-V-2-Feld* und
ordnen hier die Datensatzbeschreibung , Freigabe“
zu. ,Feld in Globale Variable kopieren ist hier un-
sere Feldfunktion. Den Feldinhalt schreiben wir in
die Variable ,GV-Freigabe®, indem wir die entspre-
chende Zuordnung treffen.

Abbildung 193: Konfiguration der Eingabe von ,/ Th-V-2-Feld®
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Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
+- & Bediernung
= % Signalveraibeitung
10 -Modul
=vad Anlasser frei

Feldver-setzen
=t Thi*sohrsiben
=% Freigabe
=% Fahier
=X Projekt
=F Datunall brzeit
=% Fielais
=X email

) wd Anlasser sperren
e 10100
= 10101
o 10104
=oud 10102
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= wd 10103

Laschen

f ik

Info Drag&Drop

Eingabe | Evweitert Springe |

Zusatzliche Einstellungen fiir Einlesen eines Feldes

Werhalten nach Abbruch der Eingabe mit ESC

Sprungziel

Abhgingiq von Vergleich mit Formatstring in Eingabekette Verzweigen
& Vergleich ausgeschaltet
£ Verglsiche mit konstantem Formatsting
£ Vergleiche mit konstantem Formatstring P >= D4.01.04
7> belisbiges Zeichen

* -» beliehige Anzahl Zeichen
# -» beliebige Ziffer
297
2B. 4777 4 Zeichen mit A beginnend. 77 > beliebige Anzahl Ziferm
" Vergleiche mit Globaler Variable

" Vergleiche mit Globaler Variable P >= 04.01.04

&
-~

Verzuelge zu

| Abbruch der Eingabekette -

aﬁ%(:

& Auch hier bleiben die Sprungeigenschaften unver-
andert.

Abbildung 194: Sprungeigenschaften von ,/ T'h-V-2-Feld*

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

(5 MobilMasterly
+ B8 Datensatze
BE Listen
+ & Bedinung
= fe Sianalverarbeiung
10 - Modul
=-ad Anlasser frei
=X Kennung
= To-kopieren
=t Th-2Feld
Feldwert-setzen
The-schrsiben
=X Freigabe
Fahrer
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit
=X Relais
= emal
e Anlasser spemen
=X Kennung
= Pruehung
=% Fahier
=X Projekt
=E Datuml hrzeit
email
= 10100
®owd 10101
=oud 10104
=ad 10102
= wd 10105
=oud 10103

il

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

Feldwert-setzen

Mame der Feldabfrage:

ischen |
Datensatzbeschreibung [Freigabe =]

Info DragtDroy
ﬂ Feldfunktion ; | Kenstante ~]
Wertin Globale Variable schreiber; | nicht gewahit -

Konstanter wert der libemaormmen wird:

Gespert

Zeichenkette [45C11).
max. 16 Zeichen

& Das vierte Feld nennen wir ,Feldwert-setzen“ und

ordnen die Datensatzbeschreibung ,Freigabe“ zu.
Die Funktion ist ,Konstante® und der konstante
Wert ist ,Gesperrt®.

Abbildung 195: Konfiguration der Eingabe von ,Feldwert-setzen*
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Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
+- & Bediernung
= #¥ Signalverarbeiung
10 - Madul
=vad Anlasser frei
Kennung
=¥ Thivkopieren
=¥ Thir-2Feld
=¥ Feldwert-setzen
The-schraiben
Freigahe
=% Fahier
=X Projekt
=F Datunall brzeit
=% Fielais
=X email
= e Anlasser sperren
=X Kennung
=% Prusfung
Fahrer
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit
=X email
e 10100
= 10101
®owd 10104
®owd 10102
= oud 10105
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i

Eingabe | Enweitat | Spriinge |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

| TbY-schieiben

Mame der Feldabirage:

Loschen |
Datensatzbeschreibung [Freigabe ~]
Infa DreghDrop | - ktion: |Feld in Tmbebop Yariable kopieren =l
Feld in Globale Variable schraiben | GlobarSii 1 -

® Nun das néchste Feld markieren und als Namen
, I'b-V-schreiben“ eingeben. Ordnen Sie hier wie-
der die Datensatzbeschreibung , Freigabe® zu. Hier
bendtigen wir die Feldfunktion ,Feld in Timeboy
Variable kopieren®. Die Variable, in die der Feld-
wert geschrieben wird, ist ,,GlobVarStr1“.

Abbildung 196: Konfiguration der Eingabe von ,,Tb-V-schreiben‘

Version: 04.02.00.05

Seite 219 www.datafox.de



Handbuch Datafox Mobil-MasterlV

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3
Datei  Kommunikation
151 MobitMastery’ Emgahe} Enweitert  Spriinge ]
+ B8 Datensitze
BB Listen Zushtziche Einstelungen flir Einlesen sines Feldes

+9 Bederung Wethaken nach Abbruch der Eingabe rit ESC
= % Signalveraibeitung

2 10 - Modu Sprungziel ruch der Eingabekstte -
B 10 -Modul i [ Abbruch der Eingabeks
=vad Anlasser frei

=X Kerrung Lischen

é Thev-kopisren Abhingig van Wergleich mit Farmatsting in Eingabekette Verzweigen

The-2-Feld
&
Info DraghDrop ~
&
7> belisbiges Zeichen
= Dol hisei * > belishige Anzahl Zeichen
# - beliebige Zifer
272,
E Heh;s 2B, A777; A Zdchen mitA beginnend. 17 2P ST L
emai ~

) wd Anlasser sperren A
e 10100
ey 10101 [V oviesde =]
o 10104
=oud 10102
#0105 o
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Verzuelge zu
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Die Sprungeigenschaften konnen Sie wieder auf der
Voreinstellung belassen.

Abbildung 197: Sprungeigenschaften von ,, Tb-V-schreiben*
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+ & Bedinung
= fe Sianalverarbeiung
10 - Modul
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Infa DragtDrop
Feldfunktion
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Fahrer Globale Warisble in Feld schreiben: | GY: GY-Freigabe =]

=¥ Projekt
=% Datumlhrasit
=X Relais
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e Anlasser spemen
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Eingabe ] Enweitert | Spriings |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

Freigabe

| Freigabe |

Mame der Feldabfrage:

il

Laschen

Globale Yariable in Feld kopieren ~]

Markieren Sie nun bitte das néchste Feld und nen-
nen es , Freigabe“. Ordnen Sie dem Feld die entspre-
chende Datensatzbeschreibung zu. Als Feldfunkti-
on wird ,Globale Variable in Feld kopieren* ausge-
wahlt. Durch die Angabe der ,,GV-Freigabe* wird
deren Inhalt in das Feld ,Freigabe” geschrieben.

Abbildung 198: Konfiguration der Eingabe von ,Freigabe®
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Abbildung 199: Sprungeigenschaften von ,Freigabe*
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Auf der Registerkarte ,Spriinge stellen wir nun
einen Vergleich an. Als Sprungziel dient ,Abbruch
der Eingabekette. Aktivieren Sie bitte ,Vergleiche
mit konstanten Formatstring FW >= 04.01.04°
und geben ,Freigabe“ ein. Wir aktivieren nun
WVergleiche auf Gleichheit”. Das heiftt, sollte ,GV-
Freigabe”“ den Wert , Freigabe haben, wird die Ein-
gabekette an dieser Stelle abgebrochen.
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Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
B Listen
+- & Bediernung
= #¥ Signalverarbeiung
10 - Madul
=vad Anlasser frei
=X Kerrung Liischen
=¥ Thivkopieren
=¥ Thir-2Feld
=% Feldwert-setzen

Eingabe | Enweitat | Spriinge |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

[HemedesFeces <]

Datsnsatzbeschiaibung [fusnis =
=t Thi*sohrsiben

Info DraghDrop |\ ition - [ Timboy Wariable in Feld kopieren |
= Freigabe
Fahrer Globale Y ariable in Feld schreiben : | GlobarSt 2 hd

Projekt
=F Datunall brzeit
=% Fielais
=X email

= e Anlasser sperren
=X Kennung
=% Prusfung
=X Fahier
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit

emai

e 10100

= 10101

oy 10104

Mame der Feldabirage:

i

®owd 10102
= oud 10105

o 10703
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Weiter zum néchsten Feld und als Namen , Fahrer
eingeben. Ordnen Sie dem Feld die Datensatzbe-
schreibung ,Ausweis* zu. Hier bendtigen wir die
Feldfunktion ,,Timeboy Variable in Feld kopieren.*.
Um die Fahrerdaten aus dem Timeboy (Timeboy
Variable 2) in das Feld ,Ausweis“ zu schreiben,
wéahlen wir, unter ,(Globale Variable in Feld schrei-
ben®, ,GlobVarStr2“ aus.

Abbildung 200: Konfiguration der Eingabe von ,Fahrer®

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV 3
Datei  Kommunikation
1 MobiHastery Eingabe | Emeist Spiinge |
+ B8 Datensatze
B& Listen Zusétzliche Einstellungen fir Einlesen eines Feldes
49 Bedienung Wethaten nach Abbruch der Eingabe mit ESC
- ¥ Signalverarbetung
10 - Modul Sz [Abbruch der Eingabekette -
=-ad Anlasser frei
=% Rennung Lischen
=% Thkapieren Abhéngig ven Yergleich mit Formalsliing in Eingabekelte Verzweigen
=t Th-2Feld ~
=T Feldwert-setzen T
=% Th-rehreiben I IS A o
=% Fieigabe 3
Fahrer 2 5 bolabiges Zeich
5 belibiges Zeichen
Projekt
= Do * » beliskige Anzshl Zeichen
=X Relais 2B, 772, 4 Zsizhen it beginnend. £ :EZ}::EE:%:’:a'hlzwern
=% emai -
) ue, Anlasser spemren -
= wd 10100
) e 10101 [Fovrmte =]
= 10104
®owd 10102
# wd 10105 o
=oud 10103 (v
Verzweige 2u

Abbildung 201: Sprungeigenschaften von ,Fahrer*

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Datei Kommunikation
50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
B Listen
+- & Bediernung
= #¥ Signalverarbeiung
10 - Madul
=vad Anlasser frei
Kennung Liischen
=¥ Thivkopieren
=¥ Thir-2Feld
=% Feldwert-setzen

Eingabe | Enweitat | Spriinge |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Projekt

Datsnsatzbeschiaibung [Profia =
=t Thi*sohrsiben

Info DraghDrop |\ ition - [ Timboy Wariable in Feld kopieren |
=% Freigabe
=F Fahrer Globale Y ariable in Feld schreiben : | GlobarSt 3 hd

Projekt
DiatumlJhzeit
=% Fielais
=X email
= e Anlasser sperren
=X Kennung
=% Prusfung
Fahrer
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit
=X email
e 10100
= 10101
®owd 10104
®owd 10102
= oud 10105

o 10703

Mame der Feldabirage:

i

Hier werden keine Spriinge definiert, also kénnen
wir die Grundeinstellungen {ibernehmen.

Unser Feld 8 nennen Sie bitte ,,Projekt” und ordnen
ihm die zugehorige Datensatzbeschreibung zu. Die
Feldfunktion wird ,,Timeboy Variable in Feld ko-
pieren“ und die entsprechende Variable ist ,Glob-
VarStr3“.

Abbildung 202: Konfiguration der Eingabe von ,Projekt"
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation
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+ B8 Datensitze
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10 - Madul
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=X Kennung
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=¥ Thir-2Feld
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=t Thi*sohrsiben
=¥ Freigahe
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=% Fielais
=X email
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®wd 10104
=oud 10102
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| Abbruch der Eingabekette -

Sprungziel

Lischen
Abhgingiq von Vergleich mit Formatstring in Eingabekette Verzweigen

f ik

&
Info DraghDrop ~
b
7> belisbiges Zeichen
* > belishige Anzahl Zeichen

# -» beliebige Ziffer
297
2B. 4777 4 Zeichen mit A beginnend. 77 > beliebige Anzahl Ziferm

-
5

-

E

Verzweige 2u

Abbildung 203: Sprungeigenschaften von ,Projekt"

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

(5 MobilMasterly
+ B8 Datensatze
BE Listen
+ & Bedinung
= fe Sianalverarbeiung
10 - Modul
=-ad Anlasser frei
=X Kennung
= To-kopieren
=t Th-2Feld
=T Feldwert-setzen
=% Th-rehreiben
=X Freigabe
Fahrer
=¥ Projekt
Dishumlhizsit
Relais
= emal
e Anlasser spemen
=X Kennung
= Pruehung
=% Fahier
=X Projekt
=E Datuml hrzeit
email
= 10100
®owd 10101
=oud 10104
=ad 10102
= wd 10105
=oud 10103

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

Name der Feldabhiage: Datumibrzeit
Datensatzbeschreibung [ =

Info Draghrop | o vition: | AKtuelles Datum/Unrast ~]

Laschen

&

aﬁ%(:

Da wir nur einen Wert, aus einer globalen Va-
riablen, in ein Datenfeld iibernehmen und keine
Priifungen durchfithren, kénnen wir auf der Seite
Opriinge” die Standardeinstellungen {ibernehmen.

Markieren Sie das néchste Feld und nennen Sie
es ,,.DatumUhrzeit*. Ordnen Sie die entsprechende
Feldfunktion zu. Wenn Sie die richtige Funktion zu-
geordnet haben, wird die Auswahl der entsprechen-
den Datensatzbeschreibung automatisch auf ,Da-
tumUhrzeit* gestellt. Unser Feld ,DatumUhrzeit",
welches als Zeitstempel dient, wird in jeder Ein-
gabekette vorkommen. Da die Einstellungen gleich
bleiben, wird dieses Feld nicht erneut beschrieben.

Abbildung 204: Konfiguration der Eingabe von ,DatumUhrzeit*

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV
Datei  Kommunikation
50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
+- & Bediernung
= % Signalveraibeitung

10 - Madul
=vad Anlasser frei
Kennung
=¥ Thivkopieren
=¥ Thir-2Feld
=% Feldwert-setzen
=t Thi*sohrsiben
=% Freigabe
=% Fahier
=X Projekt
=F Datunallbrzeit
Relais
emai
= e Anlasser sperren
=X Kennung
=% Prusfung
Fahrer
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit
=X email
e 10100
= 10101
®owd 10104
®owd 10102
= oud 10105
=-ud 1003

X

Eingabe |

=T

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Name der Feldablage: [Rems
Loschen |
Datensalzbeschreibung [ =l

Infe Dragh01o% | - fukton - | Felai schaken =l
Einschalen fir Zetangabe EED

Sekunden
Relaiz das geschaltet wird Nr. 1 [intern] -

Weiter zum néchsten Feld und als Namen , Relais*
eingeben. Bendtigt wird die Feldfunktion ,Relais
schalten”. Wahlen Sie nun ,Einschalten fiir Zeitan-
gabe“ und geben ,300“ Sekunden an. Das Relais,
welches geschaltet werden soll, ist Relais ,Nr. 1%

Abbildung 205: Konfiguration der Eingabe von ,Relais®

Version: 04.02.00.05
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.................................................................. aﬁ?x:

Setup Finstelungen fir MolitMasterlV & Dem letzten Feld, unserer ersten Eingabekette, ge-

Datei Kommunikation

i Vot ] ben wir den Namen ,email“ und ordnen ihm die
+ B8 Datensitze . . .
IR e Furikion (i Fel uncloder G -Zuweisung ausfifen Zugehorlge Datensatzbeschrelbung zu. Wir wollen
ame der Feldablrage: emall . . .
£ 0 o Home e e ‘ nun den Inhalt der Globalen Variable ,email* in
= nlasser frei ,—Al . . . K K
= o das Feld schreiben, also benétigen wir die Funkti-
=X Freigabe .
Jﬁiah?evh Globale Yariable in Feld soheiben: |G emai = ’7GVI email”“ aus.
=X Projekt

i

Laschen

= # Signalveraeiung
=F Thv-2Feld Datsnsatzbeschiaibung [emad =

10 - Modul
i e e - on ,Globale Variable in Feld kopieren* und wahlen

=F Datunall brzeit
=% Fielais
= emal

= e Anlasser sperren
=X Kennung
=% Prusfung
=X Fahier
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit

emai

e 10100

= 10101

oy 10104

 wd 10102

= oud 10105

o 10703

Abbildung 206: Konfiguration der Eingabe von ,email”

P ——— & Hier werden keine Spriinge bendotigt.
Datei  Kommunikation
1 MobiHastery Eingabe | Emeist Spiinge |
+ B8 Datensatze
B& Listen Zusétzliche Einstellungen fir Einlesen eines Feldes
+ o Bedenung “erhalten nach Abbruch der Eingabe mit ESC
- ¥ Signalverarbetung
10 - Modd Sprungziel
=-ad Anlasser frei
=¥ Kenrung Léschen
E Th-kopieren Abhgngig von Yergleich mit Formatstting in Eingabekette Verzneigen
Thi2Feld
i b (%" Vergleich ausgeschaltet
Feldner-setzen ot DraciD
=% Th-rehreiben I IS A € Vergleiche mit konstantem Formatsting
=t Freigabe € Vergleiche mit konstantem Formatstring Fu 3= 04.01 04
Fahrer
= rroet 7> beliebiges Zeichen
= D’;‘jmume“ * 3 beliehige Anzahl Zeichen
=% Relais 2B A277; 4 Zeichen mitA beginnend. ¥ :EZ}::E:S:%‘F"’;'HZMM
AE emai " Vergleiche mit Globaler Varisble
iy " Vergleiche mil Globaler Variable FW >= 04.01.04
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- 10104
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# wd 10105 o
=oud 10103 (v
Verzweige 2u

Abbildung 207: Sprungeigenschaften von ,email“

Das Feld ,email“ begegnet uns am Ende jeder Eingabekette und ist inhaltlich immer gleich. Aus diesem
Grund werden wir die Einstellungen dieses Feldes nicht erneut erliutern. Ubernehmen Sie einfach die
Einstellungen aus den Abbildungen 206 und 207.
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV
Datei  Kommunikation
50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
+- & Bediernung

Einfigen |

Eingabeketie |

= #¥ Signalverarbeiung
10 - Madul
=vad Anlasser frei
=X Kennung
=¥ Thivkopieren
=¥ Thir-2Feld
=% Feldwert-setzen
=t Thi*sohrsiben
=¥ Freigahe
=% Fahier
=X Projekt
=F Datunall brzeit
=% Fielais
=X email

Eifligen
avischen

Laschen
Info Drag&Drop

Kennung
=% Prusfung
=X Fahier
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit

emai

e 10100

= 10101

®owd 10104

®owd 10102

= oud 10105

=-ud 1003

Aligemeine fir eine:

[Anlasser spemen
Zugehirige Datensatzbeschreibung | Freigabe hd

-

Name der Eingabekette

[feremdnm -]

-

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.
Nummer. Dauer Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

aﬁ%(:

Kommen wir nun zu unserer zweiten Eingabeket-
te, diese nennen wir ,,Anlasser sperren* und ordnen
ihr die Datensatzbeschreibung , Freigabe zu. Alle
sonstigen Optionen dieser Seite finden keine An-
wendung. Nun klicken Sie 6 mal auf Einfligen, um
der Eingabekette 6 Eingabekettenfelder hinzuzufii-
gen.

Abbildung 208: Einstellungen der Eingabekette , Anlasser sperren‘

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

(5 MobilMastely
+ B8 Datensatze
BE Listen
+ & Bedinung
- #%% Signalveraibeitung
10 - Modul
=-ad Anlasser frei
=% Rennung Lischen

il

&

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

Kennung

Mame der Feldabfrage:

= To-kopieren
=t Th-2Feld
=T Feldwert-setzen
=% Th-rehreiben
=X Freigabe
Fahrer
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit
=X Relais
= emal
e Anlasser spemen
Kennung
Pruefung
=% Fahier
=X Projekt
=E Datuml hrzeit
email
= 10100
®owd 10101
=oud 10104
=ad 10102
= wd 10105
=oud 10103

Info DrsgtDrop

|kenrung |

Feldfurkiion : [Korstants =]
Wetin Globale Varsble schvsber: |niehtgenat <]
00000

Zeichenkette [45C11).
max. 16 Zeichen

Datensatzbeschreibung

Konstanter wert der libemaormmen wird:

Das erste Feld dient wieder der Kennzeichnung
des Datensatzes. Nennen Sie es bitte ,Kennung*
und ordnen Sie ihm die entsprechende Datensatz-
beschreibung zu. Als Feldfunktion wihlen wir wie-
der ,Konstante. Unser konstanter Wert zur Kenn-
zeichnung wird hier ,,00000%.

Abbildung 209: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
+- & Bediernung
= % Signalveraibeitung
10 -Modul
=vad Anlasser frei
Kennung Lischen

i

X

Eingabe | Enweitat | Spriinge |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Prusfung

Mame der Feldabirage:

=¥ Thivkopieren
=¥ Thir-2Feld
=% Feldwert-setzen
=t Thi*sohrsiben
=% Freigabe
=% Fahier
=X Projekt
=F Datunall brzeit
=% Fielais
=X email

= e Anlasser sperren
=X Kennung

Prusfung
Fahrer

=¥ Projekt
=% Datumlhrasit
=X email

e 10100

= 10101

®owd 10104

®owd 10102

Info Drag&Drop

|Freigabe ~]

Datensatzbeschreibung:

Feldfunktion : | Globale Wariable in Feld kopieren j

Globale Y ariable in Feld schreiben: | GY: GY-Fieigabe =

= oud 10105
=-ud 1003

Nun das néchste Feld markieren und ,,Pruefung”
nennen. Ordnen Sie ihm das Datensatzfeld , Freiga-
be* zu. Unsere Feldfunktion ist hier ,,Globale Varia-
ble in Feld kopieren“. Die Variable, deren Inhalt wir
in das Feld schreiben mochten, ist ,GV-Freigabe®.

Abbildung 210: Konfiguration der Eingabe von ,Pruefung®

Version: 04.02.00.05
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Zusatzliche Einstellungen fiir Einlesen eines Feldes

" Vergleich ausgeschaltet

f ik

& Vergleiche mit konstantem Formatstring P >= D4.01.04

Datei  Kommunikation . i
1 ey Ergste | Emstzn Spinae | Inhalt der GV-Freigabe mit dem ,konstanten For-
= £ Signalveratbsiung
10 - Mod
=¥ Thir-2Feld
=% Feldwert-setzen
= %> beliebiges Zeichen
= it Freigabe *.» belitige Anzahl Zeichen
=% Felais 2B A22; 4 Zeichen mit A beginnend 1 7 beliebige Ziffer
E | Prusfung]
Fahier |
=X Projekt
-, 0700 Verzweigezu: |Gbbuuch der Eingsbekette v |
®owd 10104

Handbuch Datafox Mobil-MasterlV
+ B8 Datensitze . « . « . . ..
matstring” | Freigabe®, auf Gleichheit. Fiir den Fall
“Werhalten nach &bbruch der Eingabe mit ESC

ah inlasser fiei
X Th\-sohreiben lifto Dl=Fd i & Vemkiomh e R
=X omai ™ > beliebige Anzahl Ziffem
=¥ DatamUhizsit @ Veigleiche auf Gleichhet

o 10102

.................................................................. a T a ox.
|
BB Listen
Sonnge (i Eets =] der Ubereinstimmung geben wir unter ,Verzweige
=X Kennung
=¥ Freigabe
R - " Vergleiche mit Globaler Variable
email " Wergleiche auf Ungleichheit
# wd 10105

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3 Nun Vergleichen Wir, auf der Seite ,,Spriinge“, den
+-2y Bedienung
= Tokopieen L TR R A B e Y zu', ,,Abbruch der Eingabekette“ an.
= Fanier
=¥ Kenrung " Vergleiche mit Globaler Variable P >= 04.01.04
i wd 10100
i 11

Abbildung 211: Sprungeigenschaften von ,Pruefung*

P ———— & Unser drittes Feld nennen wir ,Fahrer® und ord-
Datei  Kommunikation . . .
i Vot o e nen die Datensatzbeschreibung ,Ausweis” zu. Als
+ B8 Datensatze . . . . . .
IR s T P B e Feldfunktion wahlen Sie bitte ”Tlmeboy Variable
Fi s Home St ekttes - in Feld kopieren.“ aus. Unter ,Globale Variable in
=] nlasser frei ’—_l N . X
e Feld schreiben wéhlen Sie ,GlobVarStr2“ aus, was
= Freigabe
=% Faher Globale Yariable in Feld schreiben : | GlebbarSt 2 &
=¥ Projekt

=l Signalverarbeiung
=X Thiv2Feld Datenaattbasshosbung [£usuueis B
=F Dstuml hrzeit

il

Laschen

B 10 -Modul
=X Feldwertsetzen ] ] 1
ﬁib‘f/-scire\[ben M Feldiunktion ; | Timboy Variable in Feld kopieren ~] der 2. glObalen varla‘blen deS Tlmeboy entsprlcht.

=X Relais
= emal
=vad Anlasser speen
=X Kennung
= Pruehung
Fahrer
Frojekt
=E Datuml hrzeit
emal
= 10100
®owd 10101
=oud 10104
=ad 10102
= wd 10105

T

Abbildung 212: Konfiguration der Eingabe von ,Fahrer

Setup Finstelungen fir MolitMasterlV. = Da wir wieder nur einen Wert aus einer globa-
Datei  Kommunikation . . . . .
1 Wbt o [ | len Variablen in ein Datenfeld schreiben und keine
+ 25 Datensites .. .. .. . . .
Priifungen durchfithren, kénnen wir auch hier die
Werhalten nach Abbruch der Eingabe mit ESC

BB Listen
— [t ottt =] Standardeinstellungen iibernehmen.

Zustziche Einstellungen i Eirlesen eines Feldes
-9 Bedienung
= 75 Signalveratbetung
10 - bodul
=vad Anlasser frei
Kennung Lisschen
é Thtkapieren Abhéingig von Vergleich mit Formatstiing in Eingabekette Verzweigen
Th-2-Feld -
=% Feldwert-setzen
=1 Thitschveiben lipBEsies)||| | o
= Freigabe b
=F Fahrer
=X Projekt '7 7 beliebiges Zeichen
=F Datunall brzeit *» belisbige Anaahl Zeichen
=% Felais 2B A22; 4 Zeichen mit A beginnend 1 7 beliebige Ziffer

=X email - > beliebige Anzahl Ziffem

f ik

= e Anlasser sperren
=X Kennung
=¥ Pruefung ’—4|
L]
Projekt
=% Datumllhizsic o
=X email o
i wd 10100 .
wid 10101 Verzweige 2u
oy 10104
 wd 10102
# wd 10105

-, 10103

.

Abbildung 213: Sprungeigenschaften von , Fahrer
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
+- & Bediernung
= #¥ Signalverarbeiung
10 - Madul
=vad Anlasser frei
=X Kennung
=¥ Thivkopieren
=¥ Thir-2Feld
=% Feldwert-setzen
=t Thi*sohrsiben
=% Freigabe
=% Fahier
=X Projekt
=F Datunall brzeit
=% Fielais
=X email
= e Anlasser sperren
=X Kennung
=% Prusfung
=X Fahier
Projekt
Dt hizsit
=X email
e 10100
= 10101
®owd 10104
®owd 10102
= oud 10105
=-ud 1003

i

Eingabe | Enweitat | Spriinge |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Name der Feldabfrage: [Posa

Loschen |
Datensatzbeschreibung [Proiekt ~]
Infa DreghDrog | -t ktion | Timbep Variable n Feld kopieren =l
GlobaleVariable in Feld schraben: | Globarst 3 -

aﬁ%(:

® Das néchste Feld nennen wir ,Projekt” und ordnen
das zugehorige Datensatzfeld zu. Wieder ist unsere
Feldfunktion ,, Timeboy Variable in Feld kopieren.*
Die Variable, deren Inhalt wir in das Feld , Projekt®
schreiben mochten, ist ,GlobVarStr3“.

Abbildung 214: Konfiguration der Eingabe von ,Projekt®

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

(5 MobilMasterly
+ B8 Datensatze
BE Listen
+ & Bedinung
= fe Sianalverarbeiung
10 - Modul
=-ad Anlasser frei
Kennung
= To-kopieren
=t Th-2Feld
=T Feldwert-setzen
=% Th-rehreiben
=X Freigabe
= Fahier
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit
=X Relais
= emal
e Anlasser spemen
=X Kennung
= Pruehung
=X Fahier
e
Datumlhieit
= emai
= 10100
®owd 10101
=oud 10104
=ad 10102
= wd 10105
=oud 10103

Laschen

Lo |
s |
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Info DrsgtDrop

Eingabe | Eneiteit Spiiinge |

Zugatzliche Einstellungen fur Einlesen eines Feldes

“Werhalten nach Abbruch der Eingabe mit ESC

Sprungziel

| Ahbruch der Eingabekette -

Abhangig von Yergleich mit Formatsting in Eingabekette Verzweigen

~

~
.

e

7> belishiges Zeichen
* > helishige Anzahl Zeichen

2B, A777; 4 Zeichen mit & beginnend, > belisbine Ziffer

-~
~

&
~

Verzweige 2u

~ -» beliebige Anzahl Ziffem

& Hier kénnen Sie wieder die Voreinstellung iiberneh-

mern.

Abbildung 215: Sprungeigenschaften von ,Projekt®

Definieren Sie nun die Felder ,DatumUhrzeit“ sowie ,email“. Die Einstellungen entnehmen Sie den Abbil-
dungen 204, 206 und 207.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

B8 Listen
+ @ Bedienung
= A Signalverarbeitung
10 - Modul
=-ad Anlasser frei
=X Kennung
= To-kopieren
=t Th-2Feld
=T Feldwert-setzen
=¥ Thit-schieiben
=¥ Freigabe
Fahrer
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit
=X Relais
= emal
e Anlasser spemen
=X Kennung
=¥ Prusfung
= Fahier
=% Projekt
=E Dratuml hrzeit
= emai

Kennung
= Fahier
=% Kennzeichen
=E Datuml hrzeit
=X email

= ad 10101

oy 10104

~

Einfligen

Eingabeketie |

Aligemeine

fiir eine:

Eifligen
avischen

Laschen
Info Drag&Drop

Name der Eingabekette

Zugehirige Datensatzbeschreibung | FahrzeugDS hd
-
-

10100

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.

Nummer.

B Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

=

B Unsere 3. FKEingabekette bekommt den Namen

,10100¢. Thr wird die Datensatzbeschreibung
,Fahrzeug-DS“ zugeordnet. Alle sonstigen Optio-
nen finden keine Anwendung. Erstellen Sie fiir diese
Eingabekette 5 Felder, indem Sie 5 mal auf ,Einfii-
gen* klicken.

Abbildung 216: Einstellungen der Eingabekette ,,10100*
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Setup Einstelungen fir Moli-MasterlY & Unser erstes Feld wird wieder ,Kennung®“. W&hlen

Datei Kommunikation

i

10 - Modul
[Nemedesfoles =]
=F Feldner-setzen kette (,,10100“) .
=X Relais

T ] Sie die zugehorige Datensatzbeschreibung aus und
=-ad Anlasser frei
Kernung
=¥ Tb-schreiben Datersatzbeschraibung [Rerrury =l
=¥ Freigsbe s
=X Faher e HAGRUIOR | feldfunktion . | Kenstante |
=X email Konstanter et der iibemommen wid:  [10100
- Anlasser sperren Zeichenkelte [45CII).

% &, Bedienung . . ;
=% Signalveraibeltung o i e oA Y- B e wahlen Sle ”Konstante“ als Fe]dfunktlon_ Der kon-
ame der Feldablrage: Bnnung . . . .
2 e o e — stante Wert entspricht dem Namen der Eingabe-
=t Th—v—Z—F’;Id Geashan
=¥ Projekt
=F Dstuml hrzeit “wertin Globale Variable schreibers: | nicht gewhit =
=X Kenrung maw. 16 Zeichen
=% Pruefung

= Fahier
=% Projekt
=E Dratuml hrzeit
= emai
=-wd 10100
Kennung
Busweis-Hr
=% Fahrzeugr
=E Datuml hrzeit
=X email
= ad 10101

Abbildung 217: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Setup Einstellungen fir Mobil- MasterlV ® Nun das néchste Feld markieren und als Na-

Datei  Kommunikation

T o e men , Ausweis-Nr“ eingeben. Das zugehérige Feld
+-2y Bedienung
= A% Signalverarbeitung
10 - Modul
=vad Anlasser frei
=% Kennung
=E Thitkopieren
=¥ This2Feld Ty

B Frkion 0 Fo undfoder G Zaseang sfhien der Datensatzbeschreibung ist ,,Ausweis-Nr*. Diese

T Ausweisnummer (,GlobVarStr2“ (entspricht Varia-
= oo iy o [ - ble 2 des Timeboy)) wird aus dem Timboy, durch
= ek e I - Angabe der Funktion ,Timeboy Variable in Feld

=X Projekt . . . .
é DeturJhrzeit Glabale Yariable in Feld setreiben: | GlobiarS 2 = kopleren“, in das Feld ,,AuSWelS—NI'“ geSChrleben.
Relaiz

=¥ email

= ad Anlasser speren
= Kennung
=% Prusfung
=% Faher
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit

il

Fahrzeug Nr
=F Datunall brzeit
=¥ email

®owd 10101

Abbildung 218: Konfiguration der Eingabe von , Ausweis-Nr*

Setup Einsollungen fis Mobit MestorlV. X Die Sprungeigenschaften konnen Sie wieder auf den
Datei  Kommunikation
B [ I— T Voreinstellungen belassen.
= e Anlasser frei e
Kenurig : Zushizliche: Einstelungen i Einlesen eines Feldes
E {Ew?zsﬂ Wethalten nach Abbruch der Eingabe mit ESC
é Feldwert-setzen 2 Spnngriel | Abbruch der Eingabekstte =
] Tbe-schreiben
=t Freigabe Laschen
é Fahrer bhangig ven Yergleich mit Frmatstring in Eingabekette Veraweigen
=% Projekt .
~=% Datumbhizeit S
. Info DiagiDrop e
= email (]

e Anlasser spemen

=t ks ? > belisbiges Zeichen
S . * -» beliehige Anzahl Zeichen

= Pruehung
# - beliebige Zifer
. 7
E ;ah,i,‘ 2B A77%; A Zechen it A beginnend. 12 2ZAS S,
toiel ¢
=E Datunnllbrzeit

c
= email

= e 10100 Iﬁ
=t
3

Nr 5
=t Dratuml brzeit (63 i IEichhe
=t email . e —
e 10101 Verzweige 2u i
®wd 10104
#wd 10102
= wd 10105

o 3

Abbildung 219: Sprungeigenschaften von ,,Ausweis-Nr*
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV X Markieren Sle nun das niichste Feld und geben
Datei  Kommunikation

T ] Sie als Namen ,Fahrzeug-Nr* ein. Das zugehorige
+ O Bedienung . . . .
Eine Funkiion i Feld uni‘ader G - Zuweisung ausfihien Feld der Datensatzbeschrelbung ist das glelchnaml—
=¥ Therkopieren
=¥ Projekt
=¥ Pruefung

i

2 B Signalverarbeiung
10 - Modul
o et et ge Feld , Fahrzeug-Nr*. Durch die Funktion ,Globa-
E] . . . . .
o e i le Variable in Feld kopieren, schreiben wir den In-
=% Datunlhizsit Globale Variable in Feld sohreiben: | G GY-Kennzeichen =] ange ebenen Variable GV—KennzeiChen“ n das
=1 Rel ” ’

=-ad Anlasser frei
Kennung
= Theschreiben Dateraatebasshicioung [Fahizeug e =l . ) i .
= Foaste Wob | e - halt, der unter ,Globale Variable in Feld schreiben’
L Feld , Fahrzeug-Nr*.
=X Kenrung

= Fahier
=% Projekt
=E Dratuml hrzeit
= emai
=-wd 10100
=X Kennung
=F Ausweis Nt
Fahrzsugr
Datumlhizeit
=X email
= ad 10101

Abbildung 220: Konfiguration der Eingabe von ,Fahrzeug-Nr*

S —— X Hier koénnen Sie wieder die Voreinstellungen tiber-
Datei  Kommunikation
10 - Modd ~ Eingabe | Evweitert Springe | nehmen
= uh Arlasser fei
Ko Zustziche Einstellungen i Eirlesen eines Feldes
E {Ew?zsﬂ Werhalten nach Abbruch der Eingabe nit ESC
-2 Fel
é Feldwert-setzen S prungeiel | Abbruch der Eingabekette -
Te-schraiben
=1 Freigabe G
é Fahrer ‘Abhéingig von Wergleich mit Formatsting in Eingabekette Verzweigen
i Ej:;‘ume“ (% Vergeich ausgeschaltet
=X Relais M € Vergleiche mit konstantem Formatstring

=% emai £ Vergleiche mit konstantem Formatsting Fu = 04.01.04
=vad Anlasser speen
=X Kenrung —— 7> belsbiges Zeiohen
= Pruefung > belishige Anzahl Zeichen

# > beliebige Zifer

292

E Fahrer 28.A272 A Zeichen it begimend. 17 belebioediler
Projekt  Vergleiche mit Globaler Variable:

=T Datunlhrzeic

i € Vergieiche mit Globaler Variable P »= 04.01.04
e

=-wd 10100 [ v rmmae =]

=X Kennung
=F Ausweis Nt

F, Ni| o

Datumlhizeit o

= emai .
wid 10101 Verzweige 2u
oy 10104
®owd 10102
= oud 10105

Abbildung 221: Sprungeigenschaften von ,Fahrzeug-Nr*

Die Felder ,,Ausweis-Nr* und , Fahrzeug-Nr* werden in jeder weiteren EK vorkommen. Da sich der Inhalt
nicht dndert, werden diese Felder nicht erneut beschrieben.

Definieren Sie nun die Felder ,,DatumUhrzeit” sowie ,email‘. Die Einstellungen hierfiir entnehmen Sie bitte
den Abbildungen 204, 206 und 207.
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV X Nun markieren Sle bltte d1e néchste Eingabekette
Datei  Kommunikation

= T a Engaete | und nennen Sie ,10101“. Auch hier ist ,Fahrzeug-
o T Frre=ml| DS* die zugehorige Datensatzbeschreibung. Fiigen

st i Sie nun, durch klicken auf ,Einfiigen“, 8 Eingabe-
iy [ [ErTer— kettenfelder hinzu.

= Faner Einfigen
=¥ Projekt zpischen
=% Datumlhrasit

e Anlasser spemen

=% Kenrung nfo DraghDrop | Zuaehiige Datensatzbeschreibung : |Fahrzeug DS =

i Pruefung
Fahrer
=% Projekt =
=E Dratuml hrzeit
=¥ email e |
=-wd 10100
=X Kenrung l—_|
=F Ausweis Nt
=¥ Fahrzeugr
=F Dstuml hrzeit -

= emai I Feelais nach erfolreichem Abschiud der Eingabekette schiietien

g Kennung Hummer Daver Sekunden
=X Relais

=F Ausweis Nt
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler

= GPSDaten

% e v

Aligemeine fir eine:

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Abbildung 222: Einstellungen der Eingabekette ,, 10101

Setup Einstelungen fir Moli-MasterlY & Unser erstes Feld wird wieder , Kennung“ und be-
Datei  Kommunikation

= T a Enaste | kommt die Feldbezeichnung ,Kennung® zugewie-
] Tovashrien Eo Furkion o und/odar BV - Zavsiur asihen sen. Auch hier ist die Feldfunktion ,Konstante.

N — Der konstante Wert (,,10101“) kennzeichnet wieder
2 L die Eingabekette.

=1 Fahrer
=-wh Anlasser sperren Datensatzbeschreibung [Kemrung =]

=¥ Projekt
=% Datumlhrasit

=% Kennung Info DragiD

=X Prusfung e HAGRUIOR | feldfunktion . | Kenstante |
Fahrer

=F Projekt “wertin Globale Variable schreibers: | nicht gewhit =
=E Dratuml hrzeit
=F email Konstanter Wert der libemommen wic: 10101

= e 10100 Zeichenkette [55C11).
=X Kenrung maw. 16 Zeichen
=F Ausweis Nt
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
=X email

2w 10101

Kennung

i

Relais
=F Ausweis Nt
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler

= GPSDaten

% e v

Abbildung 223: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Setup Einstelungen fir Moli-MasterlY & Unserem zweiten Feld dieser Eingabekette geben

Datei Kommunikation

i

[Einschaken nach Zetangsbe = Sekunden

= Tozra a Enaste | Sie den Namen ,Relais“. Geben Sie hier die Feld-
=X Faher
=¥ Projekt
= Anlasser spemen Dateraatebasshicioung [ =l . . «
EET;::; 0 Deegt0on | e [ schaben - das intere Relais 77Nr‘1 .
it N A1 = R
=X Kennung

=X Feldwert-seteen
é:‘:‘;:;:’a‘“” o [ e o e - B e e funktlon ”Relals schalten an. Wahlen Sle ”Eln_
ame der Feldabliags: elais . . ‘ . .

e ottt " schalten nach Zeitangabe aus und setzen den Zeit-
L stuml hrzeit ,—Al . .

= fovy = wert auf ,,1“ Sekunde. Das zu schaltende Relais, ist

=% Fahrer

=F Projekt

= Datumlhizeit

=¥ AusweisHr

=¥ Fahrzeugr

=F Datumlhizsit

Busweis-Hr
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler

= GPSDaten

% e v

Abbildung 224: Konfiguration der Eingabe von ,Relais®

Definieren Sie nun die Felder ,,Ausweis-Nr*, , Fahrzeug-Nr* und ,DatumUhrzeit“. Die Einstellungen hierfiir
entnehmen Sie bitte den Abbildungen 218 bis 221, fiir ,DatumUhrzeit* 204.
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=X TovzFeld
= Feldwert-selzen
=F Thik-schreiben
=% Freigabe
Fahrer
=¥ Projekt
=% Datumlhrasit
=X Relais
= emal
e Anlasser spemen
=% Kennung
=X Pruefung
= Fahier
=% Projekt
=E Dratuml hrzeit
email
=-wd 10100
=X Kennung
=F Ausweis Nt
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
=X email
= o 10101
=% Kennung
=X Relais
=F Ausweis Nt
=F Fahizeugr
= Dratuml hrzeit
Zaehler
GPSDaten
=% emai

~

Lo |
_= |

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Name der Feldablage: [Fasher

Loschen |
Datsnsatzbeschiaibung [Zaerier =
Il Do | Zéhlerstand =
Wettin Globale Varisble schreiben : |nicht gewshl -
Zahlerstand der geschiieben wid: | Inlem; ¢E1 -

aﬁ%(:

Das Feld nach DatumUhrzeit nennen wir ,,Zaehler*
und ordnen ihm das gleichnamige Datensatzfeld
zu. Als Funktion kommt hier ,Z&éhlerstand {iber-
nehmen® zum Einsatz. Unter ,,Zéhlerstand der ge-
schrieben wird* wahlen Sie den internen, digitalen
Eingang 1 (,d-E1“) aus.

Abbildung 225: Konfiguration der Eingabe von ,Zaehler*

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

=F Thiv-2Feld
=% Feldwert-setzen
=t Thi*sohrsiben
=% Freigabe
=X Fahier
=% Projekt
=E Datuml hrzeit
= Flelais
=¥ email

o adh Ainlasser speren
=X Kennung
=% Prusfung
=X Fahier
=¥ Projekt
=T Datumlivzeit
=¥ email

=-wd 10100
=X Kennung
= fusweis N
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
=¥ email

=-wd 10101
=X Kennung
=¥ Frelais
= fusweis N
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
=X Zachler

GPSDaten
email

~

il

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

GPS-Daten

Mame der Feldabfrage:

ischen |
Datensatzbeschreibung [GPs-Daten |
Info DreghDIoR | |  ktion: |GPS - Daten ibsmehmen [27 salig RMC] =1
Wertin Globale Varisble schieiben: |michtgewdhl |

Unser néchstes Feld heifft ,,GPS-Daten®. Wé&hlen
Sie das gleichnamige Datensatzfeld aus. Durch
die Feldfunktion ,GPS - Daten iibernehmen® wird
der Standort in das ausgewéahlte Datensatzfeld ge-
schrieben.

Abbildung 226: Konfiguration der Eingabe von ,GPS-Daten*

Auch die Felder ,Zaehler* und ,GPS-Daten kommen in identischer Form mehrere male vor. Auch sie
werden nicht mehr explizit beschrieben.

Definieren Sie nun das Feld ,email“ geméft Abbildungen 206 und 207.
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=X Fahier
=X Projekt
=F Datunall brzeit
=¥ email

=-wd 10100
=X Kennung
= fusweis N
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit

= fusweis N
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
= Zaehler

=X GPSDaten
= emai

Kennung
=X Relais
=F Ausweis Nt
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email

®owd 10102

= oud 10105

=-ud 1003

~

Eingabeketie |

Einfigen |

fiir eine:

Aligemeine

Eifligen
avischen

Laschen
Info Drag&Drop

Name der Eingabekette

-

-

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.
Nummer. Dauer Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Zugehirige Datensatzbeschreibung | FahrzeugDS hd

foe

[feremdnm -]

aﬁ%(:

Unsere néchste Eingabekette bekommt den Na-
,10104%, und die Datensatzbeschreibung
,Fahrzeug-DS“ zugeordnet. Erstellen Sie nun bit-
te 8 Felder fiir diese Eingabekette.

men

Abbildung 227: Einstellungen der Eingabekette ,10104*

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

e Anlasser spemen
Kennung
= Pruehung
=% Fahier
=X Projekt
=F Datunall brzeit
=¥ email
=-wd 10100
=X Kennung
=F Ausweis i
=% Fahrzeugr
=E Datuml hrzeit
= emai
= 10101
=X Kennung
=¥ Frelais
= fusweis N
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email
= o 10104
Kenrung
Fielais
=F Ausweis Nt
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler
= GPSDaten
=% emai

~

Eingabe |

Mame der Feldabirage:

i

Laschen

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

X

Kennung

Datensatzbeschreibung:

|Kennung ~]

Info Drag&Drop

Feldfunktion . |Kenstarite

Wert in Globale Variable schreiben: | nicht gevahlt hd

FKonstanter Wert der Libemommen wind

= |

10104

Zeichenkette [55C11).
s, 16 Zeichen

Unser erstes Feld ist wieder ,Kennung“ und be-
kommt das entsprechende Datensatzfeld zugeord-
net. Die Feldfunktion ist auch hier wieder ,Kon-
stante. Der konstante Wert fiir die Kennung wird
,10104°, entsprechend des Eingabekettennamens.

Abbildung 228: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

- Anlasser spemen
=% Kennung
=X Pruefung
= Fahier
=% Projekt
=% Datumlhrasit
=X email

= o 10100
=% Kennung
=E AusweisNr
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit

=E Ausweis Nr

=¥ Fahrzeugr

=% Datumlhrasit

=X Zachler

= GPSDaten

=¥ email

=-wd 10104

=X Kennung
Fielais
Ausweis-Hr

=X FahizeugMr

=F Datunall brzeit

= Zaehler

=X GPSDaten

= emal

~

Eingabe |
Name der Feldabhiage:

ischen |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

&

Datensatzbeschreibung

[ |

iz ol | NN - is cchakton ~]

[Einschalten nach Zeitangabe

Relais das geschaltet wird

= h
Ni. 1 fintem] -

Sekunden

Nun das zweite Feld markieren und ,Relais” nen-
nen. Die benétigte Funktion ist natiirlich ,Relais
schalten“. Wahlen Sie ,Einschalten nach Zeitanga-
be” und geben als Zeitwert ,,1“ Sekunde an. Das zu
schaltende Relais ist ,Nr.1“

Abbildung 229: Konfiguration der Eingabe von ,Relais®

Konfigurieren Sie nun die Felder ,,Ausweis-N1r* (Abb. 218 & 219), ,,Fahrzeug-Nr* (Abb. 220 & 221), ,Da-
tumUhrzeit® (Abb. 204), ,Zachler (Abb. 225), .GPS-Daten® (Abb. 226) und ,email* (Abb. 206 & 207).
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Datei Kommunikation

=t FahizeugNr
=E Datuml hrzeit
= emai

= 10101
=X Kennung
=¥ Frelais
= fusweis N
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
=¥ Zashler
=% GPS-Daten
=X email

= o 10104
=% Kennung
=X Relais
=F Ausweis Nt
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
= GPSDaten
=¥ email

Kenrung
= fusweis N
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
= Zaehler
=X GPSDaten
=X email

= oud 10105

=-ud 1003

~

Eingabeketie |
Einfigen |
Aligemeine fir eine:
Eifligen
avischen
Name der Eingabekette 1oz
Lischen Erars 5
nfo DraghDrop | Zuaehiige Datensatzbeschreibung : |Fahrzeug DS =
-
-
I Feelais nach erfolreichem Abschiud der Eingabekette schiietien
Nummer Dauer Sekunden
I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Markieren Sie jetzt bitte die néchste Eingabekette
und geben, auf der rechten Seite, ,10102“ als Na-
men an. Auch hier wird die Datensatzbeschreibung
JFahrzeug-DS* zugeordnet. Weitere Einstellungen
sind nicht zu machen. Erstellen Sie nun bitte 7 Fel-
der fiir diese Eingabekette.

Abbildung 230: Einstellungen der Eingabekette ,10102¢

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV
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=X Kennung
= fusweis N
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
=¥ email

=-ud 10101
=X Kennung
=¥ Frelais
= fusweis N
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal

=-wd 10104
=% Kennung
=X Relais
=F Ausweis Nt
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email

=-wd 10102

Kennung
Ausweis-Hr

=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal

~

il

&

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

Mame der Feldabfrage: Kennung

ischen |
Datensatzbeschreibung [Kerrung =]

Info DragtDroy
ﬂ Feldfunktion ; | Kenstante ~]
Wertin Globale Variable schreiber; | nicht gewahit -

Konstanter W/ert der tbemommen wid: ~ [10102

Zeichenkette [45C11).
max. 16 Zeichen

Unser erstes Feld ist wieder ,Kennung‘. Es ent-
spricht inhaltlich, bis auf den konstanten Wert
(,10102%), den gleichnamigen Feldern der vorange-
gangenen Eingabeketten.

Abbildung 231: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Konfigurieren Sie nun wieder die Felder ,,Ausweis-Nr*“ (Abb. 218 & 219), ,Fahrzeug-Nr“ (Abb. 220 & 221),
,DatumUhrzeit* (Abb. 204), ,Zaehler (Abb. 225), ,GPS-Daten* (Abb. 226) und ,email“ (Abb. 206 & 207).
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=X fusweis NI
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal

=-wd 10104
=X Kennung
=¥ Frelais
=F Ausweis i
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email

= o 10102
=% Kennung
=E AusweisNr
=¥ Fahrzeugr
=F Datunall brzeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emai

Kennung
=F Ausweis Nt
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler
= GPSDaten

=% emai

~

Einfigen |

Eingabeketie |

Eifligen
avischen

Laschen
Info Drag&Drop

Aligemeine fir eine:

107105
Zugehirige Datensatzbeschreibung | FahrzeugDS hd

-

Name der Eingabekette

[feremdnm -]

-

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.
Nummer. Dauer Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

aﬁ%(:

Nun bitte die nichste Eingabekette markieren und
, 10105 als Namen eingeben. Auch hier wird wie-
der die Datensatzbeschreibung ,Fahrzeug-DS* zu-
geordnet.

Abbildung 232: Einstellungen der Eingabekette ,,10105*

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=X fusweis NI
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal
=-wd 10104
=X Kennung
=¥ Frelais
=F Ausweis i
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email
= o 10102
=% Kennung
=E AusweisNr
=¥ Fahrzeugr
=F Datunall brzeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal
=-wd 10105
Kennung
Ausweis Hr
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler
= GPSDaten
=% emai

~

i

&3

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Kennung

Mame der Feldabirage:

Loschen |
Datensatzbeschreibung [Kennung ~]
Infa DragdDi
oDl | i R &l
Wettin Globale Varisble schreiber: | nicht gewshl -

10105

Zeichenkette [55C11).
s, 16 Zeichen

FKonstanter Wert der Libemommen wind

Abbildung 233: Konfiguration der Eingabe von ,;*

Das Feld , Kennung“ entspricht, mit Ausnahme des
konstanten Wertes (,,10105%), den gleichnamigen
Feldern der vorangegangenen Eingabeketten.

Konfigurieren Sie nun wieder die Felder ,Ausweis-Nr* (Abb. 218 & 219), , Fahrzeug-Nr* (Abb. 220 & 221),
 DatumUhrzeit* (Abb. 204), Zachler* (Abb. 225), ,GPS-Daten® (Abb. 226) und ,email* (Abb. 206 & 207).

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=t FahizeugNr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email
= o 10102
=% Kennung
=E AusweisNr
=¥ Fahrzeugr
=F Datumlhizeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal
=-wd 10105

=X Kennung
=F Ausweis Nt
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
= GPSDaten

" =¥ email

Kennung

=% Prusfung
=t Deakt-Freigabe
=F Ausweis Nt
=% Setze-Status
=X FahizeugMr
=E Dratuml hrzeit
= Flelais
=¥ email

~

Einfligen

X

Eingabeketie |

Eifligen
avischen

Laschen
Info Drag&Drop

Aligemeine fir eine:

10103
Zugehirige Datensatzbeschreibung | FahrzeugDS hd

-

Name der Eingabekette

[feremdnm -]

-
I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.

Hummer, Daver Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Unsere letzte Eingabekette bekommt den Namen
,10103“. Auch ihr wird die Datensatzbeschreibung
Fahrzeug-DS* zugeordnet.

Abbildung 234: Einstellungen der Eingabekette ,,10103*
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Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. 3

Datei Kommunikation

=t FahizeugNr
=E Dratuml hrzeit

=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
= GPSDaten
=¥ email
=-wd 10103
Kennung
Prusfung
=t Deakt-Freigabe
=F Ausweis Nt
=% Setze-Status
=X FahizeugMr
=E Dratuml hrzeit
= Flelais
=¥ email

~

Eingabe |

Zeichenkette [55C11).
s, 16 Zeichen

Das Feld , Kennung“ entspricht, mit Ausnahme des
konstanten Wertes (,,10103“), den gleichnamigen

é é:?‘;’am Eine Furiktion fir Feld- und/odst Y - Zuweisung ausfiren Feldern der vorangegangenen Elngabeketten.
SR 4 lwﬁm nezm . Mame der Feldabfrage: [kenmung
=¥ Kennung T a—
i Ausweis-Hr (T ‘
Fahrzeughr i
=3 Dot s Datsnsatzbeschiaibung [Kernung =
=¥ Zachier
=% GPSDaten Info DraghDrop | ¢ ition: [Rerstants =l
=F emsi
e, 10105 Wertin Globale Varisble schieiber: |mchtgewdhl ]
=X Kennung
=T Ausweis Hr Konstanter Wert der ibemommen wid: 10108

Abbildung 235: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit

=X FahizeugMr

=F Datunall brzeit

= Zaehler

=X GPSDaten

= emal

=-wd 10103

=X Kennung
Pruefung
Deakt Freigabe

= fusweis N

=t Setze Status

=¥ Fahrzeugr

=% Datumlhrasit

=X Relais

= emai

~

&

Eingabe ] Enweitert | Spriings |

Das zweite Feld, unserer letzten Eingabekette be-
kommt den Namen ,Pruefung®. Die Feldbezeich-

Lol el e 8 e nung bleibt leer, d.h. es wird kein Datensatzfeld
=F emai ame der Feldabfrage: Tuefun; o L3 . . . .
-l iz o e e gefiillt. Die Funktion ist ,Globale Variable in Feld
ikamupg ,—_l b2
= Fomale L e - kopieren“. Unter ,Globale Variable in Feld schrei-
=¥ DatumUhrzeit Datensatzbeschreibung; nicht gewa 52
= Zashler « : : . 0
EéP;‘Daten M Feldfunktion: | Blobale Variabie in Feld kopieren =~ ben geben wiIr dle GV 77GV_Frelgabe all.
email
= = 10105 Globale Variable in Feld schreiben : | GY: GY-Freigabe hd
=¥ Kennung
=F Ausweis-Ni

Abbildung 236: Konfiguration der Eingabe von ,Pruefung®

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=t FahizeugNr
=E Dratuml hrzeit

=¥ Fahrzeugr
=F Datumlhizeit

=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit

=% Setze-Status
=X FahizeugMr
=E Dratuml hrzeit
= Flelais
=¥ email

~

f ik

é i:?‘;'aleﬂ £~ Vergleiche mit Globaler Variable Fw >= 04.01.04
=% email [V oviesde =]
=-wd 10103
=X Kennung
ERERT @ Veigleiche auf Gleichhet
Deakt-Freigabe: " Veigleiche auf Ungleichhet
=F Ausweis Nt

X

Eingabe | Evweitert Springe |

Abhgingiq von Vergleich mit Formatstring in Eingabekette Verzweigen

" Vergleich ausgeschaltet

# - beliebige Zifer
272,
2B, A777; A Zdchen mitA beginnend. 17 2P ST L

" Vergleiche mit Globaler Variable

Abbrnich der Eingabekette -

Verzuelge zu

Abbildung 237: Sprungeigenschaften von ,,Pruefung
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Unter ,Spriinge vergleichen wir nun den Inhalt
der GV ,GV-Freigabe“ mit dem konstanten For-

éé?ﬁ;s;m Zusdtzliche Einstelungen fir Einlesen eines Feldes matstring ”Freigabe“ auf Glelchhelt ISt der ver-
% ol Werhalten nach Abbruch der Eingabe mit ESC . L N . . . .

- Sonnge [ Ergmkots =] gleich positiv, wird die Aktion, die unter ,Verzweige
=E AusweisNr Lischen

zu* aufgefithrt wird, ausgefiihrt. In diesem Fall der

=% Zaghler A 3 43
=% GPSDaten lifto Dl=Fd i & Vemkiomh e R 9y berCh der Elngabekette .
P =% e ' Vergleiche mit konstantem Foimatsting P >= 04.01.04
ucd 10105
== %> beliebiges Zeichen
= fusweioti Freigabe *.» belitige Anzahl Zeichen

www.datafox.de



Handbuch Datafox Mobil-MasterlV

aﬁ%(:

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=t FahizeugNr ~
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email

= o 10102
=% Kennung
=E AusweisNr
=¥ Fahrzeugr
=F Datumlhizeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal

=-wd 10105
=X Kennung
=F Ausweis Nt
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
= GPSDaten
=¥ email

=-wd 10103
=X Kennung
=% Prusfung

DeaktFreigabe
Busweis-Hr

=% Setze-Status
=X FahizeugMr
=E Dratuml hrzeit
= Flelais
=% email v

i

Laschen

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

DeaktFreigabe

Mame der Feldabirage:

Info Drag&Drop

|Freigabe ~]

Datensatzbeschreibung:

Feldfunition - |Kenstante =
‘wert in Globale Variable schreiber: | G: GV Freigabe =
[Bespert

Zeichenkette [55C11).
s, 16 Zeichen

FKonstanter Wert der Libemommen wind

Nun das néchste Feld markieren und ,Deakt-
Freigabe“ als Namen angeben. Ordnen Sie das
Datensatzfeld ,Freigabe“ zu. Unsere Funktion
ist ,Konstante*. Der konstante Wert, der durch
,Wert in Globale Variable schreiben“ in die ,GV-
Freigabe” geschrieben wird, ist ,Gesperrt®.

Abbildung 238: Konfiguration der Eingabe von ,Deakt-Freigabe®

Konfigurieren Sie nun das vierte Feld (,Ausweis-Nr*) entsprechend der Abbildungen 218 und 219.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=X FahrzeugNr ~
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email

= o 10102
=% Kennung
=E AusweisNr
=¥ Fahrzeugr
=F Datumlhizeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal

=-wd 10105
=X Kennung
=F Ausweis Nt
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
= GPSDaten
=¥ email

=-wd 10103
=X Kennung
=% Prusfung
=t Deakt-Freigabe
=F AusweisNr

Setze-Status
FahrzeugHr

=E Dratuml hrzeit
= Flelais
=% email v

i

Laschen

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Setze-Status

Mame der Feldabirage:

Info Drag&Drop

Datsnsatzbeschiaibung [k gevdi =

Feldfunition - |Kenstante =
‘wertin Globale Variable schreiber: | G: GY-Status -
—

Zeichenkette [55C11).
s, 16 Zeichen

FKonstanter Wert der Libemommen wind

Das finfte Feld bekommt den Namen ,Setze-
Status®. Feldfunktion ist hier ,Konstante®. Als kon-
stanten Wert geben Sie bitte ,1“ ein. Unter ,Wert
in Globale Variable schreiben wéahlen Sie bitte die
GV ,GV-Status* aus. Da wird in diesem Feld nur
den Wert einer GV verdndern moéchten, wird keine
Feldbezeichnung zugeordnet.

Abbildung 239: Konfiguration der Eingabe von ,Setze-Status®

Bitte konfigurieren Sie nun die Felder ,Fahrzeug-Nr* (siehe Abb. 218 & 219) und ,DatumUhrzeit” (siehe

Abb. 204).
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=t FahizeugNr ~
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email

= o 10102
=% Kennung
=E AusweisNr
=¥ Fahrzeugr
=F Datumlhizeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal

=-wd 10105
=X Kennung
=F Ausweis Nt
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
= GPSDaten
=¥ email

=-wd 10103
=X Kennung
=% Prusfung
=t Deakt-Freigabe
=F Ausweis Nt
=% Setze-Status
=X FahizeugMr
=E Dratuml hrzeit

Fielais
emi v

Eingabe |
Eine Funiion {ir Feld- und/oder GY - Zuwsisung ausfilhien
Name de Feldabliage: Felais
Loschen |
Datensalzbeschreibung I =l
Info Dr2ghIo | - furicion: | Rels schaken =l
| fussschalten nach Zeitangabe EIED Sekunden
Relaks das geschalet wird : N T fintem] -

daﬁ%(:

Markieren Sie jetzt bitte das vorletzte Eingabeket-
tenfeld und geben Sie ihm den Namen ,Relais”. Als
Feldfunktion kommt , Relais schalten” zum Einsatz.
Wiéhlen Sie ,,Ausschalten nach Zeitangabe® und ge-
ben als Zeitwert ,,20“ Sekunden ein. Das zu schal-
tende Relais ist wieder Relais ,,Nr.1%

Abbildung 240: Konfiguration der Eingabe von ,Relais®

Nun bitte noch das letzte Eingabekettenfeld (,email*) konfigurieren (siehe Abb. 206 und 207).

Nun sind alle Eingabeketten erstellt. Um die digitalen Eingénge nutzen zu koénnen, miissen wir deren
Verwendung noch unter dem Punkt Signalverarbeitung konfigurieren.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV
Datei  Kommunikation
) Mobiltastedy

=B Datensitze
BB Listen
a

fikes

8

o Arlasser el
)y Anlasser spemen
# o 10100

oy 10100

oy 10104
10102

ol 10108

# o 10103

Einfligen

Einfligen
2wischen

Info Drag&Drop

[

Digtaler E1 /€2 | Dighaler E3 / E4 | Digitaler £5./ E6 | Analoger E1| a4 | ¥
El
Verwendung als - |Zahler mit Stat 7 Stopp per Tmeout + 1. Imputs v |

Startet Eingabekette bei,

1 Impuls 1o hd
Zahlerteier (0. 4294967295 Imp.) 2 omog =

15 10108 -

Zyklus (0. B8535 5]

Timeout (0. 65535 5] 10 [10102 -
Entprelzeiten
LowrHigh 100 Highlow 1000, 65535 ms
E2
Vermendung as | =
Startet Eingabekette be,
“atechsel von LOW auf HIGH 10100 ]
“wechsel von HIGH auf LOW 10103 S
Zahlerteller (0. 4294967295 Imp.)
Zyklus [0.65535 5)
Timeout (0. B8535 5)
Ertprelzeiten
LowHigh 100 HighLow 100 0, B8535 ms

Abbildung 241: Einstellungen der Signalverarbeitung
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Markieren Sie nun bitte den Punkt Signalverarbei-
tung. Auf der rechten Seite kénnen Sie nun die Ein-
giange konfigurieren. Ordnen Sie dem Eingang K1
die Verwendung als ,Zahler mit Start/Stopp per
Timeout + 1. Impuls”“ zu. Nun ordnen Sie den Er-
eignissen eine Eingabekette zu. Fiir 1 Impuls geben
Sie die EK 10101 an, d.h. diese Eingabekette wird
beim ersten Impuls ausgelost. Geben Sie als Zah-
lerteiler ,2“ ein und ordnen Sie die EK , 10104 zu,
d.h. jeder 2. Impuls, der nach dem ersten Impuls
kommt, 16st diese EK aus. Den Zeitwert von Zyklus
setzen Sie bitte auf, 15* und ordnen die EK ,,10105“
zu, das bewirkt, das warend des Betriebes alle 15
Sekunden die EK ,10105“ ausgefiihrt wird. Fiir den
Timeout geben Sie bitte ,,10“ ein und ordnen die
EK ,,10102“ zu. Das bewirkt, dass nach 10 Sekun-
den ohne Signal diese EK ausgefiihrt wird. Unter
E2 geben Sie fiir LOW auf HIGH (Einschalten) die
EK ,,10100* und fiir HIGH auf LOW (Ausschalten)
die EK ;10103 an. Als Entprellzeit geben Sie bitte
jeweils ,,100“ ein.

www.datafox.de
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Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

= Uber die Pfeiltasten (€4 P) navigieren Sie nun
S Somhacay k1| andoger 2. Trtor 5P| Ter | b zur Registerkarte Timeboy. Hier kénnen Sie die

e

Datei Kommunikation

Y || e R e Eingabeketten fiir das stecken des Timeboy in
. Startet Eingabekette nlasser frei -
; anen die Dockingstation (,,Anlasser frei“) bzw. das her-
£ ok 10100 Pl wssmestsrng: ausziehen des Timeboy aus dieser Dockingstation
= 10104 %
ced e (,Anlasser sperren®) zuordnen.
=-ud 10103

Abbildung 242: Timeboy Einstellungen der Signalverarbeitung

6.3.1.7 Setupiibertragung

Wenn Sie alle Schritte bis hier vollstdandig abgearbeitet haben, ist das Setup jetzt fertig. Um die Bu-
chungsabléufe zu testen, muss nun das Setup auf den Mobil-MasterIV iibertragen werden.

Schlieften Sie den Mobil-MasterIV entsprechend der gewdhlten Kommunikationsart an den PC an. Stellen
Sie sicher, dass die PC Schnittstelle entsprechend konfiguriert ist, z.B. miissen bei der COM-Schnittstelle
die Baudrate, Anzahl der Datenbits, Paritdt und Stoppbit mit der Konfiguration des Terminals iiberein-
stimmen.

Nun koénnen Sie iiber
< Kommunikation => Setup schreiben >, das

Setup - Daten iibertragen

Gerdl : Mobil-Masterdt Setup auf das Gerét iibertragen. Der Fortschritts-
Kommunikation : 5232 balk . d die D f das Geri

Schrittstelle - COM alken zeigt an, dass die Daten auf das Gerat
Baud : 33400 iibertragen werden. Ein erfolgreicher Abschluss der
;E';imtmer : ggg Ubertragung wird durch eine Meldung, die Sie mit

LOK bestétigen, angezeigt.
[v Alle nicht vorbelegten Glob.- Yariablen loschen.

Mach Setup - Oberragung miissen die Listen neu
geladen werdenl

Einstellungen | aF. |

Abbildung 243: Setup auf das Gerét iibertragen

Um die Abliufe nun zu testen, miissen Sie zuvor eine andere Ubertragungsart (z.B. GSM/GPRS) fiir
den Mobil-MasterIV einstellen, da die Timeboy Dockingstation, via Nullmodem Kabel, an die RS232
Schnittstelle angeschlossen wird. Gehen Sie hierfiir iiber

< Kommunikation => Geratekon figuration(Bios) > zu den Bios Einstellungen. Nihere Informationen
hierzu erhalten Sie im Kapitel 5.6.8.
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6.3.2 Setup zur Fahrzeugdaten Erfassung (mobiler Betrieb mit Abschaltung)

In diesem Abschnitt wird beschrieben wie Sie ein Setup fiir die Fahrzeugdatenerfassung erstellen. In
diesem Beispiel wird der Betriebsmodus ,,Mobiler Betrieb mit Stromabschaltung® verwendet, welcher fiir
den Einsatz in Fahrzeugen gedacht ist. Auflerdem wird gezeigt wie Sie Thren Timeboy an den Mobilmaster
anbinden bzw. die Timeboy Daten zum Anreichern der Mobilmaster Datensétze nutzen kénnen. Das
Setup des Timeboy wird ebenfalls erldutert. Fiir die Bearbeitung dieses Abschnittes sollten Sie sich 4 bis
5 Stunden Zeit nehmen um die Schritte mit einer geeigneten Testumgebung nachvollziehen zu kénnen.

6.3.2.1 Bendtigte Hardware

Um eine Fahrzeugdatenerfassung durchzufithren, benétigen Sie einen Mobil-MasterIV mit GPS, eine Ti-
meboy Dockingstation und einen Timeboy. Fiir den Anschluss der Dockingstation an den Mobil-MasterlV
wird ein Null-Modem-Kabel verwendet.

6.3.2.2 Grundeinstellungen des Setups

6.3.2.2.1 Grundeinstellungen des Mobil-MasterlV

Als erstes starten Sie das DatafoxStudiolV. Offnen Sie iiber < Kommunikation => Einstellungen >
den Dialog zum Einstellen der Kommunikationsparameter.
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Einstellen der Kommunikationsparameter

Geratetyp
" PZE-tMasterly " ZK-Masterl " MDE-Bouly
" BDE-M asterl’ + Mobil-tasterl’ " AE-Masterdy

Fommunikationsart

v R5232

" R5485 - Umszetzer

" TCR /P

" TCP /1P mit R5485 - Unnsetzer

COM1 = 2400 -

Schnittztelle Baud: |3
Timeout : | GO0 -

IP - Adresse Port :

Optionen

™ Mur Fehlermeldungen anzeigen.

I~ “or Verbindung. die Eneichbarkeit mit einem Ping prifen,

daﬁ%(:

Legen Sie als Gerétetyp ,,Mobil-MasterIV* fest.

Fiir dieses Beispiel wahlen wir als Kommunikati-
onsart vorerst RS232 aus. Die Schnittstelle wéhlen
Sie bitte so, wie sie an Threm Rechner belegt ist.
Standardméfig ist das ,COM1“. Auch die Baudra-
te und den Wert fiir den Timeout kdnnen Sie in
diesem Fall auf den Standardwerten lassen. Priifen
Sie jedoch die Einstellungen im Systemmenii-BIOS
des ,,Mobil-MasterIV* auf Ubereinstimmung. Soll-
te das nicht der Fall sein, miissen Sie diese Para-
meter im Terminal (iiber Gerétekonfiguration (Bi-
0s)) bzw. im DatafoxStudiolV angleichen. Bestéti-
gen Sie alle Anderungen mit ,OK*.

Abbildung 244: Einstellung des Gerétetyps und der Kommunikationsparameter

Das standardméfig erzeugte ,,AESetupl® konnen Sie jetzt, {iber < Datei => Speichern unter >, unter
einem eigenen Namen abspeichern. Fiir dieses Beispiel verwenden wir den Namen ,,Mobil-MIV, mobiler

Betrieb mit Abschaltung - 080208 - one-way-ticket.aes

Ebenso kénnen Sie iiber < Datei— > Neu > eine neue Setupdatei erzeugen und unter einem eigenen
Namen Speichern. Wichtig ist die Einstellung des Gerétetyps und der Kommunikationsparameter, damit
alle benoétigten Einstellungen und Funktionen zur Verfiigung stehen.

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Wurde als Gerdtetyp ,,Mobil-MasterIV“ angege-

e e e el ben, bleibt lediglich die Option der Zutrittskontrol-
le zur Auswahl iibrig. Da wir in unserem Beispiel
jedoch keine Zutrittskontrolle bendtigen, wird die-

Betriebsmodusabhangige Optionen se Optlon deaktlwert.
Sekunden
Info Drag&Drop ’7 Sekunden
-
Kommurikation
‘Wiatten auf Server ms
Gerdteeinstelungen
Passmort fiir Systemmenii 0 05 dokivit
Diaver fiir Feldfunktior statigung' : ’7 giﬁuﬁimgu
Zutrittskartlle : & aus " Yersion2
~ I
r r
r r
r
Abbildung 245: Grundeinstellungen
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.................................................................. aﬁ?x:

Setup Einsallungen fir Mobit MestorlV X Um die Verwendung globaler Variablen zu demon-
Datei Kommunikation . . . .
=] oo I | D e [ strieren, definieren wir nun 3 vorbelegte Variablen.

+ 5 Datensitze
BB Listen
+-& Bedierung

_ G|
% Signalveraretung Der Name der Variablen kann max 16 Zsichen haben . . . « . .
HurWarisble it einem Namen kannen verwendet werden Die Varlable ”Gv_Frelgabe (0) dient zum Spel_
| s P, chern des Freigabestatus (0/1).

&1 w [0

Ifo vegtDron | g [FVemad v [oEde nsere Variable -emai rsQdatafox.de
| \ U Variable ,GV I« @datafox.de),

Mamen fur Globale Vanable [Gi]

Y S benotigen wir um die Datensidtze an die angege-
[ \ . .
o i bene E-Mail Adresse zu schicken.

we | I Unsere ,GV-Kennzeichen“ (WAK-XX-123) dient
wr | r zur Identifizierung des genutzten KfZ.

GY & | In ‘
max. 16 Zeichen

Abbildung 246: Definition von globalen Variablen

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV X In diesem Beispielsetup Werden keine TI'&IISpOII—
Datei  Kommunikation . .
e DT A— T T ] WD der fiir den Mobil-MasterIV eingesetzt.

+ B8 Datensatze
BE Listen
+ & Bedinung

|
s Auch die in der nachten Registerkarte befindlichen
| Fingerprint Einstellungen sind fiir unser Beispiel
I Dol nicht von Belang.

Transpondertyp [Keinen] -

Abbildung 247: Einstellung des Transpondertyps

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV X Unser MObﬂ—MaSterIV kommuniziert Via Mehr—
Datei  Kommunikation . . . .
e T A— st Trsonda | gt 153 ottuaton| L2 fachdockingstation (Steckplatz 1) mit dem Time-

+ B8 Datensatze
BE Listen

& b P R boy. Alle Datensétze werden auf unserem Mobil-
A Signalveraibeitung .
(T MasterIV gespeichert.

G|

@ Bedienng

% Mehifachdockingstation |1 ~| Steckplatze

Hinweis:
Fiit die Anbindung sind nur Timeboys der Version 3 miiglch

Info DiragiDrof
| —

" Alle Datensatze werden auf dem Masterlf gespeichert.

€ Alle Datensétze werden auf dem Timeboy gespeichert

Bitte beachten:

Bei Verwendung einer Mehifachdocking, ist der erste Steckplatz
derienige, auf dem die Fahizzugheigabe gepfilt, sowie der Zugif

aul die Timeboy G erfolgt

B allen weiteren Steckplétzen werden ledigiich gem der Datenhaltung
die Datensatze verabeitet somie Listen aktualisiert,

Abbildung 248: Timeboy Anbindung

Die Einstellung der Betriebsarten wird erst nach der Erstellung der Eingabeketten durchgefiihrt, weil
hier Eingabeketten zugeordnet werden miissen.
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6.3.2.2.2 Grundeinstellungen des Timeboy

Als erstes starten Sie das ThSetup. Offnen Sie iiber < Schnittstelle => COM Einstellen > den Dialog
zum Einstellen der Kommunikationsparameter.

T ® Geben Sie hier bitte die entsprechende COM Schnittstelle an, Stan-
T =1 ol dartméfig ist das COM 1. Die Anzahl der Dockingslots setzen Sie
COM1-10 bitte auf 1. Als Baudrate wéhlen Sie bitte ,9600¢ aus.

Anzahl Slots bei W ehrfach-0 ockingstationen %

r =

[nur notwendig wenn Mehifach-Dock. venwendet wird)
I Kommunikation tber Funkmaodul
[~ Mur Timeboy Il vorhanden (keine K.ommunik ation mit Timeboy | miglich)

Baudrate

&+ 3500

" 19200 [nur bei Modem-Dockingstation erlaubt)
" 38400 (bei Betrieb mit AE 1ll+)

Kommurik ation Liber TCP/AP
[ Ein

IP-&diesse Fort:

Abbildung 249: Kommunikationseinstellungen des Timeboy

Das standardméfig erzeugte ,,TbSetul“ kénnen Sie jetzt, iiber < Datei => Speichern unter >, unter
einem eigenen Namen abspeichern. Fiir dieses Beispiel verwenden wir den Namen:
,,_Timeboy-I1I, mobiler Betrieb mit Abschaltung - 080204.tbs

Ebenso kénnen Sie iiber < Datei— > Neu > eine neue Setupdatei erzeugen und unter einem eigenen
Namen Speichern. Wichtig ist die Einstellung der Kommunikationsparameter.

Uber < Setup => Setup Editieren > 6ffnet sich der Dialog zum Bearbeiten des Setups.

P —— & In unserem Timeboy benétigen wir 3 ASCII-
Datei  Kom, Einzel-Dock  Kom, Mefrfach-Dock,
W Globale Variabls und Speicher | Grundinstellngen| Transponds: | Varlablen.

# 5 Datensatzheschiebungen
#1 8B Listerbeschieibungen

+ & Bedienung Mamen fiir Globale Variable und Speicheraufteilung

A SAusweis-Ni* (
: et MasterIV-Setup)
} E:k: wSProjekt-Nr“  (entspricht GlobVarStr2 im Mobil-
‘ ‘ MasterIV-Setup)

»SSerien-Nr*  (entspricht GlobVarStr3 im Mobil-

awischen Daten/alle Listen | B36 kByte Daten: 96 kByte Listen - \/l asterlv_ Se‘t up
isten | 0kByte Listen variable -

entspricht GlobVarStrl im Mobil-

[l

Passwort it Kommurikatian mit dem Timeboy max. 16 Zsichen

e

0+ keine Passwortabfrage

Abbrechen I
Abbildung 250: Globale Variablen des Timeboy
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Setup Einstellungen Timeboy

Datei  Kom, Einzel-Dock  Kom, Mefrfach-Dock,
B EEE Datensatzheschizbungen
#1 8B Listerbeschieibungen
4 & Bedienung

[l

Globals Variable und Speicher  Grundainstellungen } Transponder

Grundeinstelngen des Gerstes

1R-Sehniltstelle auch bei ausgeschaltetem Gerdt abfragen
(o bei Timebop 1)

¥ Sommer-/Winterzeit automatisch umschalten

Funkiiberiragung nur wenn Option vorhanden)
¥ aktivieren ¥ InDock. automatisch deaktivieren
[ 38400 Baud (Default 3600 Baud)

|

Abbrechen

o]

Abbildung 251: Grundeinstellungen des Timeboy

Setup Einstellungen Timeboy 3]
Datei  Kom, Einzel-Dock  Kom. Mehrfach-Dock.
=) m Globale Variable und Speicher | Grundsinstelungen  Transpondsr \
#25 Datensatzbeschiebungen
#-BB Listerbeschiebungen
%8 Bedenung Einstelungen fii Transpondet frur wenn Option vrhanden]
Transpondertyp Hitag 2 -
4 Karternummer
Seament fir lesen 4 -
Ablagefomat
Dez -
Fimencade
 dessCll (Leer) = nicht verwendst
@ dsDez [0 0= richt vemwendet
Seqment fi lesert 0 ~
Abbrechen i3

daﬁ%(:

Im Bereich der Grundeinstellungen aktivieren Sie
bitte ,,Sommer-/Winterzeit automatisch umschal-
ten“. Die ,Funkiibertragung* konnen Sie aktivieren,
da Sie aber nicht benétigt wird, weil wir die Da-
ten mit dem Mobil-MasterIV versenden, sollten Sie
zusétzlich die Option ,In Dock. automatisch deak-
tivieren“ auswahlen.

Der Bereich ,/ Transponder* ist fiir uns nicht von Be-
deutung, da wir in unserem Beispiel keine Trans-
ponder einsetzen.

Abbildung 252: Transpondereinstellungen des Timeboy

6.3.2.3 Erstellen der Datensatzbeschreibung

Fiir die Erstellung der Datensatzbeschreibungen ist es wichtig, sich dariiber im Klaren zu sein, welche
Daten erzeugt werden sollen. In unserem Beispiel sollen die folgenden 4 Datensédtze entstehen. Die ersten
beiden Datensétze sollen im Timeboy generiert werden und anschliefsend an den Mobil-MasterIV gesendet
und durch selbigen versendet werden. Hierfiir ist es notig, dass diese beiden Datensatzbeschreibungen in
beiden Setups identisch vorliegen (Reihenfolge, Typ und Grofe der Felder).
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Tb-Projektdaten

-) DatumUhrzeit

L)

2.) Ausweis-Nr
3.) Projekt-ID
4.) Serien-Nr
5.) email

Materialbuchung

.) Ausweis-Nr
.) Lagerplatz

.) Material

.) Menge

)

T W N =

email
Freigabe-DS

Kennung
Ausweis-Nr
Projekt-Nr
Serien-Nr

S UL = W N

email

Fahrzeug-DS

Kennung

Ausweis-Nr
Projekt-Nr
Serien-Nr

Zacehler
GPS-Daten
email

O © 00 J O T = W N =

—_

Version: 04.02.00.05

DatumUhrzeit

Status-Freigabe

Fahrzeug-Nr
DatumUhrzeit

Mobil-MasterIV & Timeboy

Dient natiirlich als Zeitstempel)
Dieses Datensatzfeld nimmt die Ausweisnummer (Personalnummer) auf)

Dieses Datensatzfeld nimmt die Seriennummer auf)

(

(

(Gibt Aufschluss dariiber, an welchem Projekt gearbeitet wurde)

(

(Gibt Auskunft dariiber, an welche E-Mail Adresse die E-Mail geschickt wurde)

Mobil-MasterIV & Timeboy

Dieses Datensatzfeld nimmt die Ausweisnummer (Personalnummer) auf)
Gibt den Lagerplatz an, von dem Material entnommen wurde)

Sagt aus wieviel des Materials benotigt wurde)

(

(

(Gibt die verwendeten Materialien an)

(

(Gibt Auskunft dariiber, an welche E-Mail Adresse die E-Mail geschickt wurde)

Gibt Aufschluss iiber ausgefiihrten Buchungsablauf)

Dieses Datensatzfeld nimmt die Ausweisnummer (Personalnummer) auf)
Gibt Aufschluss dariiber, an welchem Projekt gearbeitet wurde)

Dieses Datensatzfeld nimmt die Seriennummer auf)

Dient natiirlich als Zeitstempel)

(
(
(
(
(
(Gibt Auskunft dariiber, an welche E-Mail Adresse die E-Mail geschickt wurde)

Gibt Aufschluss tiber ausgefiihrten Buchungsablauf)

Gibt den Freigabestatus an)

Identifiziert den Buchenden (Personalnummer))

Gibt Aufschluss dariiber, an welchem Projekt gearbeitet wurde)
Dieses Datensatzfeld nimmt die Seriennummer auf)

Identifiziert das Fahrzeug)

Dient natiirlich als Zeitstempel)

Nimmt die gezéhlten Impulse auf)

Gibt die Position der Terminals an)

(
(
(
(
(
(
(
(
(
(Gibt Auskunft dariiber, an welche E-Mail Adresse die E-Mail geschickt wurde)
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6.3.2.3.1 Datensatzbeschreibung des Mobil-MasterlV

Setup Finstellungen flr Mol MasterlY. & Mit einem Doppelklick im Client-Bereich des Data-
;M;M[kfvt Tatee | foxStudiolV bzw. iiber < Setup => Editieren >
o Offnet sich der Dialog zum Bearbeiten des Setups.
Markieren Sie, links im Baum den Eintrag ,Daten-
satze und klicken Sie vier mal auf Einfiigen. Es
werden unterhalb von ,Datensitze” die Eintrage
,Datensatz1“ bis ,Datensatz4“ erzeugt. Wenn Sie
einen Eintrag markieren, konnen Sie im rechten
Teil die Eigenschaften bearbeiten. Geben Sie hier
bitte die Namen ,,Th-Projektdaten”, ,Materialbu-
chung, | Freigabe-DS* und ,Fahrzeug-DS“ ein und
markieren Sie erneut die Eintrdge im Baum. Die
Namen werden daraufhin aktualisiert.

Abbildung 253: Erstellen der Datensatzbeschreibung

Bitte markieren Sie den Datensatz ,,Tb-Projektdaten”. Klicken Sie jetzt bitte fiinf mal auf die Schaltflache
Einfligen“, um die fiinf Datenfelder zu erstellen. Jetzt den Datensatz ,Materialbuchung” markieren und
ebenfalls fiinf Datenfelder hinzufiigen. Nun fiigen Sie bitte sechs Datenfelder fiir ,Freigabe-DS* und zehn
Felder fiir die Datensatzbeschreibung ,,Fahrzeug-DS* hinzu.

Die grobe Definition ist nun abgeschlossen. Jetzt muss noch festgelegt werden, was fiir Daten (Datentyp),
mit welcher Lénge, in den einzelnen Feldern stehen werden. Als Datentypen stehen zur Verfligung: Zei-
chenkette mit Ziffern, Zeichenkette mit ASCII-Zeichen (Text) und Datum-Uhrzeit.

P —————— X Dazu markieren Sie jeweils einen Eintrag im Baum
| und passen die Eigenschaften auf der rechten Seite
S an. ,DatumUhrzeit“ bekommt den Feldtyp ,,Datum
et [ und Uhrzeit* zugewiesen.

Die ,,Ausweis-Nr* und die ,,Projekt-ID“ werden als

Feldyp: | Datum und Uhizsit =] e ” ”
et | e e 2 wZeichenkette (nur Ziffern) der Lange 4 festgelegt.

mindestens die Fin 040703 worrausset tat

Die ,,Serien-N1* ist ebenfalls vom Typ ,Zeichenket-
te(nur Ziffern)“ und hat die Lénge ,,10%.

Unserem Feld ,email” weisen wir den Typ ,,Zeichen-
kette (ASCII-Zeichen) der Lénge 20* zu.

Abbildung 254: Erstellen der Datensatzfelder , Th-Projektdaten
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV
Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
= B8 Datensitze
=[5 TbProiekidaten
= (1) Dahumlhizsit
T (2] Ausweis N
T (3] ProjektID
T (4): SerienHr
= (5 ema
=8 Materialbuchung

T (2} Lagerplatz
= [ 3): Material
T [4): Menge
T (5 emal

¥ & Bedinung
+ A% Signalveraibeitung

Feld |
4 Defiition Datenfeld
Feldname; [ Ausneis Nr
Loschen |
Feldyp:  |Zeichenketie (urzZifer] =] [4 <] Byte
Info DraghDrop | Hinweis:  Bite beachten Sie, dass sine Feldbreite > 20 Eyte
rindestens die Fimware - Version 04,01.03 vorraussetzt.

daﬁ%(:

Unsere Datensatzbeschreibung ,,Materialbuchung
ist wie folgt aufgebaut.

Die Datensatzfelder ,Ausweis-Nr,, ,Lagerplatz®,
,Material“ und ,,Menge“ sind alle vom Typ ,Zei-
chenkette (nur Ziffern) der Lénge 4“.

Das Feld ,email* bekommt den Typ ,Zeichenkette
(ASCII-Zeichen) der Lénge 20“ zugewiesen.

Abbildung 255: Erstellen der Datensatzfelder ,,Materialbuchung®

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV
Datei  Kommunikation

(5 MobilMastely
=88 Datensatze
= B8 TbProjekidaten
T (1] Datumllhrzsit
T (2 ) Ausweis-Hr
T (3 ProjektiD
I (4] SerenHr
I (5] emal
=8 Materialbuchung

il

Laschen

Feld |

Definition Daterfeld

Feldname:  [Kennung

(1) Ausweis Hr
T (2 Lagerplatz
T (3): Material
= (4) Menge
T (5 ) emai

= B8 FreigabeDS

Info DrsgtDrop

I (2] Ausweis N
T (3] ProjektNr
T (4] Seren Nt
I (5 ] Datumbhizsit
T (B): emai
[ Fahizeug DS
B Listen
+ 9 Bedinung
+ A% Signalveraibeitung

[Zeichenkatte sl Zeichen) ~| [5 ~] Bye

Bitte beachten Sie, dass eine Feldbreite > 20 Byte
mindestens die Fimware - Yersion 040103 wvoraussetat

Feldyp

Hinvueis

HJKennung“ wird hier als ,Zeichenkette (ASCII-
Zeichen) der Lénge 5 definiert. Die ,Ausweis-Nr*
und die ,,Projekt-Nr*“ sind beide vom Typ ,,Zeichen-
kette (nur Ziffern) der Lénge 4“.

Die ,Serien-Nr* wird als ,,Zeichenkette (nur Ziffern)
der Lénge 10“ definiert. ,DatumUhrzeit“ bekommt
natiirlich den Typ ,Datum und Uhrzeit” zugewie-
sen.

Abschliefsend wird ,email” wieder als ,,Zeichenkette
(ASCII-Zeichen) der Lénge 20“ definiert.

Abbildung 256: Erstellen der Datensatzfelder ,Freigabe-DS*

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=B Tb-Proiekidaten -~
= (1} Datumbhizsit
T (2] Auswels N
T (3 ProjektiD
I (4] SerenHr
I (5] emal
=8 Materialbuchung
= (1] Ausweis N

T (2} Lagerplatz
T (3 ) Material
T (4): Menge
= (5 ema

=3 Freigabe DS
T (1) Kennung
T (2] Ausweis N
T (3] ProjektNr
T (4): SerienHr
I (5 ] Datumbhizsit
T (6] emal

=[5 Fahrzeug D3
T (1) Kennung
I (2] Status Freigabe
T (3] Auswels N
T (4 ProjektNr
I (5] SerenHr
T (6] FahizeugNr
= (7 ) Dahumlhizsit
I (8] Zachler
E (9 ). GPS-Daten

i
B Listen v

Feld |
4 Defiition Datenfeld
4 Feldname: [email
Loschen |
Feldyp  |Zeichenketle (45T Zeichen) ~| [20 ~] Byte
Info DraghDrop | Hinweis:  Bite beachten Sie, dass sine Feldbreite > 20 Eyte
rindestens die Fimware - Version 04,01.03 vorraussetzt.

Hier wird ,Kennung* als ,Zeichenkette (ASCII-
Zeichen) der Lange 15° festgelegt. ,Status-
Freigabe“ definieren wir als ,Zeichenkette (ASCII-
Zeichen) der Lénge 1. Die Felder ,Ausweis-
Nr“, ,Projekt-Nr*,  Serien-Nr“ sowie ,Fahrzeug-
Nr* bekommen das Feldtyp ,Zeichenkette (ASCII-
Zeichen) der Lénge 10“ zugewiesen. Natiirlich wird
,DatumUhrzeit" auch wieder als ,Datum und Uhr-
zeit” definiert. Das Feld ,Zaehler* ist vom Typ ,,Zei-
chenkette (nur Ziffern)“ und hat die Lénge ,,10“
Dem ,GPS-Daten“ Feld weisen Sie bitte den Typ
wZeichenkette (ASCII-Zeichen)“ und die Lénge ,,40“
zu. Abschliefsend definieren wir ,email“ wieder als
wZeichenkette (ASCII-Zeichen) der Lange 20%.

Abbildung 257: Erstellen der Datensatzfelder , Fahrzeug-DS“
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Mit dem Programm , TbhSetup®, welches zum Er-
stellen der Setups fiir den Timeboy dient, erstel-
len Sie ein Setup mit den Datensatzbeschreibungen
,I'b-Projektdaten“ und ,Materialbuchung®. Diese
Datensatzbeschreibungen miissen mit denen des
Mobil-MasterIV iibereinstimmen (Abb. 254 & 255.

Datensatzfomat fiir einen Datensatz

Name des Datensatzes: | Tb-Projektdaten

Abbrechen I
Abbildung 258: Datensatzbeschreibung des Timeboy

Achtung:
Die Ubertragung der Datensiitze kann nur erfolgen, wenn die Datensatzbeschrei-
bungen exakt iibereinstimmen!

o=

6.3.2.4 Erstellen der Listen

Nach dem wir festgelegt haben, welche Daten erzeugt werden sollen, miissen wir uns nun iiberlegen, welche
Informationen dazu bendtigt werden.

6.3.2.4.1 Erstellen der Mobil-MasterlV Listen

Fiir unser Beispielsetup werden keine Listen fiir den Mobil-MasterIV benétigt.

6.3.2.4.2 Erstellen der Timeboylisten

In unserem Beispielsetup verwenden wir die Listen ,Materialbestand®, ,Pausen®, ,,Abwesenheiten* sowie
,Kommengriinde".
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Diese vier Listen werden im TbhSetup entsprechend
definiert. Markieren Sie dazu den Eintrag ,Listen-
beschreibungen im Baum des Bearbeitungsdia-
logs. Uber ,Einfiigen* wird eine neue Liste erstellt.
Erstellen Sie bitte 4 Listen mit je 2 Feldern. Geben
Sie der ,Listel den Namen Materialbestand.
Das Feld ,Material-ID“ ist vom Typ ,Zeichenket-
te (ASCII-Zeichen) der Lange 4“, , Bezeichnung® ist
vom Typ ,Zeichenkette (ASCII-Zeichen) der Lénge
20%. ,Liste2“ nennen Sie bitte Pausen. Die ,Ken-
nung* ist vom Typ ,Zeichenkette (ASCII-Zeichen)
der Lange 2 und die ,Bezeichnung* bekommt den
Typ ,Zeichenkette (ASCII-Zeichen) der Léange 20“
zugewiesen.

Abbrechen I
Abbildung 259: Erstellung der Listenbeschreibungen

Unsere Liste 3 nennen wir Abwesenheiten. Ihr
— erstes Feld (,Kennung®) ist vom Typ ,Zeichen-
kette (ASCII-Zeichen) der Lénge 2“. Der ,Be-
zeichnung“ weisen wir den Typ ,Zeichenkette
(ASCII-Zeichen) Lénge 20 zu. Unsere letzte Li-
— ste (Kommengriinde) besitzt die Felder ,Ken-
e nung (Zeichenkette (ASCII-Zeichen) Lénge 2¢) und
oo g ,Bezeichnung (Zeichenkette (ASCII-Zeichen) Lén-
ge 20%)

Setup Einstellungen Timeboy X
Datei  Kom. Einzel-Dock  Kom. MehrFach-Dack.

Definition Dratenfeld

0 g

u
- Feldname: |Kennung

H

n

[T

Abbrechen |I
Abbildung 260: Fortsetzung Listenbeschreibungen

Die vier Listen miissen mit einem Editor, z. B. dem Microsoft Editor, erzeugt und mit dem entsprechenden
Namen als *.txt Datei gespeichert werden. Eine zweite Moglichkeit besteht in der Erzeugung der Listen
mit einer eigenen Software. Die Felder der Listen werden durch einen Tab getrennt. Kommentarzeilen
beginnen mit einem Semikolon.

Liste Materialbestand

;Material-ID Bezeichnung
0010 Schraube M8 x10
0011 Schraube M8 x20
0012 Schraube M8 x35
0013 Schraube M8 x50
0014 Schraube M8 x80
0015 Schraube M10x20
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Liste Pausen

;Kennung Bezeichnung
01 Frihstiick

02 Mittag

03 Kaffee

04 Abendbrot

Liste Abwesenheiten

;Kennung Bezeichnung
01 A-Post

02 AA-Kiosk

03 A-Bank

04 A-Arzt

05 AA-Dienstgang

Liste Kommengriinde

;Kennung Bezeichnung
01 SK-Post

02 SK-Kiosk

03 SK-Bank

04 SK-Arzt

05 SK-Dienstgang

6.3.2.5 Definition der Geridtebedienung

Nachdem die Datensétze definiert sind, muss festgelegt werden, wie die Buchungen ablaufen sollen. Mit
anderen Worten, es wird festgelegt, wie das Gerét auf eine Eingabe reagiert und was vom Anwender
erwartet wird.
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6.3.2.5.1 Geritebedienung des Mobil-MasterlV

Eine Eingabe kann in diesem Zusammenhang ein Signal am digitalen Eingang des Mobil-MasterIV, ein
GPS Signal oder auch ein Timer-Event sein. Dazu wird zunéchst festgelegt, was fiir Buchungen durchge-
flihrt werden sollen. In diesem Beispiel soll je ein Datensatz erzeugt werden, wenn:

p cine erste giiltige Fahrzeugfreigabe vorliegt Freigabe

p die Ziindung ein geschaltet wird 7Z.G-Ein-10100

p der erste Fahrimpuls erkannt wird 1-Imp-10101

p wenn das Fahrzeug 60 Sekunden nicht bewegt wurde Tout-Anha-10102
p die Ziindung aus geschaltet wird 7ZG-Aus-10103

p je 2 Fahrimpulse erkannt wurden(Zéhlerteiler) Imp-10104

p das Fahrzeug bewegt wird alle 40 Sekunden (Zyklus) Zyklus-10105

p die ersten giiltigen GPS Daten vorliegen GPS-Priifung

p 40 Sekunden nach Abschalten der Ziindung diese nicht wie- Timerl-Event

der gestartet wird

P —————— B Da es, wie in Kapitel 4.4 beschrieben, keine Be-
;M;M[kfvt | dienung fiir das Terminal gibt, besitzt der Mobil-
R Eiien MasterIV auch kein Hauptmenii. Dennoch bend6-
i tigen wir eine Eingabekette mit entsprechender

[ Logik. Markieren Sie hierfiir die Bedienung und

klicken auf ,Einfiigen“. Das so erstellte ,,Menue*

wird nun markiert und tber ,Einfigen“ der ,,Me-
nueeintragl® erstellt.

ak
Abbildung 261: Hauptmenii
Sstup Einsallungen fir Mobit MestorlV X Nun erstellen wir unsere eigentlichen Eingabeket-
Datei  Kommunikation . . . . . . .
i il E1 /2| it £5. 54| it £5/55] arager €1 vt [ ten. Hierfiir markieren wir die Signalverarbeitung
= = E1 . . .
5 R e = und erstellen, durch wiederholtes klicken auf ,Fin-
5 Startet i bei, .. .
¥ whechsel von LW auf HIGH [ =l fugen“7 9 Elngabeketten.
- wechsel von HIGH auf LOW
-4 Eingabekette Zahlerteller (0. 4294967295 [mp.)
j E‘”QEEE:E::E Zyklus (065535 5]
4 Eroseketc Ifo DragiDron | | Tirecut (065535 )
e Eingabekette Entprellzeiten
j E:s:z:t:::: LowHigh Mgl 065535 ms
e Eingabekette E2
Verwendung als ; | Urbenuzt =l
Startet bei,
echsel von LOW auf HIGH | =l
‘whechsel von HIGH auf LOW
Zahlerteller (0. 4294967295 [mp.)
Zykhas [0.65535 5]
Timeout [0..69535 <]
Entprelizsiten
LowHigh High-Low: 0165535 me

Abbildung 262: Erstellen der Eingabeketten
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Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze

BB Listen
Einfi
o Bediernung G |
= % Signalveraibeitung i
aar 5 Eifligen
10 -Modul anischen
B
Eingabeketle Lischen
e Eingabekette ’—4‘
nfo DragtDrop | Zuaehidige Datensatzbeschrelbung : |Freigabe DS &
e Eingabekette r
e, Eingabekette

o Eingabekette
wd Eingabekette

Eingabeketie |

Aligemeine fir eine:

Freigabe

Name der Eingabekette

e, Eingabekette
wd Eingabekette

[feremdnm -]

-

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.
Nummer. Dauer Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

aﬁ%(:

Wenn Sie nun eine Eingabekette markieren, konnen
Sie auf der rechten Seite die zugehorigen Einstel-
lungen treffen. Als Namen fiir die erste Eingabeket-
te geben Sie bitte ,Freigabe ein. Unter ,Zugehdrige
Datensatzbeschreibung* geben Sie nun ,Freigabe-
DS* an. Es konnen also die Datenfelder dieser Da-
tensatzbeschreibung gefiillt werden. Die restlichen
Optionen sind fiir unser Beispiel nicht von Belang
und bleiben daher inaktiv.

Abbildung 263: Allgemeine Einstellungen der Eingabeketten

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV &3
Datei  Kommunikation
=) MobirMastery Eingabekette |
+ B8 Datensatze
BE Listen ,ngan|
=& Bedienung Algemeing fi sine
= Mf””eb . Einfiigen
analverarbeitng B
10 - odul Name der Eingabekatte Fieigabe:
= [ Frelgabe Lischen
=¥ Eingabel
=1 Eingabe?
=T Eingsbe3 Froigabe D5
Zugshiiige Datensatzbeschieibung - | Freigabe: =
o Eronbed Info DragéDrap
=1 Eingabe5 -
=T Eingsbet
=¥ Eingabe?
=¥ Eingabed [T R |
wd Eingabekette
e Eingabekette ,—4‘

e, Eingabekette
wd Eingabekette
e Eingabekette r
e, Eingabekette
wd Eingabekette
wd Eingabekette

I Relais nach erfolgreichem Abschiub der Eingabekette schiiefen.
Mummer: Dauer Sekunden

I Zusételichen Statusdatensatz ohne manuelle Eingaben erzeugen

[al

Abbildung 264: Erstellen der Eingabekettenfelder

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

=18 Bedierung 4
Name der Feldablage: St G Freigabe
Loschen |
Datsnsatzbeschrsibung [rich geveahit =
= AusweisNr i DraghD
=X Projekt-Ni e HAGRUIOR | feldfunktion . | Kenstante |
= Sedentr
=F Dstumll hrzeit ‘wert in Globale Variable schreiber: | G: GV Freigabe hd
=t Set-Relais-high
=F email Konstanter ‘et der iibemommen wirt 1
- ZGEIN-T100 Zeicherkelte [ASCII)
oy Hmp 10707 maw. 16 Zeichen
e I 10104

- Zyklus- 10105
- Toutnha10102
= wd ZB-AUS10103
-, Timerl Event
- GPS Friifung

Klicken Sie nun bitte 8 mal auf ,Finfiigen“ und
erstellen so 8 Eingabekettenfelder.

Unser erstes Feld bekommt den Namen ,Set-GV-
Freigabe“. Hier setzen wir den Wert der ,GV-
Freigabe* auf ,1 (1 = frei; 0 = gesperrt).

Hierfiir verwenden wir die Funktion ,Konstante®
und wahlen unsere ,GV-Freigabe“ sowie den zu
schreibenden Wert aus.

Abbildung 265: Konfiguration der Eingabe von ,Set-GV-Freigabe®
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Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze

Eingabe |

s gis:je” Eine Funktion fir Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihien
7 b imung
= Mene Name der Feldablage: [Kennung
ignalveraibeitung
£ 10 - Modul rrrra—
2 mﬂFﬂ'E'ga‘m Loschen |
5ot GV Freigabe ;
[ Datensalzbeschreibung [Rerrury =l
Ausweis- i o DragiD
=% ProjektHe oDl | i R =l
= Sedentr
=% Datumlhrasit Wertin Globale Variable schreiber: | nicht gewahit =]
=t Set-Relais-high
=¥ email Konstanter Wert der iibemommen wid:  |33333

e ZGEINIOTO0
oy Hmp 10707
e I 10104
- Zyklus- 10105
- Toutnha10102
= wd ZB-AUS10103
-, Timerl Event
- GPS Friifung

Zeichenkette [55C11).
s, 16 Zeichen

aﬁ%(:

Das zweite Feld nennen wir ,Kennung“ und ord-
nen ihm die gleichnamige Datensatzbeschreibung
zu. Unsere Feldfunktion ist hier ,Konstante* und
bekommt den konstanten Wert 99999 als Ken-
nung zugewiesen.

Abbildung 266: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master V. 3

Datei  Kommunikation

(5 MobilMastely
+ B8 Datensatze
BE Listen
- & Bedinung
IZ Menue
inalverarbeiung

Eingabe ] Enweitert | Spriings |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

Ausweis-Nr

Mame der Feldabfrage:

il

3 10 - Modul s o
B AFﬁreigabe ischen |
SetGV-Freigabe -
=% Datersatzbeschrsibung [ussweis e =l
Info Dr2ghDIoR | ¢ vktion : | Timbop Variable i Feld kopieren -]
=X Seren i
=¥ Daturlhrzeit Globale Variable in Feld schreiben : | GlobarStr 1 <
=¥ SetRelsis-high
=¥ email

#wd ZGEIN-10100
ey 1-Imp O
e Imp 10104

) ay Zyklus- 10105
#ad Toutdnha10102
= ZGAUS10103
e TimerlEvent

# o GPS-Friifung

Nun das dritte Feld markieren und als Namen
,y2Ausweis-Nr eingeben. Ordnen Sie bitte die gleich-
namige Datensatzbeschreibung zu. Als Feldfunkti-
on kommt hier ,,Timeboy Variable in Feld kopie-
ren“ zum Einsatz. Die zu kopierende Variable ist
,GlobVarStr1“, welche der ersten ASCII-Variablen
(SAusweis-Nr) des Timeboys entspricht.

Abbildung 267: Konfiguration der Eingabe von , Ausweis-Nr*

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
=@ Bediernung
"
L Menue
ignalveraibeitung
B 10 -Modul

Eingabe Erweitert \ Spiiinge |
Zugelassene Eingabequellen
N I™ Barcode oder [ Transponder (Dption)

Transponder, globale Einstelung verandem

f ik

= Seament Ni._ Ablagefoimat Feste Linge
= wts Freigabe: Lisschen
=¥ SetGV-Freigabe 1 [Decimee 105tler) =]
=%
s 2 [ o
Projekt-Hr e Bl o 2 [fon =] P 05w <7 =)
=¥ Serentn
=% Datumhrzsit Hinweis: Bei fester Feldlinge wird agl, mit fubvenden Nulen aulgefil:
=F 5ot Aelais high Vehalten beim dbschiud
=¥ emal -

e ZGEINIOTO0
oy Hmp 10707
e I 10104
- Zyklus- 10105
- Toutnha10102
= wd ZB-AUS10103
-, Timerl Event
- GPS Friifung

Zusétzliche Funktion fiir die Feldeingabe

[ Zeichen ausschreiden. Von bis.

Piifung fir Zeichenkete

7 belibiges Zeichen

* > belisbige Ainzahl Zeichen
# > belicbige Ziffer

2B, A?77; 4 Zeichen mit &4 beginnend.
~ - beliehige Anzahl Ziffen

Die Registerkarte ,Erweitert® spielt in unserem
Beispielsetup keine grofse Rolle, da hier keine re-
levanten Einstellungen vorgenommen werden miis-
sen. Hier werden alle Optionen deaktiviert. Das be-
trifft alle Erweiterten Einstellungen dieses Setups.
Das heiftt, die Einstellungen bleiben immer gleich.
Aus diesem Grund werden wir diesen Punkt nicht
erneut erwihnen.

Abbildung 268: Erweiterte Einstellungen von , Ausweis-Nr*
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aﬁ%(:

Setup Einsallungen fir Mobit MestorlV X Da wir nur einen Wert aus einer globalen Variablen
Datei  Kommunikation . . . . ..
i i e | in ein Datenfeld iibernehmen und keine Priifungen
+ B8 Datensitze
B8 Listen Zushtziche Einstelungen flir Einlesen sines Feldes s - 3 3 13 ‘
R e || REEEERTE— durchfithren, konnen wir auf der Seite ,Spriinge
otneenes — die Standardeinstellungen ibernehmen. Da warend
T s e D — des gesamten Setups keine Spriinge verwendet wer-
ﬂ’ém“ bt | den, wird der Punkt ,,Spriinge nicht erneut Erwah-
Serien-Nr
= b - 7 o nung finden.
i :::;‘E‘a's high & et oA
e, ZGEIN-1DT0D 28 A222; 4 Zachen it begimend. 7 EZ}:ZEEZi‘r“LE;hlz.rrern
oy Hmp 10707 ~
e I 10104 A
- Zyklus- 10105
e o I
-, Timerl Event
ack, GPS-Prifung g
g
Verzweige 2u

Abbildung 269: Sprungeigenschaften von ,,Ausweis-Nr*

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. 3

Datei Kommunikation

Unser viertes Feld nennen Sie bitte ,Projekt-Nr
und ordnen die gleichnamige Datensatzbeschrei-
bung zu. Wieder ist die Feldfunktion ,,Timeboy Va-
riable in Feld kopieren®“. Die zu kopierende Varia-
ble ist hier ,GlobVarStr2“, was der zweiten ASCII-
Variable (SProjekt-Nr) entspricht.

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
=@ Bediernung
L Menue
ignalverarbeitung
10 - Modul
o o Freigabe
=¥ SerGV-Freigabe
=¥ Kennung
= fusweis N
o]
Serien N
=% Datumlhrasit
=t Set-Relais-high
= emal
e ZGEINIOTO0
oy Hmp 10707
e I 10104
- Zyklus- 10105
- Toutnha10102
= wd ZB-AUS10103
-, Timerl Event
e GPSPriifung

Eingabe | Enweitat | Spriinge |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

ProjektHr

| Projektr ~]

Mame der Feldabirage:

i

Laschen

Datensatzbeschreibung:

Info Drag&Drop

Feldiuniktion : | Timboy Variable in Feld kopieren =l

GloblYarSt 2 h

Globale Yariable in Feld schreiben

Abbildung 270: Konfiguration der Eingabe von ,Projekt-Nr

Setup Einstelungen fir Moli-MasterlY & wSerien-Nr“ wird unser fiinftes Feld. Ordnen Sie

Datei Kommunikation

53 MobikM astery

+ B8 Datensitze

BB Listen
=@ Bediernung
L Menue
ignalverarbeitung
10 - Modul
o o Freigabe
=¥ SerGV-Freigabe
=¥ Kennung
= fusweis N
=t N

=t Set-Relais-high
= emal
e ZGEINIOTO0
oy Hmp 10707
e I 10104
- Zyklus- 10105
- Toutnha10102
= wd ZB-AUS10103
-, Timerl Event
- GPS Friifung

Eingabe | Enweitat | Spriinge |
Eine Funkton (i Feld und/ods G - Zuwsisung ausfiien
Name der Feldablage: [setent
Loschen |
Datsnsatzbeschiaibung [Serien e =
Info DraghDrop | viion - | Timboy Wariable in Feld kopieren =l
GlobaleVariable in Feld schraben: | Globarst 3 -

auch hier die gleichnamige Datensatzbeschreibung
zu. Als Feldfunktion kommt erneut , Timeboy Va-
riable in Feld kopieren“ zum Einsatz. Die zu kopie-
rende Variable ist ,,GlobVarStr3“. Diese entspricht
der dritten ASCII-Variablen (SSerien-Nr) des Ti-
meboys.

Abbildung 271: Konfiguration der Eingabe von ,Serien-Nr*
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze

BB Listen
=@ Bediernung
L Menue
ignalverarbeitung
2 10 - Modul
o o Freigabe
=¥ SerGV-Freigabe
=¥ Kennung
= fusweis N
=X Projekt i
= Sedentr
et

D ahum hizsit
Set Relais high
emal

e ZGEINIOTO0

oy Hmp 10707

e I 10104

- Zyklus- 10105

- Toutnha10102

= wd ZB-AUS10103

= wdh Timerl Event

=% ResetFreigabe
=k GetRelaisTdow

md GPS-Prifung

=% Kennung
=X GPSDaten
=E Datuml hrzeit
= emai

Eingabe |
Eine Funktion fif Fele- und/oder G - Zuweisung ausfilren
Mame der Feldabfrage: [DatumUbzat
Loschen |
Datsnsatzbeschiaibung [Datumibeei =
Info DraghD1o8 | - fukton - | ktueles Datum/Uhizei =l

aﬁ%(:

Nun das néchste Feld markieren und als Namen
,DatumUhrzeit“ eingeben. Wahlen Sie jetzt bitte
als Feldfunktion ,Aktuelles Datum/Uhrzeit“ aus.
Daraufhin stellt sich die Feldbezeichnung automa-
tisch auf unser Datensatzfeld ,DatumUhrzeit“ um.

Abbildung 272: Konfiguration der Eingabe von ,DatumUhrzeit”

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

(5 MobilMastely
+ B8 Datensatze

BE Listen
= @& Bedienung
IZ Menue
inalverarbeiung
10 -Modul
md Freigabe
=% GetGV-Freigabe
=X Kennung
=F Ausweis Nt
=% ProjektNr
=X Seren i
=F Datunal) brzeit

emai

#wd ZGEIN-10100
ey 1-Imp O
e Imp 10104
) ay Zyklus- 10105
#ad Toutdnha10102
= ZGAUS10103
=-wd TimerlEvent

=¥ ReserFreigabe

=¥ SetRelsist dow
= GPS-Prifung

=X Kennung

= GPSDaten

=% Datumlhrasit

=X email

Emgahel
Eine Funktian i Feld: unid/ader G - Zuweisung ausfihien

Neme der Feldabhage: et Relastigh
ischen |

Datersatzheschreibung [ IEl
Info DIGHOIP | - furiction [Pk schalen =]

[Einschalten = |

Felak das geschaliet wid - Hi. 1 frarm] -

Das vorletzte Feld unserer ersten Eingabekette be-
kommt den Namen ,Set-Relais-high“. Wie der Na-
me schon sagt wollen wir ein Relais einschalten.
Dies realisieren wir mit der Feldfunktion ,Relais
schalten“. Wahlen Sie ,Einschalten” und ordnen Sie
unter ,Relais das geschaltet wird*“ das interne Re-
lais ,,1“ zu.

Abbildung 273: Konfiguration der Eingabe von ,Set-Relais-high*

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
= B8 Datensitee

T (1] Datumllhrzsit
== (2): emai
B8 Fahizeug DS
B Listen

=-ad Freigabe
=t 5etGV-Freigabe
=X Kennung
= fusweis N
=X Projekt i
= Sedentr
=F Daturallbrzeit
=% SetRelais-high
emai
e Eingabekette
e, Eingabekette
wd Eingabekette
e Eingabekette
e, Eingabekette
wd, Eingabekette
wd Eingabekette
e Eingabekette

{Eingabe| Enweiert | Spriinge |
Eine Funkton (i Feld und/ods G - Zuwsisung ausfiien
Name der Feldablage: femal
Loschen |
Datsnsatzbeschiaibung [emai =
Info DraghDrop | viion | Globale Varisble in Feld kopieren =l
GlobaleVariable in Feld schraiben: | GY: GY-emai -

Geben Sie nun fiir das letzte Feld den Namen
,email“ ein und wahlen die gleichnamige Feldbe-
zeichnung aus. Durch die Funktion ,Globale Varia-
ble in Feld kopieren“ wird der Inhalt der GV ,GV-
email“ in das Datensatzfeld ,email* geschrieben.

Abbildung 274: Konfiguration der Eingabe von ,email”
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Achtung:

o=

Die Eingabekettenfelder Ausweis-Nr, Projekt-Nr, Serien-Nr, DatumUhrzeit
und email kommen in diesem Setup haufiger vor. Da die vorzunehmenden Einstel-

lungen jedoch gleich bleiben, werden diese Felder nicht erneut beschrieben!

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Datei Kommunikation

~ Eingabeketie |

Einfigen |

el Eirfligen

o [ Fahrzeug!

FEY a BREER ZEENT000

= Lisschen e
analverarbeitung

10 - Modul Info DragéDrop | Zugehiiine Datensatzbeschreibung - |FahizeugDS 2

o o Freigabe
=¥ SerGV-Freigabe r
=% Kennung
=E AusweisNr

Aligemeine fir eine:

Name der Eingabekette

edienung

= ProjektNr
= Seren i
=E Dratuml hrzeit
=¥ SerRelais-high
= emai
= r

[feremdnm -]

TimerT Stopp

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.
=X Kennung
=F Ausweis-Ni

Nummer Dauer Sekunden
=X Projekt i

=¥ Serien-Hr I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
= Status-Freigabe
= emal
e T 0101 v

Abbildung 275: Eingabekette 2 (ZG-EIN-10100)

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV &3
Datei  Kommunikation
=) MobirMastery ~ Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

il

Name der Feldabhiage: Timer!-Stopp
B Listen rrrrrrra——
=& Bedienung ischen |
enue | &
= ignalveraibeitung Datensatzbeschreibunag:
B 10 -Modul
=-ud Freigabe Info DIsghDOp | - uriktion: | Timer Staten 7 Stoppen =~
=t 5etGV-Freigabe
=X Kennung
=t 4 Hi
= PE:Z'_SN,' Titner der gestelk wid - [Mstoppen =]
=X Seren i
=F Daturallbrzeit
=% SetRelais-high
=X email

= wd ZGEIN0100

=E AusweisNr
= ProjektNr
= Seren i
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit

=¥ Status-Freigabe
=X email
- 1-Amped 011011 ~

Kommen wir nun zu unserer zweiten Eingabeket-
te, diese nennen wir ,,ZG-EIN-10100“ und ordnen
ihr die Datensatzbeschreibung ,Fahrzeug-DS“ zu.
Alle sonstigen Optionen dieser Seite finden keine
Anwendung. Nun klicken Sie 9 mal auf Einfiigen,
um der Eingabekette 9 Eingabekettenfelder hinzu-
zufiigen.

Markieren Sie nun das erste Feld. Als Namen geben
Sie bitte ,, Timerl-Stopp“ ein. Die Feldfunktion ist
hier ,,Timer Starten / Stoppen‘. Unter ,Timer der
gestellt wird* wihlen Sie bitte ,T'1 stoppen® aus.

Abbildung 276: Konfiguration der Eingabe von , Timerl-Stopp*
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Setup Finstelungen fir MolitMasterlV. & Feld 2 bekommt den Namen , Kennung“ und gleich-

Datei Kommunikation

) B a ] namige Feldbezeichnung zugeordnet. Als Feldfunk-

= B8 Datensitze

Eine: Funktion fir Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfuhren tion kommt Wieder ”Konstante“ zZum Einsatz. AIS

Mame der Feldabirage: Kennung . . . .
konstanten Wert geben Sie bitte ,,10100° ein.
[amedesFaiges <]

ignalverarbeltung Dateraatebasshicioung [Kemrung =]

10 - Modul
= wd Freigabe Infe DraghDro8 | - ¢ futon - | Korstants k|
=¥ SerGV-Freigabe
=¥ Kennung Wertin Globale Variable schreiber; | nicht gewahit ]
=E AusweisNr
=¥ ProjektHr Konstanter et der iibemommen wid:  [10100
=% Serien-Nr Zeichenkete [A5CI1).
=E Dratuml hrzeit max. 16 Zeichen
=¥ SerRelais-high
= emal
= ZGEINIOTO0
=t

5

0
=X Projekt i

= Sedentr

=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
= Status-Freigabe
= emal

ek 10101 v

i

Laschen

Abbildung 277: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Die Einstellungen der Eingabekettenfelder Ausweis-Nr, Projekt-Nr und Serien-Nr entnehmen Sie
bitte den Abbildungen 267, 270 und 271.

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master V. X]

Unser sechstes Feld nennen Sie bitte ,,Fahrzeug-Nr*
Datei  Kommurikation . .
T & o e und ordnen das gleichnamige Datensatzfeld zu.

=28 Datensitze K . ) )
Eine Funklion i Fekd und/odsr GY - Zuwsisung ausfiien Durch die Feldfunktlon ”Globale Variable in Feld
Narme der Feldabirage: [Fabwzmugr

ignalverarbeitung Datensatzheschieibung [Fahrzeugtir =l

B2 10 - Modul ot DraciD
=-ud Freigabe o HABOIOR | ¢ dfunktion: | Globale Variable in Feld kopieren =~
=t 5etGV-Freigabe

= tomm. Globdle YaraoinFoldscrisen: |6 S¥emmaonren =] Dieses Feld kommt mehrfach vor wobei die Einstel-
7 Do lungen immer gleich bleiben! Es wird daher nicht
=F Datumlhrzeit
=% setichon erneut erwahnt.
= = ZGEINATI00
=¥ Timerl-Stopp
=X Kenrung
= Ausweis Hi
=¥ ProjektHr
=%

il

kopieren schreiben wir nun den Inhalt unserer
GV ,GV-Kennzeichen“ in das Datensatzfeld.

Laschen

=¥ Status-Freigabe
emai

e Tmp-A 0101 v

Abbildung 278: Konfiguration der Eingabe von , Fahrzeug-Nr*

Achtung:
Das Feld ,,Fahrzeug-Nr“ kommt in diesem Setup h&ufiger in identischer Form vor
und wird daher nicht erneut erwahnt.

o=

Die Einstellungen fiir das Feld ,,DatumUhrzeit“ entnehmen Sie bitte Abbildung 272.
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV 3

Unser Feld 8 nennen wir ,Status-Freigabe und

;M;M‘k@t a oo [ ] ordnen ihm das gleichnamige Datensatzfeld zu.
T Eie Frkion i P u¥oder BV - Zuveing asfinen Der Freigabestatus, welcher in der ,GV-Freigabe*
L gespeichert ist, wird durch die Funktion ,Globale
Variable in Feld kopieren und der entsprechenden

= i | Status Freigabe ~]
o analverarbeitung Datensatzbeschreibung K . .
I e oD | - Variablenauswahl in das gewéahlte Datensatzfeld

=F SerGv-Freigabe .
=F Kennung Globale Yariable in Feld sofaiben: | GY: G Freigabe = geSChrleben.
=E AusweisNr

=F ProjektHr
=F Gerien i
=E Dratuml hrzeit

i

Laschen

=¥ SerRelais-high
= emal
= ZGEINIOTO0
=X Timer-Stopp
=X Kennung
= fusweis N
=X Projekt i
= Sedentr
=% Fahrzeugr
= Datuml hrzeit
Status Feigabe
emai

a1 0701 v

Abbildung 279: Konfiguration der Eingabe von ,Status-Freigabe®

Achtung:
Auch dieses Feld (,Status-Freigabe“) kommt, in identischer Form, mehrfach vor und
wird daher nicht erneut erwéhnt!

o=

Die Einstellungen des Feldes ,email‘ entnehmen Sie bitte der Abbildung 274 und schlieffen somit die
Eingabekette 2 ab.

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

eiter zur niachsten Eingabekette und als Namen
Weit hsten E bekett d als N
Datei  Kommunikation . . . .
Engaete | ,1-Imp-10101* eingeben. Ordnen Sie dieser Einga-
= Freigabe . .
o S rogte bekette die Datensatzbeschreibung ,Fahrzeug-DS*
N e zu. Die restlichen Optionen bleiben unaktiv. Fii-
St [ ] gen Sie dieser Eingabekette ,,10 Eingabekettenfel-

=E Ausweis Hi Einfligen
=¥ Projekt-Nr zwischen
= Seren i

=¥ email

5w ZGEINTDIO0 nfo DiagiiDion | Zugehidice Datensatzbeschreibung : |Fahizeug DS 2 deI‘ hanu.

=X Timer-Stopp
=1 Kenrung -
= fusweis N
=X Projekt i
=¥ Serientr e |
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit e |
=¥ Status-Freigabe
= emai
=] r

i ::;::;?e\gahe I~ Rielais nach erfolgreichem Abschiu der Eingabekette schiishen

=F Ausweis Hr Hunmer Daver Sekunden
=X Projekt i
= Sedentr
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler

= GPSDaten

% e v

Einfligen

Aligemeine fir eine:

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Abbildung 280: Eingabekette 3 (1-Imp-10101)
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV X
Datei  Kommunikation

10 - Modul ~ Eingabe |
o o Freigabe
=F SerGv-Freigabe
=% Kennung
=E AusweisNr
= ProjektNr
= Seren i
=E Dratuml hrzeit Liischen

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Kennung

Mame der Feldabirage:

i

=¥ SerRelais-high

=¥ emai Datsnsatzbeschiaibung [Rerrung =

= ZGEINIOTO0 o DragiD
=1 Timerl-Stopp e ragilros | Feldiurktion - [Kenstares =l
=X Kennung
Wertin Globale Variable schreiber; | nicht gewahit -
Kanstanter \Wert der Libemommen wird: 1004

Zeichenkette [55C11).
s, 16 Zeichen

= fusweis N

=X Projekt i

= Sedentr

=% Fahrzeugr

=E Dratuml hrzeit

=¥ Status-Freigabe

= emal
a1y

rzigahe
= fusweis N
=X Projekt i

= Sedentr

=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler

= GPSDaten

=% email v

Das erste Feld wird wieder ,Kennung‘ und be-
kommt natiirlich auch ,Kennung“ als Feldbezeich-
nung zugeordnet. Die Funktion ist wieder ,Kon-
stante”“. Der konstante Wert, der zur Kennzeich-
nung des Datensatzes dient, ist ,,10104%.

Abbildung 281: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Bitte entnehmen Sie die Einstellungen der folgenden Felder den zugehorigen Abbildungen.
Status-Freigabe (Abb. 279), Ausweis-Nr (Abb. 267), Projekt-Nr (Abb. 270), Serien-Nr
(Abb. 271), Fahrzeug-Nr (Abb. 278) und DatumUhrzeit (Abb. 272).

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV 3
Datei  Kommunikation
10 - Modul ~ Eingabe |

=-ad Freigabe

=t 5etGV-Freigabe

=X Kennung

= fusweis N

=% ProjektNr

=X Seren i

=F Datumlhrzeit Ty

=¥ SetAelsishich

=X email Datersatzbeschrsibung [Zachie: =l

= wd ZGEINA0100 ——
=% Timerl-Stogp [ s Feldiurktion : | Zahlerstand bsmehmen =
Wertin Globale Varisble schieiben: |michtgewdhl |

=X Kennung
Zihlerstand der geschrieben wird: | Intem: d-E1 h

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

Zaghler

Mame der Feldabfrage:

il

=F Ausweis Nt
=¥ Projekt-Hr
= Seren i
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
=¥ Status-Freigabe
=X email

e -Imp o
=% Kennung
= Status-Freigabe
=E Ausweis Nr
= ProjektNr
= Seren i
=X FahizeugMr
=F Datunal) brzeit
gEm

GPS-Daten

=¥ email v

Das 8. Feld von ,,1-Imp-10101“ bekommt den Na-
men ,,Zaehler* und gleichnamige Feldbezeichnung
zugeordnet. Hier brauchen wir die Feldfunktion
wZahlerstand iibernehmen‘. Unter ,,Zahlerstand der
geschrieben wird“ wahlen wir  Intern: d-El,aus.
Dadurch wird der Zéhlerstand des internen, digita-
len Eingangs E1 in unser Datensatzfeld ,Zaehler
geschrieben.

Abbildung 282: Konfiguration der Eingabe von ,Zaehler

Achtung:

o=

Version: 04.02.00.05
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Der Zahlerstand wird auch in anderen Eingabeketten ausgelesen, wobei die Einstel-
lungen gleich bleiben. Deshalb wird dieses Feld nicht erneut beschrieben!
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasteriV 3 UHSGI‘ 9. Feld brauchen wir um dle GPS-
Datei Kommunikation .. . . .
— o 8 i Positionsdaten in ein Datensatzfeld zu schreiben.
g |
= wd Freigabe . .
é i:ﬁx;;’a‘ﬂa“ = Eine: Funktion fil Feld- und/oder G - Zuweisung ausfiihren Nennen Sle da,s Feld bltte 7,(;:PS—]:)a,ten“ und Ord—
=1 fusieis M e [EFsDaen . . . .
= P | e nen die gleichnamige Feldbezeichnung zu. Als Feld-
= e Ll o - funktion nehmen wir hier ,GPS-Daten {ibernehmen
= emai Datensatzbeschreibung, s =
s . ] “ e . ] ..
Frs, s Dt T T (variable Auswahl)“. Die variable Auswahl ermog-
Kennung . . . ey .
I it Wt Sl Vo soter: [T gonei | licht es die GPS-Daten auf die benétigten Infor-
i Eg}::m’ I~ uTC-Zel ™ Wahrer Kurs [shne Bewegung] . . . .. . .
e B i " Utc-Dam mationen zu beschrianken. Bitte aktivieren Sie die
=% Datumlhrzsit W Naidiche Breite [~ Magnetische Dekination . e yy e . . . . 2 .
£ i it ¥ Galche Linge Pl s Optionen ,Giiltigkeit”, ,Nordliche Breite®, ,Ostliche
o o T 01T [~ Beschwindakei iiber ¥ Wiedethoking . . .
oy S e NG Do 23y o mon Lénge" sowie ,Wiederholung®.
e At:::ﬁf;‘,ga % Aufbau eines RMC Dalensatzes
e fnh L s e
=¥ Serienhr RMC-Datensatzes aus den aklivierten Werten in der Reihenfolge
=% Fahizeughr wor finks Dben (LITCZeit] nach rechts Unten fwiederhoung,.. )
=X Datumbhrasit
=t Zaehler
GPS-Daten
2 @

Abbildung 283: Konfiguration der Eingabe von ,,GPS-Daten®

Achtung:
Das Feld ,GPS-Daten* kommt ebenfalls mehrfach in diesem Setup vor und wird
nicht erneut erwahnt!

o=

Die Einstellungen des Feldes ,email‘ entnehmen Sie bitte der Abbildung 274 und schlieffen somit die
Eingabekette 3 ab.

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

: Geben Sie der vierten Eingabekette bitte den Na-
e 3 Fer] men ,Imp-10104“ und ordnen Sie ihr die Daten-

=X Kennung . . .
e S — _— satzbeschreibung , Fahrzeug-DS“ zu. Fiigen Sie an-

=X Serien-Nr ST . . . . .
= gty = o schliefend, durch mehrmaliges klicken auf ,Einfii-
= Hilias _tcter | ETEr=r— gen®, , 10“ Eingabekettenfelder hinzu.

e Tmp1000
E ggz:’g‘e‘gahe Info DragiDrop | Zuaehtiige Datensatbeschrelbung Fahrzeug DS hd
=F Ausweis Hr -
=% ProjektNr
=% Serienr
=¥ Fahizeughr e |
=% Datumlhrasit
=t Zaghler e |
=¥ GPS-Daten
= emai

=] r

i ::;::;?e\gahe I~ Rielais nach erfolgreichem Abschiu der Eingabekette schiishen

=F Ausweis Hr Hunmer Daver Sekunden
=X Projekt i
= Sedentr
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler

= GPSDaten

% e v

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Abbildung 284: Eingabekette 4 (Imp-10104)
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=t Timer!-Stapp ~
=X Kennung
=F Ausweis Nt
=% ProjektNr
=% Serienr
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
= Status-Freigabe
= emal

e Tmp1000
=% Kennung
= Status-Freigabe
=F Ausweis Nt
=% ProjektNr
=% Serienr
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
= Zaehler
=¥ GPS-Daten
= emal

= fusweis N

=X Projekt i

= Sedentr

=F Fahizeugr

=E Dratuml hrzeit

=X Zachler

= GPSDaten
=% emai v

i

Laschen

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Kennung

Mame der Feldabirage:

Info Drag&Drop

|Kennung ~]

Datensatzbeschreibung:

Feldfurktion - [Kenstente =
Wetin Globals Varisble schvsberr |nchtgenal ]
570

Zeichenkette [55C11).
s, 16 Zeichen

FKonstanter Wert der Libemommen wind

Unser erstes Feld dient wieder der Kennzeichnung
des Datensatzes. Als Namen geben Sie bitte ,Ken-
nung* ein und ordnen wieder die gleichnamige Feld-
bezeichnung zu. Als Feldfunktion wéihlen wir wie-
der , Konstante” aus. In , konstanten Wert der {iber-
nommen wird“ geben Sie bitte ,,10104“ ein.

Abbildung 285: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Bitte entnehmen Sie die Einstellungen der folgenden Felder den zugehorigen Abbildungen.
Status-Freigabe (Abb. 279), Ausweis-Nr (Abb. 267), Projekt-Nr (Abb. 270), Serien-Nr
(Abb. 271), Fahrzeug-Nr (Abb. 278), DatumUhrzeit (Abb. 272), Zaehler (Abb. 282), GPS-Daten
(Abb. 283) und email (Abb. 274). Somit wire auch die Eingabekette 4 fertig.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=t Status-Freigabe ~
=E AusweisNr
=¥ ProjektHr
= Serientir
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
=F Zashler
=X GPS-Daten
= emal

e Imp 10704
=% Kennung
= Status-Freigabe
=F Ausweis Nt
=% ProjektNr
=% Serienr
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
= Zaehler
=¥ GPS-Daten
= emai

Kennung
=¥ Status-Freigabe
= fusweis N
=X Projekt i
= Sedentr
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler
= GPSDaten
=% emai v

Einfligen

Eingabeketie |

fiir eine:

Eifligen
avischen

Laschen
Info Drag&Drop

Aligemeine

Zoklus10105
Zugehirige Datensatzbeschreibung | FahrzeugDS hd

-

Name der Eingabekette

[feremdnm -]

-

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.
Hummer, Daver Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Abbildung 286: Eingabekette 5 (Zyklus-10105)

Version: 04.02.00.05
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Eingabekette 5 weisen wir den Namen ,Zyklus-
10105 zu. Auch hier ist die zugehorige Datensatz-
beschreibung , Fahrzeug-DS“. Fiigen Sie nun ,10°
Eingabekettenfelder hinzu.
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

50 MobikMasterlv
+ B8 Datensitze
BB Listen
+- & Bediernung
= #¥ Signalverarbeiung
10 - Madul
- Freigabe
= wd, ZGEIN-10100
ey 1-Imp O
e Imp- 10704

= fusweis N
=X Projekt i
= Sedentr
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
= GPSDaten
=¥ email
- Toutdnha 10102
#ed ZG-AUS10103
a, Timerl Event
# o GPS-Prifung

[ Auch hier wird unser erstes Feld wieder , Kennung*
Enaste | und bekommt die gleichnamige Feldbezeichnung
B Frkion i P und/odor G -Zascung asfhien zugeordnet. Hier brauchen wir wieder die Feld-
tome Pt _— funktion ,Konstante“. Der konstante Wert ist hier
— Datersatzbeschraibung [Rerrury = 7’10105“.
(R | v, | D El
Wert in Globale Variable schreiben: | nicht gevahlt =

Konstanter /ert der libermommen wirc: 10105

Zeichenkette [55C11).
s, 16 Zeichen

Abbildung 287: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Die Einstellungen fiir die folgenden Felder entnehmen Sie bitte den zugehérigen Abbildungen.
Status-Freigabe (Abb. 279), Ausweis-Nr (Abb. 267), Projekt-Nr (Abb. 270), Serien-Nr
(Abb. 271), Fahrzeug-Nr (Abb. 278), DatumUhrzeit (Abb. 272), Zaehler (Abb. 282), GPS-Daten
(Abb. 283) und email (Abb. 274). Somit wire auch die Eingabekette 5 vollstandig.

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=t Status-Freigabe
=E AusweisNr
=¥ ProjektHr
= Serientir
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
=F Zashler
=X GPS-Daten
= emal

e Zyklus-10105
=% Kennung
= Status-Freigabe
=F Ausweis Nt
=% ProjektNr
=% Serienr
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
= Zaehler
=¥ GPS-Daten
= emai

Kennung
=¥ Status-Freigabe
= fusweis N
=X Projekt i
= Sedentr
=% Fahrzeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler
= GPSDaten
=% emai

~

Einfligen

& Unsere néchste Eingabekette bekommt den Namen
Ergekete | ,Tout-Anha-10102“. Unter zugehorige Datensatz-
= — beschreibung wahlen wir wieder ,Fahrzeug-DS*.

Eifligen
avischen

Laschen
Info Drag&Drop

N e Fiigen Sie nun ,,10“ Eingabekettenfelder hinzu.

Zugehirige Datensatzbeschreibung | FahrzeugDS hd
-
-

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.
Hummer, Daver Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Abbildung 288: Eingabekette 6 (Tout-Anha-10102)

Version: 04.02.00.05
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i

Setup Einstellungen fir Mobil asterlV X Um den Datensatz zu Kennzeichnen haben wir
= e 3 Enaste | auch am Anfang dieser Eingabekette ein Feld , Ken-
Ausweis-Ni
I Pkt ExelE T oae Lol i e s nung“. Nattuirlich miissen wir auch wieder die Feld-
= vant Vo terelattes — bezeichnung ,Kennung®“ zuordnen. Feldfunktion ist
aehler ,—Al .
=S =l W :
e L ,Konstante“ und der konstante Wert ist ,,10102“
=¥ Kennung
igtatus;ﬂgahe Infa DreghDroe | - vktion - [Kenstants =l
Ausweis-Nr
=F ProjektHr Wertin Globale Variable schreiber: | nicht gewahit hd
=X Serienr
= Fahrzeughr Konstanter ‘et der iibemommen wirt 10102
=X Zaehler max. 16 Zeichen
=¥ GPSDaten
=¥ email
=ad Tou

Datei  Kommunikation
=X FahizeugMr
=, Zklus 10105 Datersatzbeschreibung [Rerrung =
= Dstunlrasit Zeicherkete [45C11).

o102

rzigahe
= fusweis N
=X Projekt i

= Sedentr

=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
=X Zachler

= GPSDaten

% e v

Abbildung 289: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Die Einstellungen fiir die folgenden Felder entnehmen Sie bitte den zugehérigen Abbildungen.
Status-Freigabe (Abb. 279), Ausweis-Nr (Abb. 267), Projekt-Nr (Abb. 270), Serien-Nr
(Abb. 271), Fahrzeug-Nr (Abb. 278), DatumUhrzeit (Abb. 272), Zaehler (Abb. 282), GPS-Daten
(Abb. 283) und email (Abb. 274). Eingabekette 6 ist nun auch vollstédndig.

Setup Einstellungen fiir Mobil-Master|V. X

Markieren Sie nun den néchsten Datensatz und ge-

o Kﬁgm 3 Erstete | ben Sie auf der rechten Seiten als Namen ,,ZG-AUS-
= st 10103 ein. Die zugehorige Datensatzbeschreibung
st T ist ist auch hier ,Fahrzeug-DS*. Diese Eingabekette

Sk [ ETEr=r— hat 9 Felder.

=% Serienr itz
=F Fahizeugr anischen
=% Datumlhrasit

=¥ email

b Toutfnhar10102 Info DragéDrop | Zugehiiine Datensatzbeschreibung - |FahizeugDS 2

=X Kennung

=¥ Status-Freigabe r

= fusweis N

=X Projekt i

=¥ Serientr e |
=% Fahrzeugr

=E Dratuml hrzeit e |
= Zachler

= GPSDaten

=% email -

Einfligen

Aligemeine fir eine:

I~ Relais nach erfolgreichem Abschiud det Eingabekette schiiefien
Kennung

=¥ Status-Freigabe Hummer Dauer Sekunden
=E AusweisNr
= ProjektNr
= Seren i
=X FahizeugMr
=E Datuml hrzeit
=F Timer!-Stan
=% emai

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

53

Abbildung 290: Eingabekette 7 (ZG-AUS-10103)
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

=X Kennung ~
= Status-Freigabe
=F Ausweis Nt
=% ProjektNr
=X Seren i
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
=X Zachler
= GPSDaten
=¥ email

= ToutAnha10102

Kennung

=¥ Status-Freigabe
= fusweis N
=X Projekt i
= Sedentr
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
= GPSDaten
=¥ email

=wd Z 3

igsbe
=E AusweisNr

= ProjektNr

= Seren i

=X FahizeugMr

=E Datuml hrzeit

=F Timer!-Stan
=% emai v

i

Laschen

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Kennung

Mame der Feldabirage:

Info Drag&Drop

|Kennung ~]

Datensatzbeschreibung:

Feldfurktion - [Kenstente =
Wetin Globals Varisble schvsberr |nchtgenal ]
o0

Zeichenkette [55C11).
s, 16 Zeichen

FKonstanter Wert der Libemommen wind

daﬁ%(:

Dem ersten Feld geben wir wieder den Namen
,Kennung"“ und ordnen auch hier die gleichnamige
Feldbezeichnung zu. Wie in den vorangegangenen
Kennungsfeldern kommt die Funktion , Konstante*
zum Einsatz. Als konstanten Wert fiir die Kennung
geben Sie bitte ,10103“ ein.

Abbildung 291: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Die Einstellungen fiir die folgenden Felder entnehmen Sie bitte den zugehérigen Abbildungen.
Status-Freigabe (Abb. 279), Ausweis-Nr (Abb. 267), Projekt-Nr (Abb. 270), Serien-Nr
(Abb. 271), Fahrzeug-Nr (Abb. 278) und DatumUhrzeit (Abb. 272).

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

=¥ Kenrung A
=¥ Status-Freigabe
=E AusweisNr
= ProjektNr
=% Seren i
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email

= wdh Toutbnha 10102

Kennung

= Status-Freigabe
=F Ausweis Nt
=¥ Projekt-Hr
= Seren i
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal

= ZGAUS10103
=X Kennung
= Status-Freigabe
=F Ausweis Nt
=% ProjektNr
=X Seren i
=¥ Fahrzeugr
= Datumlhrasit

il

il

Laschen

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

Timer]-Start

Mame der Feldabfrage:

Info DrsgtDrop

Datensatzbeschreibung [ =

Timer Starten ¢ Stappen ~]

T1 starten h

Feldfunktion

Titner der gestelk wid -

Markieren Sie nun das vorletzte Feld von ,ZG-
AUS-10103* und geben Sie auf der rechten Seite
als Namen ,, Timerl-Start” ein. Die Feldfunktion ist
hier ,, Timer Starten / Stoppen‘. Unter ,Timer der
gestellt wird* wihlen Sie bitte ,,T'1 starten” aus.

Abbildung 292: Konfiguration der Eingabe von , Timerl-Start”

Bearbeiten Sie nun das Feld ,email“. Die Einstellungen entnehmen Sie der Abbildung 274. Damit wére
auch die siebte Eingabekette abgeschlossen.
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

= ProjektNr
=X Seren i
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
=X Zachler
= GPSDaten
=¥ email

=ad Toutdnha10102
=X Kennung
=¥ Status-Freigsbe
= fusweis N
=X Projekt i
= Sedentr
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email

= wd ZG-AUS10103
=X Kennung
=¥ Status-Freigabe
=E AusweisNr
= ProjektNr
= Seren i
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
=¥ Timerl-Start
=X email

FlesetFreigabe
= etRelaislon

~

Eingabeketie |

Einfigen |
Algemeine fiEre)

awischen

Hame der Eingabekelte [Frer et
Liischen om

nfo DrogiDrop | Zugehiige Datensatzbeschueibung: [Kee auodren x|
5
5

I Relais nach erfolgreichem Abschiul der Eingabekette schiielen.
Nummer. Dauer Sekunden

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Abbildung 293: Eingabekette 8 (Timerl-Event)

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei  Kommunikation

= ProjektNr
= Seren i
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email

= wdh Toutbnha 10102

Kenrung

= Status-Freigabe
=F Ausweis Nt
=% ProjektNr
=X Seren i
=¥ Fahrzeugr
=T Datumlivzeit
= Zaehler
=X GPSDaten
= emal

= ZGAUS10103
=X Kennung
=¥ Status-Freigabe
= fusweis N
=X Projekt i
= Seden i
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
=E Timer1-Start
= emai

=vad Timerl Event

A

1 igabe|
SetRelaisT-low

~

il

Laschen

)

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfihren

Reset-Freigabe

Mame der Feldabfrage:

Info DrsgtDrop

Datersatzbeschrsibung [richt gewatit =l

Feldfunktion ; | Kenstante j
Wettin Globale Variable schreiber: | B: G Freigabe g
,07

Zeichenkette [45C11).
max. 16 Zeichen

Konstanter wert der libemaormmen wird:

aﬁ%(:

Unsere 8. Eingabekette bekommt den Namen
,Timerl-Event. Diese Eingabekette brauchen wir
um den Freigabestatus zu dndern und ein Relais zu
schalten. Da wir keinen Datensatz erstellen wollen
wird auch keine Datensatzbeschreibung zugeord-
net. Erstellen Sie fiir diese Eingabekette 2 Felder.

Diesem Feld geben wir den Namen ,Reset-
Freigabe“. Da keine Datensatzbeschreibung zuge-
ordnet wurde, kann hier auch keine Feldbezeich-
nung zugeordnet werden. Um den Wert der ,GV-
Freigabe® auf , 0 zu setzen bendtigen wir die Feld-
funktion ,Konstante‘. Unter ,Wert in Globale Va-
riable schreiben“ ordnen wir unsere ,,GV-Freigabe'
zu. Der Wert (0), der in die GV geschrieben werden
soll, wird unter ,,Konstanter Wert der iibernommen
wird” eingetragen.

Abbildung 294: Konfiguration der Eingabe von ,Reset-Freigabe“

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV

Datei Kommunikation

= ProjektNr
Serien N

=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
=X Zachler
= GPSDaten
=¥ email

=ad Toutdnha10102

Kennung

=¥ Status-Freigsbe
= fusweis N
=X Projekt i
= Sedentr
=F Fahizeugr
=E Dratuml hrzeit
= Zachler
=% GPS-Daten
=X email

= wd ZG-AUS10103
=X Kennung
=¥ Status-Freigabe
=E AusweisNr
= ProjektNr
= Seren i
=X FahizeugMr
=F Datunall brzeit
=¥ Timerl-Start
=X email

= wd TimerlEvent
=¥ ReserFreigabe

~

=T

o |

&3

Eingabe |

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Set-RelaisT-ow

Mame der Feldabirage:

Lischen
Datsnsatzbeschrsibung I =l
Info Dr2ghIo | - furicion: | Rels schaken =l
[ fusschaten =
Relsis das geschaltet wid H. 7 fiem] -

In diesem Feld wollen wir das intere Relais 1 aus-
schalten. Als Namen geben Sie bitte ,Set-Relais-
low* ein und wahlen die Feldfunktion , Relais schal-
ten“ aus. Wahlen Sie nun ,Ausschalten” und wéh-
len unter ,Relais das geschaltet wird“ ,Nr.1 (in-

tern)“ aus.

Abbildung 295: Konfiguration der Eingabe von ,Set-Relais-low"
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Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV X
Datei  Kommunikation
=¥ GPS-Daten -~ Eingabeketie |
=X email
= wdh Toutbnha 10102
Kennung

=t Status Freigabe Einfii
T nfiigen
=F Ausweis Nt amischen l—
=% ProjektHr Name der Eingabekette 5P Prifung
=t Gerien-Hr Liischen
= Fahizeugr |
=F Datumlhizeit
E é::h—‘[:;len nfo DragiDrop | Zuaehiiige Datensatzbeschieibung IWI
= emal r
= ZGAUS10103
Kennung
=¥ Status Freigabe
= fusweis N
=X Frojektr [kereziodneg =]
= Sedentr
=F Fahizeugr
=F DatumiJhzei =

= Tiner! Stat I~ Rielais nach erfolareichem Abschiuf der Eingabekette schliefen
=% email

=vad Timerl Event Hummer, Dauer Sekunden

Fieset Freigabe
=F SetRelsist dow

Einfligen

Aligemeine fir eine:

I™ Zusatzlichen Statusdatensatz ohne manuele Eingaben erzeugen.

Kenrung
=X GPSDaten
=F Daturallbrzeit

........................ aﬁ?x:

Abbildung 296: Eingabekette 9 (GPS-Priifung)

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterlV 3
Datei  Kommunikation
=¥ GPS-Daten -~ Eingabe |
=X email
= wdh Toutbnha 10102
Kennung

Eine Funktion fur Feld- und/oder GY - Zuweisung ausfiihien

Name der Feldabfrage: [Femnung
=X Seren i Lischen |
=¥ Fahrzeugr

=¥ Dstumbhrasit Datensalzbeschreibung [Kernung =l

=% Zachler =
=X GRS Daten e HAGRUIOR | feldfunktion . | Kenstante |

=% email

= ZGAUS10103 “wertin Globale Variable schreibers: | nicht gewhit =
=X Kennung
=¥ Status-Freigabe Konstanter Wert der iibemommen wird: SESESE

=F AusweisNi Zeichenkette [45CII).
=X Projekt-Nr maw. 16 Zeichen
= Sedentr
=¥ Fahrzeugr
=% Datumlhrasit
=E Timer1-Start
= emai
=vad Timerl Event
ResetFreigabe
=¥ SetRelsist dow
= GP5-Prifung
¥

= Status-Freigabe
=F Ausweis Nt
=% ProjektNr

i

ing|
GPS-Daten
=F Daturallbrzeit

Unsere letzte FKEingabekette nennen wir ,GPS-
Priifung”“. Hier ordnen Sie bitte wieder die Da-
tensatzbeschreibung , Fahrzeug-DS* zu. Fiigen Sie
,GPS-Priifung” 4 Datensatzfelder hinzu.

Wieder ist das erste Feld ,, Kennung“ und auch hier
wird die gleichnamige Feldbezeichnung zugeordnet.
Die Feldfunktion ist ,Konstante“. Als konstanten
Wert geben Sie bitte ,,565656 ein.

Abbildung 297: Konfiguration der Eingabe von ,Kennung"

Die Einstellungen fiir die folgenden Felder entnehmen Sie bitte den zugehérigen Abbildungen.
GPS-Daten (Abb. 283), DatumUhrzeit (Abb. 272) und email (Abb. 274). Nun sind alle Eingabe-

ketten des Mobil-MasterI V-Setups fertig.
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Einstellen der Betriebsart

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV X

Datei Kommunikation

E Mobiktasterl

Globale Variable | Transponder | Fingerprint| Timeboy {Beliebsatient] «[»
#+ B8 Datersitze

B8 Listen (" Shationsrer Befrieb
= @ Bedinung Das Terminal ist mit einem Geratenetetei an das 230V
1 4 Signalveratbeitung Versorgungsnetz angeschiossen.

10 - Modl

# wmh Freigabe

o ok Z6 NI " Mobiler Betrie

i wdl Hmp 10101 o

4] oy Imp-10104 = )

) Zyklus-10105

+ :é ZHTO0S A Bl g s Sk

GPS Interval in Minuten
B j ZG-AUS-10103 [Zyklus der Aktualisienng)
B ;‘Pm;’;'s‘:ig B gilligen GPS Dsten, Eingsbeketie [0 -]

a

Mobiler Betrish mit Stiomabschaltung. Betiieb nur bei Ziindung an!
W Fshrzsugiieigabe Freigabe -
* Onewaylickst (~ Dauerfreigabe
Digitaler Eingang fir Start/Stopp E2 =
i
dlfnet Relais: Ni. 2
Nr. 2 fintem) 2
GPS-Prifung  +

Abschaltverzigenng in Shunden :
Zulissige Werte 1 bis 72
Digitalet Ausgang fir Stiomabschaltung

Bi giiligen GPS Daten, Eingabekette
ausflibien

Abbildung 298: Konfiguration der ,Betriebsarten‘

Einstellen der Signalverarbeitung

Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV @
Datel  Kammunikation
IE] Mobithasterl/ Digialer E1 /E2 | Digitaler £3/ £4] Digitaler £6/ E6 | Ansloger €1 a4 [ »
= B8 Datensiize £
B8 Listen Bz Venwendung als : |25hler mit Start/ Stapp per Tmeout + 1. Impuls = |
Stanet Eingsbekette bel
Einfiigen T lrnpus 1mp-10101 -
zwischen
1 o Freigabe
ey ZG-EIN-10100
#wfl 1mp10101 Zahlerteiler (04234867295 Imp.) 2 |Imp-10104 -
el :é;”iimfn: " Zykius (0.65535 <) 40 [Zpus10m05
e ls-
o w Itm Anha-10102 Info DragDrop | | Timeout (065635 5] B0 |Toutdrha 10102 »

) ey Z6-AUS10103 Entprelisiten
5wy Timerl Evert LowwHigh 0 Highlow 10 0 85535 ms
- GPS-Priifung
£2
Verwendung ol - | |
Stattet Eingabeketts bei.
WechselvenLOW s HIGH . [28Em1i00 +]
Wechsel von HIGH auf LOW 2640510103 -
Zahlerteier [0 423496729 op )+ | 0
Zykius (0.65535 <) |
Timeout (0. 65535 5] o
Enlprelzsien
LowHigh: | 200 Highlow 200 0 65835 ms

Abbildung 299: Einstellungen der Signalverarbeitung
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Auf der Registerkarte ,Betriebsarten”, welche Sie
durch die Pfeiltasten (€ P erreichen konnen,
wéhlen wir nun die Beriebsart ,Mobiler Betrieb
mit Stromabschaltung, Betrieb nur bei Ziindung
an!“. Aktivieren Sie nun die ,Fahrzeugfreigabe“ und
ordnen rechts davon die Eingabekette ,Freigabe,
zu. Fiir die Freigabe aktivieren Sie nun die Opti-
on ,One-way-ticket”. Unser ,Digitaler Eingang fiir
Start/Stopp* ist ,E2¢. Als Nachlaufzeit geben wir
unter ,Abschaltverzogerung in Stunden® ,,1“ ein. Das
Relais fiir die Stromabschaltung ist ,A2“. Nun ord-
nen Sie noch den Datensatz ,GPS-Priifung” unter
,Bei giiltigen GPS-Daten, Eingabekette ausfiihren*
7u.

Markieren Sie nun bitte den Punkt Signalverarbei-
tung. Auf der rechten Seite konnen Sie nun die Ein-
giange konfigurieren. Ordnen Sie dem Eingang E1
die Verwendung als ,,Z&hler mit Start/Stopp per Ti-
meout + 1. Impuls” zu. Nun ordnen Sie den Ereig-
nissen eine Eingabekette zu. Fiir 1 Impuls geben Sie
die EK ,1-Imp-10101“ an, d.h. diese Eingabekette
wird beim ersten Impuls ausgelost. Geben Sie als
Zahlerteiler ,2“ ein und ordnen Sie die EK ,Imp-
10104 zu, d.h. jeder 2. Impuls, der nach dem ersten
Impuls kommt, 16st diese EK aus. Den Zeitwert von
Zyklus setzen Sie bitte auf ,40“ und ordnen die EK
»,Zyklus-10105“ zu, das bewirkt, das wérend des Be-
triebes alle 40 Sekunden diese EK ausgefiihrt wird.
Fiir den Timeout geben Sie bitte ,,60“ ein und ordnen
die EK , Tout-Anha-10102“ zu. Das bewirkt, dass
nach 60 Sekunden ohne Signal diese EK ausgefiihrt
wird. Unter E2 geben Sie fir LOW auf HIGH (Ein-
schalten) die EK ,ZG-EIN-10100* und fiir HIGH auf
LOW (Ausschalten) die EK ,ZG-AUS-10103 an.
Als Entprellzeit geben Sie bitte jeweils ,,200° ein.
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daﬁ‘f?x:

Die anderen digitalen und analogen Eingénge werden nicht verwendet. Auch die Optionen der Register-
karten , Timeboy“ (Zieh- und Steckevents des Timeboy) und ,GPRS* (Alive - Datensatz) werden nicht

benotigt.
Setup Einstellungen fiir Mobil-MasterIV E
Datel  Kammunikation
IE) Mobitastery Analoger E1 | Analoger E2 | Timeboy | GPRS  Timer ] r
= B8 Datensiize
il
BS Listen Einftigen -
=0 Bedienung = Venwendung als - | Timersteuerung durch Eingabekette |
= 8 Einfuigen Timeout (165535 5] 40
zwischen
) i Freigabe Zyklus [0, 65535 5) 1]
ey ZG-EIN-10100
el 1Hmp1 0101 Eingabekelte starten Timer1-Event -
oy Imp-10104 Hinwsis:
o Zyklus 10105 réo DragtDre Die Eingabekette wird einmalig nach ensichtzm Timeout aufgerufen.
# wd, Toutanha-10102 P Danach wird sie. wenn angegeben, zpklisch aufgenfen
wfy ZG-AUS10103
e, Timer!-Event
- GPS-Priifung 12
Verwendung als : | Unbenutat =
Timeout [1..55535 51
Zyklus (0. B8535 5)
Eingabekette starten:
Hinwis:
Die Eingabekette wird einmalig nach eneichtem Timeout aufgerfen.
Danach wird sie, wenn angegeben, 2yklisch aufgerufen

Uber die Pfeiltasten (€4 ™) navigieren Sie nun zur
Registerkarte ) Timer“. Hier definieren wir den Ti-
mer der in Eingabekette 7 (Abb. 292) gestartet und
in Eingabekette 2 (Abb. 276) gestoppt wird. Unter
WVerwendung als’ wihlen Sie ,, Timersteuerung durch
Eingabekette aus. Den Timeout setzen Sie bitte
auf 40" und den Zyklus belassen wir auf ,,0“. Wird

nun der Timer in EK 7 gestartet und der Timeout

lauft ab, dann startet die Eingabekette 8 (,Timerl-

Event”, welche Sie unter ,Fingabekette starten” zu-

orden.

Abbildung 300: Timer - Einstellungen der Signalverarbeitung

6.3.2.5.2 Geritebedienung des Timeboy

Mit dem Timeboy wollen wir die Projektdaten (Ausweisnummer, Projektnummer und Seriennummer)
und die Materialbuchungsdaten (Ausweisnummer, Lagerplatz, Material und Menge) erfassen, die dann
an den Mobil-MasterIV iibergeben und durch diesen versendet werden.

Setup Einstellungen Timeboy

= @2 Timeboy
B8 Dalensatzbeschieibungen
%8B Listerbeschieibungen

I Merue

Datei Kom. Einzel-Dock  Kom. Mehrfach-Dack,

Allgemein \
Einfiigen

Einfligen
znischen Zeit bis Timeboy automatisch ausgeschaltet wird,

wenn keine Bedienung erfolgt
0 Sekunden

0 5ekunden > keine automatische Abschakung

Allgemeine Einstellungen fli Bedenung

Anzeigebeleuchiung (nur bei Timebop 1]

Zeit bs Anzeigebeleuchtung ausgeschaltet wird,
wen keine Bedisnung efolgt

15 Sekunden

I3 nach Ende der K

eingehalten

Vethalien nach dem Einschalien

[Hauptmerii anzzigen

[ Sperrung der Tastatur zulassen (&b Fimw, 2.0i 210

[~ InDosk. richt automatisch einschalten (ab Timeboy 11l ¥3.2)

El

Abbrechen

|

Abbildung 301:

Markieren Sie zunéchst die ,,Bedienung* im linken
Bereich. Auf der rechten Seiten kénnen Sie nun die
zugehorigen Einstellungen treffen. Die ,Zeit bis Ti-
meboy automatisch ausgeschaltet wird“ stellen wir
auf ,0“ und lassen die Anzeigebeleuchtung nach
, 15 Sekunden ausschalten. Auch aktivieren wir die
Option , Anzeigebeleuchtung nach Ende der Kom-
munikation einschalten. Fiir das ,Verhalten nach
dem Einschalten“ wahlen wir ,Hauptmenii anzei-
gen aus. Die restlichen Optionen werden nicht be-
notigt.

Klicken Sie nun auf ,Einfligen um das Hauptmenii
zu erstellen.

Allgemeine Einstellungen fiir die Bedienung des Timeboy-Setup
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Setup Einstellungen Timeboy X
Datei Kom, Einzel-Dock  Kom, Mehrfach-Dock,

= @& Timeboy Ubersotrit |
= B8 Datensatebeschieiburgen
Einfigen

R Datensatzbeschreiburgl
Einfigen
2wischen

=1 BB Listerbeschieibungen
Einlrag Liischen

Uberschritten fiir das Menue:

Listerbeschreibung

=& Bedenung
Eintrag

»— Eintrag

Uberschrift 1 Text

Menue
Uberschiift 1 Text -

Tentin Zeile K1 dar Anzeige:

Uberschift 2 Text

Glob. ariable: SSeriereNr A

Textin Zeile K2 der Anzeige:

[~ tuswahl iiber Barcode zulassen

Abbrechen oK

aﬁ%(:

Markieren Sie nun das ,Menue“. Rechts konnen Sie
nun die Anzeige im Timeboy Display definieren.
Der Text der ersten Zeile bleibt unveradndert.
In Zeile 2 lassen wir uns den Inhalt der GV
SSerien-Nr anzeigen.

Klicken Sie nun 3 mal auf , Einfligen“ und erstellen
so 3 Eintrage.

Abbildung 302: Erstellen der Eingabeketten des Timeboy Setup

=14EE Timeboy Menue ]
B8 Datensatzbeschreibungen
Einfiigen

#1 8B Listerbeschreibungen
= Merue =
= Einfiigen
BB Projskt anmsiden e
= Menue_Test

= @ Bedenung
== Menue_Test

Deten fir sinen Einlrag im Menue

Element in Baum einfiigen

Art des einzufiigenden Elementes

Henii oK
Systemmenii
Liste anzsigen Abbrechen

letzten Datansatz [Bschen
Stend By fii Dockings.
eingegebens Daten Anzeigen
Glahale-Variable Anzeigen

swort &bfiage

Abbrachen oK
Abbildung 303: Eingabeketten des Timeboy Setup

Setup Einstellungen Timeboy 3
Datei Kom, Einzel-Dock  Kom, Mehrfach-Dock,

= @& Timeboy Einlesen |
# BB Datensatzheschisibungen
Einfigen

# BB Listerbeschisbungen
=l i= Menue Eirfiigen Name der Eingahekette:
S w— Projekt anmelden 2nischen

lllgemeine Einstell.ngen fir eine Eingabekelte

Th Frojekidaten

=& Bedierung

Dot hrecit m TestinZeile K1 der Anzeige: Name der Eingabekelie ~
=X AusweisHi
=¥ ProjektNr Zugehiirige Datensatzbeschreibung: | Th-Projektdaten -
=% Serien-Nr
=¥ email Wethalten nach Eingabe der Feldinhalte:

%= Materisbuchung
- = Systemmeni

Mach Enter springe 2.t

Néichste Eingabe baw, Menii v
Kompatsiitzt
Nachste Eingabe baw. Menii v

¥ Freigzhe an Mobi-Master schicken (rur Timeboy [l abVersion 3.2)
7 Timeout fir Freigabe in Stunden
1...245tunden (0 > kein Timeau)

I~ enii der Rlicksprungeisle anzeigen

Nach ESC springe 2u

I Keinen Datensatz speichein [nui Glcbale Variable)
¥ Zusétdiches Fietun am Ende der Eingabekelte
[ Bei Schiefen ale D atum-/Zeit-Feider aulomatisch akiualsieren
[ Taste"M" (Menij i Eingabekette sperren
Barcode, der fi Auswahl der Eingabekette verwendet wurde, speichern
s Globale Vaiiable:

Die exsten 4 Zeichen K+ des Barcade weiden sbgeschritten

Abbrechen oK

Nun markieren Sie bitte den ersten Eintrag und ge-
ben auf der rechten Seite als Bezeichnung ,,Projekt
anmelden” ein. Klicken Sie jetzt auf Einfiigen und
wahlen Sie im Auswahldialog ,Eingabekette aus.

Markieren Sie nun die eben erstellte Eingabekette
und geben Sie als Namen ,/Tb-Projektdaten ein.
Ordnen Sie die gleichnamige Datensatzbeschrei-
bung zu. Nun aktivieren Sie die Freigabeoption fiir
den Mobilmaster und vergeben einen Timeout von
,1¢ Stunde. Die Option ,Zusétzliches Return am
Ende der Eingabekette* aktivieren wir ebenfalls
um fehlerhafte Datensétze auszuschliefsen. Jetzt er-
stellen Sie, durch klicken auf ,Einfiigen“, 5 Einga-
bekettenfelder.

Abbildung 304: Erstellen der Eingabekette ,, Th-Projektdaten‘
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Setup Einstellungen Timeboy
Datei  Kom, Einzel-Dock  Kom, Mefrfach-Dock,
= 5 Timeboy

= B8 Datensatebeschieiburigen

= B ThProjektdaten
= DaumUbzst

: Name der Feldabirage.

Feld | Liste | Erweitert|

D atumbhzzit

2= Projekt anmelden
= o Th-Projekidaten

AusweisNi
=% Projekthr
=¥ Serientis
=¥ emal

+ == Materislbuchung
= = Systemmenii

= Ausweis N TestinZelle k2 21 4reioe [Hame des Feides -
I ProjektID
T Serientlr Daturhrasit -
Sl & Datensatzheschiebung:
[ Materiabuchung Methode des Eirlesens: | aktuelles Datum/Uhrzeit -
41 BB Listerbeschieibungen
£1-0, Bedenng Feld n Globale Varatle schveiben [rie sohiaben -
= I Merue

[ Eingabe mit Globale Variable veraleichen

Konstarte
Ganze Zohi (4Byle], max 95t

Tents fiir Bestatigungsteld
F1
F2

=

Zeichenketle (45CI1). max. 202,

bhéngig von Vergleich it Fomatstiing in Eingabekette Yerzweigen

& Ve

- |
e

Verzueigen au

X

Abbrechen

o]

aﬁ%(:

Das erste Feld der ersten Eingabekette nennen wir
,DatumUhrzeit“ und bekommt gleichnamige Feld-
bezeichnung zugeordnet. Die ,Methode des Einle-
sens” ist ,Aktuelles Datum/Uhrzeit“. Die folgen-
den Registerkarten (Liste und Erweitert) koénnen
Sie ignorieren da hier keine Einstellungen vorge-
nommen werden miissen.

Abbildung 305: Konfiguration der Eingabe von ,DatumUhrzeit"

Setup Einstellungen Timeboy.
Datei  Kom. Einzel-Dock  Kom. MehrFach-Dack.
=@ Timeboy

=88 Dalensatzbeschiebungen
=B85 Th-Projekidaten

Fold | Lise | Emweiten|

# BB Listerbeschieboungen
= @ Bedenung
5 IL Merue
S w— Projekt anmelden
= o, ThProicktdaten

=X Serien-r
=F email
) n— Malericlbuchung
) n— Systemmenii

Name der Feldablrage: usweis- N
o Datumbhizsit
T AusweieNr TextinZell K2 derArceice:  [\oms desFeldes v
T ProjektID ‘
E 2;’;” e Lechen Datensatzbeschieibung: AusweisKr El
B Materizbuchung Methods des Einlesens: | Nomal -

Feld n Globale Varable schreiben [Gioh /aiable: SAusmeishr  +

[ Eingabe mit Globale Varicble vergleichen
Konstarte
Ganze Zah (4Byte), max 5t

Tente fi Bestatigungsfeld
Fl

. F2
Zeichenkette (A5CIIL max. 20Z.

[ il

Abhéngig vonVergleich mi Famatsting in Eingabektte Yerzneigen
& Vergleich

™ Vergleich it kensl, Formateting |

" Vergleich mit Globaler Variable
r P |
Werzweigen 2u

Abbrechen

|

Klicken Sie nun auf das zweite Feld, geben als Na-
men ,,Ausweis-Nr‘ ein und ordnen die gleichnamige
Feldbezeichnung zu. Als ,Methode des Einlesens*
wahlen Sie bitte ,Normal“ aus. Durch die Zuord-
nung der Globalen Variablen ,SAusweis-Nr*, un-
ter ,Feld in Globale Variable schreiben“, wird in
diese die Ausweisnummer gespeichert. In der Re-
gisterkarte ,Liste werden keine Einstellungen vor-
genomien.

Abbildung 306: Konfiguration der Eingabe von ,,Ausweis-Nr*

Setup Einstellungen Timeboy
Datei  Kom, Einzel-Dock  Kom. Mehrfach-Dock.
= @2 Timeboy
B8 Dalensatzbeschieibungen
#-BB Listerbeschiebungen
=& Bedienung
= FE Merue
== Projekt anmelden
= o, ThProiskidaten
=¥ Dambhizeit
N

i

Lischen

Projekt-Nr

=¥ SerienNr
email

#-m— Materiabuchung
- — Systemmenii

X

Feld | Lite  Erwsitert |

Zustzliche: Einstellungen fii Einlesen eines Feldes
Wethalten nach Abbruch der Eingabe mit ESC

Nachste Eingabe baw, Menii -

Zuickspiingen zu
-
Zugelassene Eingebequellen

¥ Tastatwr v Barcode
I~ Transponder

I Sofort Scannen
Werhalten nach Barcode/ Transp.
® Rewn  Arsgn (g, <]

Zusatzliche Funklionen fiir Barcode:

e [Ale Barcodstypen ~

Bittz beachten: Der zusétzlichs Buchstabe der Typpriiung mub
werden [Zeichen oder bei

der Formatprifung beriicksichiigt werden

Zeichen aussehneiden bei Barcode, Transp., GlobaleV ariable

I~ akiiv von bis

von [0 bis (993339339
Formatprifung flir Zeichenketten

* > beliebige Zeichen; ? ein Zeichen z B. A777 4 Zeichen mit & beg

Benutzerdefiniene Statuszeie in F4

I BeiEingabeschleife Feld lgschen

Friifung der Eingabe:
Bereich fiir ganze Zahl

Abbrechen oK.

Unter ,Erweitert® wihlen Sie zunéchst die ,Zuge-
lassenen Eingabequellen“ (, Tastatur und ,Barco-
de“)und aktivieren die Option ,Return“. Das heifst,
das die Ausweisnummern von Hand oder via Bar-
code eingegeben werden. Und diese Eingaben mit
Return bestéatigt werden miissen.

Abbildung 307: Erweiterte Einstellungen von , Ausweis-Nr*
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Setup Einstellungen Timeboy
Datei Kom, Einzel-Dock  Kom, Mehrfach-Dock,
=R Timeboy

+ B8 Datensatebeschreiburgen
# BB Listerbeschizbungen

Feld | Liste | Enweitert|
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Unser Feld 3 bekommt den Namen ,Projekt-Nr*.
Als Feldbezeichnung ordnen Sie bitte ,,Projekt-ID*
zu. Die ,Methode des Einlesens“ ist ,Normal“. Au-
flerdem wollen wir den Wert in der GV ,SProjekt-
Nr* speichern. Den Bereich ,,Liste konnen Sie wie-
der ignorieren.

Abbildung 308: Konfiguration der Eingabe von ,Projekt-Nr
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Im Bereich ,Erweitert® aktivieren wir wieder un-
sere beiden Eingabequellen (,,Tastaur und ,Barco-
de“) und die Option ,Return‘.

Abbildung 309: Erweiterte Einstellungen von ,Projekt-Nr
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Das néchste Feld markieren und als Namen ,,Serien-
Nr“ eingeben. Auch hier existiert eine gleichnami-
ge Feldbezeichnung welche Sie bitte zuordnen. Hier
kommt als ,Methode des Einlesens* ,,Seriennummer
iibernehmen‘ zum Einsatz. Diese wollen wir in un-
sere Globale Variable ,SSerien-Nr* schreiben. Fiir
dieses Datensatzfeld haben die Registerkarten ,Li-
ste und ,Erweitert” keine Bedeutung.

Abbildung 310: Konfiguration der Eingabe von ,Serien-Nr*
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Abbildung 311: Konfiguration der Eingabe von ,email*
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Abbildung 312: Erstellen der Eingabekette ,,Materialbuchung"
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Abbildung 313: Erstellen der Eingabekettenfelder
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Gehen Sie jetzt zum ersten Feld, nennen Sie es
,2Ausweis-Nr“ und ordnen wieder die gleichnamige
Feldbezeichnung zu. Die ,Methode des Einlesens”
ist ,,Normal“. Auf der Seite ,Liste* sind keine Ein-
stellungen zu treffen.

Abbildung 314: Konfiguration der Eingabe von , Ausweis-Nr*
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Hier aktivieren wir wieder die ,, Tastatur” und , Bar-

code* als zugelassene Eingabequellen. Die Option
,Return“ aktivieren wir ebenfalls.

Abbildung 315: Erweiterte Einstellungen von , Ausweis-Nr*
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Gehen Sie nun weiter zum néchsten Feld und ge-
ben ihm den Namen ,Lagerplatz®. Ordnen Sie auch
hier die gleichnamige Feldbezeichnung zu. Die Ein-
stellungsmoglichkeiten im Bereich , Liste sind auch
hier bedeutungslos.

Abbildung 316: Konfiguration der Eingabe von ,Lagerplatz*
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iy & Fiir die Eingabe des Lagerplatzes verwenden wir
N wieder die ,Tastatur und ,Barcode“-Listen, also
aktivieren Sie bitte diese beiden Eingabequellen
und die Option ,Return®.
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Abbildung 317: Erweiterte Einstellungen von ,Lagerplatz*
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Abbildung 318: Konfiguration der Eingabe von ,Material“
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welches im Display des Timeboy angezeigt wird, ist
,Bezeichnung®. Das Feld, dessen Inhalt wir abspei-
chern mochten ist ,Material-ID“. Zusétzlich akti-
vieren wir die Option ,,Ubernahme von Werten die
nicht in der Liste sind zulassen” um auch neue Ma-
terialien erfassen zu konnen, die nicht in der Liste
sind.

Abbildung 319: Konfiguration der Listenauswahl von ,Material*
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Unser Material ist auf Barcodelisten hinterlegt. Je-
doch soll die Moglichkeit bestehen auch Material-
daten iiber die Timeboy Tastatur einzugeben. Wir
benétigen also ,,Tastatur und ,,Barcode” als ,,Zuge-
lassene Eingabequellen“. Auch hier aktivieren wir
die Option ,Return“, um Fehleingaben, wie einen
falschlich eingelesenen Barcode, auszuschliefsen.

Abbildung 320: Erweiterte Einstellungen von ,Material*
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Das vierte Feld von ,,Materialbuchung® nennen wir
Menge und ordnen wieder die gleichnamige Feldbe-
zeichnung zu. Die ,Methode des Einlesens” ist hier
,2Normal“. Hier sind die Einstellungen der Register-
karte ,Liste wieder belanglos.

Abbildung 321: Konfiguration der Eingabe von ,Menge"
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Zugelassene Eingebequellen

¥ Tastatwr v Barcode
I~ Transponder

I Sofort Scannen
Werhalten nach Barcode/ Transp.
® Rewn  Arsgn (g, <]

Zusatzliche Funklionen fiir Barcode:

Tve |Alls Barcodetypen -

Bittz beachten: Der zusétzlichs Buchstabe der Typpriiung mub
werden [Zeichen oder i
der Formatprifung beriicksichiigt werden

Zeichen aussehneiden bei Barcode, Transp., GlobaleV ariable

I~ akiiv von bis

von [0 bis (395993339
Famatprifung fir Zeichenketien
* > beliebige Zeichen; ? ein Zeichen z B. A777 4 Zeichen mit & beg
Benutzerdefiniene Statusesi in F4

I BeiEingabeschleife Feld lgschen

Friifung der Eingabe:
Bereich fiir ganze Zahl

Abbrechen oK.

Abbildung 322: Erweiterte Einstellungen von ,Menge®
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Unter , Erweitert’ geben wir wieder die , Tastatur
und , Barcode” als ,,Zugelassene Eingabequellen an
und aktivieren die Option ,Return‘.
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Setup Einstellungen Timeboy X
Datei Kom, Einzel-Dock  Kom, Mehrfach-Dock,
= Timeboy
+ B8 Datensatebeschreiburgen
% BB Listerbeschreibungen

Feld | Liste | Enweitert|

4 Name der Feldabiage email
=& Bedenung
= Merue Textin Zeile K2 der Anzeige: [Mome des Feides =]
2 == Projekt anmelden
=, ThProjekidaten emal -
DotamiJhizcit e Datersatzheschiebung:
=F Ausneishi Methode des Einlesens: K onstante -
=% ProjektNr
=¥ Serents Feld n Globale Vaiatle sctreiben [y schieiben =]
=F email

[ Eingabe mit Globale ‘ariable vergleichen

Konstante Tents fiir Bestitigungsfeld

=-a= Malerislbuchung
= Materialbuchung

oF st Ganze Zoh [4Byle], max 95t

Fi
=X Lagerplatz ! ,7
=% Material F
=5 i Zeichenkette (45CII]. max. 202
= Me” [gprs@datator de F3 |
el

- w= Systemmenti #bhéngig von Verdleich it Famatstring in Eingabeketts Yerzneigen
o

« ’7
o
- _Kompatiivg |

Verzweigen au

Abbrechen oK

aﬁ%(:

Unserem letzten Feld aus ,Materialbuchung” geben
Sie bitte den Namen ,email“ und ordnen ihm die
gleichnamige Feldbezeichnung zu. Hier ist unsere
,Methode des Einlesens* wieder ,Konstante”. Ge-
ben Sie nun im Bereich ,Konstante* fiir die Zei-
chenkette ,,gprs@datafox.de” ein. Der Wert fiir gan-
ze Zahl ist irrelevant, da in den Feldeigenschaften
der Datensatzbeschreibung der Feldtyp ,,Zeichen-
kette (ASCII-Zeichen)“ gewéhlt wurde.

Abbildung 323: Konfiguration der Eingabe von ,email*

Setup Einstellungen Timeboy 3
Datei  Kom. Einzel-Dock  Kom. MehrFach-Dack.

= @2 Timeboy
B2 Dalensatzheschieibungen
#-BB Listerbeschiebungen
=& Bedienung
= FE Merue
== Projekt anmelden
= o, ThProiskidaten

Merwe |
Einfligen

Einfiigen
znischen

Daten fiir einen Eintrag im Menue

=% Dawmbhrzeit e
=F AusmeisHi MerueTew: [Systemmerd
=% Projeki i

=¥ SerienNr

= email Passwar 0
=== Mateiisbuchung

%) o, Materislbuchung 0> keine Passwart Abirage

AusweisNi . =
Element in Baum einfiigen
=X Lagerplate L
= Material At des einzufiigenden Elementes
Menge
=F cmail _ Lo |
=t Eraetiore [ o ]

Spstemmenti

Liste anzsigen

letzten Datensatz [dschen
Stand By fiir Dockingst
eingegebene Daten Anzeigen
Globale-Variable Anzeigen

Abbrechen

Abbrechen oK.

Abbildung 324: Menii erstellen

Setup Einstellungen Timeboy X
Datei  Kom. Einzel-Dock  Kom. MehrFach-Dack.

= @2 Timeboy
B8 Dalensatzbeschieibungen
#-BB Listerbeschiebungen
=& Bedienung
= FE Merue

Ubsrschrit |
Einfiigen
Einfiigen
znischen

Lischen

Uberschriten fir das Menue
== Projekt anmelden

= o, ThProiskidaten
= Datumbhizei

= AusweisHi
= Proistr Uberschit 1 Test [Bstem
=% Serien i
=% emal TestinZeile K1 det Arzsige [Obeschit1 Te ]
= = Materisbuchung
= e Materislbuchung
=X AusweisHir
=% Lagerplatz Uberschrit 2 Test
=X Material
=% Merge TestinZall K2 der Arzeige Uberschi 2 Test -
=¥ email

[ Auswahl iiber Barcode 2ulassen

w-m— SerienNi lesen

- am Listen anzeigen

Abbrechen
Abbildung 325: Meniieintréige erstellen

|
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Markieren Sie nun bitte den letzten Eintrag und
geben auf der rechten Seite als Bezeichnung ,,Sy-
stemmenii“ ein. Klicken Sie jetzt auf Einfligen und
wahlen Sie im Auswahldialog ,Menii“ aus.

Das soeben erstellte Menii anklicken und ,,System*
nennen. Anschlieftend durch viermaliges klicken auf
HEinfiigen* 4 Meniipunkte erstellen.

www.datafox.de



Handbuch Datafox Mobil-MasterlV

.................................................................. aﬁ?x:

Setup insillungen Timeboy 5 Nun bitte den ersten Meniipunkt anklicken und auf
Datei Kom, Einzel-Dock  Kom, Mehrfach-Dock,
B

o Vo | der rechten Seite ,Daten 1oschen® als Meniitext ein-
i i __eitign | geben. Jetzt bitte auf , Einfiigen* klicken und ,letz-
Bl iz Merue Einfligen Daten fir einen Eintiag im Menue . . . .

T i | ‘ - ten Datensatz 16schen” auswéhlen. Dieser Menii-

Daturllhizeit Lsschen =
= s MerueTest [Dsten punkt bedarf keiner weiteren Anpassung.
=¥ Serienhr

=F e Passwort: 0
=-a= Malerislbuchung
% o, Materislbuchung 0> keine Passwor Abfrage
= AusweisHr q i
2F Logerpite Element in Baum einfiigen

=F Material At des eineufiigenden Elementes
=¥ Menge

=% email bienii oK
=== Systemmenii Eingabekette [ o
= 5"53=W9"' Ewemenu Abbrechen
E Lifschen Datens,

5 #— Systemmenii eingegebene Daten Arzeigen
4 a— Gerion-Nr lssen Globale-/arizble Anzeigen

- a— Listen anzeigen

Abbrechen I
Abbildung 326: Meniipunkt Datensatz l6schen erstellen

Setup Einstllungen Timeboy E Jetzt markieren Sie bitte den zweiten Mentiipunkt
Datei  Kom. Einzel-Dock  Kom. MehrFach-Dack.

= G Timeboy

ST Ve | und geben Sie ihm den Namen ,Systemmenii“. Nun
= o Wi _ e | klicken Sie auf ,Finfiigen“ und wéhlen ,Systemme-

B
e A— P Diten fi inen Einiag im Menue ese
Znischen 3
= o ThFroiskidaten nu- aus.
=F Daturnllhrzeit T
=% Ausmcishr Merue Ten:  [Systerment
=1 Praikt
=1 Sarien i
=% email Passwart 0
= -a— Materisbuchung
i R 0+ keine Passwon Abfrage
"
o st Element in Baum einfiigen
=t
Mgt Attdes ehzufigenden Elementes
Menge
=¥ email

heri oK
= a— Systemmenii Eingabeketle
= I system Abbrechen
T Dateri Loschert Liste anzeigen

letzten Datensatz loschen
Liischen Dalens. Stand By fiir Dockings!

e singegebene Daten Ancsigen

5w 5 i Ni I Globale ariable Anzeigen

. am Listen anzeigen

Abbrechen aK.

Abbildung 327: Systemmenii erstellen

Setup Einstellungen Timeboy X

B Wenn Sie auf das eben erstellte Systemmenii

S T S| klicken erscheinen auf der rechten Seite die mog-

iEEZLMhJ” S lichen Optionen, welche dann iiber den Timeboy
et = I al.lfrufbar. s?nd. . .

= it P Bitte aktivieren Sie alle Optionen.

Datei Kom. Einzel-Dock  Kom. Mehrfach-Dack,

== Projekt anmelden

i

=% Seren e ¥ Barcodescanner testen
emal
=-u— Materisbuchung ¥ Akku Spannung abfiagen
= Matsisbuchung W Korrsktufektor fil ATC sinsteller
r—
=% Lagerplatz ¥ Timeout fir Buchstabensingsbe durch Mehifachbetiung
= Materd W Eingabeat fir Buchstaben wihien
=X Menge
=F email I Bus-Nr. Dosking
= == Systemmenti
= T Syem (o Stetusmeldun von Mobittaster anfordein
T enLischen {rwar Timeboy Il ab Fimnare 3.20
5l Lischen Datens o PIN/PUK an MobirMaster Ueitizgen

{ruwr Timeboy b Fimware 3.2

j Zaleiteiler an MobitM aster iibertiagen

%-a= Seri (nur Timeboy Il ab Firmware: 3.2

- am Listen anzeigen

Abbrechen |I
Abbildung 328: Einstellungen fiir Systemmenii
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.................................................................. aﬁ?x:

Setup Einstellungen Timeboy X
Datei  Kom, Einzel-Dock  Kom, Mehrfach-Dock,

Weiter geht es mit dem dritten Meniipunkt. Geben
= T Mo | ie ihm den Namen ,Serien-Nr lesen®. Klichen Sie
T Sie ihm den N o Nr 1 “. Klichen S
-4 e i _ertian | nun auf , Einfiigen und wahlen “Eingabekette” aus.

= -
{= Menus Einfiigen Daen it einen Eintrag im Menue
2 == Projekt anmelden 2nischen
I o Th-Projekidaten
DatumiJhizei  sshen |
s Sschen Menue Text:  [Serentir lesen
=¥ Projekthr
=% Serien-tr

=¥ email Passwart 0
= -a= Malerislbuchung

= of, Materiabuchung 05 keine Passwor Abfrags
=% AusweisNi
=X Lagerplatz
=X Material
=% Menge
il rrr— |
=-w= Systemmerii g i
a pstemmenti
= i Sustem Lists anzeigen Abbrechen
= == Diaten Loschen letzten Datensatz loschen

i Lisshon Daers. Stand By fus Dockingsl
cingegebene Daten Anzeigen
= == Systemmenil Globale-Variable Anzeigen
= Systemmenii

Element in Baum einfiigen

At des einzufligenden Elementes

e Serien NI lesen
- m— Listen anzeigen

Abbiechen [
Abbildung 329: Erstellen der Eingabekette ,Serien-Nr lesen‘

Setup Finsiellungen Timshoy X Der Name der eben erstellten Eingabekette ist
Datei  Kom. Einzel-Dock  Kom. MehrFach-Dack.
SR i | ,Serien-Nr lesen“. Hier ordnen wir die Datensatzbe-
vty BETEH schreibung ,, Tb-Projektdaten” zu. Die Option ,,Zu-
= £ Merue Eirfiigen Narne der Eingabekette: [peentilesen . . . .
i i | Iy e sdtzliches Return am Ende der Eingabekette” wird
e T extin Zeile K1 der Anzeige [Nare der Eingabeketie.  v] . . . . . .
2 ey U e ————— aktiviert. Anschliefsend bitte einmal auf , Einfligen*
=F SerienNr

- Wethalten nach Eingabe der Feldinhake
email

o klicken um fiir die Eingabekette ein Feld zu erstel-
LN NathEnimspgsze  [Nachos Emgabs o Morii 2]

= ok Matsisbuchung ™ Menii der snzeigen Kompaliiitat |
AusweisNi

=¥ Lagerplatz Nach ESC springe 21t Nachste Eingabe bow, Merii v :
=F Material

Mot T Freigabe an MobiHhaster schicken (nur Timeboy Il abVersion 3.2]
= Timeout fi Freigabe in Sturden
L Syg‘em;”n‘j‘ 1.. 285tunden [0 5 kein Timeout)
= X System
e L —— ™ Keinen Datensatz speichein (nu Globale Variable]
&l Leschen Datens ¥ Zusdteliches Fistun am Ends der Eingabeketts

= a— Systemmenti ™ Bei Sohieifen all DatumZeitFeider automatisch aktuaiisren
s Ristemielli ™ Taste "M (Menil fi Eingabeketts sperren
=wm Saienhrlesen
- Bercode, de i uswahi der Eingabekelte verwendet wuds, speichern
s Glabale Yaiiable:

Die ersten 4 Zeichen (EKx) des Barcode werden shgeschnitten

~zX Seriendir
. am Listen anzeigen

Abbrechen aK.

Abbildung 330: Allgemeine Einstellungen fiir Eingabekette ,Serien-Nr lesen

Setup insiellungen Timshoy Ed Markieren Sie nun bitte das Feld und geben ihm
Datei  Kom, Einzel-Dock  Kom. Mehrfach-Dock.
SR e [ | Eweien] den Namen ,Serien-Nr“. Natiirlich muss auch hier

) istenbeschieibungen ame der Feldabfrage: erien-Nr : : : : :
e i 1| W e wieder die gleichnamige Feldbezeichnung zugeord-
= FL Menue ‘ TestinZeile K2 detArasice:  [Gich anabl: GGt <]

3 net werden. Unter ,Methode des Einlesens* wahlen

2= Projekt anmelden
= e, ThProjkidaten

=¥ Datumlhizeit m Datensatzbeschreibung
= Ausweis N Methade des Einlesens:

5 oo e et > Sie bitte ,Seriennummer iibernehmen®. Den gele-
=F SerienNr Feld in Globale Yariable schreiben [G)0p A ariable: S5 erien-Mr i
emal

™ Eingabe mit Globale Variable vergleichen
= == Materisbuchung

2 IS senen Wert schreiben wir in die Globale Variable
5 o Materisbuchung onstante ‘exte fiir Bestatigungstel

= hiaet prEmMEensR | | o R S9erien-Nr* indem wir sie unter ,Feld in Globale
o Zechenkete (0. mae 202 |
i

= 1 o Variable schreiben® auswahlen.

= == Systemmenii

Abhangig von'Vergleich i Formatstring in Eingabek elte Yerzweigen
i Bten @ Vegleich
#+ == Daten Loschen
i  Vargleich mit konst, Fomatsting |

= »— Serienrlesen " Vergleich it Glchaler Varable ble A1
o ™ Weraeioe : _Konpattiia |
# = Listen anzeigen Werzwsigen 2u I

Abbrechen ,I
Abbildung 331: Konfiguration der Eingabe von ,Serien-Nr*
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Gehen Sie nun zum letzten Eintrag und nennen Sie
Datei  Kom, Einzel-Dock  Kom, Mehrfach-Doc}
[5em Tmeby

Merue |
+ B8 Datensatebeschieiburigen

ihn ,Listen anzeigen anschlieffend klicken Sie auf
i ElE E'l‘::::::;memungen Efiger

Menue

HEinfligen“. Im sich darauf 6ffnenden Auswahldia-
Einfiigen Diaten fiir einen Eintrag im Menue. .. . . ..
s | ' " log wéhlen Sie bitte ,Menii aus.
o Dty Lsschen o e G|
=¥ Projekthr
=¥ Serien e
=¥ emal

Passwart 0
== Materisbuchung

= & Materislbuchung

0 keine Passwon Abfrags
= Ausweis i Element in Baum einfiigen
=X Lagerplatz
=% Material At des eirufiigenden Elementss
=% Menge
s _
o Eingabeketts
=== Systemmenii Systemmenii
= X System Liste anzeigen Abbrechen
Diaten Lidschen Ietzten Datensatz [dschen
5] Lisschen Datens, | | Stand By fir Dackingst.
L eingeoshene Dalen Anzeigen
= m= Systemment

GlobaleVariable Anzeigen

= Systammenii
erien i lesen

= Setierhir lesen
=F Seierr

Menue

Abbrechen aK

Abbildung 332: Erstellen eines Meniis fiir ,Listen anzeigen®

Setup Einstellungen

cboy Jetzt gehen wir zum Menue und erstellen 4 Menii-
Datei  Kom. Einzel-Dock  Kom. MehrFach-Dack.
=@ Timeboy lesrschnltl

B8 Dalensatzbeschieibungen

felder durch klicken auf ,Einfiigen*.
z ila é.z::::z;memngen T

Menue

— (Uberschriten fir das benue
Projekt anmelden e
= o, ThProiskidaten

=F Datumlhizsit Lischen
=F AusmeisHi

= Projeki M Uberschiift 1 Text Menue
=F Serien s
= email TestinZeile K1 der Anzeige. Uberschiit 1 Tex: >
= == Malerislbuchung
= i Materislbuchung
=X AusweisHir

=F Lagerlatz Uberschrift 2 Text:

= Material

=F Mengs Testin Zeile K2 der Anzeige: Uberschint 2 Tent ~
=F email

= = Systemmenii

System

== Dalen Lischen

[ Lischen Datens.

Spstemmenti

£ Spctemmeni

Serien-Mi lesen

= wd SerienNilesen
=¥ Serienlr

Listen anzeigen

[ Auswahl iiber Barcode 2ulassen

== Materialbestand
== Pause

== Anwesenhet
== Kommengriinde

Abbrechen oK.

Abbildung 333: Erstellen der Meniieintrage ,Listen anzeigen®

Setup Einstellungen Timeboy
Datei  Kom. Einzel-Dock  Kom. MehrFach-Dack.

[E8 Dacnetbechiaboraen @

+ 28 Datensatzbeschisibungen ~

Den ersten Meniipunkt nennen Sie bitte ,,Material-
B psme - bestand“. Klicken Sie nun auf ,Einfiigen* und wéh-
54y edens Eriler

— Piojekt anmelden

] 1Q : « .
len Sie ,Liste anzeigen* aus.

Sd ThProjekidaten f;yéﬁ: Daten fiir einen Eintiag im Menue

=% Datumbhizel

=t 4 i

=1 P Tl e

=% Serienir

=t email
= == Materialbuchung

Passwart 0
= Materiabuchung

Merue |

8 AuswsioNr 0> keine Passwarl dbirage
=% Lagerplatz . S
Cfin Element in Baum einfiigen
=T Menge At des sinzufiigenden Elementes
=X email
= == Spstemmeni 0K
=l Spstem e
w= Deten Lischen A Abbrechen
[l Loschen Datens letzten Datensatz [dochen
1w — Systemmeni Stand By fiir Dockingst.
eingegebene Dialen Anzeigen
Global arizbie Anzeigen

= L Serienhr lesen
=¥ Serien i
= Listen anzeigen

== Kommengrinde
~

< i#

Abbrechen aK.

Abbildung 334: Einfligen von ,Listen anzeigen* (Materialbestand)
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Setup Einstellungen Timeboy
Datei Kom, Einzel-Dock  Kom, Mehrfach-Dock,

B8 Datensatzbeschisibungen
B8 Listenbeschisibungen
= & Bedienung
= Menue
= w— Projekt anmelden
S e ThProjektdaten
=¥ Detumbihvzet
=F fusweisNr
=¥ ProjektNr
=¥ Serierrtir
email
= == Materialbuchung
- Materiabuchung
AusweisNr
=¥ Lageiplatz
=¥ Mateial
=¥ Menge
=¥ emai
= = Spstemmenti
= = System
=w= Daten Liischen
[zl Lischen Datens.
£w= Systemmerii
{2 Systemmerii
=1w— Serieni lesen
= i Setienh lssen
SerienHlr
=-m— Listen anzsigen
= L Merue
5 u— Materialhestand

wha— Pause
w-a— Anweserheit

# a— Kommengiinde
v

¢ EI0

—————————————

~

i

Lischen

Anzeigen |

3]

Informationen anzeigen

Angezeiat wird
Materiabestand h

Abbrechen oK

Abbildung 335: Liste anzeigen ,Materialbestand*

Setup Einstellungen Timeboy
Datei  Kom. Einzel-Dock  Kom. MehrFach-Dack.

=1L Menue ~
== Projekt anmelden I
-k Tb-Projektdaten
=¥ Datumbihvzet
=t Ausweis e
=¥ Projekt:Mr
=F Serientls
=% email
= w= Materialbuchung
= wd Materiabuchung
= AusweisNr
= Lagerplatz
=1 Material
=F Menge
=X email
=) m— Systammenii
= £ System
=1w— Daten Liischen
[ Loschen Datens.
1w — Systemmeni
7 Systemment
= n— Serieni lesen
= i Seriernh lesen
=¥ Serientr
== Listen anzeigen
=L Menue
= a= Materialbestand
] Liste anzeigen
auce

1 Liste anzeigen
nwesenheil

=] Liste anzeigen
= == Kammeng

<

Anzeigen }

i

Lischen

Angezeig! wird
Kemmengriinde -

Irfomationen anzsigen

Abbrechen oK.

Abbildung 336: Liste anzeigen , Kommengriinde“
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X:

Hier konnen Sie auf der rechten Seite eine Liste

auswihlen. Wahlen Sie bitte die Liste ,,Materialbe-
stand“ aus.

Wiederholen Sie nun die letzten beiden Schritte fiir
die 3 {ibrigen Meniifelder. Ordnen Sie jedem Menii-
feld die Funktion ,Liste anzeigen* zu und wéahlen
je eine Liste aus, damit wir uns jede Liste im Ti-
meboy anzeigen lassen konnen.
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6.3.2.6 Setupiibertragung

Wenn Sie alle Schritte bis hier vollstindig abgearbeitet haben, sind die Setups jetzt fertig. Um die Bu-
chungsabléufe zu testen, muss nun das Setup auf die Geréte iibertragen werden.

6.3.2.6.1 Setupiibertragung Mobil-MasterlV

Schlieften Sie den Mobil-MasterIV entsprechend der gewdhlten Kommunikationsart an den PC an. Stellen
Sie sicher, dass die PC Schnittstelle entsprechend konfiguriert ist, z.B. miissen bei der COM-Schnittstelle
die Baudrate, Anzahl der Datenbits, Paritdt und Stoppbit mit der Konfiguration des Terminals iiberein-
stimmen.

Nun koénnen Sie iiber
< Kommunikation => Setup schreiben >, das

Setup - Daten iibertragen

Gerdl : Mobil-Masterdt Setup auf das Gerét iibertragen. Der Fortschritts-
Kommunikation : 5232 balk . d die D f das Geri

Schrittstelle - COM alken zeigt an, dass die Daten auf das Gerat
Baud : 33400 iibertragen werden. Ein erfolgreicher Abschluss der
;E';imtmer : ggg Ubertragung wird durch eine Meldung, die Sie mit

LOK bestétigen, angezeigt.
[v Alle nicht vorbelegten Glob.- Yariablen loschen.

Mach Setup - Oberragung miissen die Listen neu
geladen werdenl

Einstellungen | aF. |

Abbildung 337: Setup auf das Gerét iibertragen

Um die Abliufe nun zu testen, miissen Sie zuvor eine andere Ubertragungsart (z.B. GSM/GPRS) fiir
den Mobil-MasterIV einstellen, da die Timeboy Dockingstation, via Nullmodem Kabel, an die RS232
Schnittstelle angeschlossen wird. Gehen Sie hierfiir iiber

< Kommunikation => Geratekon figuration(Bios) > zu den Bios Einstellungen. Ndhere Informationen
hierzu erhalten Sie im Kapitel 5.6.8.
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6.3.2.6.2 Setupiibertragung Timeboy

Nun, da das Setup fertiggestellt ist, speichern Sie es iiber< Datei =>< Speichern unter > auf Ihrer
Festplatte ab. Zum Ubertragen des Setup legen Sie das Geriit in die Dockingstation und wihlen im Menii
< Kom. FEinzel — Dock. > bzw. < Kom. Mehr fach — Dock > den Befehl ,Setup schreiben”. Wahrend
der Dateniibertragung leuchtet die rote LED der jeweiligen Station. Wirend der Ubertragung darf der
Timeboy nicht aus der Dockingstation genommen werden. Wird das Gerét zu frith aus der Dockingstation
genommen, ohne dass das Setup vollstdndig iibertragen wurde, erscheint im Display < Bed. Stop > und
das Gerét lédsst sich nicht bedienen. In diesem Fall miissen Sie das Setup nochmals iibertragen.
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